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<Basitlestirilmis kilavuz>

3 faz 240V sinifi 0,4 ila 15kW
1 faz 240V sinifi 0,2 ila 2,2kW
3 faz 500V sinift 0,4 ila 15kW

UYARI
1. Bu kullanim kilavuzunun inverter Unitesi son kullanicisina
verildiginden emin olun.
2. inverter Ginitesini monte etmeden veya galistirmadan énce
bu kilavuzu okuyun ve basvuru amaciyla glvenli bir yerde
saklayin.

Parametrelerin 4
ayarlanmasi

W

o NN ~ ~

Ana parametreler

Diger
parametreler
Harici sinyalle 7
iglemler

Calisma
durumunun
izlenmesi
Standartlarin

yerine getirilmesi
ile ilgili 6nlemler

Gevre birimler 1
Parametreler ve 11
veri tablosu

Teknik Ozellikler 1

Bir servis
aramasi
yapmadan 6nce
inceleme ve
bakim

Garanti

Inverterin imhasi 1



TOSHIBA E6581620

l. Guvenlik onlemleri

Bu talimatlarda ve inverterin lizerinde aciklanan hususlar, inverteri glivenle kullanabilme, sizin ve ¢evrenizdeki
kisilerin yaralanmasini ve mal hasarini énleme agisindan gok 6nemlidir. Asagida gosterilen sembol ve
isaretlerin tamamini 6grenin ve ardindan kilavuzu okumaya devam edin. Verilen tim uyarilara uydugunuzdan
emin olun.

isaretlerin aciklamasi

Isaret Isaretin anlami
A Uyar| Calisma sirasinda olusan hatalarin ciddi yaralanma veya 6liime yol agabilecegini gdsterir.
A Dikkat Calisma sirasinda olusan hatalarin yaralanmalara (*1) veya bu hatalarin fiziksel mal hasarina yol
IKka acabilecegini gosterir. (*2)

(*1)  Hastanede tedavi veya uzun sireli ayakta tedavi gerektirmeyen yaralanma, yanik veya carpilma gibi
olaylar.
(*2)  Fiziksel mal hasari genis 6lgekli demirbas ve malzeme hasarina karsilik gelmektedir.

Sembollerin anlami

Isaret

Isaretin anlami

O

Yasak anlamindadir (Yapmayin).
Yasaklanan sey, metin veya resim olarak semboliin i¢inde veya yakininda agiklanmistir.

o

Uyulmasi gereken bir talimati gésterir.
Ayrintili talimatlar sembolin iginde veya yakininda yer alan resim ve metinlerle agiklanir.

A

-Uyari anlamindadr.

Uyari gerektiren sey, metin veya resim olarak semboliin i¢inde veya yakininda agiklanmistir.

-Dikkat anlamindadir.

Dikkat gosterilmesi gerektiren sey, metin veya resim olarak semboliin i¢cinde veya yakininda agiklanmistir.
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Im amacina uyuma

I B Kullan
Bu inverter, genel endistriyel amagh Ug fazli asenkron motorlarin hiz kontroliinde kullanilir.

Tek fazh

giris modeli inverter tarafindan g fazl ¢ikisa donusturilir ve bu ¢ikis tek fazli motorlari siremez.

[
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/\ Giivenlik énlemleri

v

v

\

Bu Urilin, endustriyel uygulamalarda genel amagli kullanim igin tasarlanmistir. Elektrik santral ve
demiryolu gibi kamu kullanimlarinda biiylk etki olusturabilecek uygulamalarda ve niikleer gli¢ kontroli,
havacilik, uzay ugus kontroli, trafik, glivenlik cihazi, eglence veya medikal vb. insan hayatini tehlikeye
atabilecek veya yaralanmaya neden olabilecek ekipmanlarda kullanilamaz.

Ozel sartlar altinda veya siki kalite kontrol gerektirmeyen bir uygulamada kullanilip kullaniimayacagi g6z
online alinabilir. Liitfen Toshiba distribiitériiniize danisin.

Litfen Griinlimiizl galismiyor olsa bile ciddi kazalara veya hasarlara yol agmayan uygulamalarda
kullanin veya gtivenlik ekipmanlarinin oldugu, sistemin diginda bir yedekleme devresi cihazinin
bulundugu ortamlarda kullanin.

Litfen Griinlimiizi genel endlstriyel amagli U¢ fazh asenkron motorlarin digindaki yiikler igin
kullanmayin. (Dogru sekilde uygulanan g fazli asenkron motorlarin disindaki kullanimlar kazalara yol agabilir.)
Tek fazli giris modeli inverter tarafindan Ug fazli ¢ikisa déntsturilir ve bu gikis tek fazli motorlari sﬂremez)

B Kullanim

Referans
A Uyarl bolimi

®

Demonte
etmek yasaktir

Asla demonte etmeyin, onarmayin veya lzerinde degisiklik yapmayin. 2.
Elektrik garpmasi, yangin ve yaralanmaya yol agabilir. Onarim islemleri igin Toshiba
distribGtoériintizd arayin.

O

Gli¢ acikken asla terminal blok kapagini s6kmeyin. 21
Unite iginde birgok yiiksek gerilimli parga mevcuttur ve bu pargalarla temas edilmesi
elektrik carpmasina yol agar.

Parmaklarinizi kablo ¢cekme delikleri ve sogutma fani kapaklari gibi agikliklara sokmayin. | 2.
Elektrik carpmasi veya diger yaralanmalara yol acabilir.

o

Zorunlu eylem

Yasak « Inverter igine herhangi bir cisim (elektrik kablosu pargalari, gubuk, tel vb.) sokmayin. 2.
Elektrik garpmasi veya yangina yol agabilir.

« Su veya diger sivilarin inverter ile temas etmesine izin vermeyin. 2.
Elektrik garpmasi veya yangina yol agabilir.

« Gucl sadece terminal blok kapagini taktiktan sonra agin. 21

Terminal blok kapagi takili degilken gl¢ agilirsa, elektrik garpmasi veya diger
yaralanmalar meydana gelebilir.

inverterden duman veya olagandis! bir koku gelmeye baslarsa veya anormal sesler 3.
duyulursa derhal glicl kapatin.

Bu tiir bir durumda inverterin siirekli olarak kullanimi yangina yol agabilir. Onarim
islemleri i¢in Toshiba distribGtoértintizi arayin.

Sizintl, toz ve diger malzemelerin yol agabilecegi arizalar nedeniyle inverter uzun siire 3.
kullaniimayacaksa gicii mutlaka kapatin. Bu durumda inverter agik birakilirsa yangina yol agabilir.




TOSHIBA 6581620
. Referans
/\ Dikkat bolumi
« Isiyayan kanatlara veya desarj direnclerine temas etmeyin. 3.
@ Bu pargalar sicaktir ve dokunmaniz durumunda yanarsiniz.
Temas yasaktir
+ Gilg kaynaginin ve (g fazli asenkron motorun teknik 6zelliklerine uygun bir inverter 11
kullanin. Kullanilan inverter bu 6zelliklere uygun degilse, tg¢ fazli asenkron motor dogru | 1.4.1
0 sekilde donmeyecegi gibi asiri isinma nedeniyle ciddi kazalara ve yangina da yol
Zorunlu eylem agabilir.
B Nakliye ve Montaj
A U Referans
yarl bélimii
« Hasar gérmisse veya herhangi bir pargasi eksikse inverteri monte etmeyin veya 1.4.4
calistirmayin.
Elektrik carpmasi veya yangina yol agabilir. Onarim islemleri icin Toshiba
® distribUtoriintizl arayin.
« Inverterin yakinina kolay tutusan cisimleri yerlestirmeyin. 14.4
Yasak Alev ¢ikaran bir kaza meydana gelirse, bu durum yangina yol agabilir.
« inverteri su veya diger sivilarla temas edebilecegi bir yere monte etmeyin. 1.4.4
Elektrik garpmasi veya yangina yol agabilir.
« Kullanim kilavuzunda agiklanan gevre kosullari altinda galistirin. 1.4.4
Diger kosullar altinda yapilan galistirmalar arizaya yol agabilir.
« inverteri metal bir plaka {izerine monte edin. 1.4.4
Arka panel gok isinir. Kolay tutusan bir nesne igine monte etmeyin, bu durum yangina
yol agabilir.
« Terminal blok kapag takili degilken galistirmayin. Bu durum elektrik carpmasina yol 1.4.4
acabilir. Bunun yapilmamasi elektrik carpma riski olusturabilir ve 6lime veya ciddi
0 yaralanmalara yol agabilir.
Zorunlu eylem | * Sistemin teknik 6zelliklerine uygun (6rn. giris gliciinii kapatan ve mekanik frenin 14.4
devreye girdigi) bir acil durdurma cihazi monte edilmelidir. Calisma inverter tarafindan
aninda durdurulamaz, bu da kaza veya yaralanmalara yol agabilir.
« Kullanilan tim segenekler Toshiba tarafindan belirtilen segenekler olmahdir. 14.4
Diger segeneklerin kullaniimasi kazalara yol acabilir.
« Inverter igin bir salt mekanizmasi kullanildiginda kabin igine monte edilmelidir. 10
Boyle yapilmamasi elektrik carpmasina yol agabilir.
. Referans
/\ Dikkat i
« Nakil veya tagima sirasinda 6n panel kapaklarindan tutmayin. 2.
® Kapaklar yerinden ¢ikabilir ve linite yere diiserek yaralanmalara yol agabilir.
« Uniteyi yiiksek miktarda titresime maruz kalacagi bir alana monte etmeyin. 14.4

Yasak

Aksi takdirde Unite dlsebilir ve yaralanmalara yol acabilir.
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. Referans
/\ Dikkat balimii
« Terminal kapagini bir tornavida ile sdkerken ve takarken elinizi gizdirmemeye dikkat 1.3.2
edin, aksi takdirde yaralanabilirsiniz.
« Tornavidaya ¢ok bastirmaniz inverteri gizebilir. 1.3.2
« Kablo baglanti kapagini gikarirken daima giicli kapatin. 1.3.2
+ Kablo baglantilari tamamlandiktan sonra terminal kapagini yerine taktiginizdan emin olun. | 1.3.2
* Ana Unite, Unite agirlidini kaldirabilecek bir zemin lzerine monte edilmelidir. 1.4.4
Zorunlu eylem Unitenin agirlig tasiyamayacagi bir zemin {izerine monte edilmesi durumunda iinite
duserek yaralanmalara yol agabilir.
» Frenleme gerekirse (motor milini tutmak i¢in) mekanik bir fren kullanin. 1.4.4
inverter izerindeki frenin mekanik tutma &zelligi yoktur ve bu amagla kullanilirsa
yaralanmalara yol agabilir.
B Kablo baglantilari
Referans
A Uyari bélimii
« Girig giiciini gikis (motor tarafi) terminallerine (U/T1, V/T2, W/T3) baglamayin. 22
Giris gliclinlin ¢ikisa baglanmasi inverterin zarar gérmesine veya yangina yol agabilir.
+ DC terminaller arasina (PA/+ ve PC/- veya PO ve PC/- arasina) bir frenleme sistemi yerlestirmeyin. | 2.2
Yangina yol agabilir.
® « Oncelikle giris giiciinii kapatin ve inverter giic tarafina bagl olan ekipman (MCCB) 2.2
izerindeki terminallere ve kablolara dokunmadan 6nce en az 15 dakika bekleyin.
Yasak Bu slireden 6nce terminal ve kablolara dokunulmasi elektrik garpmasina yol agabilir.
« VIA veya VIB terminalleri harici gli¢ kaynagi tarafindan lojik giris terminali olarak 2.2
kullanildiginda harici gli kaynagini 6nceden kapatmayin.
VIA veya VIB terminalleri ON (ACIK) konumunda olduklarindan beklenmeyen sonuglara yol agabilir.
« Elektrik montaj isleri yetkili bir uzman tarafindan yapilmahdir. 21
Girig glicli baglantisinin uzman olmayan kisiler tarafindan yapilmasi yangin veya
elektrik carpmasina yol agabilir.
« Cikis terminallerini (motor tarafi) dogru baglayin. 2.1
Faz sirasi yanligsa motor ters yonde doner ve yaralanmalara yol agabilir.
« Kablo baglantilari montajdan sonra yapilmalidir. 241
Kablo baglantilari montajdan énce yapilirsa yaralanma veya elektrik carpmasina yol agabilir
« Kablo baglantilari yapilmadan 6nce asagidaki adimlar gergeklestirilmelidir. 21
(1) Tim giris glictiny kapatin.
(2) En az 15 dakika bekleyin ve sarj lambasinin artik yanmadigindan emin olun.
(3) DC voltaj 6lgen (400VDC veya 800VDC veya iizeri) bir test cihazi kullanin ve DC ana
devrelerine beslenen voltajin (PA/+ - PC/- arasinda) 45V veya daha diistik oldugunu kontrol edin.
Zorunlu eylem Bu adimlar dogru sekilde gergeklestiriimezse, kablo baglantisi elektrik garpmasina yol agar.
« Terminal blok tizerindeki vidalari, belirtilen tork degerinde sikin. 241
Vidalar belirtilen tork degerinde sikilmazsa yangina yol acabilir.
« Girig voltaj de@erinin isim plakasinda yazan nominal voltaj degerinin %+10, %-15'i 14.4
oldugundan emin olun (%+10; sirekli galismada yiik %100 oldugunda).
Giris voltaj degeri nominal voltaj degerinin %+10, %-15'i degilse (%+10; sirekli
calismada yiik %100 oldugunda) bu durum yangina yol agabilir.
+ VIA veya VIB terminalleri lojik giris terminali olarak kullanildiginda ~ ¢ 5 parametresini ayarlayin. | 2.2
Ayarlanmazsa arizaya yol agabilir.
+ S3 terminali PTC giris terminali olarak kullanildiginda ~ {4 7 parametresini ayarlayin. |2.2

Ayarlanmazsa arizaya yol agabilir.
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A U Referans
yari bolimi
« Toprak baglantisi gtivenli bir sekilde yapilmalidir. 21
g Toprak baglantisi glivenli bir sekilde yapilmazsa elektrik garpmasi veya yangina yol 2.2
Topraklayin acabilir. 10.
. Referans
/\ Dikkat i,
« Cikis terminallerine (motor tarafi) timlesik kapasitorla (girdlti filtreleri veya asiri gerilim | 2.1
® koruyuculari vb.) cihazlar baglamayin.
Yasak Bdyle yapilmasi yangina yol agabilir.
B Islemler
A U Referans
yari bolimii
« Kontrol panelinin st terminal kapagdi acikken asla dahili konnektére dokunmayin. 1.3.2
Yuksek gerilim tasidigi icin elektrik carpma riski vardir.
« Motor durdurulsa bile elektrik giict invertere gidiyorken inverter terminallerine dokunmayin. | 3.
invertere giig bagliyken inverter terminallerine dokunulmasi elektrik garpmasina yol agabilir.
® « Elleriniz 1slakken salterlere dokunmayin ve inverteri nemli bezle temizlemeye calismayin. | 3.
Bu tir uygulamalar elektrik garpmasina yol agabilir.
Yasak « Ariza sonrasi otomatik sifirlama ve galisma islevi segiliyken motora yaklagsmayin. 3.
Motor aniden galisabilir ve yaralanmalara yol agabilir.
Motor beklenmedik sekilde ¢alistiinda kaza olmamasi i¢in gerekli guivenlik dnlemlerini
(6rn. motora kapak takma) alin.
+ Giris guicini sadece terminal blok kapagini taktiktan sonra agin. 3.
Bir kabin iginde kapali durumdayken ve terminal blok kapagi takil degilken
kullanildiginda, 6nce kabin kapaklarini kapatin ve daha sonra glicii agin. Terminal blok
kapagi veya kabin kapaklari agikken gliciin agilmasi elektrik garpmasina yol agabilir.
0 « Ariza sonrasinda inverteri sifirlamadan énce ¢alisma sinyallerinin kapali oldugundan 3.
emin olun.
Zorunlu eylem Calisma sinyali kapanmadan énce inverter sifirlanirsa, motor aniden galisabilir ve
yaralanmalara yol agabilir.
« Yanlis ayar yapilirsa slriiciide hasar veya beklenmedik hareket meydana gelebilir. Ayar |3.1

menisini dogru sekilde ayarladiginizdan emin olun.
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/\ Dikkat

Referans
bolimi

O

Yasak

Motor ve mekanik ekipmanlarin izin verilen tim galistirma aralklarina uyun. (Motorun
kullanim kilavuzuna bakin.)

Bu araliklara uyulmamasi yaralanmalara yol agabilir.

Asiri yik dayanma orani seviyesini (F 5 7 ) asiri dustik ayarlamayin.

Asiri yik dayanma orani seviyesi parametresi (F 5 [ {) motorun yiiksiiz akim degerine
veya bu degerin altina ayarlanirsa, asiri yiik dayanma orani islevi siirekli etkin durumda
olacak ve rejeneratif frenlemenin olduguna karar verdiginde frekansi artiracaktir.
Normal kullanim sartlarinda asiri yilk dayanma orani seviyesi parametresini (F 5 {)
%30'un altina ayarlamayin.

o

Zorunlu eylem

Glg kaynaginin ve galistirilan tg¢ fazli asenkron motorun teknik 6zelliklerine uygun

bir inverter kullanin. Kullanilan inverter bu 6zelliklere uygun degilse, (¢ fazli asenkron
motor dogru sekilde donmeyecegi gibi asiri Isinma nedeniyle ciddi kazalara ve yangina
da yol acabilir.

Inverterin giris/gikis gii¢ kablolari ve motorun kapasitansindan sizan kagak akim, gevre
birimleri etkileyebilir.

Sizinti akiminin degeri, PWM tasiyici frekansi ve giris/gikis gui¢ kablolarinin uzunlugu
ile artar. Toplam kablo uzunlugunun (inverter ve motorlar arasindaki toplam uzunluk)
100m'den fazla olmasi durumunda, motor yliksiiz durumda akim cekse bile asiri akim
nedeniyle devre agilabilir.

Her bir faz kablosu arasinda yeteri kadar bosluk birakin veya karsi 6nlem olarak filtre
(MSF) takin.

1441

143
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B Uzak tus takimi kullanarak ¢alistirma secildiginde
Referans
A\ Uyari bolimil
+ Haberlesme zaman asimi siresi (F & [ 3), Haberlesme zaman asimi eylemi (F 5 {1 ) 6.
ve Genigletme panelinin baglanti kesme algilamasi (F 73 {) parametresini ayarlayin.
0 Bu parametreler dogru ayarlanmazsa, inverter iletisimin kopmasi durumunda aninda
duramaz ve bu da yaralanma ve kazalara yol agabilir.
« Sistem 6zelliklerine uygun bir acil durdurma ve kilitteme cihazi monte edilmelidir. 6.

Zorunlu eylem

Bu cihazlar monte edilmezse, inverter aninda duramaz ve bu da yaralanma ve kazalara
yol agabilir.

B Gegici bir arizadan sonra yeniden baslatma sirasi segildiginde (inverter)

Zorunlu eylem

elektrik kesintisinden sonra ani calisma durumuna kars! bir ikaz etiketi yerlestirin.

. Referans
A Dikkat balimil
* Motor ve mekanik cihazlardan belirli bir mesafede durun. 5.9
Motor gegici bir elektrik kesintisi nedeniyle durursa, elektrik geldikten sonra cihaz
0 aniden galismaya baslayacaktir. Bu da beklenmedik yaralanmalara yol acabilir.
+ Kazalarin 6nceden 6nlenmesi amaciyla inverter, motor ve cihazlarin {izerine gegici bir  |5.9

B Ariza sonrasi otomatik sifirlama ve ¢alisma islevi segildiginde (inverter)

/\ Dikkat

Referans
bolimi

o

Zorunlu eylem

» Motor ve cihazlardan belirli bir mesafede durun.
Motor ve cihazlar alarm verildiginde durursa, ariza sonrasi otomatik sifirlama ve
calisma islevinin segimi ile belirli bir stire gegtikten sonra tekrar ¢alisacaklardir. Bu da
beklenmedik yaralanmalara yol agabilir.

« Kazalarin 6nceden 6nlenmesi amaciyla inverter, motor ve cihazlarin izerine yeniden
calisma islevinde ani galisma durumuna karsi bir ikaz etiketi yerlestirin.
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B Bakim ve inceleme
Referans
A Uyari bslimi

« Parga degisimi yapmayin. 14.2
Aksi takdirde elektrik carpmasi, yangin ve yaralanmalara yol agabilirsiniz. Parga
degistirmek igin Toshiba distributériini arayin.

Yasak
« Ekipman her glin incelenmelidir. 14.
Ekipmanda inceleme ve bakim yapilmazsa, hata ve arizalarin farkina varilamayabilir ve
bu da kazalara yol agabilir.
+ inceleme éncesinde asagidaki adimlari izleyin. 14.
0 (1) Invertere giden tiim giris gliciinii kapatin. 14.2

(2) En az 15 dakika bekleyin ve sarj lambasinin artik yanmadigindan emin olun.

Zorunlu eylem (3) DC voltaj élgen (400V/800V DC veya lizeri) bir test cihazi kullanin ve DC ana devrelerine
beslenen voltajin (PA/+ - PC/- arasinda) 45V veya daha distik oldugunu kontrol edin.

Bu adimlari gergeklestirmeden yapilan bir inceleme dncelikle elektrik garpmasina yol

acabilir.
B Imha
. Referans
/\ Dikkat roleren
« inverteri imha etmeniz gerektiginde endiistriyel atiklarin imhasinda uzman bir kisiye 16.
miracaat edin (*).
0 inverteri kendiniz imha ederseniz kapasitér patlayabilir veya zehirli gazlar yayilabilir ve
yaralanmalara yol agabilirsiniz.

Zorunlu eylem | (*) Atiklarin islenmesi konusunda uzman ve “endistriyel atik tiriin toplayicilari ve tasiyicilar” veya
“endustriyel atik imha ediciler” olarak bilinen kisiler. Litfen endiistriyel atik imhasi konusunda
yurlrlikteki kanun, diizenleme, kural veya yonetmeliklere uyun.
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B ikaz etiketleri ilistirin

Burada inverter, motor ve diger cihazlarla ilgili kazalari 6nceden 6nlemek amaciyla hazirlanan ikaz etiketi érnekleri
gosterilmistir. Otomatik baslatma islevi (5.9) veya ariza sonrasi otomatik sifirlama ve calisma islevi (6.) secildiginde
kolayca goértlebilen bir yere ikaz etiketi yerlestirdiginizden emin olun.

Eger inverter, anlik elektrik kesintisi sonrasi,otomatik
olarak ¢alismaya baslama igin programlandiysa,kolayca
gorilebilen bir yere bir uyari etiketi koyun.

(Uyari etiketi 6rnegi)

A Dikkat (Yeniden baslatma igin
programlanan iglevler)

Motor ve cihazlara yaklagmayin.

Gegici elektrik kesintisinden sonra durmus olan motor
ve cihazlar elektrigin gelmesiyle ani olarak yeniden
calisacaktir.

Ariza sonrasi otomatik sifirlama ve ¢alisma islevi
secilmigse, kolayca goériilebilen ve okunabilen bir yere
uyari etiketleri yerlestirin.

(Ikaz etiketi 6rnegi)

Dikkat (Ariza sonrasi otomatik
A sifirlama ve galisma igin
programlanan iglevler)
Motor ve cihazlara yaklagmayin.
Bir alarmdan sonra gegici olarak durmus olan motor
ve cihazlar belirli bir siire gegtikten sonra ani olarak
yeniden caligacaktir.
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TOSHIBA

1. Onceb

11 Uriin satin alimini kontrol edin

Satin aldiginiz Griinli kullanmadan 6nce, siparis ettiginiz Grlinle ayni oldugunu kontrol edin.

/\ Dikkat

Giig kaynadinin ve (ig fazli asenkron motorun teknik 6zelliklerine uygun bir inverter kullanin. Kullanilan inverter
0 bu 6zelliklere uygun degilse, Ug fazli asenkron motor dogru sekilde donmeyecegi gibi asiri isinma nedeniyle
ciddi kazalara ve yangina da yol agabilir.

Zorunlu eylem

- - inverter ana unitesi
Urlin etike

Model
Giig kaynagi VF-§15
Motor kapasitesi APH-200/240V-0 2kW/0 25HP

isim plakasi

Karton kutu Uriin etiketi

Tehlike etiketi

isim plakasi
inverter Tirii TOSHIBA
i t TRANSISTOR INVERTER
nverier anma VFS155-2002PL-W

0.2KW-0.6kVA-0.25HP
INPUT OuTPUT

-
A

Tip gosterim etiketi

cikis kapasitesi

Glig kaynag s————

Ayar tablosu ANMa giri mm—— AL 5060 _|
akimi SCCR -

awrftng £nd protection
Plaase aet the aetup menu correctly refer to User Manual
ey o
T Anma gikis —
akimi Serial No. 8116 18021202 0001 (1)
Made in Indonesia
Motor Overload Protection Class 10

s ol P P
o e
B KRR KO
o
ER oL

TOSHIBA INDUSTRIAL
PRODUCTS SALES CO. TSU

A1
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’ Hizli baslangig

knavuzu‘

| Tehlike etiket seti

-

CD-ROM

Dijital formattaki kullanim kilavuzunu

icerir

e

1.2

Uriiniin igerigi

6 dilde yapiskanl tehlike etiketleri.

A DANGER
Risk of injury, electric shock or fre.
- Read theinstruction manual.
* Do not open the cover while power is applied
or for 15 minutes after power has been removed.

Ensure proper earth connection.

« ingilizce

« Almanca / ingilizce

« italyanca / ingilizce

« ispanyolca / ingilizce
« Cince / ingilizce

« Fransizca / ingilizce

Isim plakasi etiketinin agiklamasi

Tipi

Bicim

T

(VIFIs[1]5]s|-[2]0]0[7[P|L[- W|
SR

Model adi Giris (AC) voltaji | |UYulanabilir motor Ek islevler | Ek islevler I
kapasitesi
TOSVERT 2200V ila 240V 002: 0,2kwW L : Timlesik yulfsek ;aymatma W: F)Unya modeli _
VF-815 serisi . : 004 : 0,4kW oranli EMC filtresi Yok: Japonya modeli
4 :380Vila 500V - " "
) 007 : 0,75kW M: Timlesik ana filtre
015 : 1,5kW
022 : 2,2kW
0371 4,0kwW Calisma paneli
. 055: 5,5kW
Gug faz sayisi 075« 75kW
S tok fazli 110 : 11kW L{ P: Saglandi
Yok: ¢ fazl 150 :  15kW

Not 1) Daima &nce giicli kapatin ve daha sonra kabin igindeki inverter etiket degerlerini kontrol edin.
Not 2) Ozel teknik ézelliklere sahip driin igin kimlik etiketi yapistiriimistir.
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1.3 Isimler ve iglevleri

1.3.1  Dig gorinim

Sarj lambasi

A/ Inverter iginde ylksek gerilim

bulundugunu gdsterir. Tehlikeli
oldugu igin bu lamba yaniyorken
terminal blok kapagini agmayin.

CANopen®
haberlesme secgenegi AUN
kullanildiginda yanar
ve yanip soner.

Kapak

Bu gévde ve terminal blok

kapagidir.

Terminal bloguna yanlishkla

temas etmemek i¢in ¢alistirmadan

once bu kapagi daima kapatin.

Seri numarasi arka tarafta
Lkayltlldlr. )

V\( Kapi kilidi

Kilidi agmak icin kapi kilidini
yukari yénde kaydirin.
_ )

Koruyucu etiket (Not 1)

RS485 konnektori
Sogutma kanadi
E ]
ILpm
I 11 ™ Havalandirma
Kontrol mfun/siE
devre kablo
baglantilar
icin delik
1] L m \\\
™~ isim plakasi
B — e
[Alt gériintim] |:I [Yan gérunim] —T -l EMC plakasinin
] montaj pargasi

Not 1) inverterin, ortam sicakliginin 40°C'yi astigi yerlerde kullaniimasi ve diger inverterlerle yan yana monte
edilmesi durumunda bir sonraki sayfada gosterildigi gibi sizdirmazlik etiketini gikarin.
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inverterin ist kismindaki koruyucu etiket 6rnegi

4 1\

| 80
§O 50 @),

\ J

[Kapagin acilmasi]

Kiiguk bir tornavida yerlestirin ve kilidi
acmak icin kapi kilidini yukari yonde
kaydirin.

(Kilitlemek igin asagdi yonde kaydirin.)

+* Monitor ekrani hakkinda
Calistirma panelindeki LED, parametreleri ve islemleri géstermek icin asagidaki sembolleri
kullanir.

LED ekran (rakamlar)

io[of1[2T3fafs[e6f7[8[of-]

(o] /el 3ly[salr[a[a]-]

LED ekran (harfler)

[Aa]Bb] C] [Dd[Ee [ FfJeg [ H [ h [ 1T [ i3 [ke]u]

[alslclclaleleafulnl il JTul Tt ]
: [Mm][Nn] o] ofPpJag|[ R [ss]TtJuu[w] [ww]xx]v]zz]
ol lolealrlal sl Y
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[Calistirma paneli]

(RUNIambam W ( % lambasi 1 ( Hz lambasi W

Calisma komutu ACIK
durumdayken frekans
disari verilmediginde
yanar. Calisma
basladiginda bu lamba
yanip soner.

PRG lambasi

Yandiginda inverter
parametre ayar
modundadir. Yanip
sondiiginde, inverter
A L/ H modundadir.

MON lambasi

Bu lamba yandiginda
inverter monitér modundadir.
Yanip sondiginde inverter
“Ariza Gegmisi Ayrintilari
&/Ionitér Ekrani”ni gosterir. )

s N
Ayar kadrani

Kadranin sola ve saga
cevrilmesi galisma
frekansi, parametreler
vb. degistirir.

J

Goériintiilenen rakamlar
% cinsindendir.

Gorintilenen rakamlar
Hertz cinsindendir.

Ayar kadraninin
merkezi

.
( 1
Ayar kadrani lambasi

Bu lamba yanarken
calisma frekansi ayarlanir.

. )

Ayar kadraninin
merkezine basilmasi,

degerlerin belirlenmesi
icin kullanihr.

EASY tusu

C—
RUN tusu

RUN tusu lambasi
yaniyorken bu tusa
basiimasi galismay!

\_ baslatr. )
—

RUN tus lambasi

RUN tusu
etkinlestirildiginde yanar.

C—
STOP tusu

RUN lambasi yanip
sonerken inverteri
yavaslatarak durdurmak
icin bu tusa bir kez basin.
Terminal blok calismasi
sirasinda, acil durdurma
icin bu tusa iki kez

basin. Ariza sirasinda,
sifirlamak igin bu tusa iki
kez basin.

Kolay ve standart ayar
modlari arasinda gegis
yapar.

-
O

EASY tus lambasi

EASY tusu

etkinlestirildiginde yanar.
- @@

-
( MODE tusu

Calisma, ayarlar ve
durum izleyici modlari
arasinda gegis yapar.

J
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1.3.2 Terminal kapadi ve terminal blogunun agiimasi

/N Uyari

« Kontrol panelinin list kapag! agikken asla dahili konnektére dokunmayin.
Yiksek gerilim tagidigi igin elektrik carpma riski vardir.

Yasak

/\ Dikkat

+ Terminal kapagini veya terminal blogunu bir tornavida ile sdkerken ve takarken elinizi gizdirmemeye
dikkat edin, aksi takdirde yaralanabilirsiniz.

0 « Tornavidaya gok bastirmaniz inverteri gizebilir.

+ Kablo baglanti kapagini gikarirken daima glicti kapatin.

Zorunlu eylem
» Kablo baglantilari tamamlandiktan sonra terminal kapagini yerine taktiginizdan emin olun.

Terminal kapagini agmak ve gli¢ terminal blogunu ¢cekmek icin asagidaki proseduri kullanin.

Inverter tiirii Prosediir Referans
numarasl
VFS15-2004PM-W ila 2007PM-W Once dis terminal blok kapagini gikarin. (1)
VFS15S-2002PL-W ila 2007PL-W Daha sonra i¢ terminal blok kapagini gikarin. (2)
VFS15-2015PM-W ila 2037PM-W Once dis terminal blok kapagini gikarin. 3)
VFS15S-2015PL-W, 2022PL-W
VFS15-4004PL-W ila 4015PL-W Daha sonra i¢ terminal blok kapagini gikarin. (4)
VFS15-4022PL-W, 4037PL-W Once dis ter_rmnal b.Iok kapagini t;vlkannA (3)
Daha sonra i¢ terminal blok kapagini gikarin. (5)
VFS15-2055PM-W ila 2150PM-W Prosediirii izleyin ve gii¢ terminal kapagini ¢ikarin (6)
VFS15-4085PL-W ila 4150PL-W yin ve gue pagini grearin.
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(1) Dis terminal blok kapaginin ¢ikarilmasi (VFS15-2004PM-W ila 2007PM-W, VFS15S-2002PL-W ila 2007PL-W)

1) 2)
= isaretiyle belirtilen delige tornavida veya
baska bir ince uglu alet yerlestirin.
3) 4)
Tornavidayi basili tutarken terminal kapagini Terminal kapagini agili olarak yukari ¢ekin.

asagi dogru gevirin ve gikarin.

* Kablo baglantilari tamamlandiktan sonra terminal kapagini yerine taktiginizdan emin olun.
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(2) ig terminal blok kapaginin gikariimasi (VFS15-2004PM-W ila 2007PM-W, VFS15S-2002PL-W ila 2007PL-W)

1)

Parmak, terminal blok kapaginin tirnakl
kismina yerlestirilir.

3)

Terminal kapagini agili olarak yukari gekin.

Tornavidayi basili tutarken terminal kapagini
asagi dogru gevirin ve gikarin.

* Kablo baglantilari tamamlandiktan sonra terminal kapagini yerine taktiginizdan emin olun.
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(3) Dis terminal blok kapaginin ¢ikariimasi (VFS15-2015PM-W ila 2037PM-W, VFS15S-2015PL-W, 2022PL-W,
VFS15-4004PL-W ila 4037PL-W)

1)

o isaretiyle belirtilen delige tornavida veya
baska bir ince uglu alet yerlestirin.

3)

Tornavidayi basili tutarken terminal kapagini
asag! dogru kaydirarak gikarin.

2)

Tornavidayi igeri dogru bastirin.

* Kablo baglantilari tamamlandiktan sonra terminal kapagini yerine taktiginizdan emin olun.
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(4) i terminal blok kapaginin gikariimasi (VFS15-2015PM-W ila 2037PM-W, VFS15S-2015PL-W, 2022PL-W,
VFS15-4004PL-W ila 4015PL-W)

Parmak, terminal blok kapaginin tirnakl
kismina yerlestirilir.

3)

Terminal kapagini agili olarak yukari gekin.

2)

Tornavidayi basil tutarken terminal kapagini
asagdi dogru gevirin ve ¢ikarin.

* Kablo baglantilari tamamlandiktan sonra terminal kapagini yerine taktiginizdan emin olun.
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(5) I¢ terminal blok kapaginin gikariimasi (VFS15-4022PL-W, 4037PL-W)

1)

Parmak, terminal blok kapagdinin tirnakl Tornavidayi basili tutarken terminal kapagini
kismina yerlestirilir. asagi dogru gevirin ve gikarin.

3)

Terminal kapagini agili olarak yukari gekin.

* Kablo baglantilari tamamlandiktan sonra terminal kapagini yerine taktiginizdan emin olun.
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(6) Gu¢ terminal kapaginin gikarilmasi (VFS15-2055PM-W ila 2150PM-W, VFS15-4055PL-W ila 4150PL-W)

1)

o isaretiyle belirtilen delige tornavida veya
baska bir ince uglu alet yerlestirin.

3)

Tornavidayi basili tutarken terminal kapagini
asagi dogru kaydirarak gikarin.

2)

Tornaviday! igeri dogru bastirin.

* Kablo baglantilari tamamlandiktan sonra
terminal kapagini yerine taktiginizdan emin olun.

A-12



TOSHIBA E6581620

1.3.3  Gug devresi ve kontrol devresi terminal bloklari

1) Glg devresi terminali
Kablo pabucu kullaniimasi durumunda pabucu yalitimli bir boru/makaron ile kaplayin veya yalitimh
kablo pabucu kullanin.
Vidalari sikmak veya gevsetmek igin yildiz veya diiz uglu bir tornavida kullanin.

Vida 6lgusi Sikma torku
M3.5 vida 1,0N'm 8,9 Ibsin

M4 vida 1,4 N'm 12,4 Ibsin

M5 vida 2,4N'm 20,8 Ib’in

M6 vida 4,5N'm 40,0 Ibtin

M4 vida (topraklama terminali) 1,4 N'm 12,4 Ib*in

M5 vida (topraklama terminali) 2,8 N'm 24,8 Ib*in

Terminal islevleri hakkinda ayrintili bilgi i¢in bkz. bélim 2.3.1

VFS15-2004PM-W ila 2007PM-W

RIL1 Sl2 TA3 M3.5 vida

Kisa devre
cubugu |

Slo®

PB POLPA/+ PC/- || U/T1 ||V/T2 ||W/T3

0 = = = ==

AN i §
Topraklama terminali
(M4 vida)

Topraklama terminali
M5 vida)

Topraklama terminali
(M4 vida)

EMC plakasi igin

Not1) PB, PO, PA/+ ve PC/- terminallerini baglamak igin terminal kapaginin kablo baglanti noktasindaki
klipsleri egin.
Not2) Tiim kablolari terminal blogunun yuvasina taktiginizdan emin olun.
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l VFS15-2015PM-W, 2022PM-W ‘

M4 vida

R/L1_S/L2 T/L3

Kisa devre gubugu

[©
©

P
[

@ @' |

Topraklama terminali
(M4 vida)

Topraklama terminali
(M4 vida)

Topraklama terminali

EMC plakasi ici
(M5 vida) plakas! igin

VFS15-2037PM-W ‘

RIL1 SlL2 T3 M4 vida
/_J

Kisa devre gubugu

@en@®

7PBFHP9

S PA/+‘

Topraklama terminali

EMC plakasi igin (M5 vida)

Not1) PB, PO, PA/+ ve PC/- terminallerini baglamak igin terminal kapaginin kablo baglanti noktasindaki
klipsleri egin.
Not2) Tim kablolari terminal blogunun yuvasina taktiginizdan emin olun.
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l VFS15S-2002PL-W ila 2007PL-W ‘
Topraklama kapasitor anahtari

M3.5 vida
\ RIL1 S/L2/N

¢

Kisa devre
cubugu

—
1
—

PB POLPA/L PC/- || U/T1 | |V/T2 | W/T3

dn b b Al

QO (o 00

Topraklama terminali
Topraklama terminali (M4 vida)
(M4 vida)

Topraklama terminali
EMC plakasi igin (M5 vida)

VFS15S-2015PL-W, 2022PL-W ‘

Topraklama kapasitor anahtari Kisa devre M4 vida
cubugu

R/L1/ S/L2/N
54

el lEiE

PB PO PA/+ 1 [PC/A 1 [UM1] [V/T2 [ [W/T3

Topraklama terminali

Topraklama terminali
(M4 vida) Topraklama terminali (M4 vida)

(M5 vida)

EMC plakasi igin

Not1) PB, PO, PA/+ ve PC/- terminallerini baglamak icin terminal kapa@inin kablo baglanti noktasindaki klipsleri egin.
Not2) Tim kablolari terminal blogunun yuvasina taktiginizdan emin olun.
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l VFS15-4004PL-W ila 4015PL-W

Kisa devre gubugu

Topraklama kapasitor anahtari

M4 vida

RA1 S/L2 T3

Topraklama terminali

EMC plakasi igin (M5 vida)

l VFS15-4022PL-W, 4037PL-W ‘

Topraklama kapasitor
anahtari M4 vida

R/L1  S/2 T3

Kisa devre
cubugu

Topraklama terminali

EMC plakasi igin (M5 vida)

Not1) PB, PO, PA/+ ve PC/- terminallerini baglamak i¢in terminal kapaginin kablo baglanti noktasindaki
klipsleri egin.
Not2) Tiim kablolari terminal blogunun yuvasina taktiginizdan emin olun.
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VFS15-2055PM-W, 2075PM-W
VFS15-4055PL-W, 4075PL-W

Topraklama kapasitor anahtari
(Sadece 4055PL-W, 4075PL-W)

RIL1 _S/2  TL3 M5 vida
L

=0

Kisa devre .
gubugu
Topraklama
terminali (M5 vida)
Topraklama
terminali (M5 vida) EMC plakas! icin

VFS15-2110PM-W, 2150PM-W

Kisa devre
cubugu
T T T
\f@@
~_
Topraklama Topraklama

terminali (M5 vida) terminali (M5 vida)

EMC plakasi igin

Not1) PB, PO, PA/+ ve PC/- terminallerini baglamak igin terminal kapaginin kablo baglanti noktasindaki
klipsleri egin.
Not2) Tim kablolari terminal blogunun yuvasina taktiginizdan emin olun.
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l VFS15-4110PL-W, 4150PL-W ‘

Topraklama kapasitor
anaftan RILI__SA2 TA3 /M

Kisa devre P8 | Po [PAn [ Por- [umt [ vra Jwis ]
cubugu

Topraklama

terminali (M5 vida) Topraklama

- terminali (M5 vida)
EMC plakasi igin

Not1) PB, PO, PA/+ ve PC/- terminallerini baglamak igin terminal kapaginin kablo baglanti noktasindaki

klipsleri egin.
Not2) Tiim kablolari terminal blogunun yuvasina taktiginizdan emin olun.
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2)

Topraklama kapasitér anahtari

Tek fazli 240V modeli ve l¢ fazli 500V modeli timlesik ylksek zayiflatma oranli gurilt filtresine
sahiptir ve bir kapasitor araciligiyla topraklanir.

Bir anahtar inverterden sizan kacak akimi ve kapasitordeki yliki azaltmak igin kolay anahtarlama
saglar. Bununla birlikte, yukiln azaltiimasinin inverter Gizerinde EMC standardiyla uyumsuzluk
anlamina gelecegdi konusunda da dikkatli olun. Daima giicli kapatarak anahtarlama yapin.

Buna basildiginda topraklama kapasitoriiniin kapasitesi kiigiikten
buylge degisir. (Varsayilan ayar)

V.

-«

Bu yukari ¢ekildiginde topraklama kapasitoriiniin kapasitesi blyukten
kiigige degisir. Bu, sizinti akimini azaltir.

Bu inverter IT sistemine baglandiginda (gli¢ kaynagi veya sistemin
yalitilan topradi empedansa sahiptir) anahtarin sekilde gosterildigi gibi
cekilmesi gerekir.

e/
1
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3) Kontrol devresi terminal blogu
Kontrol devresi terminal blogu tim cihazlar igin ortaktir.

[PPIVIA]VIB[CCIVICT S3[FM] [FLA|FLB[FLC|RY [ RC| sw2 sw1

e e e e e el G EERES VlBEIS4SINKSOURcE
PTC S3

BEHEAHEARH| | BEHEEHH PLG

[CCINOJOUTIP24] F | R [CCJ+SU[+24]
I IKS)
HHHHEHEHHHHEHK

@ Cikarilabilir kontrol terminal blogu igin vida

RS485 konnektori

Vida 6lgust Onerilen sikma torku
0.5N-m Siyirma uzunlugu: 6 (mm)
M3 vida 4.4 bein Tornavida: Kiiglik boy diiz uglu tornavida

(Ug kalinhgr: 0,5 mm, ug genisligi: 3,5 mm)

Tum terminal islevleri hakkinda ayrintili bilgi icin bkz. bélim 2.3.2

Kablo élgusi
lletken 1 damarli 2 damarli - ayni élgiide
Tek telli
- 0,3-1,5mm? (AWG 22-16) 0,3-0,75mm? (AWG 22-18)
Cok telli

Onerilen yiiziik
Kablo baglantilarinin verimini ve glivenilirligini artirmak igin ytiziikk kullanimi énerilir.

Kablo odlglisi Tipi
mm? (AWG) PHOENIX CONTACT Dinkle International.,Ltd
0,34 (22) Al 0,34-6TQ DN00306
0,5 (20) Al 0,5-6WH DN00506
0,75 (18) Al 0,75-6GY DN00706
1(18) Al 1-6RD DN01006
1,5 (16) Al 1,5-8BK DN01508
*2 2X05() Al TWIN2 X 0,5-8WH DTE00508
* 2 X0,75 (-) Al TWIN2 X 0,75-8GY DTE00708

*1: Kablo sikma pensesi CRIMPFOX ZA3 ( PHOENIX CONTACT )
CT1( Dinkle International.,Ltd )
*2: Bu ylzikler iki kablo ucunun bir yiiziik iginde pratik bir sekilde sikilmasini saglar.
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1.4  Uygulama ile ilgili notlar

141 Motorlar

Bu inverter ve motor birlikte kullanildiginda asagidaki hususlara dikkat edin.

/\ Dikkat

Gli¢ kaynaginin ve calistirilan Ug fazli asenkron motorun teknik 6zelliklerine uygun bir inverter kullanin. Kullanilan
inverter bu dzelliklere uygun degilse, ii¢ fazli asenkron motor dogru sekilde donmeyecegi gibi asiri isinma
Zorunlu eylem nedeniyle ciddi kazalara ve yangina da yol agabilir.

Ticari glic calistirmasi ile karsilastirmalar
Bu inverter sinlizoidal PWM sistemi kullanmaktadir. Ancak, ¢ikis gerilimi ve ¢ikis akimi mikemmel
sinls dalgalari degildir. Sinlizoidal dalga sekline yakin bozuk dalga sekline sahiptir. Ticari gii¢
kullanarak galistirma ile karsilastirmanin nedeni budur, motor sicakligi, girdltu ve titresimde az
miktarda artis olacaktir.

Dusuk hizli alanda galigtirma
Genel amagli bir motorla birlikte disiik hizda sirekli galistirma sirasinda motor sogutma etkisinde bir
zayiflama olabilir. Bu durumda, anma yiikiinden daha dusik bir ylk ¢ikisi ile gahstirin.
Anma tork degerinde dislk hizli stirekli galistirma gergeklestirmek igin, bir inverter anma degerli
motor veya inverterle kullanim igin tasarlanmis cebri sogutmali bir motor kullanmanizi éneririz. Bir
inverter anma degerli motorla birlikte galistirildiginda, inverterin motor asiri yiikk koruma seviyesini
L 1T VF motor kullanimina degistirmeniz gerekir.

Asir yiuk koruma seviyesinin ayarlanmasi
Bu inverter, asiri ylk algilama devreleri ile (elektronik termal) asiri ylike karsi koruma saglar.
Elektronik termalin referans akimi inverterin anma akimina ayarlanir, bdylece birlikte kullanilan
motorun anma akimi ile ayni hatta ayarlanmalidir.

60Hz ve Uzeri yuksek hizda ¢alistirma
60HZz'ten yiiksek frekanslarda galistirma girdlt ve titresimi artirir. Bunun yani sira motorun mekanik
glic ve dayanma sinirlari asilabilir, dolayisiyla bu tir bir caligmayi motor Ureticisine bildirmek gerekir.

YUk mekanizmalarini yaglama ydntemi
Yaglamali bir rediksiyon dislisinin ve disli motorunun disik hizl alanlarda galistirilmasi yaglama
etkisini kotilestirir. Uygulanabilir disli alani hakkinda bilgi almak igin rediiksiyon dislisinin Ureticisi ile
irtibata gegin.
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Dusuk yukler ve dusuk atalet momentli yikler
Motor, anormal titresimler veya %5 veya daha az ylk yiizdesindeki hafif yiiklerde asiri akim
nedeniyle ariza veya yukiin atalet momenti ¢ok disiik oldugunda kararsizliklar gésterebilir. Boyle bir
durumda tasiyici frekansini distrin.

Kararsizligin olusmasi
Asagida gosterilen ylik ve motor kombinasyonlari ile kararsiz olaylar meydana gelebilir.
- Inverter igin uygulanabilir motor degerlerini agan bir motor ile birlikte calisma
« Inverterin uygulanabilir motor degerlerine gére gok daha kiigiik bir motor ile birlikte galisma.
« Ozel motorlarla birlikte calisma
Yukaridaki hususlarin tstesinden gelmek icin inverter tasiyici frekansinin ayarlarini dustrin.
« Yk cihazlar ve boslugu fazla olan motorlar arasindaki kaplinlerle birlikte ¢calisma
inverterin yukaridaki kombinasyonla kullaniimasi S-patern hizlanma/yavaslama islevini kullanin veya
vektor kontroll segildiginde yilik atalet momentini ayarlayin veya V/f kontrol moduna gegis yapin.
« Piston hareketi gibi donliste keskin dalgalanmalara sahip yiklerle birlikte galisma
Bu durumda, vektor kontrolli sirasinda yiik atalet momentini ayarlayin veya V/f kontroliine gecis
yapin.

Gug kaynag: kesildiginde motorun frenlenmesi
Glcu kesilen bir motor serbest doniis hareketine geger ve hemen durmaz. Motoru gii¢ kesilir
kesilmez hizli bir sekilde durdurmak igin yardimci bir fren takmak gerekir. Elektriksel ve mekanik
olmak uzere farkli fren cihazlari mevcuttur. Sistem icin en iyi freni secin.

Rejeneratif tork lreten ylk
Rejeneratif tork Ureten bir yikle birlikte kullanildiginda, inverteri agmak igin asiri gerilim veya asiri
akim koruma iglevi etkinlestirilebilir.
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Frenli motorlar
Frenli motorlar dogrudan inverter ¢ikisana baglandiginda, diisiik gerilim nedeniyle fren galistirmaya
baslama sirasinda serbest kalamaz. Fren devresinin kablo baglantilarini ana devreden ayri olarak

cekin.
Mc2
B
MC1 (Uyarmasnzetkinlegirme)
tip fren
3 fazh giig FLB FLC S2(ST) CC mc2

kaynagi B
L@
Giig Lo

kaynagi — = RY | RC
F CC

5 Jr ’TL@

Calistirma / Durdurma

Devre semasi 1
Devre semasi 1'de fren, MC2 ve MC3 iginden devreye girer ve ¢ikar. Devre semasi 1'de gosterilen
baglantiyl yapmazsaniz, fren igslemi sirasinda sinir akimi nedeniyle bir asiri akim ariza durumu
meydana gelebilir. (S2 terminaline atanan bekleme ST 6rnegi.)
Devre semasi 2'de fren, dlsuk hizli RY-RC sinyalini kullanarak devreye girer ve gikar.
Asansor vb. bazi durumlarda frenin diisiik hizla devreye girmesi ve gikmasi uygun olabilir. Sisteminizi
tasarlamadan énce bizimle irtibata gegin.

Ani

gerilim darbelerine karsi motorlari koruma énlemleri

Motorun galigsmasini kontrol etmek icin 500V sinifi bir inverterin kullanildigi sistemlerde ¢ok yiiksek
ani gerilim artiglari olabilir. Bu artislar motor sargilarina uzun sire sirekli olarak uygulandiginda
kablo uzunlugdu, kablo ¢ekim hatti ve kullanilan kablo tiirine bagli olarak sargi yalitiminda bozulmaya
yol agabilir.

Ani gerilim artiglarina karsi alinacak énlemlerden bazilari sunlardir.

(1) Inverterin tastyici frekansini diistriin.

(2) F 3 !E parametresini (Tasiyici frekansi kontrol modu segimi) & veya 7 olarak ayarlayin.

(3) Yiiksek yalitim giictine sahip bir motor kullanin.

(4) Inverter ve motor arasina bir AC reaktér veya asiri gerilim bastirma filtresi takin.
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1.4.2 Inverterler

inverterlerin asir akimdan korunmasi
Inverter bir agiri akim korumasi islevine sahiptir. Programlanan akim seviyesi inverterin maksimum
uygulanabilir motor seviyesine ayarlanir. Kullanilan motorun kapasitesi kiiclikse, asiri akim seviyesi
ve elektronik termal koruma yeniden ayarlanmalidir. Ayarlama gerekiyorsa boliim 5.6'ya bakin ve
belirtildigi sekilde ayarlari yapin.

inverter kapasitesi
Biyik kapasiteli bir motorun (iki sinifi veya daha biiylik bir motor) galismasini kontrol etmek
icin yuk ne kadar hafif olursa olsun kiiglik kapasiteli (kVA) bir inverter kullanmayin. Kiigiik akim
dalgalanmalari, asiri akim sonucu agmayi kolayca tetikleyen gikis pik akimini artirir.

Glg faktori dizeltme kapasitori
Gilig faktori diizeltme kapasitorleri inverterin gikis tarafina monte edilemez. Glig faktéri dizeltme
kapasitoru takili olan bir motor ¢alistiginda kapasitorler sokilmelidir. Aksi takdirde inverter
arizalanabilir ve kapasitér tahrip olabilir.

um
inverter

VIT2

WIT3

Glug faktorl dizeltme
kapasitorii ve asiri gerilim
koruyucuyu sokiin

Glic faktorl diizeltme kapasitor

Anma geriliminin disindaki gerilimlerde ¢alistirma
Etiket degerlerinde belirtilen anma geriliminin disindaki gerilimlerle baglantilar yapilamaz. Anma
gerilimi digindaki besleme gerilimine sahip bir gli¢ kaynagina baglanti yapilirsa, degeri anma
gerilimine artirmak veya diisiirmek igin bir transformator kullanin.
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Ayni gu¢ hattinda iki veya daha fazla inverter kullanildiginda devrenin kesilmesi

MCCB1 MCCB2 (devre kesme sigortasi)

v
—

MCCB:
Kalip gévdeli/

kompakt devre
kesici

Segilen inverterin kesilmesi

Inverterin ana devresinde sigorta yoktur. Bu nedenle, yukaridaki sekilde gésterildigi gibi ayni

gli¢ hattinda birden fazla inverter kullanildiginda kesme karakteristiklerini, inverterde (INV1) bir
kisa devre oldugunda sadece MCCB2 ila MCCBn+1 agacak ancak MCCB1 agmayacak sekilde
secgmelisiniz. Uygun karakteristikleri segemediginizde, MCCB2 ila MCCBn+1'in arkasina bir devre
kesici sigorta monte edin.

Gug kaynagi distorsiyonu ihmal edilemezse
inverterin distorsiyonlu dalgalara yol agan diger sistemlerle (6rn. tristorlii sistemler, biiylik kapasiteli
inverterler) ayni glic dagitim hattini paylasmasi nedeniyle gii¢ kaynagi distorsiyonunun ihmal
edilemez diizeyde olmasi durumunda, giris gli¢ faktdriint artirmak, daha yiiksek harmonikleri
azaltmak veya harici ani ylikselmeleri bastirmak igin bir giris AC reakt6rii monte edin.

Birden ¢ok inverter ortak DC bus hatti ile baglanirsa
inverterler AC gii¢ kaynag! ile beslendiginde ve ortak DC bus hatti baglandiginda toprak hata ariza
korumasi devreye girebilir. Bu durumda, toprak hata algilama segimi ( & {+) ayarini [ “Devre dis!”

olarak ayarlayin.

B imha

Bkz. bolim 16.
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1.4.3

Sizinti akimi hakkinda ne yapilmal

/\ Dikkat

0

Zorunlu eylem

« Inverterin giris/gikis glic kablolari ve motorun kapasitansindan sizan kagak akim, gevre birimleri

etkileyebilir.

Sizinti akiminin degeri, PWM tasiyici frekansi ve giris/gikis gu¢ kablolarinin uzunlugu ile artar.
Toplam kablo uzunlugunun (inverter ve motorlar arasindaki toplam uzunluk) 100m'den fazla olmasi
durumunda, motor yliksiiz durumda akim ¢ekse bile asiri akim nedeniyle devre agilabilir.

Her bir faz kablosu arasinda yeteri kadar bosluk birakin veya karsi 6nlem olarak filtre (MSF) takin.

M

Glg
kaynagi

Topragda sizinti akiminin etkisi
Sizinti akimi sadece inverter sistemi iginden degil toprak kablolarindan da diger sistemlere akabilir.
Sizinti akimi toprak kagak akim kesicileri, kagak akim réleleri, topraklama réleleri, yangin alarmlari
ve sensorlerin hatali galismalarina yol agar ve TV ekraninda ek gurilti/parazit veya CT ile yanlis
akim algilamasinin goriintiilenmesine neden olur.

ELCB inverter M

‘ @
Cozimler:

1. Radyo frekansi enterferansi veya benzeri bir sorun yoksa, topraklama kapasitori anahtarini
kullanarak yerlesik glrilti filtresi kapasitorind ayirin.

2. PWM tasiyici frekansini distrin.
PWM tastyici frekansinin ayari £ 3 [ [} parametresi ile yapilir.
Elektromanyetik glrilti seviyesi azaltilsa da motor akustik girdltisi artar.

3. Toprak kagak akim devre kesicileri igin yiksek frekansli iyilestirici Grlinler kullanin

I

( Q ) ELCB Inverter

Topraga akan sizinti akimi yolu

A-26



TOSHIBA E6581620

(2) Hatlar arasi sizinti akiminin etkisi

Termal roleler
] o SI+T
Giig inverter < T ‘T M
kaynagi — < L l,‘
" <+ T <
Kablolar arasinda akan sizinti akimi yolu L®_

(1) Termal réleler
inverter ¢ikis kablolari arasindaki elektrostatik kapasite igine sizan akimin yiiksek frekans
bileseni efektif akim degerlerini artirir ve harici olarak bagh termal rélelerin yanlis ¢alismasina
yol acar. Kablolar 50 metreden daha uzunsa, sizinti akimi motor degerleri ile orantil olarak
artacagd! igin harici termal rélenin diisik akim degerli (birkag A(amper) veya alti) motorlara
sahip modellerle yanlis ¢alismasi kolaylasir.

Coézumler:
s Y
1. Inverterin iginde yer alan yerlesik elektronik termali kullanin. (Bkz. béliim 5.6)
Elektronik termal ayari {1 L. [, = H - parametresi kullanilarak yapilir.
2. Inverterin PWM tasiyici frekansini diisiiriin. Ancak bu durumda motorun manyetik giriiltiisi
artacaktir.
PWM taslyici frekansinin ayari ~ 3 [ [ parametresi ile yapilir. (Bkz. bélim 6.18)
3. Bu, termal rélenin her bir fazina ait girig/gikis terminallerine 0,1u ila 0,5uF - 1000V film kapasitor

takarak artirilabilir.
F T
e | (W)

Termal roleler

(2) CT ve ampermetre
inverterin ¢ikis akimini tespit etmek igin harici olarak bir CT ve ampermetre baglanirsa, sizinti
akiminin yiksek frekans bileseni ampermetreyi tahrip edebilir. Kablolar 50 metreden daha uzunsa,
yuiksek frekans bileseninin harici olarak bagli CT icinden gegmesi ve diisiik anma akimli (bir kag A
(amper) veya daha az) motorlara (6zellikle 500V sinifi dislik kapasiteli (4,0kW veya daha az)) sahip
modellerle mevcut hattin Gizerine binerek ampermetreyi yakmasi kolay olacaktir, zira sizinti akimi
motor anma akimi ile orantil olarak artar.
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Cozumler:

1. Inverter kontrol devresinde bir élglim cihazi gikis terminali kullanin.
Yiik akimi, 8lgiim cihazi gikis terminalinden (FM) gikisa verilebilir. Olglim cihazi baglanirsa 1mAdc
tam skalali bir ampermetre veya 10V tam skalali bir voltmetre kullanin.
0-20mAdc (4-20mAdc) de cikisa verilebilir. (Bkz. bolim 5.1)

2. Inverterin iginde yer alan yerlesik monitér islevlerini kullanin.
Akim degerlerini kontrol etmek igin inverterin iginde yer alan yerlesik panel tsti monitér iglevlerini

kullanin. (Bkz. bdlim 8.2.1)

1.4.4 Montaj

B Montaj ortami
Bu inverter bir elektronik kontrol cihazidir. Uygun isletme ortaminda monte etmek igin bunu géz 6niine
alin.

/N Uyari

inverterin yakinina kolay tutusan maddeleri yerlestirmeyin.
® Alev ¢ikaran bir kaza meydana gelirse, bu durum yangina yol agabilir.

inverteri su veya diger sivilarla temas edebilecegi bir yere monte etmeyin.
Yasak Elektrik carpmasi veya yangina yol agabilir.

Kullanim kilavuzunda agiklanan gevre kosullari altinda galistirin.
0 Diger kosullar altinda yapilan ¢alistirmalar arizaya yol agabilir.

Giris voltaj degerinin isim plakasinda yazan nominal voltaj degerinin %+10, %-15'i oldugundan emin
olun (%+10; siirekli galismada yiik %100 oldugunda).

Zorunlu eylem | Girjg voltaj degeri nominal voltaj degerinin %+10, %-15'i degilse (%+10; siirekli calismada yiik %100
oldugunda) bu durum yangina yol agabilir.

/\ Dikkat

inverteri yliksek miktarda titresime maruz kalan yerlere monte etmeyin.
Aksi takdirde Unite dusebilir ve yaralanmalara yol agabilir.

Yasak
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« Yiksek sicaklik, yliksek nem orani, nem yogunlagsmasi ve

./ \ don igeren yerlere monte etmeyin, suya maruz kalan ve/
ST =1 veya buyuk miktarda toz, metal pargasi veya yag buhari
’-d., I I;::l £ - bulunabilecek yerlerden sakinin.
# =, ? « Korozif gazlarin veya taglama sivilarinin bulundugu yerlere
l , monte etmeyin.
| S |

*  Ortam sicakhginin -10°C ila 60°C arasinda oldugu alanlarda calistirin.
inverter 40°C'in Gizerindeki yerlerde kullanildiginda, inverterin tst kisminda yer alan koruyucu etiketi
cikarin ve inverteri bolim 6.18'e gore ¢ikis akimi disurilmus sekilde kullanin.

[Ortam sicakhigini dlgme konumu]
h ——
//Am,,/// 50 |

gom lsom.

Olgiim konumu

i
|
@ 4. Olgim konumu

Not: inverter isi yayan bir cihazdir. Kabin igine monte ederken uygun alan ve havalandirma
sagladiginizdan emin olun.

« Yiksek miktarda titresime maruz kalan yerlere monte etmeyin.

1 7
% 4 6\ fj Not: Inverterin titresime maruz kalan bir yere monte edilmesi

o . f; durumunda titresime karsi 6nlemler alinmalidir. Litfen bu
‘ ﬂ I L onlemler hakkinda Toshiba ile irtibata gegin.

+ Inverter asagida listelenen cihazlardan herhangi birinin yanina monte edilirse, galigsma sirasinda
hatalara karsi gerekli 6nlemleri alin.

Solenoidler: Bobine ani gerilim ylikselmesi bastirici takin.
Frenler: Bobine ani gerilim ylikselmesi bastirici takin.
Manyetik kontaktorler: Bobine ani gerilim yilikselmesi bastirici takin.
Floresan lambalar: Bobine ani gerilim ylikselmesi bastirici takin.
Direngler: inverterden uzaga yerlestirin.

Direngler
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B Nasil Monte Edilir

/N Uyari

O

Yasak

Hasar gérmusgse veya herhangi bir parcasi eksikse inverteri monte etmeyin veya calistirmayin.
Elektrik garpmasi veya yangina yol agabilir. Onarim iglemleri igin Toshiba distribltériintizi arayin.

o

inverteri metal bir plaka (izerine monte edin.

Arka panel ¢ok isinir. Kolay tutusan bir nesne icine monte etmeyin, bu durum yangina yol agabilir.
Terminal blok kapag takili degilken galistirmayin.

Bu durum elektrik carpmasina yol agabilir.

Sistemin teknik 6zelliklerine uygun (6rn. giris giictini kapatan ve mekanik frenin devreye girdigi) bir

Zorunlu eylem acil durdurma cihazi monte edilmelidir.

Calisma inverter tarafindan aninda durdurulamaz, bu da kaza veya yaralanmalara yol agabilir.
Kullanilan tim secenekler Toshiba tarafindan belirtilen segenekler olmalidir.
Diger segeneklerin kullaniimasi kazalara yol agabilir.

/\ Dikkat

o

Ana Unite, tnite agirligini kaldirabilecek bir zemin lizerine monte edilmelidir.

Unitenin agirlig tagiyamayacagi bir zemin (izerine monte edilmesi durumunda inite diigerek
yaralanmalara yol agabilir.

Frenleme gerekirse (motor milini tutmak icin) mekanik bir fren kullanin.

Zorunlu eylem Inverter Gizerindeki frenin mekanik tutma &ézelligi yoktur ve bu amagla kullanilirsa yaralanmalara yol

acabilir.

(1) Normal montaj

lyi havalandirilan kapali bir alan segin ve ardindan diiz metal bir plaka iizerine dik konumda monte edin.
Birden gok inverter monte ederken inverterler arasinda en az 3 cm bosluk birakin ve inverterleri yatay
olarak hizalayin.

inverter 40°C'in lizerindeki yerlerde kullanildiginda, inverterin iist kisminda yer alan koruyucu etiketi
cikarin ve inverteri bolim 6.18'e gore ¢ikis akimi disurilmis sekilde kullanin.

(2)  Yan yana montaj

inverterleri yatay olarak yan yana hizalarken, kullanmadan énce inverterin iist kisminda yer alan koruyucu
etiketi ¢ikarin. 40°C'nin lizerindeki sicakliklara sahip yerlerde inverteri ¢ikis akimi distrilmus sekilde
kullanin.

Kapi 90° veya daha fazla aclilirsa, ayni kapasitedeki inverterler yan yana monte edildiginde lutfen sol
taraftaki inverterin kapisi agikken kapiyi agin.

5 cm veya daha fazla i 5.cm veya daha fazla
Ust kisimdaki

. vt ivert Imerter | Sdrmazik parcasin
nverter
3cmveyadahafazla | ™" |3 cmveya daha fazia verter nverter nverter | ckarn

5.cm veya daha fazla
5 cm veya daha fazla

Normal montaj Yan yana montaj
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Sekilde gosterilen alan minimum izin verilen alandir. Hava sogutmali cihaz Ust veya alt yiizeylerde monte

edilmis sogutma fanlarina sahip oldugu igin Ust ve alt bélimde hava gegisine olanak saglayacak kadar

bulyuk alan birakin.

Not: Yiiksek nem veya yiiksek sicakliklara sahip yerlere ve gok miktarda toz, metal pargasi ve yag buhari
olan yerlere monte etmeyin.

B Inverterin kalori degerleri ve gerekli havalandirma
AC - DC veya DC - AC déniistiirmenin bir sonucu olarak inverterin anma giiciiniin yaklasik %5'i
kaybolacaktir. Bu kayip 1s1 kaybi oldugunda kabin icindeki sicaklik artigini bastirmak igin kabinin igi
havalandiriimali ve sogutulmalidir.

Motor kapasitesine gore yalitimli bir kabin iginde ¢alistirildiginda gerekli cebri hava sogutma
havalandirmasinin miktari ve gerekli 1s1 bosaltma yiizeyi miktari asagidaki gibidir.

Kalori degerleri (W) S;erekli cebri hava ?(?h(lmll sgklama kabini Bekleme gii
. - sogutma havalandirma | igin gerekli isi bosaltma =S
Voltaj sinifi inverter tiirii Not 1) miktari (m*/dak) yiizeyi alani (m?) gerel;\‘sgrtug;l (W)
4kHz 12kHz 4kHz 12kHz 4kHz 12kHz

2004PM-W 35 40 0,20 0,23 0,70 0,80 6

2007PM-W 456 50 0,26 0,28 0,91 0,99 6

2015PM-W 81 92 0,46 0,52 1,61 1,85 10

. 2022PM-W 94,9 104 0,54 0,59 1,90 2,07 10
Ug fsa:‘ é‘*OV VFS15- 2037PM-W 139 154 0,79 0,87 2,77 3,08 1
2055PM-W 256 283 1,45 1,61 512 5,66 22

2075PM-W 305 367 1,73 2,08 6,10 7,34 22

2110PM-W 475 538 2,70 3,05 9,50 10,76 31

2150PM-W 557 628 3,16 3,56 114 12,56 31

2002PL-W 23 24,8 0,13 0,14 0,46 0,50 5

2004PL-W 37 42,2 0,21 0,24 074 0,84 5

Tek i‘l’;f“wv VFS158- 2007PL-W 46 50 026 028 0,92 1,00 5
2015PL-W 79 90 0,45 0,51 1,57 1,80 8

2022PL-W 101 110 0,58 0,62 2,03 2,20 8

4004PL-W 30 39 0,17 0,22 0,61 078 12

4007PL-W 39 50 0,22 0,28 0,78 1,00 12

4015PL-W 58 76 0,33 0,43 115 1,53 12

. 4022PL-W 77 102 0,44 0,58 1,53 2,04 13

Ug f:[f”?‘oov VFS15- 4037PL-W 131 156 0,75 0,88 2,63 312 13
4055PL-W 211 263 1,20 1,49 4,22 5,26 22

4075PL-W 254 346 1,44 1,96 5,08 6,92 22

4110PL-W 387 470 2,20 2,67 7,74 9,40 31

4150PL-W 466 572 2,65 3,25 9,32 11,44 31

Not 1) %100 Yiik Siirekli galisma durumu. istege bagh harici cihazlar (giris AC reaktérii, radyo guriilti
azaltici filtreler vb.) icin 1s1 kaybi, tablodaki kalori degerlerine dahil edilmemistir.

Not 2) Gl acik ancak ¢ikisa verilmediginde (0Hz) ve sogutma fani etkinlestirildigindeki (sogutma fanli
model) glig tiketimidir.
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B Gurulta etkilerini géz 6nune alarak panel tasarimi

inverter yiiksek frekansli giiriiltii/parazit iiretir. Kontrol paneli ayari tasarlanirken bu giriiltii de g6z éniine

alinmalidir. Asagida bazi énlem 6rnekleri verilmistir.

« Kablo baglantilarini ana devre kablolari ve kontrol devre kablolari ayri olacak sekilde yapin. Bu kablolari
ayni kablo kanalina yerlestirmeyin, birbirine paralel gekmeyin ve bir arada kablo demeti yapmayin.

« Kontrol devresi kablo baglantisi igin blendajli ve cift bikiili kablo kullanin.

« Ana devrenin giris (gli¢) ve ¢ikis (motor) kablolarini ayirin. Bu kablolari ayni kablo kanalina
yerlestirmeyin, birbirine paralel gekmeyin ve bir arada kablo demeti yapmayin.

« Inverter topraklama terminallerini topraklayin (Jf-).

« Inverter gevresinde kullanilan manyetik kontaktdr ve réle bobinlerine asiri gerilim koruyucu takin.
« Gerekirse gurdlt filtreleri takin.

« EMC direktiflerine uygun olmasi igin istege bagh EMC plakasi monte edin ve blendajlayin.

« EMC plakasi monte edin ve blendajli kablo kullanin.

EMC plakasi
(istege bagh
cihazlar)
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Bl Kabine birden fazla birimin monte edilmesi

Bir kabine iki veya daha fazla inverter monte edildiginde asagidaki hususlara dikkat edin.

Inverterler aralarinda bosluk birakilmadan yan yana monte edilebilir.

inverterleri yan yana monte ederken inverterin {ist kisminda yer alan koruyucu etiketi gikarin.
40°C'nin lzerindeki sicakliklara sahip yerlerde inverteri gikis akimi dustrilmis sekilde kullanin.
inverterlerin (ist ve alt tarafinda en az 20 cm bosluk birakin.

Altta yer alan inverterden yiikselen isinin Ustte yer alan inverteri etkilememesi igin hava saptirici bir
plaka monte edin.

Havalandirma fani

[==2]

[€—Inverter

R — | _~Hava saptirma plakasi

€ inverter
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2. Baglan

/\ Uyar

N

Demonte
etmek yasaktir

Asla demonte etmeyin, onarmayin veya lzerinde degisiklik yapmayin.
Elektrik garpmasi, yangin ve yaralanmaya yol agabilir. Onarim islemleri igin Toshiba distribltériinlizi
arayin.

O

Yasak

Parmaklarinizi kablo cekme delikleri ve sogutma fani kapaklari gibi agikliklara sokmayin.
Elektrik garpmasi veya diger yaralanmalara yol agabilir.

inverter igine herhangi bir cisim (elektrik kablosu pargalari, gubuk, tel vb.) sokmayin. Elektrik
carpmasi veya yangina yol agabilir.

Su veya diger sivilarin inverter ile temas etmesine izin vermeyin.

Elektrik garpmasi veya yangina yol agabilir.

/\ Dikkat

O

Yasak

Nakil veya tasima sirasinda 6n panel kapaklarindan tutmayin.
Kapaklar yerinden ¢ikabilir ve linite yere diiserek yaralanmalara yol agabilir.

21

Kablolama hakkinda ikazlar

/\ Uyarl

O

Yasak

Glg acikken asla terminal kapagini sékmeyin.
Unite iginde birgok yliksek gerilimli parga mevcuttur ve bu pargalarla temas edilmesi elektrik arpmasina yol
agar.

o

Zorunlu eylem

Glcl sadece terminal blok kapagini taktiktan sonra agin.

Terminal blok kapag! takili degilken gii¢ agilirsa, elektrik garpmasi veya diger yaralanmalar meydana gelebilir.

Elektrik montaj isleri yetkili bir uzman tarafindan yapiimalidir.

Girig glict baglantisinin uzman olmayan kisiler tarafindan yapiimasi yangin veya elektrik garpmasina

yol agabilir.

Cikis terminallerini (motor tarafi) dogru baglayin.

Faz sirasi yanligsa motor ters yonde doner ve yaralanmalara yol agabilir.

Kablo baglantilari montajdan sonra yapilmalidir.

Kablo baglantilari montajdan énce yapilirsa yaralanma veya elektrik garpmasina yol agabilir.

Kablo baglantilari yapiimadan 6nce asagidaki adimlar gergeklestirilimelidir.

(1) Tim giris giiciini kapatin.

(2) En az 15 dakika bekleyin ve sarj lambasinin artik yanmadigindan emin olun.

(3) DC voltaj élgen (400VDC veya 800VDC veya Uzeri) bir test cihazi kullanin ve DC ana devrelerine beslenen
voltajin (PA/+ - PC/- arasinda) 45V veya daha distik oldugunu kontrol edin.

Bu adimlar dogru sekilde gerceklestiriimezse, kablo baglantisi elektrik garpmasina yol agar.

Terminal blok lzerindeki vidalari, belirtilen tork degerinde sikin.

Vidalar belirtilen tork degerinde sikilmazsa yangina yol agabilir.
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/\ Uyar

« Toprak baglantisi giivenli bir sekilde yapiimalidir.
Toprak baglantisi glivenli bir sekilde yapilmazsa elektrik garpmasi veya yangina yol agabilir.

Topraklayin

/\ Dikkat

® « Cikis terminaline (motor tarafi) timlesik kapasitorli (glrdlti filtreleri veya asiri gerilim koruyuculari

vb.) cihazlar baglamayin.
Bdyle yapilmasi yangina yol agabilir.

Yasak

B Radyo gurultisinun énlenmesi
Radyo gdriltiist gibi elektriksel parazitleri nlemek igin, ana devre gii¢ terminallerine (3-fazli modeller:
R/L1, S/L2, T/L3, tek fazli modeller: R/L1, S/L2/N) ve motor terminallerine (U/T1, V/T2, W/T3) giden
kablolari ayri demet haline getirin.

B Kontrol ve ana gli¢ kaynagi
Kontrol gli¢ kaynagi ve bu inverter i¢in ana devre gli¢c kaynagi aynidir.
Bir ariza veya ariza sonucu ana devre kapanirsa, kontrol glicii de kapanacaktir. Ariza veya agmanin
nedenini kontrol ederken ariza tutma secim parametresini kullanin.
Ek olarak, litfen sorun veya ariza nedeniyle ana devre kapansa bile sadece kontrol gii¢ kaynagi
caligirken istege bagl bir kontrol gu¢ kaynagi yedekleme tnitesi kullanin.

B Kablo baglantilari

« Ana devre terminalleri arasindaki bosluk klgik oldugu i¢in baglantilarda kollu kivirmal tip terminaller
kullanin. Terminalleri, bitisik terminaller birbirine temas etmeyecek sekilde baglayin.

« Topraklama terminali igin @ tablo 10.1'de verilene esdeger veya daha biyik kesitte kablolar kullanin
ve inverteri mutlaka topraklayin (240V voltaj sinifi: D tipi toprak, 500V voltaj sinifi: C tipi toprak).
Mumkin mertebe blyik kesitli ve kisa topraklama kablosu kullanin ve invertere en yakin yere gekin.

* Ana devrede kullanilan elektrik kablosu kesitleri icin bolim 10.1'deki tabloya bakin.

« Her kablonun boyu 30 metreyi asmamalidir. Kablo 30 metreden uzunsa kablo kesiti (gap1) artiriimalidir.
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2.2  Standart baglantilar

/\ Uyar

O

Yasak

Girig guclni gikis (motor tarafi) terminallerine (U/T1, V/T2, W/T3) baglamayin.

Giris gliclinlin ¢ikisa baglanmasi inverterin zarar gérmesine veya yangina yol agabilir.

DC terminaller arasina (PA/+ ve PC/- veya PO ve PC/- arasina) bir frenleme sistemi yerlestirmeyin.
Yangina yol agabilir.

Oncelikle giris giiciinii kapatin ve inverter giig tarafina bagh olan ekipman (MCCB) lizerindeki
terminallere ve kablolara dokunmadan 6nce en az 15 dakika bekleyin.

Bu siireden 6nce terminal ve kablolara dokunulmasi elektrik carpmasina yol agabilir.

VIA veya VIB terminalleri harici gli¢c kaynagi tarafindan lojik giris terminali olarak kullanildiginda
harici giig kaynagini 6nceden kapatmayin.

VIA veya VIB terminalleri ON (ACIK) konumunda olduklarindan beklenmeyen sonuglara yol agabilir.

o

Zorunlu eylem

VIA veya VIB terminalleri lojik giris terminali olarak kullanildiginda F {7 5 parametresini ayarlayin.

Ayarlanmazsa arizaya yol agabilir.
S3 terminali PTC giris terminali olarak kullanildiginda £ {4 7 parametresini ayarlayin.
Ayarlanmazsa arizaya yol agabilir.

Topraklayin

Toprak baglantisi gtivenli bir sekilde yapilmalidir.
Toprak baglantisi giivenli bir sekilde yapiimazsa elektrik garpmasi veya yangina yol agabilir.
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2.21  Standart baglanti diyagrami 1

Bu diyagram, ana devrenin standart kablo baglantisini géstermektedir.

Standart baglanti diyagrami - SINK (Negatif) (ortak: CC)

DC reaktor (DCL) - =
*2 (istege bagh cinazlar) Frenleme direnci (Istege bagl cihazlar)

Ana devre giig kaynagi

3faz-240V sinifi: iig fazl 200-240V PO

-50/60Hz MCCB
1faz-240V sinifi: tek fazli 200-240V

Giriltd

-50/60Hz tresi e Gilg devresi
3faz-500V sinifi: tg fazli 380-500V X fltresi 1o devrest

-50/60Hz X,

Kontrol gli¢ I:

ileri galisma komutu

MCCB(2P)] kaynagi
Tek fazll =% _—~ORIL1 5 Kontrol -_—4Geri galisma komutu
Glg B QSIL2N VF_S‘] 5 devresi
kaynagi —_——{Reset
FLA -~ Onayarli hiz komutu 1
—/1 Onayarli hiz komutu 2
Ariza sinyali rolesi FLB [}
*1: T/L3 terminali tek fazli modeller igin O DD Onayarli hiz komutu 3
saglanmamistir. -
Giris terminalleri olarak R/L1 ve S/L2/N Calisma paneli Ortak
terminallerini kullanin. SW1'6 P24 .
*2: Inverter, PO ve PA/+ terminalleri bir RY Hiz erigim
SINK__SOURCE sinyal aikis!
kisa devre gubugu ile kisa devre edilmis Diisiik hiz [ — ouT yal cikis
olarak dagitilir. sinyali rélesi RC PLC
DC reaktdrii (DCL) monte etmeden énce RS485 o NOO
cubugu kaldirin. SW2 konnektori cco
*3: OUT gikis terminalini sink lojik modunda ViB E S4 EI
kullanirken NO ve CC terminallerini kisa ) @ PTC s3
devre edin. -_ 4 *4
*4: VIA veya VIB terminali lojik giris terminali M C VC VIB VIA PP

olarak kullanildiginda, bkz. bélim 7.2.1.

*5: Inverterden saglanan kontrol giictinii Olgim C‘haZL e
yedeklemek amaciyla harici bir glig (ampermelr)

kaynagindan kontrol glictinii saglamak
icin istege bagli bir kontrol yedekleme
cihazi (CPS0022) gereklidir. Bu tiir bir 7.5V-1mA
durumda, yedekleme cihaz! inverterin (veya 0-10V/0(4)-20mA)
dahili gi¢ kaynag ile ayni anda kullanilir.

Istege bagli kontrol giicii yedekleme

(initesi 240V ve 500V modelleriile

kullanilabilir.

1 Akim sinyali: 4(0)-20mA

1 Voltaj sinyali: 0-+10V
(veya -10-+10V)

Harici potansiyometre (1k-10kQ)
(veya VIA ve CC arasindaki voltaj sinyali: 0-10V)

*6: SW1 kaydirmali diigmesini sink tarafina
ayarlayin.
Ayrintilar igin bkz. sayfa B-11, 12.
Varsayilan ayar PLC tarafidir.
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2.2.2 Standart baglanti diyagrami 2

Standart baglanti diyagrami - SOURCE (Poxzitif) (ortak: P24)

DC reaktor (DCL)
*2 (istege bagh
Ana devre gii¢ kaynagi cihazlar)

Frenleme direnci (Istege bagl cihazlar)

3faz-240V sinifi: g fazli 200-240V
-50/60Hz MCCB
1faz-240V sinifi: tek fazli 200-240V

-50/60Hz —y¢
3faz-500V sinifi: G¢ fazli 380-500V

Girdlta
filtresi

] Gl devresi

-50/60Hz
/
Kontrol giig |
MCCB(2P) Kaynag
Tek fazl ynagi cc .
—X_~© RIL1 *5 ileri calisma komutu
. Kontrol
S;;/@nag‘—* © S/IL2IN VF-S15 | devesi ——3Geri galisma komutu
RES o ——¢Reset
FLA
[— S1 ——eOnayarli hiz komutu 1
*1: T/L3 terminali tek fazli modeller igin Ariza sinyali rolesi FLB O og S2¢ —<¢Onayarli hiz komutu 2
saglanmamistir. g )
Giri terminalleri olarak R/L1 ve S/L2/N m $3¢ —%Onayarli hiz komutu 3
terminallerini kullanin. Calisma paneli poad Ortak
*2: Inverter, PO ve PA/+ terminalleri bir SW1*6
kisa devre gubugu ile kisa devre edilmis RY SINK  SOURCE OouTQ
olarak da.g.jl.l.mr. . Distik hiz |j| NO & .
DC reaktdrii (DCL) monte etmeden dnce sinyali rolesi RC PLC u HIZ erigim
gubugu kaldirin. SW2 kRSABit" _ CCo sinyal gikis!
*3: NO ¢ikis terminalini source lojik VIB ES4 onekiord
modunda kullanirken P24 ve OUT
PTC S3
terminallerini kisa devre edin. I 9
*4: VIA veya VIB terminali lojik giris terminali - 4 4
olarak kullanildiginda, bkz. bolim 7.2.1. CC_VIC VB VA

g

: Inverterden saglanan kontrol giicini
yedeklemek amaclyla harici bir giig
kaynagindan kontrol gliciinii saglamak
icin istede bagl bir kontrol yedekleme
cihazi (CPS002Z) gereklidir. Bu tiir bir 7,5V-1mA
durumda, yedekleme cihazi inverterin (veya 0-10V/4-20mA)
Qah\h gii¢ kaynagi ile ayni anda kullanilir. Harici potansiyometre (1k-10kQ)

Istege bagl kontrol giicii yedekleme (veya VIA ve CC arasindaki voltaj sinyali: 0-10V)
(nitesi 240V ve 500V modelleri ile
kullanilabilir.

Olgiim Cihazi 1 Akim sinyali: 4(0)-20mA

Frekans digen
(ampermelre)

1 Voltaj sinyali: 0-+10V
(veya -10-+10V)

S

: SW1 kaydirmali digmesini source
tarafina ayarlayin.

Ayrintilar igin bkz. sayfa B-11, 12.
Varsayilan ayar PLC tarafidir.
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2.3 Terminallerin agiklamasi
2.31  Gug devresi terminalleri
B Cevre birimlerle baglantilar
Kalip govdeli - Manyetik  Girig AC grilti
devrekesici  kontaktdr  reaktori  azaltici filtre Motor

Giig
kaynagi

inverter U

Sifir faz =

PA+ PB reaktor

Frenleme direnci

Not 1: T/L3 terminali tek fazli modeller igin saglanmamistir. Tek fazli modelleri kullaniyorsaniz, giig
kablolarini baglamak icin R/L1 ve S/L2/N terminallerini kullanin.

B Glg devresi

Terminal sembolii

Terminal iglevi

L

inverter baglantisi igin topraklama terminali. EMC plakasinin sogutma kanatlarinda veya
montaj pargasinda 3 terminal mevcuttur.

R/L1,S/L2,T/L3

240V sinifi : Ug fazli 200 ila 240V-50/60Hz

: Tek fazli 200 ila 240V-50/60Hz
500V sinifi : Ug fazli 380 ila 500V-50/60Hz
* Tek fazli girisler R/L1 ve S/L2/N terminalleridir.

U/T1VIT2WIT3

Ug fazli motora baglayin.

PA/+, PB

Frenleme direnglerine baglayin.
Gerekirse F 304, F305, F308, F 305 parametrelerini degistirin.

PA/+

Dahili DC ana devrede pozitif potansiyel bir terminaldir.
DC ortak glic PC/- terminali ile girilebilir.

PC/-

Dahili DC ana devrede negatif potansiyel bir terminaldir.
DC ortak glic PA/+ terminali ile girilebilir.

PO, PA/+

Bir DC reaktor baglantisi igin terminaller (DCL: istege baglh harici cihaz). Fabrikadan sevk
sirasinda kii¢ik bir cubukla kisa devre edilmistir. DCL montajindan énce gubugu ¢ikarin.

Gig devresi terminallerinin yerlesimleri her bir araliktan farklidir.
Ayrintilar i¢in bkz. bélim 1.3.3 1).
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2.3.2

Kontrol devresi terminalleri

Kontrol devresi terminal blogu tim cihazlar igin ortaktir.
Her bir terminalin islevi ve teknik 6zellikleri ile ilgili olarak litfen asagidaki tabloya bakin.
Kontrol devresi terminallerinin yerlesimi hakkinda bilgi i¢in bkz. bolim 1.3.3 3).

B Kontrol devresi terminalleri

Terminal
sembolii

Giris /
cikis

|

Islev

Elektrik 6zellikleri

inverter dahili devreleri

F Girig

F-CC veya P24-F arasi kisa devre
edildiginde ileri yonde donus; acik
devre edildiginde yavaslayarak durma
saglanir.

(Standby ST her zaman ON oldugunda)
3 farkli iglev atanabilir.

R Girig

R-CC veya P24-R arasi kisa devre
edildiginde ters yonde donis; acik
devre edildiginde yavaslayarak durma
saglanir.

(Standby ST her zaman ON oldugunda)
3 farkli islev atanabilir.

RES Giri

RES-CC veya P24-RES baglanirsa
Ariza kodu sifirlanir sifirlanir.
RES-CC veya P24-RES'in kisa
devre edilmesinin inverter normal
durumdayken bir etkisi yoktur.

2 farkli islev atanabilir.

S1 Girig

S1-CC veya P24-S1'in kisa devre
edilmesi 6n ayarli hiz galismasina
yol agar.

2 farkli islev atanabilir.

S2 Girig

Cok islevli programlanabilir lojik giris

S2-CC veya P24-S2'nin kisa devre
edilmesi on ayarli hiz galismasina
yol agar.

F !4 £ parametre ayarinin
degistiriimesi ile bu terminal darbe
katari giris terminali olarak da
kullanilabilir.

S3 Girig

S3-CC veya P24-S3'in kisa devre
edilmesi 6n ayarli hiz galismasina
yol agar.

SW2 kaydirmali diigmesi ve = {4 7
parametre ayarinin degistirilmesi ile
bu terminal PTC giris terminali olarak
da kullanilabilir.

Voltaj yok lojik giris
24Vdc-5mA veya
daha az

SW1 kaydirmali
diigmesi ile Sink/
Source ve PLC
segcilebilir
(Varsayilan ayar
PLC tarafidir)

Darbe katari girisi
(S2 terminali)
Darbe frekans

araligi:
10pps ~ 2kpps

PTC girisi
(S3 terminali)

+24V EXT
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Terminal

. islev Elektrik 6zellikleri ‘ inverter dahili devreleri
sembolii

Girig /
cikis

Girig / Kontrol devresinin espotansiyelli
cc cikisa terminali
ortak (3 terminal)

! +24V
10Vdc Voltaj

PP Cikis Analog gli¢ kaynagi ¢ikis! (izin verilen ylk akimi: Regiilatérii
10mAdc) | %

Cok islevli programlanabilir analog
giris.

Varsayilan ayar: 0-10Vdc (1/1000
¢Oziuinirlik) ve 0-60Hz (0-50Hz)

frekans girisi (1/2000 ¢ozindrliik). 1ovde

(ic empedans: 30kQ)

VIA
Girig
Not 1) F {5 parametresinin degistirilmesi
ile bu terminal gok islevli
programlanabilir lojik giris terminali
olarak da kullanilabilir.

Cok islevli programlanabilir analog
giris.

Varsayilan ayar: 0-10Vdc (1/1000
¢0ziinlrlik) ve 0-60Hz (0-50Hz)
frekans girisi.

vie 10vde

iri i [ Ry} i
Giris Islev, 7 { i | = { parametre ayari ile (ic empedans: 30kQ)

Not 1) -10-+10V girisine degistirilebilir.

F {15 parametre ayarinin

degistirilmesi ile bu terminal gok
islevli programlanabilir lojik girig
terminali olarak da kullanilabilir.

Cok islevli programlanabilir analog
Vic Giris giris.
4-20mA (0-20mA) giris.

4-20mA
(ic empedans: 250Q)
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Terminal |~ Giris / ‘ islev Elektrik 6zellikleri ‘ Inverter dahili devreleri
sembolil cikis
1mAdc tam skalali
ampermetre veya QS60T
Cok islevli programlanabilir analog (istege bagh cihazlar)
5;|k|§. \éarssy’llan ayar: gikis fre!(anSL 0-20mA (4-20mA) DC
islev, F 5 & { parametre ayar! ile ampermetre
FM Cikis ampermetre, 0-10Vdc voltaj veya . P . P .
1zin verilen y(ik direnci:
0-20mAdc (4-20mA) akim ¢ikisina .
e 600Q veya daha dustik
degistirilebilir.
Cozindrlik Maks. 1/1000. 0-10V DC volt metre
izin verilen ytik direnci:
1kQ veya daha fazla
. 24Vdc-100mA
Cikis 24Vdc gug cikisi Not 2) COExT
1 ! ol +24V
P24 P24 O Akim
Bu terminal, SW1'i PLC tarafina i SW1 VA sinirlayici
Giri degistirerek harici bir glic kaynagi : =
$ kullanildiginda ortak terminal olarak 24 _L
kullanilabilir. i
: 2
+24 Cikis 24Vdc gug cikisi rz\lt\t/fg-MOmA | +24V
Kontrol devresini galistirmak igin
g DC glg giris terminali. +SUve CC |\, . o4y gesop10
+SU Girig arasina bir kontrol gli¢c yedekleme
. - o Akim: 1A veya daha fazla
cihazi (istege bagl cihazlar veya
24Vdc gulc kaynagi) baglayin.
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Terminal |~ Giris / ‘ islev Elektrik ozellikleri ‘ Inverter dahili devreleri
sembolil cikis

Cok islevli programlanabilir agik
kollektorlii gikis. Varsayilan ayar
algilamasi ve ¢ikis hizi ulagma sinyali. | Agik kollektor ¢ikisi
ki farkli islevin atanabildigi gok islevli | 24Vdc-100mA
cikis terminalleri. =
NO terminali bir espotansiyelli Darbe katarlarini gikisa 147 pTC
ouT Cikis terminaldir. CC terminalinden vermek igin, 10mA : N
NO yalitilmistir. veya daha fazla bir akim so47
gegirilmelidir. -
F £ 55 parametre ayarlarini i
degistirerek bu terminalleri gok islevli | Darbe frekans araligi:
programlanabilir darbe katari ¢ikis 10 ~ 2kpps
terminalleri olarak kullanmak da
mimkindiir.
Maks. anahtarlama
kapasitesi
250Vac-2A
30Vdc-2A |
Cok islevli programlanabilir réle (cos®=1) FLA
FLA kontak ¢ikisl. : rezistif ylikte
FLB inverter koruma islevinin galismasini +24V
FLC Cikis algilar. (Varsayilan ayar) 250Vac-1A
Koruma islevi galismasi sirasinda (cos®=0,4)
Not 3) FLA-FLC arasindaki kontak kapali ve | 30Vdc-1A
FLB-FLC arasindaki agiktir. (L/R=7Tms) .
Min. izin verilen ylk
5Vdc-100mA
24Vdc-5mA
Maks. anahtarlama
kapasitesi
250Vac-2A
Cok islevli programlanabilir réle (cos®=1) I
RY kontak gikig!. o : rezistif yiikte +24V
RC Varsayilan ayarlar algilar ve diistik
Cikis hiz sinyal ¢ikis frekanslarini digari 30Vvdc-1A v e
verir. 250Vac-1A
Not3) iki farklt islevin atanabildigi gok ilevli | (cos®=0,4)
cikis terminalleri. '
Min. izin verilen yiik
5Vdc-100mA
24Vdc-5mA

Not 1) VIA terminali lojik giris terminali olarak kullanildiginda, sink lojik durumunda P24 ve VIA arasina, source lojik

durumunda VIA ve CC arasina bir direng bagladiginizdan emin olun. (Onerilen direng: 4,7kQ-1/2W)
VIB terminali igin gerekli degildir.
Not 2) 100mA, P24 ve +24'in toplamidir.
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Not 3) Titresim ve darbe vb. harici faktérler tarafindan bir giiriiltii (kontagin anlik AGIK/KAPALI durumu) iretilir. Ozellikle,
programlanabilir kontrol biriminin giris (nitesi terminaline dogrudan baglandiginda 10ms veya uzeri filtre veya
onlem icin zamanlayici ayarlayin. Litfen programlanabilir kontrol birimi baglandiginda mimkin mertebe OUT
terminalini kullanin.
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B SINK (Negatif) lojik/SOURCE (Pozitif) lojik (inverterin dahili giic kaynagi
kullanildiginda)

Disari akan akim kontrol giris terminallerini agar. Bunlar sink lojik terminaller olarak adlandirilir.
Avrupa'da genel olarak kullanilan yontem source lojiktir. Burada, giris terminaline dogru akan akim
devreyi agar.

Sink lojik bazen negatif lojik olarak, source lojik ise pozitif lojik olarak adlandirilir.

Her bir lojik, inverterin dahili gii¢ kaynagi veya harici gii¢ kaynagindan beslenir ve baglantilari, kullanilan
gli¢ kaynagina bagl olarak degisir.

Sink/source lojik, kaydirmali digme SW1 ile anahtarlanir.

<Inverter dahili gii¢ kaynag kullanildiginda baglanti érnekleri>

Kaydirmali digme SW1: Sink tarafi Kaydirmali digme SW1: Source tarafi
Sink (Negatif) lojik Source (Pozitif) lojik
24Vpe ’ 24V
Girig Ortak | P24 Giris
cikis  |F
Ckis [F
Ortak cc
24V, : 1 24V, E
e’ Cikis © Cikis
Ortak P24 P24
@ Giris | out out
—O0———
NO Giris  Tno
cC Ortak cC I
Programlanabilir inverter Programlanabilir inverter
kontrol birimi kontrol birimi
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B SINK (Negatif) lojik (Harici bir glic kaynagi kullanildiginda)
P24 terminali harici bir giic kaynagina baglanti igin veya bir terminali diger giris veya cikis
terminallerinden ayirmak icin kullanilir.

<Harici bir gic kaynagi kullanildiginda baglanti érnekleri>

Kaydirmali digme SW1: PLC tarafi Sink (Negatif) lojik |

24V 24Voc - Giris

Ortak P24

Cikis F SW1 : PLC tarafi
L cC
‘ &

2H4ec Cikis
| loiis lour
I Ortak NO
Programlanabilir inverter
kontrol birimi

Not) VIA veya VIB terminalleri harici gli¢ kaynagi tarafindan lojik giris terminali olarak kullanildiginda
harici gii¢ kaynagini 6nceden kapatmayin.
VIA veya VIB terminalleri ON (ACIK) konumunda olduklarindan beklenmeyen sonuglara yol agabilir.
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B Kaydirmali digmenin anahtarlanmasi
Kaydirmali digmenin yeri ile ilgili olarak bkz. bolim 1.3.3 3).

(1) Sink/source lojik anahtarlamasi: SW1 (Varsayilan ayar : PLC tarafi)
F, R, RES, S1, S2 ve S3 terminalleri igin sink/source lojik ayari kaydirmali digme SW1 tarafindan
anahtarlanir.
Sink lojik igin harici bir giic kaynagi kullanildiginda, SW1 kaydirmali diigmesini PLC tarafina ayarlayin.
Gug kaynagini agmadan 6nce sink/source anahtarlamasini ayarlayin.

Dogru sink/source ayarini onayladiktan sonra gii¢ kaynagini agin.

(2) VIB terminal islevinin anahtarlanmasi: Ust SW2 (Varsayilan ayar : VIB tarafi)
VIB terminali igin analog giris/ lojik giris ayart SW2 Ust kaydirmali digmesi ve F {1 5 parametresi ile
anahtarlanir.
VIB terminali analog giris terminali olarak kullanildiginda, kaydirmali digmeyi VIB tarafina getirin ve
F {[15=0 parametresini ayarlayin.
VIB terminali lojik giris terminali olarak kullanildiginda, kaydirmali digmeyi S4 tarafina getirin ve
parametreyi F {[5=1{, 3 veya 4 degerine ayarlayin. Sink/ source lojik, SW1 kaydirmali diigmesine
baghdir.
Ust kaydirmali digme SW2 ayari ile £ {1 5 parametresini kesin bir sekilde eslestirin.
Eslesmiyorsa, bu durum arizaya yol agabilir.

(3) S3 terminal islevinin anahtarlanmasi: Alt SW2 (Varsayilan ayar : S3 tarafi)
S3 terminali igin lojik girig/ PTC giris ayari SW2 alt kaydirmali digmesi ve F {4 7 parametresi ile
anahtarlanir.
S3 terminali lojik giris terminali olarak kullanildiginda, kaydirmali digmeyi S3 tarafina getirin ve
F I47=0 parametresini ayarlayin.
S3 terminali PTC giris terminali olarak kullanildiginda, kaydirmali digmeyi PTC tarafina getirin ve
F {4 7= 1 parametresini ayarlayin.
Alt kaydirmali diigme SW2 ayari ile F {4 7 parametresini kesin bir sekilde eslestirin.
Eslesmiyorsa, bu durum arizaya yol agabilir.
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3. i§lemM

VAN Uyari

O

Yasak

 Motor durdurulsa bile elektrik giicti invertere gidiyorken inverter terminallerine dokunmayin.
invertere giig bagliyken inverter terminallerine dokunulmasi elektrik garpmasina yol agabilir.
« Elleriniz 1slakken salterlere dokunmayin ve inverteri nemli bezle temizlemeye ¢alismayin.
Bu tiir uygulamalar elektrik carpmasina yol agabilir.
« Otomatik ariza sifirlama islevi segiliyken motora yaklasmayin.
Motor aniden calisabilir ve yaralanmalara yol agabilir.
Motor beklenmedik sekilde calistiginda kaza olmamasi igin gerekli giivenlik 6nlemlerini (6rn. motora kapak
takma) alin.

0

Zorunlu eylem

« Inverterden duman veya olagandisi bir koku gelmeye baslarsa veya anormal sesler duyulursa derhal giicii
kapatin.
Bu tir bir durumda inverterin sirekli olarak kullanimi yangina yol agabilir. Onarim iglemleri i¢in Toshiba
distribltoriinlizi arayin.

« Sizinti, toz ve diger malzemelerin yol agabilecegi arizalar nedeniyle inverter uzun sire kullaniimayacaksa glict
mutlaka kapatin. Bu durumda inverter agik birakilirsa yangina yol agabilir.

« Giris gliciini sadece terminal blok kapagini taktiktan sonra agin.
Bir kabin i¢inde kapali durumdayken ve terminal blok kapagi takili degilken kullanildiginda, 6nce kabin
kapaklarini kapatin ve daha sonra giicli agin. Terminal blok kapagi veya kabin kapaklari agikken gliciin agiimasi
elektrik carpmasina yol agabilir.

« Ariza sonrasinda inverteri sifirlamadan dnce galisma sinyallerinin kapali oldugundan emin olun.
Calisma sinyali kapanmadan 6nce inverter sifirlanirsa, motor aniden galisabilir ve yaralanmalara yol agabilir.

/\ Dikkat

Q@

Temas yasaktir

« Isi yayan kanatlara veya desarj direnglerine temas etmeyin.
Bu pargalar sicaktir ve dokunmaniz durumunda yanarsiniz.

O

Yasak

« Motor ve mekanik ekipmanlarin izin verilen tim galistirma araliklarina uyun. (Motorun kullanim kilavuzuna
bakin.)
Bu araliklara uyulmamasi yaralanmalara yol agabilir.
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3.1 Ayar Menusu Nasil Ayarlanir

/N Uyari

« Yanlis ayar yapilirsa siiriiclide hasar veya beklenmedik hareket meydana gelebilir. Ayar menusiini dogru sekilde
ayarladiginizdan emin olun.

Zorunlu eylem

Ayar menusini baz frekans ve bagli olan motorun baz frekans voltajina gére ayarlayin. (Ayar menisine
ait hangi bolge kodunun segilmesi ve hangi degerlerin belirtiimesi gerektiginden emin degilseniz, Toshiba
distribltorinizle irtibata gegin.)

Her ayar menisu, baz frekans ve bagh olan motorun baz frekans voltaji ile ilgili tim parametreleri otomatik
olarak ayarlar. (Bir sonraki sayfada yer alan tabloya bakin.)

Ayar menisiini degistirmek igin bu adimlari izleyin [Ornek: Bélge kodunu £ L olarak segme]

Calistirilan panel | LED ekran | islem

SEE 5 £ £ yanip sénityor

(]

Ayar kadranini gevirin ve bolge kodunu “£ L{” (Avrupa)
olarak segin.

@ Elalinm IF Bolgeyi belirlemek igin ayar kadraninin merkezine basin.

0.0 Calisma frekansi goriintiilenir (Bekleme).

v Ayar menusti ile segilen bolgeyi degistirmek isterseniz, ayar menulsi asagidaki ayarla gorintllenecektir.
Bununla birlikte, tim ayar parametrelerinin varsayilan ayar durumuna dondigini litfen unutmayin.
+ 5 FE parametresini “J” olarak ayarlayin.
+ 5 EE parametresini “ { 3” olarak ayarlayin.

v Sonraki sayfada yer alan tabloda gegen parametre ayarlari, ayar menusiinde segcildikten sonra bile ayri ayri

degistirilebilir.
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M Her bir ayar parametresi ile ayarlanan degerler

cu e AS A o
[ [ N X
Baslik islev (Genellikle | (Genellikle Kuzey | (Cenellikle Asya, | Gengljice
Avrupa'da) Amerika'da) Okyanusya'da) Japonya'da)
Not 1)
il
wil
10
Fooq
Foidl Frekans 50,0(Hz) 60,0(Hz) 50,0(Hz) 60,0(Hz)
Faigi
F3301
FIET/
FB Y
wibwl Baz frekans [ 240V sinifi 230(V) 230(V) 230(V) 200(V)
Filil voltaji 1,2 [ 500V sinifi 400(V) 460(V) 400(V) 400(V)
Pt VIF kontrol modu segimi 0 0 0 2
Besleme gerilimi diizeltmesi
F307 (ctkis gerilimi sinirlamasi) 2 2 2 3
F319 !‘?ejeneratif asiri uyariima 120 120 120 140
st sinirt
Fyi7 Motor anma hizi 1410(dak) 1710(dak’) 1410(dak) 1710(dak™)

Not 1) Japonya harigtir.
Not 2) Kaydirmali diigme SW1 varsayilan ayarda PLC tarafina ayarlanir. Kullanilan lojige gore uygun sekilde ayarlayin.
Ayrintilar i¢in bkz. sayfa B-11 ve 13.
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3.2

VF-S15'in Basitlestiriimis Calistiriimasi

inverteri galistirmak igin Galistirma komutu ve Galistirma frekans komutu gereklidir.

Calistirma yontemi ve calisma frekansi ayari asagidakilerden segilebilir.

Varsayilan ayar olarak, inverter panel tus takimindaki RUN/STOP tusu ile galistirihr/durdurulur ve frekans,
ayar kadrani ile ayarlanabilir.

(1) Panel tus takimini kullanarak cahstirin ve
durdurun

Egallgtlrma / Durdurma ]
(2) Harici sinyalleri kullanarak g¢alistirin ve durdurun

(1) Ayar kadranini kullanarak ayar
(2) Harici sinyalleri kullanarak ayar

EFrekansm ayarlanmas,l]
(0-10Vvdc, 4-20mAdc, -10-+10Vdc)

i Segim icin £ /7 & (komut modu secimi)ve F /71 4 (frekans ayar modu
: secgimi) temel parametreleri kullanin.

[Parametre ayari]

Baslik [ Islev [ Avyar aralid [ Varsayilan ayar

0: Terminal blok

Panel tus takimi (genisletme paneli dahil)
RS485 haberlesme 1
CANopen haberlesme
Haberlesme segenegi

Cnid Komut modu segimi

Ayar kadrani 1(glic kapali olsa bile kaydet)
Terminal VIA

Terminal VIB

Ayar kadrani 2(kaydetmek igin merkeze bas)
RS485 haberlesme

YUKARI/ASAGI harici lojik girisinden
CANopen haberlesme 0
Haberlesme secenegi
Terminal VIC

,10: -

11: Darbe katari girisi
12,13: -

14: 50

FhRod Frekans ayar modu segimi 1

OCONPARWN2O|IRWN

ve £ 110 d=0 (ayar kadrani 1), ayar kadrani ile frekansin ayarlanmasindan sonraki moddur, gli¢ kapatilsa bile
frekans kaydedilir. Bu ayar kadraninin kullanimi potansiyometrenin kullanimina benzerdir.
v F0d=4ila 7,{ve {4 hakkindakiayrintilarigin bkz. bolim 5.6.
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3.2.1  Nasll ¢alistirilir ve durdurulur

[£ 718 & ayar prosediirii 6rnegil

Panel islemi { LED ekran { islem
oA Cikis frekansini gosterir (¢alisma durur).
s (Standart monitdr ekran segimi £ 7 { =11 [cikis frekansi] iken)
AUH ilk temel parametreyi gosterir [Gegmis (4 Li H)).
{@ rnod Ayar kadranini gevirin ve “L [ [ " segenegini segin.
. Parametre degerini okumak igin ayar kadraninin merkezine basin.
= ! (Standart varsayilan deger: ).
{ \ - Parametre degerini [ (terminal blok) olarak degistirmek igin ayar kadranin
6 9 o -
gevirin.
Delnnd I?_e’glitlrllen parametreyi kaydet‘me.k |.g.:|rla¥ar .I?adranlnlr] njerlll(em.ne basin.
> L [l d ve parametre ayar degeri doniisiimlii olarak gorintilenir.

(1) Panel tus takimini kullanarak galistirma ve durdurma (Z /75 = 1)

Motoru galistirmak ve durdurmak igin panel tus takimindaki ve | STOP| tuslarini kullanin.
RUN |: Motor galisir. | STOP |: Motor durur.

¥Dénis yoni £~ parametresinin ayari ile belirlenir (ileri ydnde ¢alisma, ters yonde galisma secimi).
(& ileri ydnde galisma, {: ters yonde galisma)

lileri ydnde calisma ve ters ydnde galisma genisletme paneliile (istege bagh cihazlar) gegis yapilabilir.
F ~ parametresini (ileri yonde galisma, ters yonde ¢alisma segimi) £ veya 3 olarak ayarlayin. (Bkz.
bolim 5.8)
(2) Harici sinyalleri kullanarak CALISTIRMA ve DURDURMA (I /7 [ &/=17): Sink
(Negatif) lojik

Motoru ¢alistirmak ve durdurmak igin inverter terminal bloguna giden harici sinyalleri kullanin.
Yavasla ve dur
El ve terminalleri kisa devre: ileri yonde calistir Frekans f f
AGIK
El ve terminalleri agik devre: yavasla ve dur F-CC_ | KAPALI
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(3) Serbest (kontaktor tipi) durma

Serbest (kontaktor tipi) durma durumunda asagida Yavaglayarak durma
aciklanan parametreleri atamak. Serbest (kontaktor Motor hizi —
tipi) durma sirasinda inverter ekraninda [J F F yazisi \\
cikacaktir.
1) Bir girig terminaline “5 (ST)” atamak. F { { =01 F-CC—— I—Qﬁ';;m
parametre ayarini yapin. Serbest (kontaktor tipi)

icin ST-CC'yi J kl J—
durma igin ST-CC'yi agin (sagda agiklanan duruma sT.ce ACIK
bakin). KAPALI

2) Bir giris terminaline “5 5 (FRR)” atamak.
Serbest (kontaktor tipi) durma FRR ve CC kisa
devre edilerek yapilir.
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3.2.2 Frekans nasil ayarlanir

[F 110 d ayar prosedirt 6rnegi] F /70 o= 1! : Terminal VIA ile frekans ayari
Panel islemi LED ekran islem
o Cikis frekansini gosterir (¢alisma durur).
s (Standart monitér ekran segimi F 7 { 7=7 [¢ikig frekansi] iken)
RUH Ik temel parametreyi gosterir [Gegmis (F Li H)).
{@ Fhnod Ayar kadranini gevirin ve “F [ [ & segenegini segin.
- Parametre degerini okumak igin ayar kadraninin merkezine basin. (Standart
2 = varsayilan deger: 7).
{ \ . Parametre degerini { (terminal blok VIA) olarak degistirmek igin ayar kadranini
@ ! gevirin.
. Parametre degeri yazilir. ~ /7 [ o ve parametre degeri birkag kez dénistimli
IF T Od
> olarak goriintilenir.

* MODE tusuna iki kez basilmasi ekrani standart monitér moduna dénddirir (¢ikis frekansi gérintilenir).

(1) Tus takimini kullanarak ayar (.‘-'.‘73 o=1{ veya )

@ : Frekansi artirir @ : Frekansi azaltir

B Panelden galigtirma 6rnegi (- 7 [l & =3 kaydetmek icin merkeze basin)
Panel islemi [ LED ekran [ islem
non Cikis frekansini gosterir.
Hoed (Standart monitor ekran segimi F 7 { =17 [cikis frekansi] iken)

VAW cn.o Gikis frekansini ayarlayin. (Giig bu durumda kapanirsa frekans
@ Y kaydedilmez.)

@ S0 .0oF D | Cikis frekansini kaydedin. £ L ve frekans déntistimli olarak gériintilenir.
=

M Panelden galistirma 6érnegi (F /7 [ o =11 gli¢ kapal olsa bile kaydet)

Panel islemi [ LED ekran [ Islem

Cikis frekansini gosterir.
5.0 (Standart monitor ekran segimi £ 7 { =17 [cikis frekansi] olarak
ayarlandiginda)

{@ &0.0 Cikis frekansini ayarlayin.
- s0.0 Bu durumda gli¢ kapatildiginda frekans kaydedilmez.
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(2) Terminal bloguna giden harici sinyalleri kullanarak frekans ayari (5 /7 3 =1,
veya &)
= Ayrintilar igin bkz. bélim 7.3.
(3) Iki frekans komutu arasinda gecis = Ayrintilar icin bkz. bélim 5.8.
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3.3 VF-S15 nasil ¢alistirilir
Basit 6rneklerle inverterin nasil ¢alistirilacagina genel bakis
Orn.1 Calistirma Komutu: Panel Islemi
' Frekans Komutu: Ayar Kadrani 1
(1) Kablo baglantisi
®-® © ©
PO PA/+ PB PC/-
Motor
MCCB
% g LJ| e
—X S/L2 O oo VIT2 @-
—X OTIL3 [m | w3 @
*1 Caligma paneli
L7©
(2) Parametre ayari (varsayilan ayar)
Baslik islev Ayar degeri
cnid Komut modu segimi '
Fnod Frekans ayar modu segimi 1 o
(3) lIslem
Calistirma/Durdurma: Panel lizerindeki ve | sToP| tuslarina basin.
Frekans ayari: Frekansi ayarlamak igin ayar kadranini gevirin. Frekans ayari, ayar kadrani
cevrilmek suretiyle kaydedilir.
*1: Tek fazli modeller R/L1 ve S/L2/N'dir.
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Orn.2 Galistirma Komutu: Panel islemi
' Frekans Komutu: Ayar Kadrani 2
(1) Kablo baglantisi

&— © o
PO PA/+ PB PC/-
Motor
MccB
—x © RIL1 — U o
—_X siL2 OO VIT2©
—X © T3 O [m | wWiT3 o-
*q Caligma paneli
L7
(2) Parametre ayari
Baslik Islev Ayar degeri
onn Komut modu segimi !
Fhbd Frekans ayar modu segimi 1 3

(3) lslem

Calistirma/Durdurma: Panel lzerindeki ve | sTOP| tuslarina basin.

Frekans ayari: Frekansi ayarlamak igin ayar kadranini gevirin.
Frekans ayarini kaydetmek icin, ayar kadraninin merkezine basin.
L ve ayar frekansi déntisimli olarak yanip séner, ardindan ayar frekansi tutulur.
Glg beslemesi kesilse bile ayar frekansi kaybolmaz.

*1: Tek fazl modeller R/L1 ve S/L2/N'dir.
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Orn.3 Galistirma Komutu: Harici Sinyal
’ Frekans Komutu: Ayar Kadrani
(1)  Kablo baglantisi

mccB

—X O RIL1 | umoe
s/L2 Ooo| v

—_ O TIL3 O oo W/T3 ©

*1

Galisma paneli F leri sinyali
R Geri sinyali
cc Ortak
iy
(2) Parametre ayari
Baslik Islev Ayar degeri
rnod Komut modu segimi o
Fhab Frekans ayar modu segimi 1 o veya 3
(3) lslem

Calistirma/Durdurma: ARIZA/KAPAMA girisi F-CC, R-CC. (sink lojikli)

F ileri calistirma sinyali icin, R geri calistirma sinyali icindir (varsayilan
ayar)

Frekans ayari: Frekansi ayarlamak igin ayar kadranini gevirin.

*1: Tek fazli modeller R/L1 ve S/L2/N'dir.
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. Calistirma Komutu: Harici Sinyal
Orn.4 Frekans Komutu: Harici Analog Sinyal
(1) Kablo baglantisi
MCCB
© R/IL1 um ©
© T3 O oo W3 ©
"
cc
vIC Akim sinyali
_I__df@ cc VIA VIB PP 4(0)~20mA
Voltaj sinyali: 0~+10V
(veya -10~+10Vdc)
Harici potansiyometre

(Aksi takdirde, giris voltaj sinyali VIA-CC terminalleri arasindadir)

(2) Parametre ayari

Baslik Islev Ayar degeri
chbd Komut modu segimi I
Fhod Frekans ayar modu segimi 1 Y

(3) lslem
Calistirma/Durdurma: ARIZA/KAPAMA girisi F-CC, R-CC. (sink lojikli)

F ileri calistirma sinyali icin, R geri ¢calistirma sinyali igindir (varsayilan
ayar)
Frekans ayari: VIA: Giris 0~+10V (harici potansiyometre), VIB: Giris 0~+10V (veya -10~+10Vdc)

veya VIC: 4(0)~20mA - frekansi ayarlamak igin.

F 10 o parametresinde VIA, VIB veya VIC segimini ayarlayin.
VIA: Fld=1
VIB: Flild=2
VIC: Flid=8

Analog giris karakteristiklerinin ayari igin bkz. Bolim 7.

*1: Tek fazl modeller R/L1 ve S/L2/N'dir.
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4. Param % ]

41  Ayar ve Ekran Modlari

Bu inverter asagidaki (¢ ekran moduna sahiptir.

(C Standart ekran modu ) Standart inverter modu. Bu mod, inverter giicii
acildiginda etkinlestirilir.

Bu mod, ¢ikis frekansini izlemek ve frekans referans degerini ayarlamak igindir. Calistirma ve
ariza sirasinda durum alarmlari hakkindaki bilgileri de gosterir.
- Cikis frekansi ekrani vb.
F 7 1 Baslangig paneli ekran segimi
(F 720 Baslangi¢ genisletme paneli ekran segimi)
F 7102 Serbest birim ekran skalasi
 Frekans referans degerlerinin ayari.
* Durum alarmi
inverterde bir hata varsa, alarm sinyali ve frekans LED ekranda déniisiimlii olarak yanip
soner.
£ Asir akim agir ylik dayanma orani seviyesinde veya bu seviyeden daha yiiksek bir
akim aktiginda.
P Agiri gerilim agiri ylik dayanma orani seviyesinde veya bu seviyeden daha yliksek
bir gerilim iretildiginde.
L: Toplam asiri ylik miktari, agiri ylk ariza dederinin %50'si veya lizerine ulastiginda
veya ana devre parga sicaklidi asiri yik alarm seviyesine ulastiginda
H: Asiri 1si korumasi alarm seviyesine ulastiginda

( Ekran modunun ayarlanmasi j inverter parametrelerini ayarlama modu.

= Parametrelerin nasil ayarlanacagi ile ilgili bkz. bolim 4.2.

iki adet parametre okuma modu vardir. Modlarin segilmesi ve

modlar arasinda gegis yapma hakkinda bilgi igin bolim 4.2'ye

bakin.

: Sadece en sik kullanilan on parametre
goruntlenir.
Parametreler gerekirse kaydedilebilir.
(maks. 32 parametre)

: Temel ve genisletilmis tim parametreler
goruntlenir.

+ EASY tusuna her basildiginda Kolay ayar modu ve Standart
ayar modu arasinda gegis yapihr.

D-1
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([ Durum ekran modu ) Tiim inverter durumunu izleme modu.

Frekans komut degeri, ¢ikis akimi/voltaji ve terminal bilgilerinin izlenmesine
olanak saglar.
= Bkz. bélim 8.

inverter MODE tusuna basilarak modlar arasinda hareket ettirilebilir.

PRl Ix] l|
G |e
Frekans ayar yontemi

{@\' = Bkz. bolim 3.2.2

RUN v
]
Z
Standart ekran modu
(Giig kaynagi agikken)
yot
MON PRG |e P; LT
Durum ekran modu Ekran modunun ayarlanmasi

Calisma durumunun | ey ¥y | Parametreler nasil
izlenmesi MODE @
aranir ve ayarlanir

= Bkz. bélim 8.2 = Bkz. b6lim 4.2
-
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4.2 Parametreler nasil ayarlanir

Iki tir ekran modu ayari vardir: Kolay mod ve Standart ayar modu. Giig agildiginda etkin mod 7 5 £ . 'de (EASY
tusu mod segcimi) segilebilir ve mod EASY tusu ile degistirilebilir. Bununla birlikte, sadece Easy modu segildiginde
anahtarlama yontemi farklilik gosterir. Ayrintilar igin bkz. bolim 4.5.

Ayar kadrani ve panel tus islemleri agsagidaki gibidir:
Ayar kadraninin gevrilmesi Ayar kadraninin merkezine basiimasi
f@ Ogeleri segmek ve ayar degerlerini @ Islemlerin yiiriitilmesi ve ayar degerlerinin
degistirmek igin kullanilir. Not) = belirlenmesi igin kullanilir. Not)

Modu segmek ve énceki menlye Kolay ve Standart ayar modlari arasinda gegis
dénmek igin kullanilir yapmak icin kullanilir.

(Kmay ayar modu ) : Standart ekran modunda EASY tusuna basildiginda Kolay ayar moduna
gegilir ve ekranda “£ A 5 5" (kolay) yazisi goriintilenir. Kolay ayar modunda
EASY lambasi yanar.

Varsayilan ayarda sadece en sik kullanilan 10 temel parametre goriintilenir.

Kolay ayar modu

Baslik Islev
Komut modu segimi

]
oo

Frekans ayar modu segimi 1

Hizlanma siresi 1

LR el I Y

| 33

Ll e B e au ]
oo

Yavaslama stiresi 1

Ust sinir frekansi

L

Ll Alt sinir frekansi

EHr Motor elektronik termal koruma diizeyi 1
n Olgiim cihazi ayar kazanc
Fao Akim/voltaj birim segimi
FSEL EASY tusu mod segimi

v Ayar kadrani gevrilirken EASY tusuna basilirsa, parmaginizi ayar kadranindan gekseniz bile degerler artmaya veya
azalmaya devam eder. Bu 6zellik blyiik degerleri ayarlarken yararhdir.

Not) Ayar kadrani gevrildiginde kullanilabilir parametrelerin, sayi degerli parametrelerin (5 £ I vb.) gergek calismaya
yansitilacagini unutmayin. Bununla birlikte, glic kapaliyken bile degerleri kaydetmek icin ayar kadraninin
merkezine basiimalidir.

Oge secim parametrelerinin (F /7 [ & vb.) sadece ayar kadranini gevirerek gergek calismada yansitiimayacagini
da g6z 6niinde bulundurun. Bu parametreleri yansitmak igin ayar kadraninin merkezine basin.
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[Standart ayar modu ] . EASY tusuna basildiginda Standart ayar moduna gegilir
ve ekranda “5 - o7 yazisi goriintilenir.
Temel ve genigletilmis tim parametreler gorintulenir.
—[Temel parametreler ] : Bu parametre, inverterin

cahistirilmasi igin temel bir
parametredir.
= Ayrintili bilgi igin bkz. béliim 5.
= Parametre tablolari igin bkz. bélim 11.2.

—[Genisletilmi§ parametreler] . Ayrintili ve 6zel ayar parametreleri.
= Ayrintili bilgi igin bkz. bélim 6.

. = Parametre tablolari igin bkz. bélim 11.3.

Not) inverterin giivenlik nedeniyle ¢alismasi sirasinda degistirilemeyen parametreler vardir. Bkz. bdlim 11.9.
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4.21 Kolay ayar modundaki ayarlar

inverter, Kolay ayar modu segildiginde MODE tusuna basilarak bu moda girer.

Calisma sirasinda emin olmadiginiz bir Kolay ayar modu (Varsayilan ayarda kaydedilen parametreler)
i sey oldugunda: H Baslik islev
MODE tusuna birkag kez basarak rnod Komut modu segimi
: Standart ekran moduna dénebilirsiniz. Fnnd Frekans ayar modu seimi 1
ACC Hizlanma siiresi 1
dEL Yavaglama siresi 1
Uil Ust sinir frekansi
oo L Alt sinir frekans
Standart ekran modu EHr Motor e.!ektronlk termal koruma diizeyi 1
poomoeeoeon F Olgiim cihazi ayar kazanci
3 a0 Akim/voltaj birim segimi
: PLEL EASY tusu mod segimi
‘ @ =
= H &
o 0 e
T = 5
2= o\ £
® *
s & h t":' = "l s (e C 7110 1 2
S | Hl_Ll | I'_ ,_’l s nu_tDl §
g
oS VAW
gz |'®@
v
Cl' 'L' "_- * Parametre basligi ve ayar degeri

doénlisumli olarak gorintulenir

M Kolay ayar modunda parametrelerin ayarlanmasi

(1) Degistirilecek parametreyi segin. (Ayar kadranini gevrin.)

(2) Programlanan parametre ayarini okuyun. (Ayar kadraninin merkezine basin.)

(3) Parametre degerini degistirin. (Ayar kadranini gevrin.)

(4) Parametre degerini kaydetmek igin bu tusa basin. (Ayar kadraninin merkezine basin.)

¥ Standart ayar moduna gegmek igin, Standart ekran modunda EASY tusuna basin.
ve mod degisir.

‘5 E d” yazisi gorintilenir
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4.2.2 Standart ayar modundaki ayarlar

inverter, Standart ayar modu segildiginde MODE tusuna basilarak bu moda girer.

H R . . B Temel parametreler nasil rlanir
: Calisma sirasinda emin olmadiginiz bir emel parametreler nastl ayaria

i sey oldugunda: (1) Degistirilecek parametreyi segin. (Ayar kadranini gevrin.)
MODE tusuna birkag kez basarak (2) Programlanan parametre ayarini okuyun. (Ayar kadraninin
Standart ekran moduna donebilirsiniz. merkezine basin.)

(3) Parametre degerini degistirin. (Ayar kadranini gevrin.)
(4) Parametre degerini kaydetmek igin bu tusa basin.

(Ayar kadraninin merkezine basin.)
Ll
Standart ekran modu
3
v’@\
1) A4
[ AR

T vepv
@
A 4 )
[ B
(@

, :
| -
3)

Temel parametre ayari

Standart parametreler
—
3)
<«
‘_.

3
{@ * Parametre bashdi ve ayar degeri
7) A 4 @ @ doniistiml olarak gériintilenir
>
I c

|72\ {‘.4
e e *

I
Genisletilmis parametre ayari

¥ Kolay ayar moduna gegmek igin, Standart ekran modunda EASY tusuna basin. £ A 54 yazisi géruntiilenir ve
mod degisir.
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M Genisletilmis parametreler nasil ayarlanir

Genisletilmis parametrelerden her biri “F, A veya £ " harfinden sonra gelen 3 haneli bir sayidan olusur, bu
nedenle énce istediginiz parametrenin basligini segin ve okuyun “F (- =" ila“F 5 - =" “F--=" “[-==" (“F{--"
Parametre baslangig noktasi 100'dur, “A - - -”: Parametre baslangi¢ noktasi A'dir.)

(5) Degistirmek istediginiz parametrenin bashgini secin. (Ayar kadranini gevrin.)

(6) Genisletilmis parametreyi okuyun. (Ayar kadraninin merkezine basin.)

(7) Degistirilecek parametreyi se¢in. (Ayar kadranini gevrin.)

(8) Programlanan parametre ayarini okuyun. (Ayar kadraninin merkezine basin.)

(9) Parametre degerini degistirin. (Ayar kadranini gevrin.)

(10) Parametre degerini kaydetmek icin bu tusa basin. (Ayar kadraninin merkezine basin.)

W Parametre ayar degerinin ayar araligi ve ekrani
H {: Programlanabilir araliktan daha yliksek deger atamak igin bir girisimde bulunuldu.
L I Programlanabilir araliktan daha disiik deger atamak igin bir girisimde bulunuldu.
Yukaridaki alarm agik ve kapali olarak yanip séniiyorsa, A { degerini asan veya . I degerine esit veya daha diisiik
degerler ayarlanamaz.

* Halihazirda segilen parametrenin bir ayar degeri, diger parametreleri degistirerek st veya alt siniri asabilir.

4.3  Bir parametre arama veya bir parametre ayarini
degistirme konusunda yararli iglevler

Bu bolimde bir parametre arama veya bir parametre ayarini degistirme konusunda yararli islevler agiklanmistir.

(Degigirilen parametreler gegmis aramasi (Gegmis islevi) )

Bu islev, ayarlari degismis olan son bes parametreyi otomatik olarak arar. Bu islevi kullanmak igin A L/ H
parametresini secin. (Degistirilen parametreler, varsayilan ayarlarla farkina bakilmaksizin gérintiilenir.)
= Ayrintilar i¢in bkz. bolim 5.1.

(Uygulamaya gore kolay ayar parametreleri (Uygulama kolay ayarr) J

Makineniz igin gerekli parametre kolayca ayarlanabilir.
A LI A parametresi ile makineyi segin ve kolay ayar modunu kullanarak ayarlayin.
= Ayrintilar i¢in bkz. bolim 5.2.
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(Amaca gore parametre ayarla (Kilavuz islevi) )

Sadece 6zel bir amag icin gerekli parametreler ¢agrilabilir ve ayarlanabilir.
Bu islevi kullanmak igin A 1{ F parametresini segin.

= Ayrintilar igin bkz. bélim 5.3.

(Parametreleri varsayilan ayarlarina sifirla )

Tum parametreleri varsayilan ayarlarina sifirlamak igin & 5 # parametresini kullanin. Bu islevi kullanmak igin,
parametre ayarini £ 5 =3 veya {3 yapin.
= Ayrintilar igin bkz. bélim 4.3.2.

(Kaydedilen miisteri ayarlarini gaglr)

Musteri ayarlari toplu halde kaydedilebilir ve gagrilabilir.

Bu ayarlar, musteriye 6zel varsayilan ayarlar olarak kullanilabilir.
Bu islevi kullanmak igin, parametre ayarini £ 5 =7 veya & yapin.
= Ayrintilar i¢in bkz. bolim 4.3.2.

(Degigtirilen parametreleri ara _ J

Sadece varsayilan ayardan farkli degerlerle programlanan parametreler igin otomatik arama yapar. Bu islevi
kullanmak igin [ ~ L parametresini segin.
= Ayrintilar i¢in bkz. bolim 4.3.1.

4.31 Degistirilen parametrelerin aranmasi ve sifirlanmasi
: Otomatik diizen islevi

s iglev
Sadece varsayilan ayardan farkl degerlerle programlanan parametreler icin otomatik arama yapar ve
i bunlan J U icinde gosterir. Parametre ayar degeri arama yaparken de degistirilebilir.

Not 1: Bir parametreyi fabrika varsayilan degerine sifirlarsaniz, parametre [ - I iginde artik gériintiilenmez.
Not 2: 5 ~ ! icinde saklanan tim veriler varsayilan ayarlara karsi kontrol edildigi icin, degistirilen parametreleri
gorintiilemek birkag saniye surebilir. Bir parametre aramasini iptal etmek icin MODE tusuna basin.
Not 3: £ 4 F ayarini 3 yaptiktan sonra varsayilan ayara sifirlanamayan parametreler gériintilenmez.
= Ayrintilar igin bkz. bolim 4.3.2.
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W Parametreler nasil aranir ve yeniden programlanir
Panel islemi { LED ekran { islem

0.0 Cikis frekansini gosterir (calisma durur).
(Standart ekran segimi = 7 {[1={7 [cikis frekansi] olarak ayarlandiginda)

ALUH IIk temel parametreyi gosterir “Gegmis islevi (5 L{ H ).

Lrl Ayar kadranini gevirin ve [ ~ Lf segimini yapin.

Kullanici parametre ayari degistirme arama moduna girmek igin ayar
kadraninin merkezine basin.

Varsayilan ayarlardan farkli olan parametreleri arar ve gésterir.

arr Parametreler, ayar kadraninin merkezine basilarak veya kadrani saga
cevirerek degistirilir. (Ayar kadraninin sola gevrilmesi ile parametre aramasi
ters yonde yapilir.)

&8.0 Ayar degerlerini gdstermek icin ayar kadraninin merkezine basin.

5.0 Ayar kadranini gevirin ve ayar degerlerini degistirin.

Degerleri ayarlamak igin ayar kadraninin merkezine basin. Parametre adi ve
ayar degeri sirayla yanar ve yazilir.

Yukaridaki adimlarin aynisini izleyin ve aranacak veya ayarlari degistirilecek

¥ g
u--F AP - o
(t--r) parametreleri goriintlilemek igin ayar kadranini gevirin ve parametre
ayarlarini kontrol edin veya degistirin.
Lrld 1~ L tekrar gérintilendiginde arama sonlandirilir.

MODE tusuna basilarak bir arama iptal edilebilir. Arama devam ederken

Lrld parametre ayar modu ekranina dénmek igin tusa bir kez basin. [ ~ Lf
) ekranina doner.
Fr- Daha sonra MODE tusuna basin ve durum ekran moduna veya standart
{ ekran moduna déniin (¢ikis frekansi ekrani).
o
L.y
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4.3.2 Varsayilan ayarlara dénme
Varsayilan ayar

« islev
Bir grup parametreyi varsayilan degerlerine dondiirmek, calisma siirelerini sifirlamak ve ayar
parametrelerini kaydetmek/geri cagirmak mumkundr.

[Parametre ayari]

Baslik { islev { Ayar araligi { Varsayilan ayar
0:-

1: 50Hz varsayilan ayar

2: 60Hz varsayilan ayar

3: Varsayilan ayar 1 (Sifirlama)
4: Ariza kaydini sil

5: Toplam galigma slresini sil
EHF Varsayilan ayar 6: Tip bilgisinin sifirlanmasi 0
7: Kullanici ayar parametrelerini kaydet
8. Kullanic ayar parametrelerini yiikle

9. Toplam fan galisma siresi kaydini siler
10, 11: -

12: Baglatma sayisini sil

13: Varsayilan ayar 2 (tam sifirlama)

* Bu islev okuma sirasinda sag tarafta 0 olarak gosterilir. Bu dnceki ayar goriintilenir.

Ornek:
* k4 ayariinverter galigirken yapilamaz. Daima 6nce inverteri ve ardindan programi durdurun.

Programlanan degder

50 Hz varsayilan ayar (4 F=1{)

£ 4 P ayarinin { yapilmasi baz frekans 50 Hz'te kullanim icin asagidaki parametreleri ayarlar.
(Diger parametrelerin ayar degerleri degismez.)

* Maksimum frekans (F H) 1 50Hz « Ust sinir frekansi (L 1) :50Hz
+ Baz frekansi 1 (w L) 1 50Hz + Baz frekansi 2 (F { 711) : 50Hz
« VIA giris noktasi 2 frekansi (F & 0 H) : 50Hz « VIB giris noktas| 2 frekansi (2 {3) 1 50Hz
+ VIC girig noktasi 2 frekansi (F 2 {5) :50Hz + Otomatik hafif yiik yiiksek hizli galisma frekansi
* Proses tstsinin (F 35 7) 1 50Hz (F330) : 50Hz
« Motor anma hizi (F 4 1 7) : 1410 dak” * Haberlesme komut noktasi 2 frekansi

(FEH) : 50Hz
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| 60 Hz varsayilan ayar (&4 F=c)

£ 5 P ayarinin £ yapilmasi baz frekans 60 Hz'te kullanim igin asagidaki parametreleri ayarlar.
(Diger parametrelerin ayar degerleri degismez.)

+ Maksimum frekans (F H) :60Hz + Ust sinir frekansi (L 1) :60Hz
+ Baz frekansi 1 (w L) : 60Hz +Baz frekansi 2 (F { 70) 1 60Hz
+ VIA giris noktas! 2 frekansi (F 2 I H) : 60Hz + VIB girig noktasi 2 frekansi (5 2 {J) :60Hz
+ VIC giris noktas! 2 frekansi (F = {5) 160Hz « Otomatik hafif yiik yiiksek hizli galisma frekansi
«Proses istsinir (F 35 7) : 60Hz (F330) : 60Hz
* Motor anma hizi (F 4 { 7) : 1710 dak” * Haberlesme komut noktasi 2 frekansi

(FG 1) 1 60Hz

Varsayilan ayar 1 (£ 5 F = J)

£ 4 P ayarinin 3 yapilmasi parametreleri varsayilan degerlerine déndurir (bazi parametreler harig).
¥ 7 ayarlandiginda, ayarlar yapilandirildiktan sonra kisa bir siire gorintilenir ve daha sonra
kaybolur. Inverter daha sonra standart moda geger. Bu durumda, arizaya ait gegmis verileri silinir.

£ 4 P=3 olarak ayarlansa bile, asagidaki parametrelerin varsayilan ayarlara dsnmedigini unutmayin.
(Tum parametreleri sifirlamak igin £ 5 7= {3 olarak ayarlayin)

* AL Asinylk karakteristik segimi « FHT0 ~ FHT5: VIAIVIB/VIC girig bias / kazanc

+ FI5 L : Olgiim cihazi segimi « FRES: Lojik gikig/darbe katari gikis secimi

«FI1 :Olgiim cihazi ayar kazanc « FE & {: Analog gikis sinyali secimi

«5EE  :Bolge ayarinin kontrol edilmesi « FR5 !: Analog gikisin egim karakteristigi

« F 107 : Analog giris terminal segimi « F£52: Analog gikis biasi

« F 105 : Analog/lojik giris segimi (VIA/VIB) « FE &5 Bos notlar
*: Cxxx parametresi hakkinda “Haberlesme kilavuzu’na bakin.

Ariza kaydini sil (£ 5 F = ) |

£ Y 7 ayarinin 4 yapilmasi, kaydedilen hata gegmisi verilerinin son sekiz ayarini sifirlar.
v Parametre degismez.

| Toplam galisma siresini sil (£ 5 7 = 5) |

£ Y F ayarinin 5 yapilmasi toplam galisma siiresini baglangig degerine (sifir) sifirlar.

| Tip bilgisinin sifirlanmasi (£ 5 7 = &) |

£ Y 7 ayarinin & yapilmasi, bir £ £ 5 P format hatasi olustugunda arizalari siler. Ancak £ & 5 7 hatasi
goruntilenirse Toshiba distribitériniz ile irtibata gegin.
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Kullanici ayar parametrelerini kaydet (5 5 F = 7) |

£ Y F ayarninin 7 yapiimasi, tim parametrelerin gegerli ayarlarini kaydeder.

Kullanici ayar parametrelerini yikle (= 5 7 = &) |

£ Y 7 ayarinin & yapilmasi, parametre ayarlarini £ 5 F ayarinin 7 yapilmasi ile kaydedilen degerlere y(ikler
(cagirir).

¥ & 4 P ayarini 7 veya £ yaparak parametreleri kendi varsayilan parametreleriniz olarak kullanabilirsiniz.

Toplam fan galisma stresi kaydini sil (£ 5 F = 5)

£ Y P ayarinin § yapilmasi toplam galisma siiresini baglangig degerine (sifir) sifirlar.
Sogutma fanini degistirdiginizde vb. bu parametreyi ayarlayin

Baslatma sayisini sil (£ 4 F = {7) |

£ 4 P ayarinin {2 olarak ayarlanmasi, baslatma sayisini ilk degerine (sifir) sifirlar.

Varsayllanayar2 (- 5 F = (3) |

Tum parametreleri varsayilan degerlerine déndirmek igin &£ 5 7 ayarini {3 yapin.

{3 ayarlandiginda, ayarlar yapilandirildiktan sonra kisa bir stire gorintilenir ve daha sonra
kaybolur. Ardindan ayar mentist 5 £ £ gorintilenir. Ayar menist 6gelerini gézden gegirdikten sonra, bir ayar
menUsi segimi yapin. Bu durumda, tim parametreler varsayilan degerlerine déner ve ariza gegmisi verileri
silinir. (Bkz. bolim 3.1)
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4.4  Bolge ayarlari segiminin kontrol edilmesi

: Bélge ayarinin kontrol edilmesi

«Islev
Ayar menusiinde secilen bolge kontrol edilebilir.
Ayrica, ayar meniisi baslar ve farkl bir bélgeye degistirilebilir.

[Parametre ayari]
Baslik { islev { Ayar araligi { Varsayilan ayar
0: Ayar menUstuni baglat
1: Japonya (salt okunur)
S5EE Bélge ayarinin kontrol edilmesi 2: Kuzey Amerika (salt okunur) 1*
3: Asya (salt okunur)

4: Avrupa (salt okunur)

*Varsayilan ayar degerleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. 1 ila 4 gorintilenir.

W Bolge ayarlarinin igerigi
5 E £ parametresi okundugunda gériintiilenen rakam, ayar mentsitinde asagidaki bolgelerden hangisinin

segcildigini gosterir.

4: Ayar menisinde £ Lf (Avrupa) segilir.

3 Ayar mentsinde A5 ! A (Asya, Okyanusya) segilir.
21 Ayar mentsiinde L/ 5 A (Kuzey Amerika) segilir.

{: Ayar menusuinde ./ 7 (Japonya) segilir.

Ayar menust 5 £ £= ayari ile baslatilir.
Ayrintilar igin bkz. bolim 3.1.

Not: 5 £ £ parametresinin { ila 4 ayari salt okunurdur. Yazilamazlar.
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4.5 EASY tusunun iglevi

[FEEL]: EASY tusu mod segimi

: EASY tusu islev secimi
F 51 |ila|F 15| Kolay ayar modu parametre 1 ila 32

*Islev

EASY tusunu kullanarak standart mod ve kolay mod arasinda gegis yapmak mimkundir. (varsayilan ayar)
32 adet istege bagl parametre kolay ayar moduna kaydedilebilir.

EASY tusu asagidaki dort islevi secebilir.

« Kolay / Standart ayar modu anahtarlama islevi

« Kisayol tusu islevi

« Yerel / Uzak anahtarlama iglevi

* Pik tutma islevi

[Parametre ayari]

Baslik { islev { Ayar araligi { Varsayilan ayar
0: Gig acildiginda standart ayar modu
FREL EASY tusu mod segimi 1: Giig agildiginda kolay ayar modu 0

2: Sadece kolay ayar modu

0: Kolay / standart ayar modu anahtarlama islevi
1: Kisayol tusu

2: Yerel / uzak tusu

3: Monitér pik / minimum tutma tetikleyici

FI50 EASY tusu iglev segimi

M Kolay / Standart ayar modu anahtarlama islevi (5 755 =07) : Varsayilan ayar

inverter duruyorken EASY tusuna basti§inizda standart mod ve kolay ayar modu arasinda gegis yapmak
mimkindur.

Standart ayar modu, varsayilan ayarda gi¢ acildiginda segilir.

Parametrelerin okunma ve goérintiilenme sekli, segilen moda gore degisir.

Kolay ayar modu

Sik degistirilen parametrelerin 6n kaydini (kolay ayar modu parametreleri) ve sadece kaydedilen
parametrelerin okunmasini (maksimum 32 tip) saglar.

Kolay ayar modunda EASY tus lambasi yanar.

Standart ayar modu
Tum parametrelerin okundugu standart ayar modu.

[Parametreler nasil okunur]

Kolay ayar modu ve Standart ayar modu arasinda gecis yapmak igin EASY tusunu kullanin ve ardindan ayar
ekran moduna girmek igin MODE tusuna basin.

Parametreyi okumak igin ayar kadranini gevirin.

Parametre ve segilen mod arasindaki iliski asagida gosterilmistir.
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inda inverter standart moddadir. Kolay ayar moduna gegmek igin EASY tusuna basin.

‘
!
Glg acildiginda inverter kolay ayar modundadir. Standart moda gegmek icin EASY tusuna basin.

* Herzaman kolay ayar modunda.
Bununla birlikte, 75 £ L=, ! olarak ayarlanirsa EASY tusu ile standart ayar moduna gegilebilir. Kolay ayar

modunda F 5 £ L gériintilenmediginde 1 = o &I goruntllenir ve ayar kadraninin merkezine bes saniye veya
daha uzun siire bastiktan sonra EASY tusu ile standart ayar moduna gegici olarak gegilebilir.
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[Parametreler nasil segilir]

1 ila 32 kolay ayar modu parametreleri olarak arzu edilen parametreleri segin (5 75 { ila

cood

18c).

Parametrelerin haberlesme numarasi ile belirtiimesi gerektigini unutmayin. Haberlesme numaralari igin
parametre tablosuna bakin.
Kolay ayar modunda, sadece 1 ila 32 parametrelerine kaydedilen parametreler kayit sirasinda goruntilenir.
Varsayilan ayarlarin degerleri asagidaki tabloda gosterilmistir.

[Parametre ayari]

Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar
FI5 Kolay ayar modu parametresi 1 EEE] EIGEE)
Fi52 Kolay ayar modu parametresi 2 0-2955 Y (FROd)
Fi53 Kolay ayar modu parametresi 3 0-2955 g (RLD)
F Kolay ayar modu parametresi 4 0-2/55%9 0 (dELD)
Fi55 Kolay ayar modu parametresi 5 O-2595%5 2oL
FI5E Kolay ayar modu parametresi 6 a-05855 3L
FI57 Kolay ayar modu parametresi 7 a-25955 GO0 (EHr)
FI58 Kolay ayar modu parametresi 8 a-25955 &5 (Fn
Fi55 Kolay ayar modu parametresi 9
FIRD Kolay ayar modu parametresi 10

F ! Kolay ayar modu parametresi 11

FIRC Kolay ayar modu parametresi 12

FI1E3 Kolay ayar modu parametresi 13

FIEY Kolay ayar modu parametresi 14

FI1RS Kolay ayar modu parametresi 15
F Kolay ayar modu parametresi 16

FI57 Kolay ayar modu parametresi 17
FI1EE Kolay ayar modu parametresi 18 n.2939

FI1R5 Kolay ayar modu parametresi 19 (Haberlesm: -nun::araSI arafindan 555
FI170 Kolay ayar modu parametresi 20 ayarlani) (Islev yok)
Faitl Kolay ayar modu parametresi 21

Fias Kolay ayar modu parametresi 22

Fi1i3 Kolay ayar modu parametresi 23

Faad Kolay ayar modu parametresi 24

FIl5 Kolay ayar modu parametresi 25

FI1l5 Kolay ayar modu parametresi 26

FaTT Kolay ayar modu parametresi 27

FI1l8 Kolay ayar modu parametresi 28

£y Kolay ayar modu parametresi 29
FIED Kolay ayar modu parametresi 30

Fig8¢ Kolay ayar modu parametresi 31 0-2599 00 FI0
FIE°7 Kolay ayar modu parametresi 32 a-25955 50 (FSEL

Not: Haberlesme numarasi diginda bir say! belirtilirse, 55 5 olarak kabul edilir (islev atanmaz).
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M Kisayol tusu islevi (F 750=1{)
Bu islev kisayol listesinde, tek bir islemle kolayca okuyabileceginiz sekilde ayarlarinin sik degismesi gereken
parametreleri kaydetmenizi saglar.
Kisayol sadece frekans ekran modunda kullanilabilir.

[islem]

F 15100 ayarini { yapin, kaydetmek istediginiz parametrenin ayarini okuyun ve EASY tusuna 2 saniye veya
daha fazla basin ve basili tutun. Bir kisayol listesindeki parametre kaydi bdylece tamamlanmis olur.
Parametreyi okumak igin EASY tusuna basmaniz yeterlidir.

M Yerel / Uzak anahtarlama (F 750=2)
Bu islev, panel islemleri ve harici islemler arasinda kolayca gecis yapmanizi saglar.
Kontrol cihazi arasinda gegis yapmak igin, £ 75 ayarini &' yapin ve ardindan EASY tusunu kullanarak arzu
edilen kontrol cihazini segin.

Darbesiz islem segimi 255 ayari ! yapilirsa (Etkin), calisma sirasinda gegis yapilabilir.

Yerel/lokal, panel igslemi anlamina gelir.
Uzak, komut modu segimi ile segilen islem anlamina gelir: /77 & ve frekans ayar modu segimi: 5 /71 o
(F2on).

Yerel modda EASY tus lambasi yanar.

!
: Panel igslemine git (Yerel).

| Darbesiz iglev segilirse, uzak islem
1

1

durumu dogrudan hareket eder.

Harici islem Panel islemi
EASY|
(Uzak) | (Yerel)
jmm e
1 Harici isleme git (Uzak).

: (Darbesiz islev segilse bile, islem durumu
1 hareket etmez.)
[

Not) Lutfen yerel modda ~ 75} parametre ayarinin {J yapilmasi durumunda panel islem durumunun
tutulacagini ve [ /7 o ayarindan farkli olacagini unutmayin.

M Pik tutma islevi (F 75=5)
Bu islev, EASY tusunu kullanarak ~ 7[5 parametreleri igin pik tutma ve minimum tutma tetikleyicilerini
ayarlamanizi saglar. £ 7 5 icin ayarlanan minimum ve maksimum degerlerin 6lgtima, £ 75 ayarini 3
yaptiktan sonra EASY tusuna bastiginizda derhal baslar.
Pik tutma ve minimum tutma degerleri mutlak degerlerde gériintilenir.
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5. Anapa

Burada bélim 11. Parametreler ve veri tablosu'na gére kullanmadan 6nce ayarladiginiz ana parametreler agiklanmistir.
51  Olgum cihazi ve ayari

: Olglim cihazi segimi : Olglim cihazi ayar kazanci

«Islev
0 - 1mAdc, 0 (4) - 20mAdc, 0 - 10vdc F £ & { ayarina bagl olarak FM terminalinden ¢ikis sinyali igin
segilebilir. F/7'de skalay ayarlaymn.
0 - 1mAdc 6lgen tam skalali bir ampermetre kullanin.
Cikis 4 - 20mAdc ise F £ 5 (analog gikis biasi) ayarlanmalidir.

[Parametre ayari]

Basglik islev Ayar araligi F /15 L= {7'de tahmini ¢cikig | Varsayilan ayar
0: Cikis frekansi Maksimum frekans (< H)
1: Gikis akimi -
2: Frekans komut degeri Maksimum frekans (F H)
3: Girig voltaji (DC algilama) 1,5x anma gerilimi
4: Cikis voltaji (komut degeri) 1,6x anma gerilimi
5: Girig glicl 1,85x anma giicl
6: Cikis glicl 1,85x anma glicli
7: Tork 2,5x anma torku
8:- -
9: Motor toplam yiik faktérd Anma yuk faktori
10: Inverter toplam yiik faktdri Anma yiik faktori
11: PBR (Frenleme direnci) toplam yiik Anma yik faktorii

faktori
12: Stator frekansi Maksimum frekans (F H)
Al 13: VIA giris degeri Maksimum giris degeri
Fast ge'gm dhazi | 13 ig Jirie degeri Maksimum gira degeri 0

15: Sabit ¢ikis 1 -
(ctkis akimi %100 esdeger)
16: Sabit ¢ikis 2 -
(c1kis akimi %50 esdeger)
17: Sabit gikis 3 -
(Cikis akimindan baska)
18: RS485 haberlesme verisi Maksimum deger (%100.0)
19: Ayarlamalar igin (F /7 ayar degeri -
goriintiilenir.)

20: VIC giris degeri Maksimum giris degeri
21: Darbe katar giris degeri Maksimum giris degeri
22: - -

23: PID geri bildirim degeri Maksimum frekans (F H)
24: Integral giris giici 1000x £ 145

25: Integral gikis giicii 1000x F 145

n Olgiim cihazi ) B A

ayar kazanci

h

W Cozundrlik: Tum FM terminalleri maksimum 1/1000'e sahiptir.
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B Parametreli ayar skalasi F /7 (Olgiim cihazi ayari)
Olgiim cihazlarini asagida gésterildigi gibi baglayin.

<Cikis frekansinin gériintiilenmesi> <Cikis akiminin gériintilenmesi>

inverter inverter

Skala ayari Skala ayari
sirasinda Olgim sirasinda 6lgim
cihazindan okunan cihazindan
* Istege bagl QS-60T frekans deger dalgalanir. * inverter'in anma cikis okunan deger
6lglim cihazi kullanilabilir. akiminin 1,5x kati dalgalanir.

maksimum skalasi olan
olglim cihazi 6nerilir.

[FM terminali frekans 6l¢lim cihazinin nasil ayarlandigina dair 6rnek]

* Sifir noktasinin 6n ayarini yapmak igin 6lgiim cihazinin ayar vidasini kullanin.
* 4-20mA ¢ikis durumunda énceden F 55 ! ve F 552 parametrelerini ayarlayin.

Calistirma paneli iglemi LED ekran islem
a 500 Cikis frekansini gosterir.
) (Standart ekran segimi ~ 7 /{7 ayari I yapildiginda)

AU iIk temel parametre A Li H” (gegmis islevi) gdruntilenir.

i Ayar kadranini gevirin ve £ /7 segenegini segin.

50.0 Cikis frekans, ayar kadraninin merkezine basilarak gorintiilenebilir.

Olgtim cihazini ayarlamak igin ayar kadranini gevirin.

Olgiim cihazinin géstergesi ayar kadrani cevrildikce dedgisir.
(Inverter gikis frekansini gésterir ve deger ayar kadrani ile degismez)

KX

E0.0e Olgtim cihazinin ayarlarini kaydetmek iin ayar kadraninin merkezine basin.
Fn 17 ve frekans degeri donusiimlii olarak gériintiilenir.

500 Ekran, ¢ikis frekansini goriintiilemeye doner.
: (Standart ekran segimi = 7 { I ayari [ [cikis frekansi] yapildiginda)
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B 4-20mA ¢ikis ayari 6rnegdi (Ayrintili bilgi igin bkz. bélim 6.17.2)

FES i=1FES2=0 FES =L FESZ2=20
(mA)
20 feenreennreinniiny .

Cikis
akimi

0 100%

Dahili hesaplanan deger Dahili hesaplanan deger
Not 1) Akim ¢ikist icin FM terminali kullanildiginda harici yik direncinin 600Q'un altinda oldugundan emin olun.
Voltaj ¢ikisi icin 1kQ'dan daha blyiik harici yiik direnci kullanin.
Not2) F/15 L = {2 motor tahrik frekansidir.

B inverter durma modundayken &lgiim cihazinin ayarlanmasi
«  Olgiim cihazinin gikis akimi igin ayarlanmasi (F /75 L= {)
Olgiim cihazinin gikig akimi igin ayar islemi inverter duruyorken yapilabilir.
Sabit gikis 1igin F /75 L ayari {5 yapildiginda (¢ikis akimi %100 esdeger), inverter anma akiminin
(cikis akimi %100 esdeger) gectigini varsayan bir sinyal FM terminalinden gikisa verilir.
Bu durumda &lgiim cihazini £ /7 (Olgiim cihazi ayari) parametresi ile ayarlayin.
Benzer sekilde, sabit ¢ikis 2 icin /75 L ayar (£ yapilirsa (gikis akimi %50 esdeger), inverter anma
akiminin (gikis akimi %50 esdeger) gegctigini varsayan bir sinyal FM terminalinden ¢ikisa verilir.
Olgiim cihazi ayari sona erdikten sonra F /151 ayarini { (gikis akimi) yapin.

« Digerayarlar (F15L =5, Zila7, SilaiH4, (5, 20,2 23ilal5)
FI5L = 17: Sabit gikis 3 (¢ikis akimindan baska) ayarlandiginda, diger monitérler igin bir sinyal
asagidaki degerlerde sabitlenir ve FM terminalinden disari verilir.
Her bir 6ge icin %100 standart deder asagidaki gibidir:

Fhsi=0,2, 42,23 : Maksimum frekans (F H)

Fhnoi=3, 4 : anma voltajinin 1,5 kati

Fhnsi=1 : anma torkunun 2,5 kati

Frigi=5ia {{ : Anma yiik faktéri

FhRsi=:{3, 4,20, 2! : Maksimum giris degeri (10V veya 20mA)
nel=18 : Maksimum deger (%100,0)

Fhsi=24,25 11000x £ 145
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5.2 Hizlanmal/yavaglama suresi ayari

[FLL]: Hizlanma stiresi 1 : Hizlanma/yavaslama siiresi birim ayari
IZ £L]: Yavaslama siresi1  [F L {]: Otomatik hizlanma/yavaslama

«Islev
1) Hizlanma stiresi 1 igin A L [, inverter ¢ikis frekansinin 0,0Hz degerinden maksimum frekans F H
degerine ¢ikmasi i¢in gegen sireyi programlar.
2) Yavaslama suresi 1 igin o £ [, inverter gikis frekansinin 0,0Hz degerinden maksimum frekans ~ H
degerine gikmasi i¢in gecen sireyi programlar.

Cikis frekansi (HZ)A
o >
«—> 4_,| Zaman [san]
AT
[Parametre ayari]
Baslk islev Ayar araligi Varsayilan ayar
rr Hizlanma siiresi 1 0,0-3600 (360,0) (s) 10,0
4 EL | Yavaglama siiresi 1 0,0-3600 (360,0) (s) 10,0
0: -
F5 {59 |Hizlanmalyavaslama siresi birim ayar 1: 0,01s birimi (uygulamadan sonra: 0) 0
2:0,1s birimi (uygulamadan sonra: 0)

Not1): Ayar artim birimi £ 5 {5 parametresiile 0,01 saniyeye degistirilebilir.

Not2): F 5 {5=2" Hizlanma/yavaslama suresi 0,0 saniyeye ayarlandiginda inverter 0,05 saniye hizlanir ve
yavaslar.

F 5 !5=1{:Hizlanmalyavaslama stiresi 0,00 saniyeye ayarlandiginda inverter 0,01 saniye hizlanir

ve yavaslar.

+ Programlanan deger yik kosullari tarafindan belirlenen en uygun hizlanma/yavaslama siliresinden daha

kisa ise, asiri akim ile durus veya asiri gerilim ile durus islevi hizlanma/yavaslama siresini programlanan

stireden daha uzun yapabilir. Daha kisa hizlanma/yavaslama siresi programlansa bile, inverter korumasi

icin asiri akim veya asiri gerilim sonucu agma olabilir. (Ayrintilar i¢in bkz. bélim 13.1)
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5.3 Maksimum frekans

: Maksimum frekans

«islev
1) Inverterin gikisa verdigi frekans araligini programlar (maksimum cikis degerleri).
2) Bu frekans, hizlanma/yavaslama suresi igin referans olarak kullanilir.

Cikis frekansi
(Hz)

[FHI-80Hz iken #'Bu iglev, motorun ve yikiin
80Hz degerleri dogrultusunda degeri
belirler.
60Hz FH=60Hz iken * Calistirma sirasinda maksimum

frekans ayarlanamaz. Ayarlamak
. Icin 8nce inverteri durdurun. ;

Ny,

Vad
0 100% Frekans ayar sinyali (%)

* FH artinilirsa, & st sinir frekansini gerektigi gibi ayarlayin.
[Parametre ayari]

{ Baslk { Islev { Ayar araligi { Varsayilan ayar {
| FH  [Maksimum frekans [30,0-500,0 (Hz) | 80,0 |
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5.4  Ust sinir ve alt sinir frekanslari

[ L ]: Ustsinir frekansi : Alt sinir frekansi

- islev
Cikis frekansinin alt sinirini belirleyen alt sinir frekansini ve bu frekansin st sinirini belirleyen st sinir
frekansini programlar.

Komut frekansi (Hz) Komut frekansi (Hz)

E2A A
//
0 Z
|
7
Yy, 7 A
100% 0 1%%
Frekans ayar sinyali Frekans ayar sinyali
* 1/ L 'den daha yiiksek * Komut frekansi L L 'den
frekanslar ¢ikisa veriimez. daha diistik ayarlanamaz.

[Parametre ayari]

Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar
Ui Ust sinir frekansi 0,5- FH (Hz) *
[ Alt sinir frekansi 0,0- 41 (Hz) 0,0

*1: Varsayilan ayar degerleri ayar men(si ayarina bagli olarak degisir. Bkz. boliim 11.5.

Not1) s L. (baz frekans 1) ve If L igin F {71 (baz frekans 2)'den 10 kat blyuk bir deger ayarlamayin. Buyik
bir deger ayarlanirsa, ¢ikis frekansi sadece minimum degerin L. ve F { 7[1 10 katinda ¢ikisa verilebilir
ve H-15 alarmi géruntiilenir.

Not2) F 2 parametresinden (Baslatma frekansi) daha disiik gikis frekansi ¢ikisa verilmez. F 257

parametre ayari gereklidir.
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5.5

Baz frekans

: Baz frekans voltaji 1

«islev

[ ! ]: Baz frekans 1

Baz frekansi ve baz frekans voltajini yiik 6zelliklerine veya baz frekansina uygun olacak sekilde
ayarlayin.

Not: Bu, sabit tork kontrol alanini belirleyen 6nemli bir parametredir.

Baz frekans voltaji )\

=

5

]

s

0 >
Gikis frekansi (Hz)
[Parametre ayari]

Baslk islev Ayar araligi Varsayilan ayar
wl Baz frekansi 1 20,0-500,0 (Hz) *
wiw |Bazfrekans voltaji1 50-330 (240V sinif) 1

50-660 (500V sinifi)

*1: Varsayilan ayar degerleri ayar menisu ayarina bagh olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.
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5.6  Elektronik termal ayari

: Asiri yik karakteristigi secimi

[£ H ~ |: Motor elektronik termal koruma diizeyi 1

[ 77 ]: Elektronik termal koruma karakteristik segimi
[F {73 ]: Motor elektronik termal koruma diizeyi 2
[FEL7]: Motor %150 asiri yiik algilama siiresi

[FE3 {]: Inverter asiri yiik algilama ydntemi

FE3Il):
[FES 71 Asiri yiik alarm seviyesi

Elektronik termal hafiza

- islev
Bu parametre, motorun bazi degerlerine ve ¢zelliklerine gére uygun elektronik termal koruma
ozelliklerinin segimini saglar.
[Parametre ayari]
Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar
0:- *4
AUL Asiri yiik karakteristigi segimi 1: Sabit tork karakteristigi (%150-60s) 0
2: Degisken tork karakteristigi (%120-60s)
EHr I\/Iuotor.elektronlktermal koruma 10-100 (%)/ (A) *1 100
diizeyi 1
- Asiri yiik Asirt yiik
Ayar degeri korumasi durusu
0 gecerli gecersiz
1 Standart gecerli gecerli
oLn Elektronik termal koruma 2 motor gegersiz gegersiz 0
karakteristik segimi 3 gegersiz gegerli
4 gecerli gecersiz
5 VF motor gecerli gecerli
6 (6zel motor) |  gecersiz gegersiz
7 gegersiz gecerli
Fi13 M.gtor.elektromktermal koruma 10-100 (%)/ (A) 1 100
diizeyi 2
o -
FE507 M.otor' %150 asir ylk algilama 102400 () 300
stiresi
= |Inverter agir yiik algilama 0: %150-60s (%120-60s)
FEIL | o 0
yontemi 1: Sicaklik tahmini
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[Parametre ayari]

Baslik Islev Ayar araligi Varsayilan ayar
0:Devre disi (EH -, F {73)
1 Etkin(EH -~ FI73)

FE3Z i
3 Elektronik termal hafiza 2: Devre disl (£ H ) 0
3: Etkin (£ H )
FE5T Asiri yiik alarm seviyesi 10-100 50

*1: Inverterin anma akimi %100'dir. £ 7 ! (akim/voltaj birim secimi) = 1 (A (amp)/V (volt)) segildiginde, A
(amp) olarak ayarlanabilir.

*2: FE32=1: Glg kaynagi KAPALI oldugunda motorun ve inverterin elektronik-termal durumlari (toplam asiri
yik degeri) kaydedilir. Gii¢c kaynagi tekrar ACIK duruma geldiginde kaydedilen degerden hesaplanir.

*3: Bu ayarlandiktan sonra H /. parametresi okuma sirasinda “0” olarak gériintilenir.
Inverter asiri yiik karakteristiginin mevcut ayari, durum izleyici tarafindan onaylanabilir.
Bkz. “Asiri ylk ve bolge ayari” izleme / bolim 8.2.1.

1) Elektronik termal koruma karakteristikleri segimi ve motor elektronik
termal koruma seviyesi 1 [EH - ], 2 ayari

Elektronik termal koruma karakteristikleri secimi (I L /7), motor asiri yik agma islevini (5 L ') ve asiri yiik
durus iglevini etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin kullanilir.
Inverter asiri yiik agma islevi (7 L. {) stirekli olarak algilama isleminde iken, motor agir yik agma islevi

(0L 2) 0L parametresi kullanilarak segilebilir.

Terimlerin agiklamasi

Asiri ylik durusu: Bu, calistirma hizi diiserken yiik akiminin azaldigi degisken tork karakteristiklerine
sahip fanlar, pompalar ve Ufleyiciler gibi cihazlar igin en uygun islevdir.

Inverter bir asiri yiik algiladiginda, bu islev motor asiri yiik agma (& L &) etkinlestirimeden

once otomatik olarak ¢ikis frekansini diisirir. Bu islevle, agma olmaksizin yik akimi tarafindan
dengelenen bir frekans kullanan galistirma ile islem devam edebilir.

Not: Sabit tork karakteristiklerine sahip yuklerle (6rn. yik akiminin hizla iliskisi olmadan sabitlendigi
konveyor bantlari) asiri ylk durus islevini kullanmayin.

[Standart (inverterlerle kullanilmasi amaglanan motorlarin digindaki) motorlarin
kullaniimasi]
Bir motor, anma frekansindan daha duslk frekans araliginda kullanildiginda motor igin sogutma etkileri
azalacaktir. Asiri 1Isinmayi 6nlemek i¢in standart bir motor kullanildiginda bu, asiri yik algilama islemlerinin
galismasini hizlandirir.
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B Elektronik termal koruma karakteristikleri segimi /7 L [T ayari

Ayar degeri Asir yiik korumasi Asin yik durusu
o gegerli gegersiz
H gecerli gecerli
Z gegersiz gegersiz
3 gegersiz gegerli

B Motor elektronik termal koruma seviyesi 1 [E H ~]ayari (F {73 ]ile ayni)
Kullanilan motor kapasitesi inverterin kapasitesinden daha kiiglik oldugunda veya motorun anma
akimi inverterin anma akimindan daha kiiglik oldugunda, motor icin motor anma akimina gére termal
koruma seviyesi 1 £ H - ayarini yapin.

*_Yizde olarak gosterildiginde, %100 = inverterin anma cikis akimi (A) gériintilenir.

Cikis akimi azaltma faktori
[%)/IA]

A

[EHIx10

[EH-]06

-
30Hz “C

ikis frekansi (Hz)

Not:  Motor asiri yiik koruma baslatma seviyesi 30Hz'e sabitlenir.
[Ayar 6rnegi: VFS15-2007PM-W 2A anma akimina sahip bir 0,4kW motorla ¢calistirildiginda]

Calls.t.lrma. LED ekran islem
paneli iglemi
oo Cikis frekansini gésterir. (Calisma dururken ekrana gelir.)
i (Standart ekran segimi = 7 {7 ayari I [¢ikis frekansi] yapildiginda)
AUH Ik temel parametre “H Li H” (gecmis islevi) gdrintiilenir.
EHr Parametreyi = H ~ olarak degistirmek icin ayar kadranini gevirin.
oo Ayar kadraninin merkezine basilarak parametre degerleri okunabilir
(varsayilan ayar %100'dlr).
uz Parametreyi % ' (= motor anma akimi/inverter anma ¢ikis akimi
x100=2,0/4,8x100) olarak degistirmek i¢in ayar kadranini gevirin.
Tk Degistirilen parametreyi kaydetmek igin ayar kadraninin merkezine basin.
HESEHS Lk ve parametre doniisiimlii olarak gérintilenir.

Not: PWM tasiyici frekansi parametresinin (F 3 [ 1) ayarina bakilmaksizin inverterin anma gikis akimi
4kHz'in altindaki frekanslar igin anma gikis akimindan hesaplanmalidir.
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[Bir VF motor kullanilmasi (inverterlerle kullanilan motor)]

B Elektronik termal koruma karakteristikleri segimi /7 L [T ayari

Ayar degeri Asiri yik korumasi Asir yik durusu
H gecerli gegersiz
5 gegerli gegerli
& gegersiz gegersiz
7 gegersiz gegerli

VF motorlar (inverterlerle kullanim igin tasarlanmis motorlar) standart motorlarin frekans
araliklarindan daha dusiik frekans araliklarinda kullanilabilir ancak sogutma verimleri 6Hz'in altindaki
frekanslarda duser.

B Motor elektronik termal koruma seviyesi 1 [E H -] ayari (F {73 ]ile ayni)
Motor kapasitesi inverterin kapasitesinden daha kiiglik ise veya motorun anma akimi inverterin anma
akimindan daha kiiclk ise, elektronik termal koruma seviyesi 1 £ H - ayarini motorun anma akimina

uyacak sekilde yapin.
* Gosterimlerin yiizde (%) olarak yapiimasi durumunda, %100 inverterin anma ¢ikis akimina (A) esittir.
Cikis akimi azaltma faktéri [%]/[A]

210 7P
[£4-06

0 >
6Hz Cikis frekansi (Hz)
Not) Motor asiri ylik azaltmasi igin baslatma seviyesi 6 Hz'e sabitlenir.

2) Motor %150 asiri yiik algilama siiresi
F &0 7 parametresi 10 ila 2400 saniyelik bir aralikta %150'lik yiik altinda (asiri yik agma {7 . &) motor
acmadan 6nce gecen sureyi ayarlamak icin kullanilir.

3) inverter asiri yiik algilama yéntemi
Bu islev inverter (initesini korumak igin ayarlandigindan parametre ayari ile kapatilamaz.
Inverter asiri yiik algilama yéntemi £ 5 3 { parametresi kullanilarak segcilebilir (Inverter asiri yiik algilama
yontemi).
[Parametre ayari]

Baslk Islev Ayar araligi Varsayilan ayar
0: %150-60s (%120-60s) 0
1: Sicaklik tahmini

FE3 1 |inverter agin yiik algilama yontemi

Inverter asiri yilk agma islevi (5 L /) sik sik etkinlestiriliyorsa, bunu durus islemi seviyesini F 5 { asagi dogru
ayarlayarak veya hizlanma suresi A [ [ veya yavaslama stiresi o £ [ artirilarak iyilestirmek mimkindur.
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B F53 =0 (%150-60s), A 1L ={ (Sabit tork karakteristigi)
Asagidaki sekilde %150-60 san. asiri yiik egrisi ile gosterildigi gibi sicakliga bakiimaksizin koruma esit
oranda saglanir.

inverter agiri yik

zaman ] Akim [%] Inverter(e_arzl;lay;tez:ia)manl [s]
111 2400
120 240
130 120
140 80
150 60
185 2
200 0,5
60
izlenen gikis akimi [%]
0 >

0, 0,
110% 150% [%100: Inverter anma gikis ak|m|]

inverter asiri yiik koruma karakteristikleri

B~ 53 /= (Sicaklik tahmini), A L .= { (Sabit tork karakteristigi)
Bu parametre, inverter i¢ sicaklik artigini tahmin ederek asiri ylik korumasini otomatik olarak ayarlar.
(asagidaki sekilde gaprazlama olarak gélgelendirilen alan)

zaman [s]

FE31=0

izlenen gikis akimi [%]

0 >

10%  150% -
[%100: Inverter anma gikis akimi ]

inverter asiri yiik koruma karakteristikleri
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Not 1: invertere uygulanan yiik anma yiikiiniin %150'sini agarsa veya galisma frekansi 0,1Hz'ten daha
dustikse, inverter daha kisa sirede agabilir (7 L { veya L {ila il 3).

Not 2: inverter varsayilan ayarda olup asiri yiiklenirse, asiri yiik nedeniyle agmayi énlemek iin tasiyici
frekansini otomatik olarak diigtrar (5 L f veya [ [ { ila [ [ J). Tasiyici frekansinda bir disme
motordaki gurdltiinin artmasina neden olur ancak bu inverterin performansini etkilemez.

Inverterin taglyici frekansini otomatik olarak diigiirmesini istemiyorsaniz, £ 3 { 5={J parametre ayarini
yapin.

Not 3: Asiri ylik algilama seviyesi ¢ikis frekansi ve tasiyici frekansinin durumu ile degisebilir.

Not 4: A !/ L=¢" ayari ile ilgili karakteristiklere iligkin, bkz. bolim 3.5.5).

4) Elektronik termal hafiza
Gug KAPALI oldugunda, asiri ylik toplama seviyesini sifirlamak veya bu seviyeyi korumak miimkandr.
Bu parametrenin ayarlari inverter korumasi icin hem motorun elektronik termal hafizasina ve elektronik
termal hafizaya uygulanir.

[Parametre ayarlari]

Baslk islev Ayar araligi Varsayilan ayar
0: Devre dist (& H -, F 1 73)
1T Etkin (EH -, F173)

2: Devre dist (£ H r)

3: Etkin (£ H r)

FE3C | Elektronik termal hafiza 4

v FR3 =1, U.S. NEC standartlari ile uyum islevidir.
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5) Asiri ylk karakteristigi secimi
inverterin asiri yiik karakteristigi %150-60s veya %120-60s olarak segilebilir.

[Parametre ayarlari]

Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar
0:-
1: Sabit tork karakteristigi
AUL Asiri yik karakteristigi segimi (%150-60s) 0
2: Degisken tork karakteristigi
(%120-60s)

v AL L={ ayari ile ilgili karakteristiklere iligkin, bkz. bélim 3.5.3).

Not 1) A L{ L=2" ayarinin yapiimasi durumunda, giic kaynagi ve inverter arasina giris AC reaktérti (ACL) monte
ettiginizden emin olun.

W A L= (Degisken tork karakteristigi), F 5 3 (=L (%120-60s)

Inverter agir yiik

A o Inverter agir yiik zamani [s]
zaman [s] Akim [%] (Taslak veri)
106 900
110 180
115 90
120 60
140 2
165 0,5
60
\izlenen cikis akimi [%]
0

105% 120% -
[%100: Inverter anma ¢ikis akimi ]

inverter asiri yiik koruma karakteristigi
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W 7/ =2 (Degisken tork karakteristigi), £ 5 3 {={ (Sicaklik tahmini)
Bu parametre, inverter i¢ sicaklik artigini tahmin ederek asiri ylik korumasini otomatik olarak ayarlar.

(asagidaki sekilde gaprazlama olarak gélgelendirilen alan)

zaman [s] 4

60

izlenen gikis akimi [%]

>

0 1200
105% 120% [%100: Inverter anma gikis aklml]

Not 1: inverterin anma gikis akimi 5 L/ L= { veya & ayari ile degistirilir.
Her bir anma ¢ikis akimi hakkinda bkz. sayfa L-1.
Not 2: Bu ayarlandiktan sonra A Lf . parametresi okuma sirasinda “0” olarak goruntilenir.
Not 3: inverter agiri yiik karakteristiginin mevcut ayari, durum izleyici tarafindan onaylanabilir.
Bkz. “Asiri ylik ve bolge ayar1” izleme / bolim 8.2.1.

6) Asir yik alarm seviyesi
Motor asiri ylk seviyesi, asiri yiik agma (£ L. ) seviyesinin F 55 7 ayar de@erine (%) ulastiginda, sol dijit
hanesinde “L " géruntulenecek ve “L " ile ¢ikis frekansi monitorii asiri yiik alarm durumunda dontsumlu
olarak yanip sénecektir.

Asiri yik alarm sinyali gikis terminalinden ¢ikisa verilebilir.

[Parametre ayarlari]

Baslk islev Ayar araligi Varsayilan ayar

FEST | Asin yik alarm seviyesi 10-100 (%) 50

[Ayar 6rnegi] : Asiri ylk alarminin OUT terminaline atanmasi.

Basglik islev Ayar araligi Ayar

F 31 |Cikisterminal segimi 2A (GIKIS) 0-255 16: POL

17 ters sinyaldir.
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5.7  On ayarli hiz islemi (15 adimda hiz)
(5T Jila
F2ET]ila

: On ayarli hiz frekansi O ila 7

[FZ25H]: On ayarl hiz frekansi 8 ila 15

: Ayar kadrani ile galistirma frekansi ayar hedefi

- islev
Harici bir lojik sinyali degistirilerek maksimum 15 hiz adimi segilebilir. Alt sinir frekansi . L ila st sinir
, frekansi i/ . arasinda birden ¢ok hiz frekanslari programlanabilir.

[Ayar yontemi]
1)  Gahstirma/Durdurma
Calistirma ve durdurma kontrolii terminal bloktan yapilir.

Basglik islev Ayar araligi Ayar
0: Terminal blok

1: Panel tus takimi (genisletme paneli dahil)
Ch0d | Komut modu secimi 2: RS485 haberlesme 0
3: CANopen haberlesme
4: Haberlesme segenegi

2)  Onayarl hiz frekans ayari
a) Gerekli adim sayisinin hiz (frekans) ayarini yapin.
[Parametre ayari]

Onayarli hiz 0
Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar
50 Onayarli hiz frekansi 0 Li-LL(Hz) 0,0
Fhod Frekans ayar modu segimi 1 0-13 " 0
14:5-0
5~ 7 ile ayarli frekans komutu /75 o= {4 (5 -~ ) iken gecerlidir.
(Komut modu segimi [ /77 5=11 degilken bile 5 ~ [ gegerlidir.)
Hiz 1'den hiz 15'e ayar
Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar
S~ {-5~7 [Onayarl hiz frekansi 1-7 Li-UL(Hz) 0,0
FZRT-F254 | Onayarl hiz frekansi 8-15 Li-Ui(Hy) 0,0
b) Calisma sirasinda hiz (frekans) degistirilebilir.
Baslik islev Ayar araligi Ayar
. r
F1ov Ayar kadrani ile galistirma frekansi ayar (1)_‘ s:::: :::Z:z: g;,".; 1
hedefi ’ -
+ Onayarli hiz frekansi

F 724=1iken, calisma sirasinda hiz (frekans) ayar kadrani ile degistirilebilir. On ayarli hiz frekansinin ayar
degeri merkeze basilarak degisir.
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Not) Ayar kadrani ile frekans ayarlanirken diger 6nayarli hiz komutu girildiginde, calisma frekansi degisir
ancak inverter ekrani ve ayar konusu degismez.
Orn) 5~ { altinda galistirma yapildiginda ve ayar kadrani ile frekans degistirildiginde 5 - 2 girilirse,
calisma frekansi 5 - 2 olarak degisir ancak inverter ekrani ve ayar konusu 5 ~ { olmaya devam
eder. 5 - ''yi gorintilemek i¢in merkeze veya MODE tusuna basin.

On ayarli hiz lojik giris sinyali érnegi: Kaydirmali digme SW1 = SINK tarafi
O: AGIK -: KAPALI (Onayarli hiz komutlarinin disindaki hiz komutlari timi KAPALI oldugunda gegerlidir)

. Onayarli hiz
Terminal
1 2 3 4 5 6 7 8 9 [10 |11 [12]183 [ 14| 15
S1-CC | © - o - [¢] - o - o - [¢] - o - o
S2-CC - o | O - - O | O - - O | O - - o | O
S3-CC - - - OO0 ]O | O - - - - O|lO0O |0 | O
RES-CC | - - - - - - - ojJ]o|Jo]J]o|]o]J]Oo]Oo]oO

Y Terminal islevleri asagidaki gibidir.
Terminal S1......Giris terminali islev se¢imi 4A (S1)
F 1 14=1] (Onayarl hiz komutu 1: SS1)
Terminal S2......Giris terminali islev segimi 5 (S2)
F 1 15=12 (Onayarli hiz komutu 2: SS2)
Terminal S3......Giris terminali islev segimi 6 (S3)
F 1 th=14 (Onayarl hiz komutu 3: SS3)
Terminal RES...Giris terminali islev secimi 3A (RES)
F{{3=15 (6nayarl hiz komutu 4: SS4)

s¢  Varsayilan ayarlarda, SS4 atanmamistir. Giris terminali islev secimi ile SS4'i RES'e atamak.

F (ileri yénde galisma) - — ileri
[ Baglanti semasi 6rnegi ] (sink lojik
ayarlari ile)

cc P Ortak

S1 -_— Onayarli hiz 1 (SS1)
S2 - — Onayarli hiz 2 (SS2)
S3 - _——¢Onayarli hiz 3 (SS3)

RES - _— Onayarlihiz 4 (SS4)
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3) Onayarli hiz komutu ile diger hiz komutlarinin kullaniimasi

Komut modu segimi
rr ﬂd
[N EET]

0: Terminal blok

1: Panel tus takimi (genisletme paneli dahil)
2: RS485 haberlesme

3: CANopen haberlesme

4: Haberlesme segenegi

kaydet)
1: Terminal VIA
2: Terminal VIB

bas)

Frekans ayar modu
secimi F 1710

8: Terminal VIC
9,10: -

12,13: -
14:5-0

4: RS485 haberlesme

5: YUKARI/ASAGI harici lojik giriginden
6: CANopen haberlesme

7: Haberlesme segenegi

11: Darbe katar girisi

0: Ayar kadrani 1(gtic kapali olsa bile

3: Ayar kadrani 2(kaydetmek igin merkeze

Onayarli l Etkin

Onayarli hiz komutu gegerli Not)

hiz komutu [ Etkin degil

F 110 o ile ayarli komut gegerlidir

0: Ayar kadrani 1(gu¢ kapali olsa bile kaydet)

1: Terminal VIA

2: Terminal VIB

3: Ayar kadrani 2(kaydetmek igin merkeze bas)

4: RS485 haberlesme

5: YUKARI/ASAGI harici lojik giriginden

6: CANopen haberlesme

7: Ariza sonras| otomatik sifirlama ve galisma
segenegi

8: Terminal VIC

9,10: -

11: Darbe katari girisi

12,13: -

14: 50

(inverter dnayarli hiz komutunu kabul
etmez.)

Not) Onayarli hiz komutuna, diger hiz komutlari ayni anda giris yaptiginda daima éncelik verilir.

Asagida varsayilan ayarlarla tg¢ hizli bir calisma 6rnegi gosterilmistir.

(5~ {ila 3 icin frekans ayarlari gereklidir.)

ikis frekansi
Cikis A

=

F-CC

S1(8S1)-CC

$2(SS2)-CC

A
=» Zaman

AGIK
KAPALI

AGIK
KAPALI

AGIK
KAPALI
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5.8 ki frekans komutu arasinda gecis yapma
: Frekans ayar modu segimi1

i

: Frekans éncelik segimi

: Frekans ayar modu segimi2

«iglev
Bu parametreler otomatik olarak veya giris terminal sinyalleri ile iki frekans komutu arasinda gegis
yapmak igin kullanilir.
Parametre ayari
Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar
0: Ayar kadrani 1 (gli¢ kapali olsa bile kaydet)
1: Terminal VIA
Faod |rrek d imi 1 2: Terminal VIB 0
" rexans ayar mocu segimi 3: Ayar kadrani 2 (kaydetmek icin merkeze bas)
4: RS485 haberlesme
5: YUKARI/ASAGI harici lojik giriginden
6: CANopen haberlesme
7: Haberlesme segenegi
8: Terminal VIC
F207 | Frekans ayar modu segimi 2 9,10: - 1
11: Darbe katar girisi
12,13: -
14:5-0
0: 71111 & (Terminal girisi tarafindan 2/ 7
. ) . degerine gegis yapilabilir)
Fl_J o
uw | Frekans ncelik segimi 1: £ 110 & (1,0Hz veya atanan frekansin daha 0
azinda ~ 2 {1 7 degerine gegis yapilabilir)

1) Girig terminal sinyalleri ile gecgis yapma (Giris terminal islevi 104/105: FCHG)

’ Frekans dncelik segim parametresi £ 200 = ‘

Giris terminal sinyalleri tarafindan /7 {f o ve 2 7 ile ayarlanan frekans komutunu degistirin.
Frekans ayar modu zorlamali gegis islevini (giris terminali islev se¢imi: 104) bir giris terminaline atamak.
Girig terminal bloguna bir KAPALI komutu girilirse: = /7 o ile ayarlanan frekans komutu.

Girig terminal bloguna bir ACIK komutu girilirse: ~ 2 7 ile ayarlanan frekans komutu.

Not) Giris terminal islevi 105 yukaridakinin ters sinyalidir.
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2) Frekans komutu ile otomatik gegis yapma

’ Frekans éncelik segim parametresi F 200 = |

U

Girilen frekans komutuna gére otomatik olarak £ /77 o ve F

FI0d ve F2 07 ile ayarlanan frekans komutunu
degistirin.

117 d ile ayarlanan frekans 1Hz'in lizerinde ise: £ /7 [ o ile ayarlanan frekans komutu
F 710 o ile ayarlanan frekans 1Hz veya daha az ise: £ 21 7 ile ayarlanan frekans komutu
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5.9 Otomatik yeniden c¢alistirma (Yavaslayarak duran
motorun yeniden baslatiimasi)

: Otomatik yeniden calistirma kontrolii segimi

/\ Dikkat

* Motor ve mekanik cihazlardan belirli bir mesafede durun
0 Motor gegici bir elektrik kesintisi nedeniyle durursa, elektrik geldiginde cihaz aniden calismaya

baslayacaktir.

Bu da beklenmedik yaralanmalara yol agabilir.

Zorunlueylem |« Kazalarin énceden énlenmesi amaciyla inverter, motor ve cihazlarin (izerine gegici bir elektrik
kesintisinden sonra ani galisma durumuna karsi bir ikaz etiketi yerlestirin.

«Islev
F 3101 ! parametresi gegici elektrik arizasi durumunda yavaslayarak durma sirasinda dénus hizini
ve motorun doniis yoniini algilar ve elektrik geldikten sonra motoru yavasga yeniden galistirir
(motor hizi arama islevi). Bu parametre ayrica motoru durdurmadan ticari elektrikle galismadan
inverter gcalismasina gegis saglar.
Calisma sirasinda, “~ £~ 4" gorintulenir.

[Parametre ayari]

Baslk islev Ayar araligi Varsayilan ayar
0: Devre digi
. . 1: Gegici durustan sonra otomatik baslatmada
Faot Otomatjk yernd.en galistirma 2: ST terminali kapali ve agikta 0
kontrolli segimi 3142

4: Baglatmada

*

Motor ariza sonrasi otomatik sifirlama ve calisma modunda baslatilirsa, bu islev bu parametrenin
ayarindan bagimsiz olarak calisir.

1)  Gegici elektrik arizasindan sonra otomatik yeniden galistirma (Otomatik
yeniden calistirma)

Giris voltaji
A
>
Motor hizi / \ \
A
>
AGIK
fleri / geriJ L KAPALI
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2

—

L

F 30 {ayarinin { veya 3 yapilmasi: Bu iglev, ana devre ve kontrol giicii tarafindan bir diisiik gerilim
algilamasini miteakip elektrigin geri gelmesinden sonra galigir.

Yavaslayarak durma sirasinda motorun yeniden calistiriimasi (Motor hizi arama
islevi)

Motor hizi
leri / geri J
AGIK
ST-CC L KAPALI

N
>

AGIK
KAPALI

* F 310 !ayarinin £ veya 3 yapilmasi: Bu iglev ST-CC terminal baglantisi 6nce agilip daha sonra tekrar
baglandiktan sonra galigir.

Not 1: ST (Bekleme) varsayilan ayari daima ACIK oldugundan asagidaki ayarlari degistirin.

< F1i0=1 (islev yok)

« Bir acik giris terminaline 6: ST (Bekleme) atamak.

Baslatmada motor hizi arama
F 3100 ¢ ayar 4 iken, calisma her baslatildiginda bir motor hizi aramasi gergeklestirilir.
Bu islev 6zellikle motorun inverter tarafindan degil de harici faktorlerce ¢alistiriimasi durumunda faydahdir.

Uyari!!

« Yeniden baslatmada inverterin motor donls sayisini kontrol etmesi yaklasik 1 saniye sirer.
Bu nedenle, baslatma normalden daha uzun sirer.

« Bu iglevi, bir invertere bir motor bagl olan sistemleri ¢aligtirirken kullanin.
Bu islev, bir invertere birden gok motorun bagl oldugu bir sistem yapilandirmasinda diizgiin
caligsmayabilir.

< Buislevin kullanilmasi durumunda, cikis faz hatasi algilama segimini ayarlamayin

(FEOS=1,2.4).

BBir ving veya ceraskala uygulamal]

Ving veya ceraskal yukaridaki bekleme siresi sirasinda ylikiint asagi dogru hareket ettirebilir.
inverteri bu tiir makinelere uygulamak igin, otomatik yeniden galistirma kontrol modu segimi
parametresini “F 3 {1 {=[1" (Devre disI) olarak ayarlayin, Ariza sonrasi otomatik sifirlama ve
calisma iglevini de kullanmayin.

Not 2: Otomatik yeniden baglatmada motor hizi aramasi sirasinda motordan anormal ses duyulmasi bir
ariza degildir.
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510 Calstirma paneli ekraninin degistiriimesi

5.10.1 Birimin (A/V) bir akim ve voltaj yuzdesinden degistiriimesi

: Akim/voltaj birim segimi

«islev
Bu parametreler monitér ekraninin birimini degistirmek igin kullanilir.
% < A (amper)/V (volt)

Akim %100 = Inverterin anma akimi
Giris/gikis voltaji %100 = 200Vac (240V sinifi), 400Vac (500V sinifi)

B Ayar 6rnegi

Anma yiikinde (%100 yiik) VFS15-2015PM-W'nin (anma akimi: 8,0A) ¢alistiriimasi sirasinda birimler

asagidaki gibi gérintilenir:

1) Yizde olarak ekran terimleri 2) Amper/volt olarak ekran
.I: :':.’73 %(;lknl/;(a)glml: .I: H a gl{l;/lf akimi:
g 100 -] "
[Parametre ayari]
Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar

0: %
1: A (amper)/V (volt)

T80 | Akim/voltaj birim segimi

0

*

F 100 | asagidaki parametre ayarlarini déntstirir:
« Aekrani : Gegerli monitdr ekrani: Yik akimi, tork akimi
Motor elektronik termal koruma diizeyi 1ve2 FHr, F {7

DC frenleme akimi Fosl
Asiri yiik dayanma orani diizeyi 1 ve 2 FEOLFIGS
Kugiik akim algilama akimi Foit

+ V ekrani : Giris voltaji, ¢ikis voltaji

Not) Baz frekans voltaji 1 ve 2(w L s, £ { 7 {) daima V biriminde gbriintilenir.
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5.10.2 Motor veya hat hizinin gérinttlenmesi

'] : Frekans serbest birim ekran blyitme

: Frekans serbest birim kapsam secimi

: Serbest birim ekraninin egim karakteristigi
Serbest birim ekrani biasi

«lislev
Monitérde goriintilenen frekans veya diger 6geler motorun donis hizina veya ylk cihazina
déniistiirilebilir. isleme miktari veya geri bildirim miktari birimi PID kontroliinde degistirilebilir.

=3

Ekrandaki frekans ile £ 71 Z-ayar degerinin garpiimasiyla elde edilen deger asagidaki sekilde
goruntlilenecektir:

[Gériintiilenen deger] = [Gériintilenen monitér veya parametre-ayar frekansi| x [F 74 2]

1) Motor hizinin goriintiilenmesi
Ekran modunu 60Hz'ten (varsayilan ayar) 1800dak e degistirmek igin (4P motorun donus hizi)

HZ
Floe=0. 00 Fiog=30.0

2)  Yuk birimi hizinin gériintilenmesi
Ekran modunu 60Hz'ten (varsayilan ayar) 6m/dak™e degistirmek igin (konveyoriin hizi)

e 5.00

60.0

Not: Bu parametre, inverter ¢ikis frekansini pozitif bir sayi ile ¢carpilarak elde edilen deder olarak
gosterir. Bu, gergek motor hizinin veya hat hizinin dogru olarak gésterildigi anlamina gelmez.

[Parametre ayari]

Baslk Islev Ayar araligi Varsayilan ayar

£ Frekans serbest birim ekran 0,00: Devre disi (frekans ekrani) 0.00
bilyitme 0,01-200,0 (kez) ’

- |Frekans serbest birim kapsam 0: Tim frekanslar ekrani

Tl secimi 1: PID frekanslari ekrani 0

FI05 Serbest birim ekraninin egim 0: Negatif egim (asagi dogru egim) 1
karakteristigi 1: Pozitif e§im (yukari dogru egim)

F710E |Serbestbirim ekrani bias 0,00-F H (Hz) 0,00
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* F 10 2 asagidaki parametre ayarlarini dénistirdr:

.

!
F 10 3=0 olmasi durumunda
- Serbest birim  Frekans monitor ekrani Cikis frekansi, Frekans komut degeri, PID
geri bildirim degeri, Stator frekansi, Durma
sirasinda: Frekans komut degeri (Calisma
sirasinda: Cikis frekansi)

Frekansla ilgili parametreler FOOFR UL LL S5-I ~5FT,
FiOo FioLFIae FIRT, FISO FIR2,
FISH, FI{SA, FISE F2O2, F20OH
Foti, F2i3, F2il F2is
FoHO, FEH L FEHS F2a0, F2ED
FE2ES, F2ET, FERE, F2i0ilaFa 5,
FoB1~FJG94, F330,F331, FINE
F350,F3E7, F3ER F383,
FI900aF353, F5O5 F51 5' FEHT,
FRIZ FEI4 R323laRES

F 70 3= olmasiI durumunda
- Serbest birim  PID kontrolu ile ilgili parametreler  FF {4, F357, FIEE
¢ Not) Baz frekansi 1 ve 2'nin birimi daima Hz'tir.

W FH:80ve F 77:10,00 oldugunda ayar érnegi
Fi05=1, Fi05=0,00 FI05=1, F 1§5=20,00
Calistirma Calistirma
paneli ekrani paneli ekrani
800 1000
Fage
Fige 200
0 0

80 (Hz) 0 80 (Hz)

Cikis frekansi Cikis frekansi

F705=0, F 1[15=80,00

Calistirma
paneli ekrani
800

0 (Hz)
Cikis frekansi
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6. Diger treler

Genisletilmis parametreler ileri islemler, ince ayar ve diger 6zel amaglar igin saglanmistir.
Parametre ayarlarini gerektigi sekilde degistirin. = Parametre tablosu igin bkz. bélim 11.

Ayrintilar igin, E6581611 (Ayrintili ingilizce kilavuz) kullanim kilavuzunda bélim 6'ya bakiniz.
E6581611 kullanim kilavuzunun elektronik striimi driinle birlikte verilen CD-ROM'dadir.

F-1
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7. Harici sinyalle iglemler —

71 Harici sinyalleri kullanma

inverteri disaridan kontrol etmeniz mimkindiir.

Parametre ayarlari ¢alistirma yonteminize bagh olarak farklilik gosterir. Parametreleri ayarlamak icin asagidaki
prosediri kullanmadan 6nce calistirma yonteminizi (islemsel sinyal giris yontemi, hiz (frekans) komutu giris
yontemi) belirleyin.

[Ayar parametreleri igin prosedr]

Harici sinyal kosullarini kontrol edin

!

Calistirma sinyali: Galistirma sinyali: Caligtirma sinyali: Calistirma sinyali:
Panel tus takimi Panel tus takimi Terminal Terminal
Hiz komutu: Hiz komutu: Hiz komutu: Hiz komutu:
Panel tus takimi Terminal Panel tus takimi Terminal
Bkz. béllim 3.3 Bkz. bolim 3.3 Bkz. b6lim 3.3
Ornek 1), 2) : Ornek 3) Ornek 4)
t : ! I
v v Y |}

[ Harici sinyalden galistirma/durdurma ile |

[ Panel tus takimindan caligtirma/durdurmal |

£ 0 3 =0 (terminal blok) *
2, 3, 4 (haberlesme)

Sink/source lojik arasinda gegcis yapilabilir.
]
1

r
I

prou]
e
1

{ (Panel tus takimi)

. I
1 =T e eeeanes

] I =

1 ‘ |H_arici sinyalden hiz (frekans) komutu ile |
A

Fﬁﬁ )

e = 1 (terminal VIA)

f
|Pane| tus takimindan hiz (frekans) komutu ile I Elr (terminal VIB)
FI 0 d = 1[I (ayar kadrani 1) (@ 5 (harici lojik giriginden
g

YUKARI/ASAGI)
FIod = 3 (ayar kadrani 2) "/@ + @ e Egzl;’?lenlfél]'(\gll'(l;zgiri§i)
Y, &, 7 (Haberlesme)

|
* Haberlesme dayali ayarlar icin bkz. Haberlesme Kilavuzu (E6581913) veya bolim 6.33.
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7.2 Bir I/O sinyali ile uygulanan iglemler (terminal bloktan

calistirma)

Giris terminal sink ve source lojigi SW1 kaydirmali diigmesi kullanilarak ayarlanir.

721  Girig terminali islevi [Kontrol terminal blok]
(sink lojik)
- Sw1
SW2
Bu islev, inverteri galistirmak veya VIB sS4 T%T:E
yapilandirmak igin harici programlanabilir PTC S3 Lo

kontrol biriminden giris terminaline bir sinyal
gondermek icin kullanilir.

Cesitli islevlerden segme 6zelligi esnek
sistem tasarimina olanak saglar.

SW1 ve SW2 kaydirmali diigmesinin | cc | NO |0UT| P24| E | R | cc |+su| +24 |
varsayllan ayarlari asagidaki gibidir;

SW1: PLC tarafi, SW2: VIB tarafi ve S3

[Pp]via]ve[cc[vic] s3[Frm] [Fa[rB]Fc] Ry [Re]

tarafi. Ayrintilar igin bkz. sayfa B-11ila 13.

[Res[ 1] s2 |
B Lojik giris terminal islevi igin ayarlar
Terminal ; “
sembolii Baslik Islev Ayar araligi Varsayilan ayar
F {1 | Girig terminal secimi 1A (F) 2 (F)
F F {5 ! | Giris terminal segimi 1B (F) 0-203 Not 1) 0 (islev yok)
F {55 | Girig terminal secimi 1C (F) 0 (islev yok)
F {12 | Girig terminal secimi 2A (R) 4 (R)
R F {52 | Girig terminal secimi 2B (R) 0-203 Not 1) 0 (islev yok)
F {55 |Girig terminal segimi 2C (R) 0 (islev yok)
F ({3 | Girig terminal segimi 3A (RES) 8 (RES)
RES F 153 | Girig terminal segimi 3B (RES) 0-203 Not1) 0 (islev yok)
F {14 | Giris terminal segimi 4A (S1) 10 (SS1)
st F {54 | Girig terminal secimi 4B (S1) 0-203 Not1) 0 (Islev yok)
F 115 | Giris terminal segimi 5 (52) 0-203 Not3) 12 (SS2)
S2 . o - - 0: Lojik giris
F {45 |Lojik giris / darbe katari giris segimi (S2) 1: Darbe katari girisi 0
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Terminal Baslik Islev Ayar araligi Varsayilan ayar
sembolii s s Y 9 y Y
Fil Giris terminal segimi 6 (S3) 0-203 Not 4) 14 (SS3)
S3 o I . - 0: Lojik giris
F {47 |Lojik girig / PTC girig segimi (S3) 1: PTC girisi 0
VIB F {7 |Girig terminal segimi 7 (VIB) 8-55 Not 5) 16 (SS4)
VIA F ! {5 |Giris terminal segimi 8 (VIA) 8-55 Not 6) 24 (AD2)
x:g F 105 |Analog/lojik giris segimi (VIA/VIB) 0-4 0
FilaVIB | F {44 |Giris terminali yanit siiresi 1-1000 (ms) Not 7) 1

Not 1) Tek bir terminale atanan birden gok islev ayni anda calisir.
Not 2) Daima etkin iglevinin ayarlanmasi durumunda, ment numarasini 7 {4, F {05 ve F { I} degerine

atamak (daima etkin islev secimi).
Not 3) S2 terminalinin lojik giris olarak kullaniimasi durumunda, F {~ &={1 parametre ayarini yapin (lojik giris).
Not 4) S3 terminalinin lojik giris olarak kullaniimasi durumunda, SW2 kaydirmali digmesini (alttaki) S3 tarafina

getirin ve F {4 £=[ parametre ayarini yapin (lojik giris).
Not 5) VIB terminalinin lojik giris olarak kullaniimasi durumunda, SW2 kaydirmali digmesini (istteki) S4 tarafina

getirinve F ! 5=1{,3 veya 4 (lojik giris) parametre ayarini yapin. Sink/ source lojik, SW1 kaydirmali

digmesine baglidir.
Not 6) VIA terminalinin lojik giris olarak kullaniimasi durumunda, ~ { [ 5=3 veya 4 parametre ayarini yapin

(lojik giris).
Not 7) Frekans ayar devresindeki giiriiltii nedeniyle kararli bir galisma saglanamadiginda = {4 degerini
artirin.
B Baglanti
1) Lojik giris igin
Réle kontad Sink ayarlari ile
Giris terminali

/_

* Girig terminali ve CC (ortak) arasini

kisa devre ederek galigir. ileri ydnde
calisma, ters yonde galisma, onayarli

hiz ve benzeri igin kullanin.
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2) Transistor gikisi ile baglanti (sink lojik) icin

Tvarior [ Programlanabilir kontrol birimi |

Giris terminali

i *Giris terminali ve CC (ortak) ile ;

i programlanabilir kontrol biriminin gikisini (lojik

i olmayan anahtar) baglayarak kontrol. i

cc lleri yonde calisma, ters yonde calisma, i
i Onayarli hiz ve benzeri igin kullanin. 24 Vdciile :

calisan 5 mA'lik bir transistor kullanin. H

B Kullanim 6rnegi --- 3-telli calisma (tek basmal galistirma)
inverteri, harici bir sinyal (reset lojik sinyali) girerek siralama devresini kullanmadan galismay1 koruyarak
calistirmak icin 3-telli galistirma islevini kullanin.

F lleri yénde ileri yonde galisma (F): lleri yénde galismaya (F) basiimasi, belirtilen
— ] calisma frekans komut degerinde ileri yénde donis saglar.
R /—0 Ters yonde Ters yonde galisma (R): Ters yonde calismaya (R) basiimasi, belirtilen
calisma frekans komut degerinde ters yonde donus saglar.
S2 p HD HD (S2): HD (S2)'ye basilmasi hiz keserek durma saglar.
cc
) Cikis
ileri / frekansi
\ [ /1Y
0 / \/
N4
Ters
ACIK
HD > KAPALI
F T ACIK
> KAPALI
R -I —I it it ol et i ACIK
KAPALI
Glig
Kaynag Q(Iilr-}’(ALl

\_Y_/
Not 2) Not 3)
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Not 1) 3-telli galismaigin ~ { {{J = & (ST: bekleme) ve £ /1 & = {I (terminal blok) ayarini yapin. HD
(calisma tutma)'yi giris terminali seg¢iminde herhangi bir giris terminaline atamak. S2 terminali
yukarida gosterildigi gibi atandiginda, £ { {5 = 5[ ayarini yapin (HD: Galisma tutma).

Not 2) Giig agilmadan énce terminaller AGIK durumdaysa, giic ACILDIGINDA terminal girisi yok sayilir.
(Ani hareketleri 6nler.) Glig ACILDIKTAN sonra, terminal girisini tekrar ACIK duruma getirin.

Not 3) HD KAPALI iken, ACIK oldugunda bile F ve R yok sayilir. HD ACIK iken, ACIK olsa bile R ¢alismaz.
Benzer sekilde bu durumda ACIK olsa bile F galismaz. F ve R'yi KAPALLI, ardindan ACIK duruma
getirin.

Not 4) 3-telli calisma sirasinda, kesik galistirma modu komutunun génderilmesi galismayi durdurur.

Not 5) DC frenleme sirasinda bir baslatma sinyali girilse bile DC frenlemenin devam edecegini unutmayin.

Not 6) Sadece F ve R HD (galisma tutma)'yi siirdlrir. F veya R'yi diger islevlerle birlikte kullanirken diger
islevlerin tutulmadigindan emin olun. Ornegin, F ve SS1 atandiginda F tutulur ancak SS1 tutulmaz.

[Parametre ayarlari]
[ Terminal sembolii [
S2 [ Fiig

Ayar araligi [ Ayar érnegi \

Baghk | islev [
0-203 [ 50: HD (Calisma tutma)

[ Girig terminal segimi 5 (S2) [

B Lojik giris terminal iglevi ayarlarinin listesi

Parametre programlanan Parametre programlanan
deger islev deger Islev
Pozitif lojik | Negatif lojik Pozitif lojik | Negatif lojik
o ' Islev yok Ty 15 :I;I:‘tit;eelre (kWh) ekrani entegre etmeyi
2 3 ileri galisma komutu 15 77 | iz geri tetikleyici sinyali
y 1 Geri galisma komutu 9 15 ::S;KMD yliksek hizli galismayi yasaklama
& 7 Bekleme o & ! | RY-RC terminal gikiginin tutuimasi
g g9 Reset komutu &2 83 OUT-NO terminal gikisinin tutulmasi
0 i Onayarli hiz komutu 1 88 55 | Frekans YUKARI *2
i i3 Onayarli hiz komutu 2 o 9! | Frekans ASAGI *2
iy 5 Onayarli hiz komutu 3 g2 593 | Frekans YUKARI/ASAGI temizle *2
‘& 7 Onayarli hiz komutu 4 55 57 | Yavaslayarak durma komutu
) 9 Kesik (JOG) calistirma modu 98 25 | lleri/geri segimi
= = Harici sinyal ile acil durdurma 0o {1 | Galistirma/Durdurma komutu
= == DC frenleme komutu 104 {05 | Frekans referans komutu zorlamali geis
o4 25 2nci hizlanmalyavaslama 06 a7 Frekans ayar modu terminal blok
= 27 3iincii hizlanmalyavaglama 0 {05 | Komut modu terminal blok
= 25 2nci V/F kontrol modu degistirme o /1! | Parametre diizenleme izni
B 33 2nci agir yiik dayanma orani seviyesi i {2 ¢ | Hizl durdurma komutu 1
36 37 PID kontrol yasagi == {23 | Hizh durdurma komutu 2
HE 47 Harici termal hata girisi i34 {35 | Travers izin sinyali
HE g Haberlegsmeden yerele gecis 36 {37 | Algak gerilimli galistirma
o ! Calisma tutma (3-telli calismanin i~ M ileri yavasla
52 53 PID integral/diferansiyel temizle He ‘43 | lleri durdurma
5y 5g PID karakteristiklerini degistirme Y 45 Geri yavaglama
55 7 Cebri zorlamali galistirma HE T Geri durdurma
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Parametre programlanan Parametre programlanan
deger Islev deger Islev
Pozitif lojik | Negatif lojik Pozitif lojik { Negatif lojik
5E £g Yangin modu M8 ila IG5 Fabrika dzel katsayisi *1
&0 A Hizlanma/yavaslama aski sinyali 52 53 No.2 motor degistirme
& &3 Giig arizasi senkronize sinyali 200 & ¢ | Parametre diizenleme yasag
EH 55 Fabrika 6zel katsayisi *1 202 3 | Parametre okuma yasag
10 T Fabrika 6zel katsayisi *1

*1: Fabrikaya 6zel katsayilar tretici ayar menileridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.

*2: F1 0 d (frekans ayar modu segimi) = 5 (harici lojik girisinden YUKARI/ASAGI) olarak ayarlandiginda
etkin.
Frekans ayar araligi ={3.17 ila F H (maksimum frekans) arasidir. Hizlanma/yavaglama hizi
anahtarlanmiyorken ayar frekansina iligkin hizlanma/yavaslama siiresi & /4 £ seklindedir.

# Girig terminal iglevi hakkinda ayrintili bilgi icin bkz. bolim 11.6.
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7.2.2  Girig terminali islevi (sink lojik)

Bu islev, inverterden harici cihazlara gesitli
sinyallerin ¢ikisini vermek igin kullanilir.

[Kontrol terminal blok]

Lojik ¢ikis terminal iglevi ile birden ok cikis w2 SWi1
o . S . INK RCE
terminali islevinden secim yapabilirsiniz. RY- viB sa S SOURC
RC, OUT terminali igin iki tip islev ayarlayin ve PTC s3 III
ardindan biri veya her ikisi ACIK oldugunda PLe
islevleri gikisa verebilirsiniz. [pp[vi]vis[cc[vic] ss [rm| [Fa[rBFC]RY [Re]

SW1 ve SW2 kaydirmali diigmesinin

varsayilan ayarlari asagidaki gibidir; -§- 00000
SW1: PLC tarafi, SW2: VIB tarafi ve S3 tarafi.
Ayrintilar icin bkz. sayfa B-11ila 13.

[cc[noJout[Paa] F [ R [cc [+suf+24]

]

B Kullanim

FLA, B, C terminallerinin islevi:
F {32 parametresinde ayarla Not 1)

RY terminalinin islevi:
F {38 ve {37 parametresinde ayarla Not 1)

OUT terminalinin islevi:
F 13 tve {3 F parametresinde ayarla NO

Not1) Titresim ve darbe vb. harici faktorler tarafindan bir girilti (kontagin anhk AGIK/KAPALI durumu) Gretilir.
Ozellikle, programlanabilir kontrol biriminin giris tinitesi terminaline dogrudan baglandiginda 10ms veya
Gzeri filtre veya 6nlem igin zamanlayici ayarlayin. Litfen programlanabilir kontrol birimi baglandiginda
mimkiin mertebe OUT terminalini kullanin.
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B Bir cikis terminaline bir tip iglev atamak

Terminal sembolii Baslk islev Ayar arali§i Varsayilan ayar
RY-RC F 130 |Cikis terminali secimi 1A 4 (Distk izl algilama
sinyali)
out F 131 |Gikis terminali segimi 2A 0-255 6 (C_lkls frekan5| erigim
sinyali)
L F i3 | Cikis terminali segimi 3 10 (Hata sinyali)
(A, B, C)

Not 2) RY-RC terminaline 1 tip islev atarken sadece F {3 {J ayarini yapin.
F {37 parametresini varsayilan ayar olarak birakin (5 {37 = 255).
Not 3) OUT terminaline 1 tip islev atarken sadece F {3 { ayarini yapin.
F {3 8 parametresini varsayilan ayar olarak birakin (5 {35 = 255).

B Cikis terminaline iki tip islev atamak (RY-RC, OUT)

Terminal sembolii Baslik Islev Ayar araligi Varsayilan ayar
F 130 |Gikis terminali segimi 1A 4 (D.U$UI$ hizl algilama
RY-RC sinyali)
F 137 | Cikis terminali segimi 1B 255 (Daima AGIK)
0-255 —
Figi Cikis terminali segimi 2A S(Qlklgfrekan5| erisim
ouT sinyali)
F 138 |Gikis terminali segimi 2B 255 (Daima AGIK)
O:Fi3lveFr {37
Fi3tveF!3R
1. Fi30veyaF {37
~ g e ) ey}
RY-RC, OUT F 139 |Cikis terminali lojik segimi Fi3iveFi3g 0
2Fi30veF 37
Fi3ilveyaF{3F
3 F{30veyaF 37
Fi3iveyaF {3F

Not4) F {3 { ve F I35 sadece FEES = [I: Lojik gikis (varsayilan) iken etkindir.
Islev F5 &5 = ! Darbe cikis katari ayarli iken etkin degildir.

G-8
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(1) ki tip islev ayni anda ACIK iken gikis sinyalleri. <AND>

RY-RC terminali durumunda, F {35 = [J veya & iken sinyaller ¢ikisa verilirve F {30 ve F {3

parametrelerinde ayarlanan islevler ayni anda agilir.

-
i

¥ Zamanlama gizelgesi
ACIK —l—l—l—
(an
Fi3d ppau
ACIK
Fi37 | —l_

KAPALI
RY-RC AGIK
Cikist KAPALI

*OUT terminali F {359 = I veya ~ iken sinyalleri gikisa verir ve F {3 { ve F {3 F parametrelerinde

ayarlanan iglevler ayni anda agilir.

(2) ki tip islevden herhangi biri ACIK iken ¢ikis sinyalleri. <OR>

RY-RC terminali durumunda, £ {35 = { veyad iken sinyaller ¢cikisa verilirve F {3 ve F {37

parametrelerinde ayarlanan islevlerden biri agilir.

¥r Zamanlama gizelgesi

S L
Fi30 apay — —_—
AGIK ,—
Fi3T apau —_—
RY-RC AGIK
Cikisi KAPAL| ———

*OUT terminali F {35 =2 veya 3 iken sinyalleri gikisa verir ve F {3 { ve F {3 F parametrelerinde
ayarlanan islevlerden biri agilr.

G-9
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(3) Sinyallerin ¢ikisini ACIK durumda tutma

¥ RY-RC terminaline ve OUT terminaline atanan islevleri etkinlestirme kosullari uyusur ve sonug olarak
sinyallerin ¢ikisi ACIK durumuna getirilirse, kosullar degisse bile sinyallerin ¢ikisi AGIK olarak tutulur.
(Cikis terminal tutma islevi)

80 ila 83 islevini bir giris terminaline atamak.

Atanan giris terminali ACIK iken RY-RC terminali veya OUT terminali acilir agiimaz RY-RC terminali veya
OUT terminali ACIK olarak tutulur.

islev No. Kod islev Eylem
ACIK:  Agildiginda, RY-RC tutulur.
80 HDRY | RY-RC terminal gikisinin tutulmasi | KAPALI: RY-RC'nin durumu, kosullara gore gergek
zamanli olarak degisir.
. ACIK:  Agildiginda, OUT-NO tutulur.
82 Hpout | OUT-NO terminal gikiginin KAPALI: OUT-NO'un durumu, kosullara gére
tutulmasi i
gercek zamanli olarak degisir.

Izleyen sayilardan her biri (81, 83) ters sinyalidir.

B Kullanim 6rnegi ---¢alistirma sinyali, fren sinyali

Cikis frekansi F {1 [ ayarini astiginda dusiik hiz algilama sinyali gikis verir. Bu sinyal, F {

o ayari

0,0Hz yapilarak bir ¢alistirma sinyali olarak kullanilabilir. (Varsayilan ayar)
Bu sinyal, elektromanyetik fren uyarma/birakma sinyali olarak da kullanilabilir.

Ayar 6rnegi) RY-RC terminalinden galistirma sinyali disari verildiginde

Baslik islev Ayar araligi Ayar érnegi
F {00 | Distk hizl sinyal gikis frekansi 0,0- FH (Hz) 0,0
F 138 | Cikis terminali secimi 1A (RY-RC) 0-255 4 LOW (Distk hiz algilama
sinyali)
Cikis frekansi [Hz] A
Ayar frekansi

T
0 >
Zaman [s]
Disiik hizl algwlama sinyali: AX‘IK
RY-RC terminalleri JE—— KAPALI

ACIK
KAPALI

Diisiik hizli algilama
sinyalinin tersi

] 1
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B Cikis terminal iglevi ayarlarinin listesi
<Terminoloji agiklamasi>
e Alarm ... Bir ayar asildiginda alarm ¢ikisi.
+Onalarm ... Sturekli galisma sirasinda inverterin bir arizaya neden olmasi durumunda alarm ¢ikisi.

Cikis terminal segimi icin algilama seviyeleri listesi

Parametre programlanan Parametre programlanan
deger islev deger islev
Pozitif lojik | Negatif lojik Pozitif lojik | Negatif lojik
0 / Frekans alt siniri 0 g Agir yik gikist
c El Frekans Gst siniri = id Alt sinir frekansi durdurma
o 5 Diisiik hizli algilama sinyali ioc 23 Giig arizas senkronize galisma
5 1 Cikis Trekansl erigim sinyali (hizlanma/ oy 135 Travers stirdyor
El g Ayar frekansi erigim sinyali 26 21 Travers yavaglama siriiyor
0 i ariza sinyali 28 29 Parga degistirme alarmi
i 5 Asiri akim algilama 6n alarmi 30 31 Asiri tork algilama én alarmi
5 I Asir yiik algilama én alarmi i3 /33 Frekans ayar modu segimi 1/2
= =X Asirt hiz algilama 6n alarmi = 37 Panel / uzak segimi
ac == Asiri gerilim algilama 6n alarmi 38 35 Cebri siirekli galistirma siiriiyor
o4 25 Giig devresi disik gerilim Mo M Belirtilen frekans striiyor
= = Kiigiik akim algilamasi IHY 45 Frekans komutuna uygun sinyal
25 | 23 [monsaun R I e
o 3 Frenleme direnci agiri yiik 6n alarmi 50 517 PTC girig alarmi sinyali
Hi Y Calistirma / Durdurma 52 /53 Fabrika 6zel katsayisi *1
He 43 | Ciddiariza 54 /55 Analog giris kirllma algilama alarmi
H4 H5 Hafif ariza 56 57 F terminal durumu
o H Sogutma fani ACMA/KAPAMA 58 55 R terminal durumu
52 53 Kesik kesik galistirmada 150 51 Sogutma fani degistirme alarmi
a4 55 Calistirma paneli / terminal blok galismasi & E Baglatma alarm sayisi
5E 7 Toplam galisma siresi alarmi 6h i Hizlanma iglemi siiriiyor
58 59 Haberlesme secenegi haberlesme hatasi 68 {65 Yavaglama islemi siiriiyor
o H leri/geri calisma 0 e Sabit hiz galismasi siiriiyor
& &3 Calismaya hazir 1 e el DC frenleme siiriiyor
&4 a5 Calismaya hazir 2 7Y ila 179 Fabrika 6zel katsayisi *1
58 55 Fren birakma 180 [ 181 integral giris giicii darbe cikis sinyali
10 ¢ | Onalarm 82 [ {B3 | Sokizleme 6n alarm sinyali
7 7 RS485 haberlesme hatasi 222 ia2s53 Fabrika 6zel katsayisi *1
52 g3 Atanan veri gikisi 1 254 Daima KAPALI
gy 55 Atanan veri gikisi 2 255 Daima AGIK
0 07 Hafif yiik gikisi

*1: Fabrikaya 6zel katsayilar Uretici ayar menileridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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Not 1) Pozitif lojik ile ACIK : Agik kollektor cikis transistori veya role ACIK.
Pozitif lojik ile KAPALI : Agik kollektor ¢ikis transistori veya réle KAPALIL.
Negatif lojik ile ACIK : Agik kollektor cikis transistori veya role KAPALLL
Negatif lojik ile KAPALI : Acik kollektor ¢ikis transistorii veya réle ACIK.

# Cikis terminal islevleri veya seviyeleri hakkinda ayrintili bilgi igin bkz. bélim 11.7.
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7.3  Harici cihazlardan hiz komut (analog sinyal) ayarlari

Analog giris terminalleri islevi dort islevden
segcilebilir (harici potansiyometre, 0 ila 10Vdc,

[Kontrol terminal blok]

4 (0) ila 20mAdc, -10 ila +10Vdc). w2 Swi1
iri i ini iislevi INK RCE
Analog giris terminallerinin segmeli islevi Vi sa S SOURC
sistem tasarimi esnekligi vermektedir. PTC s3 III
Maksimum géziiniirlik 1/1000'dir. PLe
SW1 ve SW2 kaydirmali diigmesinin | PP |V'A | V'Bl cc |Vlc | 8 | M | |FLA|FLB|FLC| RY | Rcl
varsayilan ayarlari asagidaki gibidir; _
SWH1: PLC tarafi, SW2: VIB tarafi ve S3 O O O O O
tarafi.

[cc[noJout]Paa] F [ R [cc [+su] +24]

Ayrintilar igin bkz. sayfa B-11 ila 13.

B Analog giris terminali islev ayarlari

Terminal sembolii Baslik Islev Ayar araligi Varsayilan ayar
F 20t |VIAgiris noktasi 1 ayari 0-100% 0
VIA F2 02 | VIAgiris noktasi 1 frekansi 0,0 - 500,0Hz 0,0
FZ 03 | VIAgiris noktasi 2 ayari 0-100% 100
F2 04 | VIA girig noktasi 2 frekansi 0,0 - 500,0Hz *{
F2' {1 |VIB giris noktasi 1 ayari -100 - +100% 0
VIB F2ill VIB giris noktasi 1 frekansi 0,0-500,0Hz 0,0
Fol VIB girig noktasi 2 ayari -100 - +100% 100
Fol VIB giris noktasi 2 frekansi 0,0 - 500,0Hz *1
Fc {& |VIC girig noktasi 1 ayari 0-100% 20
vic FZ {7 | VIC giris noktasi 1 frekansi 0,0 - 500,0Hz 0,0
FcZ {8 |VIC girig noktas 2 ayari 0-100% 100
Foi VIC giris noktasi 2 frekansi 0,0 - 500,0Hz *1
VIAila VIC F2h Analog giris filtresi 2-1000ms Not 1) 64

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélum 11.5.
Not1) Frekans ayar devresindeki gliriiltd nedeniyle kararli bir calisma saglanamadiginda ~ 2 ' 5 degerini artirin.
Not 2) iki tip analog sinyal arasinda gecis yaparken bkz. béliim 5.8.
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7.31

Voltaj (0 ila 10 V) girisine bagli ayarlar <harici potansiyometre>

PP, VIA ve CC terminalleri arasina harici potansiyometre (1k ila 10kQ) baglayarak frekans ayarlarini yapabilirsiniz.
VIA ve CC terminalleri arasina 0 ila 10 Vdc arasi analog voltaj sinyali girerek de ayar yapabilirsiniz.

Asagida, terminalden galistir komutu girilmesi durumuna ait érnekler gésterilmistir.

Baslik Islev Ayar araligi Varsayilan ayar Ayar ornegi
1 0
o P _
L7iLid | Komutmodu segimi 0-4 (panel tus takimi) (terminal blok)
0 1
T . _
F 0 d | Frekans ayar modu segimi 1 0-14 (ayar kadrani 1) (terminal VIA)
Analog/lojik giris segimi 0O veya 1
coorn -
Fi63 (VIA/VIB) 0-4 0 (Analog giris)
F 20! | VIAgiris noktas 1 ayari 0-100% 0 0
F 202 | VIAgiris noktas 1 frekans 0,0 - 500,0Hz 0,0 0,0
F 203 | VIA girig noktasi 2 ayari 0-100% 100 100
F 204 | VIA giris noktasi 2 frekansi 0,0 - 500,0Hz *{ 50,0/60,0
F 205 | Analog giris filtresi 2-1000 ms 64 64

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélum 11.5.

*R/L1 ve S/L2/N'ye tek
fazli giris modeli baglayin.

MCCB
s =5
aynag

RES

S$1

S2
S3
CC ¢

Motor

lleri yénde
- calisma
— Ters yonde

calisma

Frekans

W Galistirma ve durdurma ayarlari
lleri ydnde galisma (F), ters yénde galisma
(R) ve harici sinyallerle ¢alistirma/durdurma
arasinda gegis yapabilirsiniz.

W Voltaj girig sinyali ve frekans igin ayar

karakteristikleri

Iki noktada karakteristikleri ayarlayin.

Hz
Fanu Nokta 2
Nokta 1
Faoa %
Faot Foo3
0% 100%
(V) (10V)

Voltaj giris sinyali
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7.3.2

Akim (4 ila 20 mA) girisine bagh ayarlar

VIC ve CC terminalleri arasina 4 (0) ila 20mA arasi analog akim sinyali girerek frekans ayarlarini yapabilirsiniz.

Asagida, terminalden galistir komutu girilmesi durumuna ait érnekler gésterilmistir.

Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar Ayar 6rnegi
1 0

I vl i _

Liild | Komut modu segimi 0-4 (panel tus takimi) (terminal blok)
0 8

cr . R

F I d | Frekans ayar modu segimi 1 0-14 (ayar kadrani 1) (terminal VIC)

F 2 {5 |VIC giris noktasi 1 ayari 0-100% 20 20 (veya 0)

F 2 {7 | VIC giris noktasi 1 frekansi 0,0 - 500,0Hz 0,0 0,0

F 2 {8 |VIC girig noktasi 2 ayar 0-100% 100 100

F 2 {5 |VIC giris noktasi 2 frekansi 0,0 - 500,0Hz *1 50,0/60,0

F 205 | Analog giris filtresi 2-1000 ms 64 64

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagh olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.

*RI/L1 ve S/L2/N'ye
tek fazli giris modeli
baglayin.

lleri yonde
— calisma
,— Ters yonde

calisma

FLA
\FLA F
FLB R
SFLC RES
s1
s2
s3
cC ¢
CC VIC PP

+

4(0) ila 20 mAdc

W Galistirma ve durdurma ayarlari
lleri yénde calisma (F), ters yénde calisma
(R) ve harici sinyallerle ¢alistirma/durdurma
arasinda gegis yapabilirsiniz.

W Akim girig sinyali ve frekans igin ayar

karakteristikleri

iki noktada karakteristikleri ayarlayin.

Hz
Nokta 2
Fois
Nokta 1

(2}
5
s Fait %
(= Folb F2ig

0% 20% 100%

(OmA) (4mA) (20 mA)

Akim giris sinyali
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7.3.3 Voltaj (-10 ila +10 V) girisine bagl ayarlar

VIB ve CC terminalleri arasina -10 ila +10Vdc arasi analog voltaj sinyali girerek frekans ayarlarini

yapabilirsiniz.
Asagida, terminalden galistir komutu girilmesi durumuna ait érnekler gésterilmistir.
Baslik islev Ayar araligi Varsayilan ayar Ayar 6rnegi
1 0
] it N
£77d | Komut modu segimi 0-4 (panel tus takimi) (terminal blok)
0 2
o P _
F I d | Frekans ayar modu segimi 0-14 (ayar kadrani 1) (terminal VIB)
0: 0-+10V 1
s Fy : r.
~ {4 |Analog giris terminal secimi (VIB) 1 10-+10V 0 (-10- +10V)
f Analog/lojik giris segimi 0
£ R
Fi83 | viavie) 0-4 0 (Analog giris)
F2 !0 | VIB giris noktasi 1 ayari -100 - +100% 0 0
F £ {1 |VIBgiris noktasi 1 frekansi 0,0-500,0Hz 0,0 0,0
F 2 !2 | VIB giris noktasi 2 ayari -100 - +100% 100 100
F2 {3 |VIB giris noktasi 2 frekansi 0,0 - 500,0Hz * 50,0/60,0
F 205 | Analog giris filtresi 2-1000 ms 64 64

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.

MCCB | Galigtirma ve durdurma ayarlar
. Ut lleri yonde ¢alisma (F), ters yonde ¢alisma
%ycna@ —)(” Osi2 VF-S15 vm2 (R) ve harici sinyallerle calistirma/durdurma
—’ @73 W/T3 arasinda gegis yapabilirsiniz.
* RIL1 ve S/L2/N'ye tek fazli W Voltaj girig sinyali ve frekans igin ayar
giris modeli baglayin. karakteristikleri
ileri yonde Iki noktada karakteristikleri ayarlayin.
FLA Y
yeA F 9— calisma
FLB R o— Ters yonde
calisma
JFLC RES
S1
S2
Frekans (Hz)
S3 Nokta 2
Foid
CC ¢ 1
lleri yonde calisma Fait [ Faz
o Ters yiinde calisma = %
Nokta 1
| CC VB PP
.
0 -10ila +10 Vdc -100% 0% 100%
(-10V) (%) (+10V)
Voltaj giris sinyali
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8. Qall§WMesi

8.1 Durum ekran modunun akisgi

Ekran akigi asagidaki gibidir Durum ekran modu

Ekran modunun ayarlanmasi @ Yaklagik 20 tir veri

o [y [l i ]
PRG "] M [l =AY

vrEkran modu

Standart ek d
an arR(D'Qan.mo u L (Bkz. bolim 4.1) X T g
IR HON I. L I

[~ 34.5]
AN
v

! | Lo 11'1 P
i o Lt. hd] ¥ Yaklasik 20 tir veri
Yaklasik 10 tir veri izlenebilir. Ekran 6geleri,
FlitdenF 7iA'ya

@ r A 4 kadar olan parametreler
I N ) [xj | ilebili
\ Vi (=3 i kullanilarak segilebilir.

# Onceden tanv!mlan.an w‘? T + Normal ¢alisma sirasinda:
y?klaslk 10 tar veri : : Ayrintilar gergek zamanda
gli¢ kapandiktan ve [ izlenir. (Bkz. b6lim 8.2.1)
ag\l@lktan sonra 8 TS :’l + Agma durumunda: Bir devre
ge_zd . ‘ R ‘ 2 LR agma durumunda toplanan

+ Birdevre agma -

. {@ veriler, giig kapanincaya

kadar tutulur.

durumunda {@}‘

toplanan veriler,

glic kapandiginda ‘:_’ ; 7@" HHe |

tutulur. LY [ } (Bkz. boliim 8.3.2)

(Bkz. boliim 8.2.2) {@\' v{@

[x]
Ekran modunda tutulan son agma kaydi i ’l
Not: Orijinal ekran moduna donmek igin MODE tusuna basin. @

H-1
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8.2 Durum ekran modu

8.21 Normal sartlar altinda durum ekran

Bu modda, inverterin galisma durumunu izleyebilirsiniz.
Normal ¢alisma sirasinda galisma durumunu gorintilemek igin:

MODE tusuna iki kez basin.

Ayar prosediri (6rn. 60Hz'te galisma)

Gosterilen 6ge Galistrilan LED ekran Haberlesme Aciklama
panel No.
Cikis frekansi gérintilenir (60Hz'te galisma).
Cikis frekansi * &0.0 (Standart ekran segimi £ 7 { [ ayari 0 yapildiginda
[cikis frekansi])
Parametre ayar AUH ik temel parametre “A Lf H” (gecmis islevi)
modu gorintiilenir.
P Déniis yonii goriintiilenir.
Mol Fr-F
Donds yoni . T FEO1 (F - F:ileri yénde galisma, F - - - ters yonde galisma)
Frekans komut N F50.0 Frekans komut degeri (Hz/serbest birim) gorintiilenir.
Not 1 degeri * @ s FEO2 (F 7! !=2 olmasi durumunda)
. N roan Inverter gikis akimi (yik akimi) (%/A) gériintiilenir.
Not2 Cikag akimi @ - N Fcoz (F 7 1!2={ olmasl durumunda)
Not 2 - . N wnn Inverter girig voltaji (DC algilama) (%/V) gérintilenir.
Not 3 Girls voltajs @ S FC05 ( F 7 {3=3 olmasi durumunda)
- N pinn Inverter cikis voltaji (%/V) gériintilenir.
Not2 Cikas volta @ H Feos ( F 7 =4 olmasi durumunda)
P N hi23 Inverter girig gicii (kW) gériintiilenir.
Giris giicd @ ‘e Fco6 (7 15=5 olmasi durumunda)
P W Hilg Inverter cikis giicti (kW) gériintilenir.
Cikis giicd @ v Fcor ( F 7 {5=F5 olmasi durumunda)
inverter yiik N y  an inverter ylik faktorii (%) goriintilenir.
faktori * @ s FE27 (F 717=27 olmasi durumunda)
. N 0.0 Cikis frekansi (Hz/serbest birim) gériintilenir.
Cikis frekansi @ oo FEOO (£718=0 olmas! durumunda)
Kontrol sinyali giris terminallerinin (F, R, RES, S1, S2,
S3, VIB, VIA) her birinin ACIK/KAPALI durumu bit
olarak goriintiilenir.
G N AGIK: el ol
Not4 | Giris terminali @ cododcddd FE06 KAPALL | TR
VIA-/J \\— F
VIB R
S3 RES
S2 S1

* Ekran 6geleri, £ 7 { I parametre ayari £ 7 {5, (F 12'{l) yapilarak segilebilir. Bkz. Not 12.
Notlar igin bkz. sayfa H-8 ve 9. (Devami sonraki sayfada)

H-2
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(Devam)
Gosterilen 6ge Galistinlan LED ekran Haberlesme Aciklama
panel No.
Kontrol sinyali gikis terminallerinin (RY-RC, OUT,
FL) her birinin ACIK/KAPALI durumu bit olarak
goruntilenir.

Not5 | Cikis terminali @\V [ FEO7 o PR |
ACIK: { JE
KAPALI: J N

FL RY-RC
ouT
CPU1 siiriimii @\* wild FE08 CPU1 siiriimii gérintiilenir.
CPU2 siirimi @\* well FE73 CPU2 siiriimii gériintiilenir.
inverter anma akimi @\* R33.0 FE70 inverter anma akimi (A) gériintilenir.

Not 6 Asir ylik ve bolge @\, r-Eu 0998 In.ye"rte.!' as!rl yik karakteristigi ve bolge ayari

ayari 0099 goruntilenir.

Not 7 Son agma 1 @‘ Y FE10 Son agma 1 (dénlistimli olarak gorintiilenir)

Not7 |Sonagma2 @\* OH el FE11 Son agma 2 (déniistimlil olarak gérintilenir)

Not7 |Sonagma3 @\’ 0F3 o3 FE12 Son agma 3 (déniistimlii olarak gorintilenir)

Not 7 Son agma 4 @\‘ oL ileM FE13 Son agma 4 (dontstimli olarak goriintilenir)

Not7 |Sonagmas @\‘ OLr of FD10 | Son agma 5 (doniistimlii olarak goriinttilenir)

Not7 |Sonagma6 @\’ ot eh FD11 Son agma 6 (déniistimlii olarak gérintilenir)

Not 7 Son agma 7 @\‘ ore2 et FD12 Son agma 7 (donlistimli olarak goriintilenir)

Not 7 Son agma 8 @\‘ mErrelb FD13 Son agma 8 (doniisimli olarak goriintilenir)
Sinyal iletiminin ve haberlesme aliminin durumu bit
olarak goriintiilenir.

C
Haberlesme Durumu @\V 5L - FD57 e I
RX: alinan sinyalj \_
TX: iletilen sinyal
aliyor veya iletiyor @ {
almiyor veya iletmiyor: ¢

Notlar igin bkz. sayfa H-8 ve 9.

(Devami sonraki sayfada)

H-3
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Not 8

Not 9

8.2.2

(Devam)

Gosterilen 6ge

Calistirilan
panel

Haberlesme

LED ekran No.

Aciklama

Parga degistirme
alarm bilgileri

Her bir sogutma fani, devre karti kapasitéri
degistirme alarminin ana devre kapasitérinin ACIK/
KAPALI durumu, toplam calisma siresi veya baslatma
sayisi bit olarak gérintiilenir.

@} HERRER FE79 oo {
/ /] / \

( \ L oox
Baslatma saylsl—/ Sogutma fani
Toplam galisma Kontrol devre

L~

siresi karti kapasitori

Ana devre

kapasitori
Toplam ¢alisma N o Toplam ¢alisma siiresi gortintiilenir.
siiresi @ b FE14 1 0,10=10 saat, 1,00=100 saat)
Baslatma sayisi @\* ndH.5 FD32  |Baslatma sayisi (10000 kez)

Varsayilan ekran
modu

&0.0 Cikis frekansi goriintilenir (60Hz'te galisma).

Notlar igin bkz. sayfa H-8 ve 9.

Son agma ile ilgili ayrintili bilgi ekrani

Not 10

Not 1

Not 2

Not 2
Not 3

Asagidaki tabloda gosterildigi gibi son agma (1 ila 8) ile ilgili ayrintilar, durum ekran modunda agma kaydi
segildiginde ayar kadraninin merkezine basarak goriintiilenebilir.

Bolim 8.3.2'deki “A¢ma oldugu anda agma bilgileri ekrani” nin aksine, inverter kapatildiktan veya
resetlendikten sonra bile son agma ile ilgili ayrintilar goriintilenebilir.

Gosterilen 6ge Call)lz::;\llan LED ekran ‘ Aciklama
Son agma 1 Olte ! Son agma 1 (donlistimli olarak goriintilenir)
OCR, OCL ve £ -5 icin pes pese ayni agmanin meydana
Strekli agma @ nog gelme sayisi (maksimum 31) gériintilenir (birim: kere). Ayrintili
i bilgiler en son degerde kaydedilir.
Cikis frekansi @} ob 00 Agma meydana geldigi andaki gikis frekansi gériintllenir.
P N Fr-F Agma meydana geldigi andaki doniis yéni goriintilenir.
Donds yoni @ Y (F - - F:lleri yénde calisma, F - - ~: Ters yonde galisma)
Frekans komut N FEOD . IO
degeri * @ (A Acma meydana geldigi andaki frekans komut degeri gériintilenir.
N ach Agma meydana geldigi andaki inverter ¢ikis akimi gorintilenir.
Cikis akimi @ 50 )
- . N yan Ag¢ma meydana geldigi andaki inverter giris voltaji (DC algilama)
Girl voltajs @ ey gérintilenir. (%/V).

Notlar igin bkz. sayfa H-8 ve 9.
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Gosterilen 6ge Cagz::rel‘lan LED ekran ‘ Aciklama
. N oo Ac¢ma meydana geldigi andaki inverter ¢ikis voltaji gérintlenir.
Not2 |Cikis voltaji @ B V)
Kontrol sinyali giris terminallerinin (F, R, RES, S1, S2, S3, VIB,
VIA) her birinin ACIK/KAPALI durumu bit olarak gértintiilenir.
[} 1 1
ACIK" LI A A B A A A
Not4 | Giris terminali W | idbecied |KapALL [\
& ey g
VIB R
S3 ES
S2 S1
Kontrol sinyali ¢ikis terminallerinin (RY-RC, OUT, FL) her birinin
ACIK/KAPALI durumu bit olarak gorintiilenir.
ACIK: Ix] (1
Not5 |Cikis terminali i o oot . o C0
@ KAPALI: ¢ ; \\_
FLJ \_ RY-RC
ouT
Toplam ¢alisma Y LASE Agma meydana geldigi andaki toplam ¢alisma siiresi.
Not9 | giiresi & - (0.10=10 saat, 1,00=100 saat)
Son agma 1 Ort o ¢ |Sonagma 1'e donmek icin bu tusa basin.

* Algilama icin gerekli slire nedeniyle, agmanin izleme/monitér degeri her zaman maksimum deger olarak
kaydedilmez.
Notlar igin bkz. sayfa H-8 ve 9.
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8.3

Acma bilgileri ekrani

8.3.1

Ac¢ma kodu ekrani

inverter agma yaparsa, agma nedenini belirten bir hata kodu gériintiilenir. Agma kayitlari tutuldugu igin, durum

ekran modunda her agma ile ilgili bilgi herhangi bir anda gérintilenebilir.

Agma kodu ekrani hakkinda ayrintili bilgi igin bolim 13.1'e bakin.

+ Algilama icin gerekli stire nedeniyle, agmanin izleme/monitér degeri her zaman maksimum deger olarak
kaydedilmez.

8.3.2 Agma meydana geldiginde agma bilgisi ekrani

Not 1

Not 2

Not 2
Not 3

Not 2

Bir agma meydana geldiginde, asagidaki tabloda gdsterildigi gibi, inverter kapatilmaz veya resetlenmezse
“8.2.1 Normal sartlar altinda durum ekran” bélimiinde agiklanan modda gosterilen bilgilerin aynisi
goruntilenebilir.

inverter kapatildiktan veya resetlendikten sonraki agma bilgilerini gériintiilemek igin “8.2.2 Son agma ile ilgili
ayrintil bilgi ekrani” bolimiinde agiklanan adimlari izleyin.

B Ac¢ma bilgilerinin hatirlanmasi igin érnek

Gosterilen 6ge Galistran LED ekran Haberlesme Aciklama
panel No.

Durum ekran modu (Bir agma meydana geldiginde kod
Agma nedeni ors yanip séner.)

Motor bosta galismaya devam eder ve durur (yavaslayarak durma).
:g;:netre ayar AU IIk temel parametre “H L/ H” (gegmis islevi) gériintiilenir.

Agma meydana geldiginde dénis yonl gorintilenir.
Déniis yonii Fr- FEO1 (F ~ - F:ileri yonde galisma, F - - ~: ters yonde

calisma).

Agma meydana geldigi andaki frekans komut degeri (Hz/
Z;Zk:ri”ik"m“‘ @\* F50.0 FE02 |serbest birim) gérintiilenir.

(F 7! {=Z olmasi durumunda)

Agma meydana geldigi anda inverterin gikis giicii (%/A)
Cikis akimi * @\V Ci3n FC02 | gorintiilenir.

(F 7 {= 1 olmasi durumunda)

A¢ma meydana geldigi anda inverterin giris voltaji (DC
Giris voltaji * @\* Hidd FC05 |algilama) (%/V) gériintiilenir.

( F 7 {3=3 olmasi durumunda)

A¢ma meydana geldigi anda inverterin ¢ikis voltaji (%/V)
Cikis voltaji * @\V Fioo FC08 | goriintilenir.

( F 7 {4=" olmasI durumunda)

. M Inverter giris giicti (kW) goriintiilenir.

Girig gicd @\‘ hic3 Fcoe (F 7{5=5 olmasi durumunda)

* Ekran 6geleri, £ 7 {[J parametre ayari F 7 { &, (F 72 [0) yapilarak segilebilir. Not 12

(
{
Notlar igin bkz. sayfa H-8 ve 9. (Devami sonraki sayfada)
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(Devam)
H (|
Gosterilen 6ge Cagzt{:g‘\an LED ekran abe’z\‘roesme Aciklama
PP X Mg Inverter cikis giicti (kW) gérintilenir.
Cikis glict @ e Feo7 ( F 7 {E5=5 olmasl durumunda)

inverter yiik N Can A¢ma meydana geldigi andaki inverter yiik faktorii (%)
fakidris * @ L0 FE27 | gérintilenir.

(F7¢7=27 olmasi durumunda)
Agma meydana geldigi andaki inverter gikis frekansi (Hz/
Cikis frekansi * @\V oh0.0 FE0OO | serbest birim) goriintilenir.
( F 7 {8=0 olmasi durumunda)
Kontrol sinyali giris terminallerinin (F, R, RES, S1, S2,
S3, VIB, VIA) her birinin AGIK/KAPALI durumu bit olarak
gorintiilenir.

( ]
‘
/

0o
; VAV
IR\
VIB R
S3 RES
S2 S1

Kontrol sinyali ¢ikis terminallerinin (RY-RC, OUT, FL) her
birinin ACIK/KAPALI durumu bit olarak gérintilenir.

-
Not 4 Girig terminali @\* ol FE06 /};\i::(AL;: '

I~ -

'

lx] “ 1
- X% ] I [ [
Not 5 Cikis terminali @ [ FEO7 AGIK: ! R
KAPALI: o J L rvre
ouT
CPU1 siiriimii @\* willl FE0O8 | CPU1 siiriimii gorintiilenir.
CPU2 siiriimii @\* weldl FE73 | CPU2 siirimii gbriintiilenir.
Inverter anma akimi @\V R33.0 FE70 |inverter anma akimi (A) gériintiilenir.
Asiri yiik ve bolge T r-cu 0998 inverter agiri yiik karakteristigi ve bolge ayar
Noté | van () LTEd 0099 |gsrintilenir.
Not7 |Sonagma1 @\* DRt FE10 | Sonagma 1 (doniisiimlii olarak gériintiilenir)
Not 7 Son agma 2 @\‘ oH of FE11 Son agma 2 (dénlsumli olarak gorintiilenir)
Not7 |Sonagma3 @\‘ OFr3 o3 FE12 | Son agma 3 (ddnisiimli olarak gérintilenir)
Not 7 Son agma 4 @\‘ OLieH FE13 | Sonagma 4 (d6nistimlii olarak gérintilenir)
* Ekran 6geleri, £ 7 { [ parametre ayari & 7 {5, (F 72'{}) yapilarak segilebilir. Not 12
Notlar igin bkz. sayfa H-8 ve 9. (Devami sonraki sayfada)
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Not 7

Not 7

Not 7

Not 7

Not 8

Not 9

(Devam)
H 1
Gosterilen 6ge Galtnlan LED ekran aberlesme Aciklama
panel No.

Son agma 5 @\’ Olr of FD10 | Son agma 5 (doniisiimlii olarak gériintiilenir)

Son agma 6 @\‘ =Y FD11 Son agma 6 (dénlsumli olarak gorintiilenir)

Son agma 7 @\* e o1 FD12 | Sonagma 7 (déniistimlii olarak goriintiilenir)

Son agma 8 @\’ nErrol FD13 | Son agma 8 (déniisiimlii olarak gériintiilenir)
Sinyal iletiminin ve haberlesme aliminin durumu bit olarak
gorinttlenir.

Haberlesme Durumu @\‘ 5L “ FD57

RX: alinan sinyal
TX: iletilen sinyal

aliyor veya iletiyor @ {
almiyor veya iletmiyor:
Her bir sogutma fani, devre karti kapasitord, parca
degistirme alarminin ana devre kapasitorinin AGIK/
KAPALI durumu, toplam galisma siresi veya baslatma
sayisi bit olarak géruntdlenir.

Parca degistirme X ] P ACIK: {

alarm bilgileri @ et FETO | kaPALL

Baslatma sayisi Sogutma fant
Toplam galisma siiresi Kontrol dev'ref ’
karti kapasitori
Ana devre kapasitori

Toplam ¢alisma N Lo Toplam ¢aligma siiresi gornttlenir.

siiresi @ B FE14 | (010=10 saat, 1,00=100 saat)

Baslatma sayisi @\‘ n3H5 FD32 Baslatma sayisi (10000 kez)

Varsayllan ekran ors Agmanin nedeni gériintilenir.

modu

Not 1: 100 Hz veya (izerinde soldaki karakterler kaybolur. (Orn.: 120 Hz, {2 5.5 'dir)
Not2: F 71 ! (akim/voltaj birim segimi) parametresini kullanarak % ve A (amper)/V (volt) arasinda gegis
yapabilirsiniz.
Not 3:  Gériintiilenen giris (DC) voltaji, dogrultulan d.c. giris voltajindan 1/~/2" kez daha biyiiktiir.
Not4: <VIAbar> F {5 =3, 4 (Kontak girisi): etkinlestirilen ACMA/KAPAMA VIA terminal girigine
baglidir.
F 108 = ila 2 (Analog girig): her zaman KAPALI.

H-8




TOSHIBA

E6581620

Not 5:

Not 6:

Not 7:

Not 8:

Not 9:
Not 10:
Not 11:

<VIBbar> F {{J5 =1{ila4 (Kontak girisi): etkinlestirilen ACMA/KAPAMA VIB terminal girisine
baghdir.
F {05 = I (Analog giris): her zaman KAPALI.

<S2bar> F {45 = (Kontak girisi): etkinlestirilen ACMA/KAPAMA S2 terminal girigine baglidir.
F {4 F = (Darbe katari girisi): her zaman KAPALI.

<S3bar> F {47 = (Kontak girisi): etkinlestirilen ACMA/KAPAMA S3 terminal girisine baghdir.
F 47 =1 (PTC girisi): her zaman KAPALI.

<OUTbar> FEAS = [ (Lojik gikisi): etkinlestirilen ACMA/KAPAMA OUT terminal gikigina baglidir.
FEERS =1 (Darbe katari ¢ikis1): her zaman KAPALI.

inverterin asiri yiik karakteristigi ve bolge ayari izleyici/monitérde asagidaki sekilde gosterilir;

L-xx : AU L= (Sabit tork karakteristigi) segilir.
XX D AL L=2 (Degisken tork karakteristigi) segilir.
x-El : Ayar meniisi £ !/ olarak segilir.

x-H5 : Ayar menisi A5 { A olarak segilir.

Xx-1f : Ayar menisi £ 5 A olarak segilir.

x-u P :Ayar menUsi o/ F olarak segilir.

Son agma kayitlari asagidaki sirada gérintilenir: 1 (en son agma kaydi) 23456748 (en
eski agma kaydi). Gegmiste herhangi bir agma meydana gelmediyse, “~ £ - =" mesaji ekrana gelir.
1ila 8 nolu gegmis agma ekrana geldiginde ayar kadraninin merkezine basarak 1 ila 8 nolu gegmis
acma kaydi ile ilgili ayrintili bilgiler goruntilenebilir. Ayrintilar igin bkz. bélim 8.2.2.

F 53 kullanilarak belirtilen yillik ortalama gevre sicakhii, inverterin ACIK kalma siresi, motorun
calisma siresi ve gikis akimindan (ylk faktori) hesaplanan degere gore parca degistirme alarmi
gorintilenir. Bu hesap kaba bir tahmin oldugu igin alarmi sadece yol gosterici olarak kullanin.
Toplam calisma siiresi sadece makine galisirken artar.

Herhangi bir agma kaydi yoksa, i £~ = goruntilenir.

izleyici/monitérde gériintiilenen 6gelerle ilgili, agiklanan 6gelerin referans degerleri asagida
listelenmistir.

- Cikis akimi: izlenen akim degeri yiizde olarak gériintiilenir. isim plakasinda gésterilen

deger %100'dir. Birim A (amper) olarak degistirilebilir.

- Giris voltaji: Goriuntllenen voltaj, DC béliminde élgilen voltajin degerinin bir AC voltaja

donustlrilmesi ile tayin edilir. Referans deger (%100 deger) 200V (240V
sinift), 400V (500V sinifi)'dir. Birim V (volt) olarak degistirilebilir.

- Cikis voltaji: Gorintlilenen voltaj ¢gikis komut voltajidir. Referans deger (%100

Not 12:

deger) 200V (240V sinifi), 400V (500V sinifi)'dir. Bu birim V (volt) olarak
degistirilebilir.

- Inverterin yiik faktéri: ~ PWM tasiyici frekansi (F 3 [ ) ayarina bagli olarak, gergek anma akimi

isim plakasinda belirtilen anma gikis akimindan daha kiiglik olabilir. %100
olarak o andaki gercek anma akimi ile (azaltma sonrasi) yiik akiminin
anma akimina orani yiizde cinsinden gésterilir. Y{ik faktori agir yliik agma
kosullarini hesaplamak igin de kullanilir (5 L ).

*isaretinin durum ekran ~ 7 {[Jila F 7 {5 ve F 72 [ ayari ile géruintulenir. Soldaki karakter, her bir

parametre ayar numarasi ile asagidaki tablodaki gibidir.
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Parametre Ayar No. LED ekran islev Birim Haberlesme No.
0 o f0.0 | Cikis frekans Hz / serbest birim FE00
1 CiB.5 Cikis akimi~ *1 % /A FC02
2 F50.0 | Frekans komut degeri Hz / serbest birim FEO02
3 Y {00 | Girig voltaji (DC algilama)  *1 % IV FCO05
4 P 50 |Cikis voltaji (komut degeri)  *1 % IV FC08
5 A 3.0 | Girig gict *1 kW FC06
6 H 2.8 | Cikisgiici *1 kw FC07
7 g 0 Tork *1,*2 % FC04
9 5 ELD | Motor toplam yiik faktori % FE23
10 L FL |inverter toplam yiik faktori % FE24
1 ~ G |PBR (Frenleme direnci) toplam yiik faktori % FE25
12 b5 (.0 |Statorfrekansi Hz / serbest birim FE15
13 A G5 |VIAgiris degeri % FE35
14 L 45 | VIBgirig degeri % FE36
18 *3 lletisimden rastgele kod *3 *3
20 £ 35 | VIC girig degeri *2 % FE37
21 PLO0 | Darbe katar giris degeri pps FE56

T oer

éé:,‘éy"a 23 440.0 | PID geri bildirim degeri Hz L?::e“ FE22
I20 e
Fied 24 h3I55  |integral giris glicti degérin'el-t’)agglldlr FE76
. | - Faidg
25 HI4E |integral gikis giict degerine baglidr FE77
26 L 05 Motor yik faktori % FE26
27 L 70 |inverter yik faktori % FE27
28 A33.0 |inverter anma akimi A FE70
29 F 70 |FMgikis degeri % FE40
30 FELDLD  |Darbe katari gikis degeri pps FD40
31 F34.5 | Toplam giic agik siresi 100 saat FE80
32 FZ2E5.5 |Toplam fan calisma siiresi 100 saat FD41
33 =2 7.7 |Toplam galigma siresi 100 saat FD14
34 ~55.0 |Baslatma sayisi 10000 kez FD32
35 F45.5 |lleri baglatma sayisi 10000 kez FD33
36 r43.5 Geri baglatma sayisi 10000 kez FD34
37 A 2 |Agmasayisi kez FD35
Inverter anma akimi (Tasiyici frekansi
40 A33-8 | uzetiimis) (Tesy A FD70
Durma sirasinda: Frekans komut degeri Hz / serbest

52 £50.0 Calisma sirasinda: Cikis frekansi ’ birim FE9S

*

=

: Bu ekran degerleri £ 74 & ayari ile filtrelenebilir.

*2: Isaretli sinyalin negatif degeri belirtilirse, negatif isaret “-” gosterilir. Negatif isaret “-” gériintiilendiginde “5”,

“k” degerlerini gosterme.
*3: FA65-FA79 ile veri kiimesi gorintilenir.
= Ayrintilar igin bkz. Haberlesme Fonksiyonu Kullanim Kilavuzu.
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9. Standa ine getirilmesi ile ilgili nlemler
9.1  CE isaretleme Direktifi ile ilgili calismalar

Avrupa'da 1996 ve 1997 yilinda yirirlige girmis olan EMC Direktifi ve Algak Gerilim Direktifi ile direktiflere
uygun oldugu kanitlanan her iriine CE isareti koymak zorunlu hale gelmistir. Inverterler tek basina galismaz,
bir kontrol paneline monte edilecek sekilde tasarlanmistir ve daima diger makine veya sistemlerle birlikte

bu makine veya sistemleri kontrol etmek amaciyla kullanilir. Bu nedenle tek basina EMC Direktifine tabi
degildirler. Ancak, 2007 yilinda ydrirlige giren yeni EMC Direktifinin hiikiimlerine tabi duruma gelmistir.
Dolayisiyla, EMC Direktifi ve Algak Gerilim Direktifine uygun olan tiim inverterlere CE isareti koymaktayiz.

CE isareti, timlesik inverterlere sahip tim makine ve sistemlere konmalidir. Bunun nedeni, bu tiir makine
ve sistemlerin yukaridaki direktiflere tabi olmasidir. Bunlarin “son” iirlinler olmasi durumunda Makine
Direktifi de bu triinlere uygulanabilir. Her bir son trline CE isareti koymak, bu Grlnleri Greten sirketlerin
sorumlulugundadir. Timlesik inverterlere sahip makine ve sistemlerin EMC Direktifi ve Algak Gerilim
Direktifine uygun olmasini saglamak igin, bu béliimde inverterlerin nasil monte edilecedi ve EMC Direktifini
yerine getirmek igin hangi 6nlemlerin alinmasi gerektigi agiklanmistir.

EMC Direktifi ile uygunlugunu kontrol etmek icin, bu kilavuzun ilerleyen béliimlerinde agiklanan sartlarda
monte edilen temsili modelleri test ettik. Bununla birlikte, inverterleri kendi calisma ortaminizda kontrol
edememekteyiz. EMC, tiimlesik inverter/inverterlere sahip kontrol paneli bilesimine, diger tlimlesik elektrikli
parcalarla olan iligkiye, kablo baglanti kosullarina, yerlesim durumuna vb. bagli olarak degisir. Bu nedenle,
litfen makine veya sisteminizin EMC Direktifine uygun olup olmadigini bizzat teyit edin.

911 EMC Direktifi Hakkinda

CE isareti, inverter/inverterler ve motor/motorlara sahip her son triine konmalidir. Bu inverter serisinde bir
EMC filtresi yer almaktadir ve kablo baglantilari dogru yapilirsa inverterler EMC Direktifi ile uyumludur.

W EMC Direktifi
2004/108/EC

EMC standartlari genel olarak iki kategoriye ayrilir; Emisyon ve Bagisiklik. Bu standartlar her bir makineye ait
calisma ortamina gére ayrica siniflandirilir. inverterler, endiistriyel ortamlarda endustriyel sistemlerle kullanim
icin tasarlandiklarindan asagidaki Tablo 1'de listelenen EMC kategorileri icinde yer alirlar. Son Urnler olarak
makine ve sistemler igin gerekli testlerin, inverterler igin gerekli testlerle hemen hemen ayni oldugunu farz
ediyoruz.
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Tablo 1 EMC standartlari
Kategori Alt kategori Uriin standartlari Test standardi
. Radyasyon giiriiltiisi CISPR11(EN55011)
Emisyon . Pr—
lletken giiriiltiisti CISPR11(EN55011)
Statik bosalma IEC61000-4-2
Radyoaktif radyo frekansi manyetik IEC61000-4-3
kontaktor alani
- IEC 61800-3
Bagisikiik Ik gegici rejim patlama IEC61000-4-4
o8 Ani yikselme IEC61000-4-5
Radyo frekansli endiksiyon/iletim IEC61000-4-6
enterferansi
Ani gerilim disUsleri/guc kesintisi IEC61000-4-11
9.1.2 EMC Direktifini yerine getirme ile ilgili 6nlemler

Bu alt bélimde, EMC Direktifini yerine getirmek igin hangi 6nlemlerin alinmasi gerektigi agiklanmaktadir.

(1) Giris kablolarindan kaynaklanan iletim giriltistni ve radyasyon giriltislini azaltmak igin inverterin giris
tarafina bir EMC filtresi yerlestirin.
Tek fazli 240V sinifi ve g fazli 500V sinifi inverterler bir EMC filtresi ile donatiimistir.

Ug fazlh 240 V sinifi

Tablo 2 inverter ve EMC filtre kombinasyonlari

Inverter ve filtre kombinasyonu

Inverter tiiri

lletken guriiltist
IEC61800-3, kategori C2 | |
(4kHz PWM tasiyici
frekansi ve 5m veya
daha kisa motor kablo
uzunlugu)

lletken guriiltist
EC61800-3, kategori C1
(4kHz PWM tasiyici
frekansi ve 1m veya
daha kisa motor kablo
uzunlugu)

VFS15-2004PM-W

VFS$15-2007PM-W

VFS$15-2015PM-W

VF$15-2022PM-W

VFS15-2037PM-W

VFS15-2055PM-W

VFS$15-2075PM-W

VFS15-2110PM-W

VF$15-2150PM-W

[ Toshiba distribitériiniizle irtibata gegin.
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Tek fazh 240 V sinifi

Inverter ve filtre kombinasyonu

) lletken guriiltiisti IEC61800-3, kategori C2
Inverter tiri (12kHz PWM tasiyici frekansi ve 5m veya daha
kisa motor kablo uzunlugu)

VFS$15S8-2002PL-W
VFS15S8-2004PL-W
VFS158-2007PL-W Yerlesik filtre
VFS158-2015PL-W
VFS15S8-2022PL-W

Ug fazh 500 V sinifi

' lletken giriiltiisti IEC61800-3, kategori C2 lletken giriiltiisti IEC61800-3, kategori C3
Inverter turl (12kHz PWM taslyici frekansi ve 5m veya (12kHz PWM tasiyici frekansi ve 25m veya
daha kisa motor kablo uzunlugu) daha kisa motor kablo uzunlugu)

VFS15-4004PL-W
VFS15-4007PL-W
VFS15-4015PL-W Yerlesik filtre -
VFS15-4022PL-W
VFS15-4037PL-W
VFS15-4055PL-W
://Ezgz?:ggtvv\g - Yerlesik filtre
VFS15-4150PL-W
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(2) inverter ¢ikis kablolari gibi ekranli giic kablolari ve ekranli kontrol kablolari kullanin. Kablo ve telleri,
uzunluklari en az olacak sekilde gekin. Gli¢ kablosu ve kontrol kablosu arasinda ve gii¢ kablosunun giris ve
cikis damarlari arasinda belirli bir mesafe birakin. Bu kablolari birbirine baglamayin veya paralel gekmeyin.
Gerektiginde gapraz gegislerini dogru agida yapin.

(3) inverterin sizdirmaz sekilde kapali gelik bir kabine monte edilmesi radyasyon giir(iltisiini sinirlandirmada
daha etkilidir. Olabildigince kalin ve kisa kablo kullanarak metal plakayi ve kontrol panelini topraklayin.
Topraklama kablosu ile gli¢ kablosu arasinda belirli bir mesafe birakin.

(4) Giris ve ¢ikis kablolarini birbirinden miimkiin mertebe uzak sekilde ¢ekin.

(5) Kablolardan yayilan radyasyon giriltistini bastirmak i¢in tiim ekranli kablolari bir guriltu kesici plaka ile
topraklayin.

Ekranli kablolari inverter ve kabinin yakininda topraklamak etkilidir (her birinden 10cm'lik bir yarigap iginde).
Ekranli bir kabloya ferrit gekirdek yerlestirmek, radyasyon giriltisini sinirlamadan daha etkilidir.

(6) Radyasyon giriltisini daha fazla sinirlandirmak igin inverter ¢ikis hattina bir sifir faz reaktér, metal plaka ve

kabinin topraklama kablolarina ferrit gekirdekler yerlestirin.
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[Kablo baglanti 6rnegi]

Ekranli kabloyu
asagida gosterildigi gibi
degistirdikten sonra takin.

izolasyon
kilidi ile sabitlenir

Kablo kilifini siyirin ve
ekrani metal yuvaya
sabitleyin. )

EMC plakasi

Motor kablo baglantisi (Ekranli kablolar)
U/T1, VIT2, W/T3
Kontrol kablo baglantisi (Ekranli kablolar)

Frenleme direnci kablo baglantisi
(Ekranli kablolar) PA/+, PB
Kontrol kablo baglantisi (Ekranli kablolar)
Giig kaynagdi kablo baglantisi (Ekranli kablolar)
R/L1, S/L2, S/L2IN, T/L3




TOSHIBA E6581620

9.1.3  Algak Gerilim Direktifi Hakkinda

Alcak Gerilim Direktifi, makine ve sistemlerin glivenligini saglamaktadir. Tim Toshiba inverterleri Algak Gerilim
Direktifi ile belirlenen EN 50178 standardina uygun sekilde CE isareti tagimaktadir ve dolayisiyla makine veya
sistemlere monte edilebilir ve Avrupa ulkelerine sorunsuz bir sekilde ithal edilebilir.

Uygulanabilir standart: IEC61800-5-1

Kirlilik diizeyi: 2
Asiri gerilim kategorisi: 3

9.1.4  Algak Gerilim Direktifinin yerine getiriimesi ile ilgili dnlemler

inverteri bir makine veya sistemle birlestirirken, inverterin Algak Gerilim Direktifini karsilamasi igin asagidaki

onlemlerin alinmasi gerekmektedir.

(1) Inverteri bir kabin igine monte edin ve inverter muhafazasini topraklayin. Bakim yaparken parmaklarinizi
bir kablo gegis deligine sokmamaya ve sarjli bir pargaya dokunmamaya c¢ok dikkat edin (kullanilan
inverterin modeline ve kapasitesine bagl olarak basiniza gelebilir).

(2) Toprak kablosunu EMC plakasindaki toprak terminaline baglayin. Ya da EMC plakasini (standart
olarak takili) ve baska bir kabloyu EMC plakasindaki toprak terminaline baglayin. Topraklama kablosu
Olguleri hakkinda bilgi almak igin tablo 10.1'e bakin. 10mm? en az kablo boyutu kagak akimsinirlayici
standartlarini karsilamak igin gerekliolabilir.

(3) Inverterin giris tarafina sigortasiz bir devre kesici veya bir sigorta takin. (Bkz. bolim 10.1 ve 9.2.3)

9.2 UL ve CSA Standardi ile uyumluluk

Bu inverter, isim plakasindaki anma akimina dayanan UL ve CSA Standardina uygundur ve isim plakasinda
UL/CSA igareti tasir.

9.21  Montaj Uyumlulugu

inverterin bir kabine monte edildigi varsayimiyla UL sertifikasi verilmistir. Bu nedenle inverteri bir kabine monte
edin ve gerekirse ortam sicakhigini (kabin igindeki sicaklik) belirtilen sicaklik araliginda tutmak igin 6nlemler
alin. (Bkz. boélim 1.4.4)

9.2.2 Baglanti Uyumlulugu

Ana devre terminallerine (R/L1, S/L2, S/L2/N, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3) bagdlanti icin UL onayli kablolar (75 °C
veya Uzeri. Sadece bakir iletkenler) kullanin.

ABD dahilindeki yapilar igin entegre kati hal kisa devre korumasi brangman hatti korumasi saglamaz.
Brangman devre korumasi Ulusal Elektrik Yonetmelidi ve diger yerel ydnetmeliklere gére saglanmalidir.
Kanada dahilindeki yapilar igin entegre kati hal kisa devre korumasi brangman hatti korumasi saglamaz.
Brangman devre korumasi Kanada Elektrik Yonetmeligi ve diger yerel yénetmeliklere gére saglanmalidir.

1-6
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9.2.3 Cevre birimlerle uyumluluk

Glg kaynagina baglarken UL listeli sigortalar kullanin.
Kisa devre testi, asagidaki glic kaynagi kisa devre akimlari ile gergeklestirilir.
Bu kesme kapasiteleri ve sigorta anma akimlari, uygulanabilir motor kapasitelerine baghdir.

B AIC, Sigorta ve Kablo dlgleri

: . Voltaj Girig Cikis kesme Brangman devre Akim Gug . Toprak
Inverter modeli ) dayanma akimi (kA) Korumas! ) devr?sujln . Kablosu
akimi (kA) kablo 6lglleri
: Markig Y (1) X(2) Z1 72 - -

VFS15-2004PM-W 240 5 5 Sinif CC 7 AWG 14 AWG 14
VFS15-2007PM-W 240 5 5 Sinif J 15 AWG 14 AWG 14
VFS15-2015PM-W 240 5 5 Sinif J 25 AWG 14 AWG 14
VFS15-2022PM-W 240 5 5 Sinif J 25 AWG 12 AWG 14
VFS15-2037PM-W 240 5 5 Sinif J 45 AWG 10 AWG 10
VFS15-2055PM-W 240 22 5 Sinif J 60 AWG 8 AWG 10
VFS15-2075PM-W 240 22 5 Sinif J 70 AWG 6 AWG 10
VFS15-2110PM-W 240 22 5 Sinif J 100 AWG 6*2 AWG 8
VFS15-2150PM-W 240 22 5 Sinif J 110 AWG 6*2 AWG 8
VFS15S-2002PL-W 240 1 5 Sinif CC 7 AWG 14 AWG 14
VFS15S-2004PL-W 240 1 5 Sinif J 15 AWG 14 AWG 14
VFS15S-2007PL-W 240 1 5 Sinif J 25 AWG 14 AWG 14
VFS15S-2015PL-W 240 1 5 Sinif J 40 AWG 10 AWG 12
VFS158-2022PL-W 240 1 5 Sinif J 45 AWG 10 AWG 10
VFS15-4004PL-W 500 5 5 Sinif CC 6 AWG 14 AWG 14
VFS15-4007PL-W 500 5 5 Sinif CC 6 AWG 14 AWG 14
VFS15-4015PL-W 500 5 5 Sinif CC 12 AWG 14 AWG 14
VFS15-4022PL-W 500 5 5 SinifJ 15 AWG 14 AWG 14
VFS15-4037PL-W 500 5 5 Sinif J 25 AWG 12 AWG 14
VFS15-4055PL-W 500 22 5 Sinif J 40 AWG 10 AWG 10
VFS15-4075PL-W 500 22 5 Sinif J 40 AWG 8 AWG 10
VFS15-4110PL-W 500 22 5 Sinif J 60 AWG 8 AWG 10
VFS15-4150PL-W 500 22 5 Sinif J 70 AWG 6 AWG 10

_ X___rms simetrik kilo Amper,___Y___ Volt maksimum Uzerinde dagitim 6zelligi olan bir devrede kullanim igin
uygundur (maksimum __Z2_ akimh ___Z1___ tarafindan korundugunda).

(1) Giris dayanma akimi trtiniin termal olarak tasarlandigi degerdir. Bu seviyeden daha biiyik bir besleme montaji,
bu seviyenin karsilanmasi igin ek endiktans gerektirir.

(2) Cikis kesme akimi, entegre kati hal kisa devre korumasina dayanir. Bu, brangsman devre korumasi saglamaz.
Bransman devre korumasi Ulusal Elektrik Yonetmeligi ve diger yerel yénetmeliklere gére saglanmahdir. Bu, montaj
turtine baglidir.
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9.2.4 Motor termal korumasi

Motorun gii¢ degerlerine ve karakteristiklerine uyan elektronik termal koruma karakteristiklerini secer. (Bkz.
béliim 3.5)
Bir inverterle birden ¢ok motorun calistirimasi durumunda her bir motora termal réle baglanmalidir.
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10. Cevre

/N\ Uyari

« Inverter igin bir salt mekanizmasi kullanildiginda kabin igine monte edilmelidir.
0 Bdyle yapilmamasi elektrik carpmasina yol acabilir.

Zorunlu eylem

« Toprak baglantisi glivenli bir sekilde yapilmalidir.
Toprak baglantisi guivenli bir sekilde yapilmazsa elektrik carpmasi veya yangina yol agabilir.

Topraklayin

10.1 Kablolama malzemeleri ve cihazlarin segimi

B Kablo 6lglstnin segimi

Kablo dlgiisii/kesiti (mm?) Not 4)
Giig devresi  Not 1) Not 5) N . N
" — DC Reaktér (Istege bagli)
Voltaj Uygulanabilir Girig Cikis
sinifi motor (kW) DCl'siz DCLli
IEC Japonya IEC Japonya
IEC Japonya IEC Japonya o )
L o Uyumlu icin *1 Uyumlu igin *1
Uyumlu igin *1 Uyumlu igin *1
0,4 1.5 2,0 1,5 2,0 1.5 2,0 1.5 2,0
0,75 15 2,0 15 2,0 1,5 2,0 1,5 2,0
15 15 2,0 15 2,0 15 2,0 15 2,0
3faz 2,2 2,5 2,0 15 2,0 1,5 2,0 1,5 2,0
4,0 4,0 2,0 2,5 2,0 2,5 2,0 4,0 2,0
240V
; 5,5 10 55 4,0 2,0 6,0 3,5 6,0 3,5
st 75 16 8,0 6,0 35 10 35 10 55
1" 25 14 10 55 16 8,0 16 8,0
15 35 22 16 14 25 14 25 14
18,5 50 22 25 14 35 14 35 22
0,2 15 2,0 1,5 2,0 1,5 2,0 15 2,0
1 faz 0,4 1,5 2,0 1.5 2,0 1.5 2,0 1.5 2,0
0,75 15 2,0 1,5 2,0 1,5 2,0 15 2,0
240V
i 1,5 2,5 2,0 2,5 2,0 1.5 2,0 2,5 2,0
st 22 40 2,0 40 2,0 15 20 40 20
3,0 4,0 2,0 4,0 2,0 15 2,0 4,0 2,0
0,4 15 2,0 1,5 2,0 15 2,0 15 2,0
0,75 1,5 2,0 1,5 2,0 15 2,0 15 2,0
1,5 15 2,0 1,5 2,0 15 2,0 1.5 2,0
3faz 2,2 1,5 2,0 1,5 2,0 15 2,0 15 2,0
1
500V 4,0 25 2,0 15 2,0 15 2,0 5 2,0
f 55 4,0 2,0 1,5 2,0 2,5 2,0 2,5 2,0
st 75 60 35 25 2,0 25 2,0 4.0 20
1 10 55 4,0 2,0 6,0 3,5 6,0 3,5
15 16 8,0 6,0 35 10 35 10 5,5
18,5 16 8,0 10 55 10 55 16 8,0

J-1
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Kablo dlgtisii/kesiti (mm?)  Not 4)
. | Frenleme direnci (istege
Voltaj Uygulanabilir . Topraklama kablosu
bagl)
sinifi motor (kW)
IEC Japonya IEC Japonya
Uyumlu igin *1 Uyumlu igin *1
0.4 15 2,0 25 2,0
0,75 15 2,0 2,5 2,0
1,5 1,5 2,0 2,5 2,0
2,2 15 2,0 2,5 2,0
3faz
4,0 2,5 2,0 4,0 3,5
240V
i 55 4,0 2,0 10 55
st 75 60 35 16 55
11 16 55 16 8,0
15 25 14 16 8,0
18,5 35 14 25 8,0
0,2 1,5 2,0 2,5 2,0
0.4 15 2,0 25 2,0
1faz
0,75 1,5 2,0 2,5 2,0
240V
i 1,5 1,5 2,0 2,5 2,0
st 22 15 2,0 40 35
3,0 15 2,0 4,0 3,5
0.4 15 2,0 2,5 2,0
0,75 15 2,0 25 20
1,5 1,5 2,0 2,5 2,0
2,2 15 2,0 2,5 2,0
3faz
4,0 1,5 2,0 2,5 2,0
500V
S 55 1,5 2,0 4,0 3,5
i 75 25 20 6,0 35
11 4,0 2,0 10 55
15 6,0 3,5 16 5,5
18,5 10 5,5 16 55

*1: Japonya i¢in: JEAC8001-2005 uyumlu
Not 1: Her bir kablo uzunlugu 30m'yi asmadiginda R/L1, S/L2 ve T/L3 giris terminallerine (tek fazli modeller R/
L1 ve S/L2/N'dir) ve U/T1, VIT2 ve W/T3 gikis terminallerine bagh kablo élgiileri. inverterin UL uyumlu
olmasi gerekirse, boliim 9'da belirtilen kablolari kullanin.

Kontrol devresi icin 0,75 mm? veya daha buyiik kesitli ekranl kablolar kullanin.

Topraklama igin, yukaridaki 6lgiiye esit veya daha biyiik kablolar kullanin.

Yukaridaki tabloda belirtilen kablo dlculeri, 50°C veya daha disik sicakliklarda kullanilan HIV
kablolarina (75°C maksimum izin verilen sicaklik degerli izolatér ile ekranlanmis bakir kablolar)

Not 2:
Not 3:
Not 4:

Not 5:

uygulanir.

A U/ L=2 ayarinda, gii¢ devresi igin motora ait degerlerin 1 tizerindeki kesitlere sahip kablo kullanin.
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B Kablolama cihazlarinin segimi

. Kompakt devre kesici (MCCB Manyetik kontaktor (MC)
Voltaj Uygulanabilir Girig akimi (A) Kag:akpak\m devre keswc(i (ELC%) Not 2) Not 3)
sinifi motor DCLsi DCLi Anma akimi (A) Anma akimi (A)
(kW) Clsiz CLi DCLsiz___ | DCLIi DCLsiz___| DCLIi
0,4 36 8 5 5 20 20
075 63 34 10 5 20 20
15 111 65 15 10 20 20
g e
2407 55 35,6 21,5 50 30 50 32
sinifi 75 46,1 28,9 60 40 60 32
11 63,1 415 100 60 80 50
15 82,1 55,7 125 75 100 60
18,5 891 70,0 125 100 100 80
02 34 2,0 5 5 20 20
1oz 04 59 40 10 5 20 20
210 0,75 10,0 7.6 15 10 20 20
15 17,8 14,6 30 20 32 20
sinif 22 24,0 20,1 30 30 32 32
30 24,0 236 30 30 32 32
0.4 21 09 5 5 20 20
0,75 36 18 5 5 20 20
3faz 15 6,4 34 10 5 20 20
500V 22 8,8 48 15 10 20 20
. 40 13,7 83 20 15 20 20
55 20,7 1,2 30 15 32 20
75 26,6 15,1 40 20 32 20
Not 6) 11 36,6 217 50 30 50 32
15 417 29,0 60 40 60 32
18,5 52,7 36,3 75 50 60 50

Onerilen kompakt devre kesici (MCCB), kablo sistemini korumak igin her bir inverterin giris tarafina
baglanmalidir.

Not 1: 200V/ 400 - 50Hz gli¢ kaynagi besleme gerilimi ile Toshiba 4 kutuplu standart motor kullanimi igin
segimler.

Not 2: Réle ve manyetik kontaktériin uyarma bobinine bir asiri gerilim koruyucu taktiginizdan emin olun.

Not 3: Kontrol devresi icin MC manyetik kontaktoriiniin 2a yardimci kontaklarini kullanirken, givenilirligi
artirmak igin 2a kontaklarini paralel baglayin.

Not 4: Bir motor, ticari gli¢ kaynagi / inverter anahtarlama devresi kullanan ticari gii¢ kaynagi tarafindan
slriildiigiinde, AC-3 sinifi motor anma akimina uygun bir manyetik kontaktér kullanin.

Not 5: Gl¢ kaynaginin kapasitesine uygun akim kesme degerlerine sahip bir MCCB segin. Zira kisa devre
akimlari, glic kaynaginin kapasitesine ve kablolama sisteminin durumuna bagh olarak biyik dlglide
degisiklik gosterir. Bu tabloda MCCB, MC ve ELCB segimi, normal kapasiteli bir gli¢ kaynaginin
kullanilacagi farz edilerek yapilmistir.

Not 6: Calisma ve kontrol devrelerinde disuricu bir trafo ile 500V sinifi igin gerilimi 200V ila 240V arasinda
regiile edin.

Not 7: A !f =7 ayarinda, motora ait degerlerin 1 Gzerindeki kesitlere sahip kablolama cihazi kullanin.

Not 8: Kagak akimin etkisi hakkinda bkz. boltim 1.4.3.
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10.2 Bir manyetik kontaktorun takiimasi

inverterin giris devresinde manyetik kontaktér (MC) olmadan kullaniimasi durumunda, inverter koruyucu
devresi etkin hale geldiginde giris devresini agmak igin bir MCCB (glic kesme aygith) kullanin.

istege bagli bir frenleme direnci kullandiginizda, inverterin giris giic kaynagina gii¢ kesme aygitli bir manyetik
kontaktor (MC) veya kompakt devre kesici takin. Boylece inverterdeki hata algilama rélesi (FL) veya haricen
takilmis olan asiri ylk rolesi etkinlestirildiginde gui¢ devresi agilir.

B Giris devresindeki manyetik kontaktor
Asagidaki durumlardan herhangi biri meydana geldiginde inverteri giic kaynagindan ayirmak igin, inverter ile
gli¢ kaynagi arasina bir manyetik kontaktor (giris tarafi manyetik kontaktori) yerlestirin.

(1) Motor asiri yiik rolesi agarsa

(2) inverterdeki tiimlesik koruma algilayici (FL) devreye girerse

(3) Bir gli¢ arizasi durumunda (otomatik baslatmayi dnlemek igin)

(4) Bir frenleme direnci (istege bagli) kullanildiginda direng koruma rdlesi agarsa

inverteri giris tarafinda manyetik kontaktér (MC) olmadan kullandiginizda, MC yerine voltaj agma bobinli bir
kompakt devre kesici monte edin ve yukarida bahsi gegen koruma rélesi devreye girdiginde acacak sekilde
devre kesiciyi ayarlayin. Bir gli¢ arizasini algilamak icin disuk gerilim rélesi veya benzeri bir Grlin kullanin.

Inverter

lleri yénde calisma

Ters yonde galisma

Girig devresinde manyetik kontaktor bulunan baglanti 6rnegi

Kablo baglantisi ile ilgili notlar

» Calistirma ve durdurma arasinda sik sik gegis yapildiginda, manyetik kontaktori giris tarafinda inverter igin
bir agma-kapama salteri olarak kullanmayin.
Bunun yerine, inverteri F ve CC (ileri yonde galistirma) veya R ve CC (ters yonde calistirma) terminallerini
kullanarak galistirin ve durdurun.

* Manyetik kontaktoriin (MC) uyarma bobinine bir asiri gerilim koruyucu taktiginizdan emin olun.

J-4



TOSHIBA E6581620

B Cikis devresindeki manyetik kontaktér
Kontrol edilen motorlari anahtarlamak veya inverter calismadiginda yike ticari glic saglamak i¢in ¢ikis
tarafina bir manyetik kontaktor takilabilir.
Kablo baglantisi ile ilgili notlar
« Ticari guctin inverter gikis terminallerine uygulanmasini 6nlemek igin, gikis tarafindaki manyetik kontaktori
gl¢ kaynagdi ile kilitlediginizden emin olun.
« Inverter ve motor arasina bir manyetik kontaktér (MC) takildiginda, manyetik kontaktérii galisma sirasinda
acip kapamaktan kaginin. Calisma sirasinda manyetik kontaktoriin agilmasi veya kapatilmasi, inverterin
arizalara yol agabilecek ani akimlar gekmesine yol agar.

10.3 Bir asin yuk rolesinin takiimasi

1) Buinverterde elektronik termal asiri yiik koruma islevi bulunmaktadir.
Asagidaki durumlarda inverter ve motor arasina, motor elektronik termal koruma seviyesi (= H ) ayari
icin ve kullanilan motor igin uygun bir asir1 ylik rélesi monte edilmelidir.
« Akim degerleri, karsilik gelen Toshiba genel amach motorun degerlerinden farkli bir motor
kullanildiginda.
+ Uygulanabilir standart motorun ¢ikisindan daha kigiik ¢ikisli tek bir motor galistirildiginda veya birden
fazla motor ayni anda c¢alistirildiginda.
2) Buinverter, Toshiba VF motor gibi bir sabit torklu motoru galistirmak igin kullanildiginda, elektronik
termal koruma (nitesinin koruma karakteristigini (& L /1) VF motor kullanimina ayarlayin.
3)  Ozellikle diisiik hiz araliginda galisirken, motora yeterli koruma saglamak igin motor sargilarina
yerlestirilmis termal réle ihtiva eden bir motor kullanmaniz 6nerilir.
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10.4 Istege bagl harici cihazlar

Bu inverter serisi icin asagidaki harici cihazlar istege bagli olarak kullanilabilir.

% Giig kaynag
Kalip gbvdelilkompakt devre kesici MCCB

Manyetik kontaktér MC

(1) Giris AC reaktérii (ACL)

(3) Yiiksek zayiflatma oran

(5) EMC g azalticr giiriltis azaltici filtre
filtre (Avrupa
standartlari ile
uyumlu) (4) Sifir faz reaktsr gekirdek
tipi radyo girilti azaltici
filtre

(6) EMC Plakas!
(2) DC reaktsr (standart olarak takilir)
(bcL)

. (9) DIN ray kiti

(7) Frenleme
direnci

(4) Sifir faz reaktdr gekirdek
tipi radyo girilti azaltici
filtre

(8) Motor ucu asiri gerilim
bastirma filtresi
(sadece 500V modelleri
igin)

Motor

(10) Parametre yazici : RKP002Z
PWU003Z
(11) Uzatma paneli : RKP007Z
(12) Uzaktan kumanda paneli : CBVR-7B1
(13) Frekans olger : QS60T
(14) FRH kiti ¢ FRHKIT
(15) USB haberlesme donusturicisti  : USB001Z
(16) CC-Baglanti haberlesme segenegi: CCL003Z
(17) Profibus DP haberlesme segenegdi : PDP003Z
(18) DeviceNet haberlesme segenegi : DEV003Z

(19) EtherNet / IP-Modbus TCP haberlesme segenegi

1 IPE002Z
(20) EtherCAT haberlesme segenegi : IPE003Z
(21) CANopen haberlesme segenegi : CAN001Z

: CAN002Z

: CAN003Z
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W istege bagli cihazlar nasil monte edilir

i®Segenegi istege bagl cihazlar i@0n kapagin kilidini agin ve kapagi agin.
‘adaptoriine monte edin. i : :

%@Arka taraftan 6n kapak tizerindeki isteQei
ibagll cihazlar konnektér kapagini ¢ikarin.
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®lstege bagli cihazlar adaptdriiniin
kancasini 6n kapagin altina asin ve
invertere monte edin.

7

Kanca

Yan gorinim

B Istege bagh cihazlar monte edilmistir B Topraklama kablosu nasil baglanir

Takil topraklama kablosunu inverterin topraklama
terminaline baglayin.

istege bagli cihazlar adaptériinin
topraklama terminali
Onerilen sikma torku: 0,5N*m

istege bagli cihazlar adaptoriinii
monte ettikten sonra derinlik
25,5mm artar.

inverterin topraklama terminali
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11. Param rit su

111 Frekans ayar parametresi

Minimum ayar Kullanici
Baslik Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Varsayilan ayar avari Referans
Haberlesme v
FL | Galistirma panelinin Hz 0,1/0,01 LUl 0,0 3.2.2
calisma frekansi

11.2 Temel parametreler

e Bes gezinti iglevi

Minimum ayar
Baslik | Haberlesme No. islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi
Haberlesme

Varsayilan | Kullanici
ayar ayari

Referans

RAUH - Gegmis islevi - - Parametreleri besli gruplar halinde, - 6.1.1
ayarlarinin degistirildigi sirasinin tersi
sirada gosterir.
pyries

mimkiindur)

RUR 0090 Uygulama kolay - -
ayari *10

- 0 6.1.2
Baslangig kolay ayari
Konveyor

Malzeme kullanimi
Kaldirma

Fan

Pompa

Kompresor

AUF 0093 Kilavuz islevi - - - 0 6.1.3

Onayarli hiz kilavuzu

RON2OINORRON 2O

Motor 1 ve 2 gegis calistirma
kilavuzu
Motor sabit ayar kilavuzu

AUL 0094 Asiri yik - _ - ]
karakteristigi segimi Sabit tork karakteristigi (%150-60s) 6.18
Degisken tork karakteristigi

(%120-60s)

Moo

H 0000 Otomatik hizlanma/ - -
yavaslama

Devre digi (manuel ayar) 0 5.2
Otomatik 6.1.4
Otomatik (sadece hizlanmada)

Rue 0001 Tork yilkseltme - -
ayari makro islevi

2N

Otomatik tork yiikseltme +
otomatik ayar

: Vektor kontrolii + otomatik ayar
3: Enerji tasarrufu + otomatik ayar

N

*10: Bu parametre tarafindan ayarlanan parametreler hakkinda bkz. b6lim 11.8.
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TOSHIBA E6581620

e Temel parametreler

Minimum ayar V. I Kull
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi arsayian | fulianict Referans
ayar ayari
Haberlesme
Lhod 0003 Komut modu segimi - - 0: Terminal blok 1 3.2
1: Panel tus takimi (genisletme 6.2.1
paneli dahil) 7.3
2: RS485 iletisimi
3: CANopen iletisimi
4: Haberlesme segenegi
FhRod 0004 Frekans ayar modu - - 0: Ayar kadrani 1 (gl kapali olsa 0 3.2
segimi 1 bile kaydet) 6.2.1
1: Terminal VIA 6.10.1
2: Terminal VIB 5.8
3: Ayar kadrani 2 (kaydetmek igin 73
merkeze bas)
4: RS485 iletigimi
5: YUKARI/ASAGI harici lojik
girisinden
6: CANopen iletigimi
7: Haberlesme segenegi
8: Terminal VIC
9,10: -
11: Darbe katari girisi
12,13: -
145080
FOsL 0005 Olgiim cihazi - - 0: Gikig frekanst 0 51
segimi 1: Cikis akimi

2: Frekans komut degeri

3: Giris voltaji (DC algilama)

4: Cikis voltaji (komut degeri)

5: Giris glicti

6: Cikis giict

7: Tork

8:-

9: Motor kiimiilatif yiik faktori

10: inverter kiimiilatif yik faktori

11: PBR (Frenleme direnci) kiimilatif
yik faktori

12: Stator frekansi

13: VIA giris degeri

14: VIB giris degeri

15: Sabit ¢ikis 1
(g1kis akimi %100 esdegder)

16: Sabit ¢ikis 2
(gtkis akimi %50 esdeger)

17: Sabit ¢ikis 3
(Cikis akimindan baska)

18: RS485 haberlesme verileri

19: Ayarlamalar igin (F /7 ayar degeri
goérintdlenir.)

20: VIC giris degeri

21: Darbe katari giris degeri

22:-

23: PID geri bildirim degeri

24: Integral giris gicl

25: Integral gikis giicl

n 0006 Olgiim cihazi ayar - - - R

kazanci

d
2
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TOSHIBA E6581620
Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi a ayr avari Referans
Haberlesme ¥ ¥
Fr 0008 leri/geri calisma - - 0: Ileri ysnde calisma 0 6.2.2
segimi 1: Ters yonde galisma
(Panel tus takimi) 2: lleri ydnde calisma (genigletme
panelinde F/R yon degistirme)
3: Ters yonde galisma (genisletme
panelinde F/R yon degistirme)
AL 0009 Hizlanma siiresi 1 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 5.2
JEL 0010 Yiikselme siiresi 1 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0
FH 0011 Maksimum frekans Hz 0,1/0,01 30,0-500,0 80,0 5.3
s 0012 Ust sinir frekansi Hz 0,1/0,01 0,5-FH *1 5.4
[ 0013 Altsinir frekansi Hz 0,1/0,01 0,0-4/L 0,0
ul 0014 Baz frekansi 1 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 *1 5.5
i 0409 Baz frekans \% 1/0,1 50-330 (240V sinifi) *1 5.5
voltaji 1 50-660 (500V sinifi) 6.19.6
FE 0015 VIF kontrol modu - - 0: V/F sabiti *1 6.3
segimi 1: Degisken tork
2: Otomatik tork yiikseltme kontrolii
3: Vektdr kontrolii
4: Enerji tasarrufu
5: Dinamik enerji tasarrufu
(Fan ve pompa igin)
6: PM motor kontrolii
7: VIF 5-nokta ayari
8:-
uh 0016 Tork ylikseltme % 0,1/0,1 0,0-30,0 2 6.4
degeri 1
EHF 0600 Motor elektronik % n 10-100 100 5.6
termal koruma (A) 6.29.1
diizeyi 1
aun 0017 Elektronik - - Ayar Asir yik oL 0 56
termal koruma korumas | durus
karakteristik segimi 0 gegerli | gegersiz
1 Standart | gegerli gegerli
2 motor gegersiz | gegersiz
3 gegersiz | gegerli
4 gegerli gegersiz
5| e motor Lgest gegerli
6 gegersiz | gegersiz
7 gegersiz | gegerli

*1: Varsaylilan ayar degerleri ayar meniisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.
*2: Varsayilan ayar degerleri kapasiteye bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.4.
*8: Bu parametreler F 5 {5={ ayari ile 0,01s birimine degistirilebilir.

K-3
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TOSHIBA E6581620
Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Y Referans
ayar ayari
Haberlesme
50 0030 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 Ll 0,0 5.7
frekansi 0
Sri 0018 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LL-dL 0,0
frekansi 1
src 0019 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
frekansi 2
5-3 0020 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
frekansi 3
SrH 0021 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 Li-bL 0,0
frekansi 4
5r5 0022 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
frekansi 5
Sr6 0023 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LU 0,0
frekansi 6
-7 0024 Onayarl hiz Hz 0,1/0,01 Li-lL 0,0
frekansi 7
FPid 0025 PID kontroliinin Hz 0,1/0,01 F3I6B-F3ET 0,0 6.24
proses giris degeri
EHF 0007 Varsayilan ayar - - 0:- 0 4.3.2
1: 50Hz varsayilan ayar
2:60Hz varsayilan ayar
3: Varsayilan ayar 1 (Sifirlama)
4: Agma kaydini temizle
5: Kiimiilatif calisma siiresini temizle
6: Tur bilgisini sifirlama
7: Kullanici ayar parametrelerini
kaydet
8. Kullanici ayar parametrelerini ylikle
9. Kiimiilatif fan ¢alisma siiresi
kaydini temizler
10, 11: -
12: Baslatma sayisini temizle
13: Varsayilan ayar 2 (Tam sifirlama)
S5Ek 0099 Bolge ayarinin - - 0: Ayar meniisiinii baslat * 4.4
kontrol edilmesi 1: Japonya (salt okunur)
*5 2: Kuzey Amerika (salt okunur)
3: Asya (salt okunur)
4: Avrupa (salt okunur)
PEEL 0050 EASY tus modu - - 0: Giig agildiginda standart ayar 0 45
segimi modu
1: Glg agildiginda kolay ayar modu
2: Sadece kolay ayar modu
Fi-- - Genisletilmis - - - - - 4.2.2
parametre 100'de
baglayan
Fe-- - Genisletilmis - - B - N
parametre 200'de
baglayan
F3-- - Genisletilmis - - - - -
parametre 300'de
baslayan

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.
*5: Ayar menusini etkinlestirmek igin “0” olarak ayarlayin. Ayar menisiinde segilen ayar igerigi hakkinda bkz. bélim

11.5.
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Haberlesme No.

Islev

Birim

Minimum ayar
birimi Panel/

Haberl

Ayar araligi
esme

Varsaylilan
ayar

Kullanici
ayari

Referans

Genisletilmis
parametre 400'de
baslayan

Genisletilmis
parametre 500'de
baslayan

Genisletilmis
parametre 600'de
baglayan

Genisletilmis
parametre 700'de
baslayan

Genisletilmis
parametre 800'de
baslayan

Genisletilmis
parametre 900'de
baslayan

Genisletilmis
parametre A'da
baslayan

Genisletilmig
parametre C'de
baslayan

422

Otomatik diizen
islevi

4.31

11.3 Genigletiimis parametreler

e Giris/cikis parametreleri 1

Haberlesme No.

Islev

Birim

Minimum ayar
birimi Panel/
Haberlesme

Ayar araligi

Varsayilan
ayar

Kullanici
ayari

Referans

Fion 0100

Diisiik hizl sinyal
clkis frekansi

Hz

0,1/0,01

0,0-FH

0,0

6.5.1

Figi 0101

Hiz erigim ayar
frekansi

Hz

0,1/0,01

0,0-FH

0,0

6.5.3

Fioe 0102

Hiz erigim algilama
bandi

Hz

0,1/0,01

0,0-FH

25

6.5.2
6.5.3

Fiouq 0104

Daima etkin islev
segimi 1

0-153 *6

0 (islev
yok)

6.7.1

Fi05 0105

Oncelik segimi
(Hem F hem R
ACIK)

0: Geri
1: Yavaslayarak Durma

1

6.6.1

-
=)
3

0107

Analog giris
terminal segimi
(VIB)

0: 0-+10V
1:-10-+10V

6.6.2
6.10.2
7.3

Fiog 0108

Daima etkin islev
segimi 2

0-153 *6

0 (islev
yok)

6.71

*6: Giris terminal islevi hakkinda ayrintili bilgi igin bkz. bélim 11.6.
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TOSHIBA E6581620
Minimum ayar V. I Kull
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi arsaylian | RUllanicl | - g eterans
ayar ayari
Haberlesme
Fios 0109 Analog/lojik giris - - 0: VIA - analog giris 0 6.6.3
segimi VIB - analog giris 6.7.2
(VIA/VIB) 1: VIA - analog giris 610.2
VIB - kontak girigi 7.24
7.3
2:-
3: VIA - kontak girisi (Sink)
VIB - kontak girisi
4: VIA - kontak girisi (Source)
VIB - kontak girisi
Fioig 0110 Daima etkin iglev - - 0-153 *6 6 6.71
secimi 3 (ST)
Fitt 0111 Giris terminal - - 0-203 *6 2 6.7.2
secimi 1A (F) (F) 7.24
Fiig 0112 Giris terminal - - 4
secimi 2A (R) (R)
Fii3 0113 Girig terminal - - 8
segimi 3A (RES) (RES)
Fiid 0114 Girig terminal - - 10
secimi 4A (S1) (ss1)
Fii5 0115 Girig terminal - - 12
segimi 5 (S2) (SS2)
Fiig 0116 Giris terminal - - 14
secimi 6 (S3) (S83)
Fiit 0117 Giris terminal - - 16
segimi 7 (VIB) (SS4)
Filg 0118 Girig terminal - - 8-55 *6 24
segimi 8 (VIA) (AD2)
Fi3g 0130 Cikig terminali - - 4 6.7.3
segimi 1A (DUSUK) 722
(RY-RC)
Fi3l 0131 Cikis terminal - - 6
secimi 2A (GIKIS) (RCH)
Fi3c 0132 Gikis terminal - - 10
secimi 3 (FL) (FL)
Fi37 0137 Cikis terminali | | 0-255 *7 255
secimi 1B (her
(RY-RC) zaman
ACIK)
Fi38 0138 Gikis terminal - - 255
segimi 2B (CIKIS) (her
zaman
AGIK)
Fi3g 0139 Gikis terminali lojik - - 0:Fi30veF i3t 0
secimi (RY-RC, FidiveF i3
oum) 1 Fi30veyaF (37
FidiveFi3f
2Fi30veF 37
FiJiveyaF (38
3 Fi30veyaF {37
FiJilveyaF {38

*6: Girig terminal islevi hakkinda ayrintili bilgi igin bkz. bélim 11.6.
*7: Cikis terminal islevi hakkinda ayrintil bilgi igin bkz. bolim 11.7.
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Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
Fidd 0144 Girig terminali yanit ms n 1-1000 1 6.7.2
siiresi 7.24
FiYE 0146 Lojik giris / darbe - - 0: Lojik giris 0 6.7.2
katari giris segimi 1: Darbe katari girigi 6.10.5
(S2) 7.24
Fiy 0147 Lojik giris / PTC - - 0: Lojik girig 0 232
giris segimi (S3) 1: PTC girisi 6.7.2
6.29.16
721
Fis! 0151 Giris terminal - - 0 6.7.2
segimi 1B (F) 7.21
Fisg 0152 Girig terminal - - 0
secimi 2B (R)
Fi53 0153 Giris terminal - - 0
secimi 3B (RES)
— - 0-203 *6
Fis4 0154 Giris terminal - - 0
secimi 4B (S1)
Fi55 0155 Girig terminal - - 0
secimi 1C (F)
FI5E 0156 Girig terminal - - 0
secimi 2C (R)
FigT 0167 Frekans komut Hz 0,1/0,01 0,0-FH 2,5 6.24
so6zlesme algilama
aralig
*6: Girig terminal islevi hakkinda ayrintili bilgi i¢in bkz. bolim 11.6.
e Temel parametre 2
i Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Referans
ayar ayari
Haberlesme
Fig 0170 Baz frekansi 2 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 *1 6.8.1
it 0171 Baz frekans \ 1/0,1 50-330 (240V sinifi) *
voltaji 2 50-660 (500V sinifi)
Fiieg 0172 Tork yikseltme % 0,1/0,1 0,0-30,0 *2
degeri 2
Fii3 0173 Motor elektronik % n 10-100 100 5.6
termal koruma (A) 6.8.1
diizeyi 2 6.29.1
Figs 0185 Asiri yiik dayanma % 17 10-199, 150 6.8.1
orani diizeyi 2 (A) 200 (devre dis1) 6.29.2
80 0190 VI/f 5-nokta ayari Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.3
VF1 frekansi 6.9
Fi51 0191 VIf 5-nokta ayari % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
VF1 voltaji
Fise 0192 VIf 5-nokta ayari Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
VF2 frekansi
Fi53 0193 VI/f 5-nokta ayari % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
VF2 voltaji
Fig4 0194 VIf 5-nokta ayari Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
VF3 frekansi
Fig5 0195 VIf 5-nokta ayari % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
VF3 voltaji

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélum 11.5.

*2: Varsayilan ayar degerleri kapasiteye bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.4.
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Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
Haberlesme ayar avan
FiSE 0196 VIf 5-nokta ayari Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.3
VF4 frekansi 6.9
Fi87 0197 VI/f 5-nokta ayari % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
VF4 voltaji
Fi58 0198 V/f 5-nokta ayari Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
VF5 frekansi
Fi55 0199 VI/f 5-nokta ayari % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
VF5 voltaji
e Frekans parametreleri
i Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi ayar avart Referans
Haberlesme ¥ ¥
F2o00 0200 Frekans oncelik - - 0: /1 d (Terminal girisi tarafindan 0 5.8
segimi F 207 degerine gegis yapilabilir) 6.10.1
1: FI1 0 & (1,0Hz veya atanan
frekansin daha azinda £ 27 7
degerine gegis yapilabilir)
Feot 0201 VIA giris noktasi % n 0-100 0 6.10.2
1 ayari 73
Feoe 0202 VIA girig noktasi 1 Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0
frekansi
Feo3 0203 VIA girig noktasi % n 0-100 100
2 ayari —
FoOq 0204 VIA giris noktasi 2 Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 *
frekansi
F2Os 0205 VIA girig noktasi % 1/0,01 0-250 0 6.31
1 orani
FeOa 0206 VIA girig noktasi % 1/0,01 0-250 100
2 orani
Feot 0207 Frekans ayar modu - - 0-14 (F 11 5 o ile ayni) 1 5.8
segimi 2 6.10.1
Feos 0209 Analog giris filtresi ms 17 2-1000 64 6.10.2
7.3
Fain 0210 VIB giris noktas! % 17 -100-+100 0
1 ayari
Foit 0211 VIB giris noktasi 1 [ Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 00
frekansi
Feig 0212 VIB girig noktasi % n -100-+100 100
2 ayari
Foid 0213 VIB giris noktasi 2 Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 *
frekansi
Foid 0214 VIB girig noktasi % 1/0,01 -250-+250 0 6.31
1 orani 6.32
F2i5 0215 VIB giris noktas! % 1/0,01 -250-+250 100
2 orani
Foig 0216 VIC giris noktasi % 11 0-100 20 6.10.2
1 ayari 73
Foit 0217 VIC girig noktast 1 Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0
frekansi

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.
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Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
F2UR 0218 VIC giris noktasi % 171 0-100 100 6.10.2
2 ayari 7.3
F2ig 0219 VIC giris noktasi 2 Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 *1
frekansi
Feal 0220 VIC girig noktasi % 1/0,01 0-250 0 6.31
1 orani
Faat 0221 VIC girig noktasi % 110,01 0-250 100
2 orani
F23g 0239 Fabrika ozel - - - - *3
katsayisi 2A
Faun 0240 Baslatma frekansi Hz 0,1/0,01 0,1-10,0 0,5 6.11.1
FoHd 0241 Calistirma Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.11.2
baslatma frekansi
Faue 0242 Calistirma Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
baslatma frekansi
histerezisi
Fa43 0243 Durdurma frekansi Hz 0,1/0,01 0,0: F24 T ileayni 0,0 6.11.1
ayari 0,1-30,0
FoHg 0249 DC frenleme kHz 0,1/0,1 2,0-16,0 4,0 6.12.1
sirasinda PWM
tastyici frekansi
Fosld 0250 DC frenleme Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
baslatma frekansi
Fosi 0251 DC frenleme akimi | %(A) M 0-100 50
Fas2 0252 DC frenleme siiresi s 0,1/0,1 0,0-25,5 1,0
Fo54 0254 Motor mili - - 0: Devre dig! 0 6.12.2
sabitleme kontroll 1: Etkin (DC frenlemeden sonra)
FZ5E 0256 Alt sinir frekans s 0,1/0,1 0: Devre digl 0,0 6.13
calismasit igin siire 0,1-600,0
sinirt
F257 0257 Fabrika ozel - - - - *3
katsayisi 2B
F258 0258 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 2C
F259 0259 Baslatmada alt s 0,1/0,1 0,0: Devre digi 0,0 6.13
sinir frekansi erigim 0,1-600,0
siresi sinirt
Fa2E50 0260 Kesik galistirma Hz 0,1/0,01 F2480-200 50 6.14
frekansi
FaE! 0261 Kesik galistirma - - 0: Hiz keserek durma 0
durdurma paterni 1: Yavaslayarak durma
2: DC frenlemeli durus
F2EZ 0262 Panel kesik - - 0: Gegersiz 0
caligtirma modu 1: Gegerli
FoE4 0264 Harici lojik girigi s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1 6.10.4
- YUKARI yanit
siiresi
FZRS 0265 Harici lojik girigi - Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
YUKARI frekans
adimlari
FEbb 0266 Harici lojik girisi - s 01/0,1 0,0-10,0 01
ASAGI yanit siiresi

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.

*3: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
FeET 0267 Harici lojik girigi Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
- ASAGI frekans
adimlari
F2a8 0268 YUKARI/ASAGI Hz 0,1/0,01 Li-lL 0,0
frekans baslangig
degeri
FZES 0269 YUKARI/ASAGI - - 0: Degistirimedi 1
frekans baslangig 1: Glig kapandiginda £ 2 5 & ayar
degerini degistirme degistirildi
F2i0 0270 Sigrama frekansi 1 Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.15
F2al 0271 Sigrama genisligi 1 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
Foid 0272 Sigrama frekans| 2 Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
F23 0273 Sigrama genisligi 2 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
Foad 0274 Sigrama frekansi 3 Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
FaT 0275 Sigrama genisligi 3 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
F2ET 0287 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0 57
frekansi 8
F288 0288 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LL-ut 0,0
frekansi 9
F2B9 0289 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
frekansi 10
F280 0290 Onayarl hiz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
frekansi 11
F251 0291 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
frekansi 12
F28e2 0292 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
frekansi 13
Fag3 0293 Onayarl hiz Hz 0,1/0,01 Li-lL 0,0
frekansi 14
Foaq 0294 Onayarli hiz Hz 0,1/0,01 LUl 0,0 57
frekansi 15 6.30
Fo85 0295 Darbesiz alisma - - 0: Devre digl 0 6.16
segimi 1: Etkin
Fost 0297 Algak gerilimli Hz 0,1/0,01 0,0: Devre dist 0,0 617
calistirma tst sinir 0,1-30,0
frekansi
FZ258 0298 Algak gerilimli Vdc 1/0,1 240V sinifi: 72(96)-168 *11 120
calistirma DC 500V sinifi: 72(120)-336 *11
voltaj
*11: 240V sinifi : 4,0kW veya alti : 72 ila 168V, 5,5kW veya lizeri : 96 ila 168V.
500V sinifi : 4,0kW veya alti : 72 ila 336V, 5,5kW veya Ulzeri: 120 ila 336V.
e Calistirma modu parametreleri
I Minimurm ayar Varsaylilan | Kullanici
Baglik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Referans
ayar ayari
Haberlesme
F300 0300 PWM tasiyici kHz 0,1/0,1 2,0-16,0 12,0 6.18
frekansi
Faot: 0301 Otomatik yeniden - - 0: Devre digi 0 5.9
calistirma kontrol(i 1: Gegici durustan sonra otomatik
segimi baglatmada

2: ST terminali kapali ve agikta
3: 142
4:

1a

=
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Vurgu

efes2
Yapışkan Not
2- yada 4 yapınız,döner hareketi yakalamak için, ancak au1 0 olmalıdır (normal acc ile devam etmesi için) eğer au1 1 olursa otomatik kalkışla devam ediyor.


TOSHIBA E6581620
Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
Fanz 0302 Rejeneratif giig - - 0: Devre disi 0 6.19.2
ride-through kontrol 1: Rejeneratif giig ride-through
(Hiz keserek kontrol
durma) 2: Glg arizasi sirasinda hiz keserek
durma
3: Senkronize hizlanma / yavaslama
(sinyal)
4: Senkronize hizlanma / yavaglama
(sinyal + glic arizas!)
F303 0303 Ariza sonrasi Kez 17 0: Devre digl 0 6.19.3
otomatik sifirlama 1-10
ve galisma segimi
(meydana gelme
saylisl)
F304 0304 Dinamik frenleme - - 0: Devre dig! 0 6.19.4
segimi 1: Etkin, Direng asiri yiik korumasi
etkin
2: Etkin
3: Etkin, Direng asir yiik korumasi
etkin
(ST terminali agik)
4: Etkin (ST terminali acik)
F30s 0305 Asiri gerilim sinir - - 0: Etkin 2 6.19.5
calistirma (Hiz 1: Devre disi
keserek durma 2: Etkin (Hizli yavaslama kontrolii)
modu segimi) 3: Etkin (Dinamik hizl yavaslama
kontroli)
F307 0307 Besleme gerilimi - - 0: Besleme gerilimi diizeltiimedi, ¢ikis *1 6.19.6
diizeltme gerilimi sinirli
(g1kis gerilimi siniri) 1: Besleme gerilimi diizeltildi, gikis
gerilimi sinirl
2: Besleme gerilimi diizeltiimedi, ¢ikis
gerilimi sinirsiz
3: Besleme gerilimi diizeltildi, ¢ikis
gerilimi sinirsiz
F308 0308 Dinamik frenleme Q 0,1/0,1 1,0-1000 2 6.19.4
direnci
Fa0s 0309 Dinamik frenleme kW 0,01/0,01 0,01-30,00 *2
direnci kapasitesi
F3i0 0310 Fabrika ozel - - - - 3
katsayisi 3A
F3il 0311 Ters yénde galisma - - 0: Ilerilters yénde calisma yapilabilir 0 6.19.7
yasag! 1: Ters yonde galisma yasak
2: lleri ydnde calisma yasak
F3i2 0312 Rastgele modu - - 0: Devre digl 0 6.18
1: Rastgele modu 1
2: Rastgele modu 2
3: Rastgele modu 3
F3i4 0314 Fabrika ozel - - - - *3
katsayisi 3B

*1: Varsayilan ayar deg@erleri ayar meniisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.
*2: Varsayilan ayar degerleri kapasiteye bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.4.
*3: Fabrikaya 6zel katsay! parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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Note
fren direnci için burayı açınız ve f308

parametresine taktığınız direnç değerini yazınız,f341 parametresinide yatay hareketse 3 yapın dikey hareketse 1 yada 2 yapın



efes2
Vurgu


TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
F3iE 0316 PWM tastyici - - 0: Azaltmasiz taglyici frekansi 1 6.18
frekansi kontrol A :
modu segimi 1: Otomatik azaltmali tasiyici frekansi

2: Azaltmasz tastyici frekansi
500V modeller igin destek

3: Otomatik azaltmali tasiyici frekansi
500V modeller igin destek

F3i 0317 Senkronize s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) 2,0 6.19.2
yavaslama stiresi
(yavaslamanin
baslangici ile
durma arasinda
gecen siire)
F3i8 0318 Senkronize s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) 2,0
hizlanma stiresi
(hizlanmanin
baslangic ile belirli
bir hiza erisme
arasinda gegen

siire)
F31:9 0319 Rejeneratif asiri % 1n 100-160 *q 6.19.5
uyarilma Gst siniri
Fa2d 0320 Diisme kazanci % 0,1/0,1 0,0-100,0 0,0 6.20
F323 0323 Diismeden % n 0-100 10
etkilenmeyen tork
bandi
F3cHq 0324 Diisme gikis filtresi - 0,1/0,1 0,1-200,0 100,0
F325 0325 Fren birakma s 0,01/0,01 0,00-2,50 0,00 6.22.1
bekleme siiresi
F32E 0326 Fren birakma kiigiik % 11 0-100 0
akim algilama
seviyesi
F327 0327 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 3C
F328 0328 Hafif yiikli yiksek - - 0: Devre digl 0 6.21
hizli galisma segimi 1: Yiiksek hizli galisma hizi otomatik
ayarl
(Giig F komutunda galigiyor: Artir)
2: Yiiksek hizli galisma hizi otomatik
ayarli
(Gii¢ R komutunda calisiyor: Artir)
3: Yiksek hizli alisma hizi £ 33 7
ile ayarll
(Giig F komutunda galigiyor: Artir)
4: Yiiksek hizl calisma hizi 5 33
ile ayarll
(Guig R komutunda galistyor: Artir)
F328 0329 Hafif yiiklii yiksek - - 0: Ogrenme yok 0
hizli 6grenme islevi 1: lleri yénde galisma 6grenme
2: Ters yonde galisma 6grenme
F338 0330 Otomatik hafif Hz 0,1/0,01 30,0-4 L 1

yUkli yiiksek hizli
calisma frekansi

*1: Varsayilan ayar degerleri ayar meniisii ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.
*3: Fabrikaya 6zel katsay1 parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
F33i 0331 Hafif yliklii yiksek Hz 0,1/0,01 50-LL 40,0 6.21
hizli galisma gegis
alt sinir frekansi
F33c 0332 Hafif yiiklii yiksek s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
hizli galisma yik
bekleme siiresi
F333 0333 Hafif yiiklii yiksek s 0,1/0,1 0,0-10,0 1,0
hizli galisma yik
algilama stiresi
F33q 0334 Hafif yiikli yiksek s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
hizli galisma agir
yiik algilama siiresi
F335 0335 Giig verilirken yiik % 1/0,01 -250- +250 50
torkunu degistirme
F338 0336 Giig verilirken agir % 1/0,01 -250- +250 100
yiik torku
F337 0337 Sabit gii verilirken % 1/0,01 -250- +250 50
agir yik torku
F338 0338 Rejeneratif % 1/0,01 -250- +250 50
frenleme sirasinda
ylk torkunu
degistirme
F33% 0339 Fabrika 6zel - - - - 3
katsayisi 3D
F3yn 0340 Tirmanma stresi 1 s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,00 6.22.1
N 0341 Frenleme modu - - 0: Devre disi 0
segimi 1: lleri sarma
2: Geri sarma
3: Yatay calistirma
FIuqe 0342 Yiik balimi tork - - 0: Devre digt 4
giris segimi 1: Terminal VIA
2: Terminal VIB
3: Terminal VIC
4 F34H3
F3y3 0343 Kaldirma torku % 1/0,01 -250- +250 100
bias girisi (sadece
F340=" iken
gecerlidir)
FIud 0344 Disiirme torku bias % 1/0,01 0-100 100
garpani
F34s5 0345 Fren birakma siiresi s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,05
F3I4E 0346 Tirmanma frekansi Hz 0,1/0,01 FaHD-200 30
FaqT 0347 Tirmanma siiresi 2 s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,10
F3Iqg 0348 Frenleme siiresi - 17 0: Devre disi 0
ogrenme islevi 1: Ogrenme (Ayardan sonra 0)
F34g 0349 Hizlanma/ - 17 0: Devre dist 0 6.23
yavaglama aski 1: Parametre ayari
islevi 2: Terminal girisi
F350 0350 Hizlanma aski Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
frekansi
F35i 0351 Hizlanma aski s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,0
siiresi

*3: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanic
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
F3se 0352 Yavaslama aski Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.23
frekansi
F353 0353 Yavaglama aski s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,0
siiresi
F355 0359 PID kontrol s 17 0-2400 0 6.24
bekleme siiresi
F3IE0 0360 PID kontrol - - 0: Devre dis! 0
1: Proses tipi PID kontrolli
2: Proses tipi PID kontroll
F3&! 0361 Gecikme filtresi s 0,1/0,1 0,0-25,0 01
F3E2 0362 Oransal kazang - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
F3E3 0363 Integral kazang s’ 0,01/0,01 0,01-100,0 0,20
F3R6 0366 Diferansiyel kazang s 0,01/0,01 0,00-2,55 0,00
F3&67 0367 Proses st siniri Hz 0,1/0,01 0,0-FH 1
FIEE 0368 Proses alt siniri Hz 0,1/0,01 0,0-F357 0,0
FIE5 0369 PID kontrol geri - - 0: Devre dist 0
besleme sinyali 1: Terminal VIA
segimi 2: Terminal VIB
3: Terminal VIC
4ila6: -
F3ig 0372 Proses artma s 0,1/01 0,1-600,0 10,0
orani (hiz tiirli PID
kontrolti)
F373 0373 Proses azalma s 0,1/0,1 0,1-600,0 10,0
orani (hiz tird PID
kontrolli)
F375 0375 Fabrika ozel - - - - *3
katsayisi 3E
F37E 0376 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 3F
F378 0378 Darbe katari giri pps 171 10-500 25 6.10.5
sayls|
FIgd 0380 PID ileri/geri - - 0: lleri 0 6.24
karakteristik segimi 1: Geri
F3E 0382 Vurma ve durma - - 0: Devre digl 0 6.22.2
kontrolii 1: Etkin
2:-
F383 0383 Vurma ve durma Hz 0,1/0,01 0,1-30,0 5,0
kontrolii frekansi
F364 0384 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 3G
F385 0385 Fabrika 6zel - - - _
katsayisi 3H
F385 0386 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 31

*1: Varsayilan ayar degerleri ayar meniisii ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.
*3: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
F385 0389 PID kontrol referans | - - 0: FROdIF2ET seil 0 6.24
sinyali segimi 1: Terminal VIA
2: Terminal VIB
3FFId
4: RS485 iletigimi
5: YUKARI/ASAGI harici lojik
girisinden
6: CANopen iletigimi
7: Haberlesme segenegi
8: Terminal VIC
9,10: -
11: Darbe katari girisi
F3580 0390 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 3J
F39¢ 0391 Altsinir frekans Hz 0,1/0,01 00-4/L 0.2 6.13
calismasi igin
histerezis
F354 0394 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 3K
*3: Fabrikaya 6zel katsay! parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
e Tork yuUkseltme parametreleri 1
Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi y Referans
ayar ayari
Haberlesme
FHoo 0400 Otomatik ayar - - 0: Otomatik ayar devre dig! 0 6.25
1: F 4 5 2'nin sifirlanmasi
(uygulamadan sonra: 0)
2: Otomatik ayar uygulandi
(uygulamadan sonra: 0)
3:-
4: Motor sabiti otomatik hesaplama
(uygulamadan sonra: 0)
5:4+2 (uygL sonra: 0)
FHO 0401 Kayma frekansi % 17 0-250 70
kazanci
Fuoe 0402 Otomatik tork % 0,1/0,1 01-30,0 *2
ylikseltme degeri
FHO5 0405 Motor anma kw 0,01/0,01 0,01-22,00 *2
kapasitesi
Fai2 0412 Motor ézel - - - R 4
katsayisi 1
Fyi5 0415 Motor anma akimi A 0,1/0,1 0,1-100,0 *2 6.25
FYib 0416 Motor yiiksiiz akimi % 1n 10-90 *2
FHIT o417 Motor anma hizi dak-1 1n 100-64000 *

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menusi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélum 11.5.
*2: Varsayilan ayar degerleri kapasiteye bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.4.
*4: Motora 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanic
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi a ayr avari Referans
Haberlesme ¥ ¥
Fyy ! 0441 Glic ¢alisma torku % 1/0,01 0-249%, 250 6.26.1
sinir 1 seviyesi 250: Devre disi
FH4H3 0443 Rejeneratif % 1/0,01 0-249%, 250
frenleme torku sinir 250: Devre dist
1 seviyesi
Fyyy 0444 Giig galisma torku % 1/0,01 0-249%, 250
sinir 2 seviyesi 250: Devre digi
FHHS 0445 Rejeneratif % 1/0,01 0-249%, 250
frenleme torku sinir 250: Devre dist
2 seviyesi
FH51 0451 Tork sinirindan - n 0: Hizlanma / yavaslama ile senk. 0 6.26.2
sonra hizlanma/ icinde
yavaslama 1: Dak. siiresi ile senk. iginde
calismasi
FY52 0452 Giig calisma durug s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,00 6.26.3
siirekli agma
algilama stiresi
FHEY 0454 Sabit gikis bolgesi - - 0: Sabit gikis sinirt 0 6.26.1
tork sinir segimi 1: Sabit tork siniri
FY58 0458 Motor 6zl - - - - *4
katsayisi 2
F45% 0459 Yiik eylemsizlik Kez 0,1/0,1 0,1-100,0 1,0 6.25
momenti orani
FHED 0460 Motor 6zl - - - - *4
katsayisi 3
FHE 0461 Motor &zel - - - -
katsayisi 4
FHED 0462 Hiz referans filtre - - 0-100 35 6.25
katsayisi
FHET 0467 Motor 6zel - - - - *4
katsayisi 5
*4: Motora 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
e Giris/gikis parametreleri 2
i Minimurm ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar aralig Referans
ayar ayari
Haberlesme
FHI0 0470 VIA giris biasi - n 0-255 128 6.10.3
FyTl 0471 VIA giris kazanci - 17" 0-255 128
FyI2 0472 VIB giris biasi - n 0-255 128
FHI3 0473 VIB giris kazanci - 17 0-255 128
FyIY 0474 VIC giris biasi - 17" 0-255 128
FY5 0475 VIC giris kazanci - 17 0-255 128
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e Tork yukseltme parametreleri 2

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Y Referans
Haberlesme ayar ayan
F4BE 0480 Motor ézel - - - - 4
katsayisi 6
FHES 0485 Motor 6zl - - - -
katsayisi 7
FH50 0490 Motor 6zl - - - -
katsayisi 8
FHE5 0495 Motor 6zel - - - -
katsayisi 9
F485 0499 Motor 6zl - - - -
katsayisi 10
*4: Motora 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
e Hizlanma/yavaslama suresi parametreleri
Minimum ayar Varsaylilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi a ayr avari Referans
Haberlesme Vi v
F5O0 0500 Hizlanma siiresi 2 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 6.27.2
FEO 0501 Yikselme stiresi 2 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0
FLoc 0502 Hizlanma/ - - 0: Lineer 0 6.27.1
yavaslama 1 1: S-paterni 1
paterni 2: S-paterni 2
F503 0503 Hizlanma/ - - 0 6.27.2
yavaslama 2
paterni
F5O4 0504 Hizlanma/ - - 1: Hizlanmalyavaslama 1 1
yavaslama segimi 2: Hizlanmalyavaglama 2
(1,2,3) 3: Hizlanma/yavaslama 3
(Panel tus takimi)
FLO5 0505 Hizlanmal/ Hz 0,1/0,01 0,0 (devre disi) 0,0
yavaglama 1 ve 2 0,1-L/L
gegis frekansi
F506 0506 S-paterni alt sinir % 7" 0-50 10 6.27.1
ayar miktari
F507 0507 S-paterni iist sinir % 171 0-50 10
ayar miktari
F5i0 0510 Hizlanma siiresi 3 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 6.27.2
FE 0511 Yiikselme siiresi 3 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0
F5i2 0512 Hizlanma/ - - 0: Lineer 0
yavaslama 3 1: S-paterni 1
paterni 2: S-paterni 2
F51i3 0513 Hizlanma/ Hz 0,1/0,01 0,0 (devre dist) 0,0
yavaslama 2 ve 3 0,1-L/L
gegis frekansi
F5i5 0515 Acil durdurmada s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 6.29.4
yavagslama stiresi
F51i5 0519 Hizlanma/ - - 0:- 0 5.2
yavaslama siiresi 1: 0,01s birimi (uygulamadan sonra: 0) 6.27.2
birim ayari 2:0,1s birimi (uygulamadan sonra: 0)

*8: Bu parametreler F 5 {5={ ayari ile 0,01s birimine degistirilebilir.




TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
FE80 0590 Sok izleme - - 0: Devre digl 0 6.28
1: Akim algilama
2: Tork algilama
F551 0591 Sok izleme agma/ - - 0: Sadece alarm 0
alarm segimi 1: Agma
F552 0592 Sok izleme - - 0: Asiri akim / tork algilama 0
algilama y6n 1: Diistik akim / tork algilama
segimi
F553 0593 Sok izleme % n 0-250 150
algilama seviyesi
F5595 0595 Sok izleme s 0,1/0,1 0,0-10,0 05
algilama siiresi
F585 0596 Sok izleme % n 0-100 10
algilama histerezisi
F557 0597 Sok izleme s 0,1/0,1 0,0-300,0 0,0
algilama baslat
bekleme siiresi
F558 0598 Sok izleme - - 0: Galigma sirasinda 0
algilama eylem 1: Caligsma sirasinda (hizlanma /
segimi yavaslama harig)
e Koruma parametreleri
Minimum ayar Varsayilan | Kullanic
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
FEO! 0601 Asiri yik dayanma % n 10-199, 150 6.29.2
orani diizeyi 1 (A) 200 (devre dis1)
FROZ 0602 Inverter agma - - 0: Giig kapali ile temizlenir 0 6.29.3
tutma segimi 1: Giig kapali ile tutulur
FEO3 0603 Acil durdurma - - 0: Yavaslayarak durma 0 6.29.4
segimi 1: Hiz keserek durma
2: Acil DC frenleme
3: Hiz keserek durma (F 5 {5)
4: Hizl yavaglayarak durma
5: Dinamik hizli yavaslayarak durma
FEOY 0604 Acil durdurma s 0,1/0,1 0,0-20,0 1,0
sirasinda DC
frenleme siresi
FEROS 0605 Gikis faz hatasi - - 0: Devre digl 0 6.29.5
algilama segimi 1: Baglatmada (gli¢ agildiktan sonra
sadece bir kez)
2: Baglatmada (her keresinde)
3: Galisma sirasinda
4: Baslatmada + galisma sirasinda
5: Cikis tarafinda kesimin algilanmasi
FEOT 0607 Motor %150 asiri s 17 10-2400 300 5.6
yiik algilama stiresi 6.29.1
FEOE 0608 Girig faz hatas! - - 0: Devre digl 1 6.29.6
algilama segimi 1: Etkin
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TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi a ayr avari Referans
Haberlesme ¥ v
FEOS 0609 Kiigiik akim % 7" 1-20 10 6.29.7
algilama histerezisi
FEID 0610 Kugiik akim agma/ - - 0: Sadece alarm 0
alarm segimi 1: Agma
FGii 0611 Kiiglik akim % 17" 0-150 0
algilama akimi (A)
FEIZ 0612 Kiigiik akim s n 0-255 0
algilama siiresi
F&i3 0613 Baslatmada - - 0: Her keresinde (standart darbe) 0 6.29.8
cikis kisa devre 1: Giig agildiktan sonra sadece bir kez
algilamasi (standart darbe)
2: Her keresinde (kisa darbe)
3: Gii¢ agildiktan sonra sadece
bir kez
(kisa darbe)
FEIH 0614 Toprak hata - - 0: Devre digi 1 6.29.9
segimi 1: Etkin
FEIS 0615 Asiri tork agma/ - - 0: Sadece alarm 0 6.29.10
alarm segimi 1: Agma
F&iE 0616 Asiri tork algilama % 1/0,01 0 (devre dis1) 150
seviyesi 1-250
FEIR 0618 Asiri tork algilama s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
siiresi
FEIS 0619 Asiri tork algilama % 17 0-100 10
histerezisi
FE2O 0620 Sogutma fani - - 0: AGMA/KAPAMA kontrolii 0 6.29.11
AGMA/KAPAMA 1: Daima AGIK
kontrolii
FEZ! 0621 Kiimilatif galigma 100 0,1/0,1 0,0-999,0 876,0 6.29.12
siiresi alarm ayari saat (=10 saat)
F&25 0625 Fabrika ozel - - - - *3
katsayisi 6A
FEZE 0626 Asiri gerilim durus % n 100-150 *2 6.19.4
koruma seviyesi 6.19.5
FEZT 0627 Diistik gerilim - - 0: Sadece alarm 0 6.29.13
acmal/alarm segimi (algilama seviyesi %60 veya
daha az)
1: Agma
(algilama seviyesi %60 veya
daha az)
2: Sadece alarm
(algilama seviyesi %50 veya daha
az, giris AC reaktorii gerekli)
3:-
F&258 0629 Fabrika ozel - - - - 3
katsayisi 6B
FE3! 0631 Inverter asiri yik - - 0: 150%-60s (120%-60s) 0 5.6
algilama yontemi 1: Sicaklik tahmini
FR3C 0632 Elektronik termal - - 0:Devredisi (EHr, F{73) 0 5.6
hafiza 1 Etkin (FHrm, F{73) 6.29.1
2: Devre disi (£ H r)
3: Etkin (£ H r)
FE33 0633 Analog giris kiriima % 17 0: Devre digi, 0 6.29.14
algilama seviyesi 1-100
(VIC)
*2: Varsayilan ayar degerleri kapasiteye bagli olarak degisir. Bkz. bolim 11.4.

*3: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri iiretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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TOSHIBA E6581620
Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
FEIH 0634 Yillik ortalama - - 1:-10ila +10°C 3 6.29.15
cevre sicakligi 2:11ila-20°C
(parga degistirme 3:21ila-30°C
alarmlari) 4:31ila-40°C
5:41ila-50°C
6:51ila-60°C
FEY3 0643 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 6C
FEHY 0644 Analog giris kirlma - - 0: Agma 0 6.29.14
algilamasinin 1: Sadece alarm (Yavaslayarak
caligtirma segimi durma)
(vIC) 2: Sadece alarm (F 54 5 frekans)
3: Sadece alarm (Calismanin
sirduriilmesi)
4: Sadece alarm (Hiz keserek durma)
FEHS 0645 PTC termal segimi - - 1: Agma 1 6.29.16
2: Sadece alarm
FEYE 0646 PTC algilama Q 17 100-9999 3000
direng degeri
FEHE 0648 Baslatma alarm 10000 0,1/0,1 0,0-999,0 999,0 6.29.17
sayisi kez
F&HS 0649 Geri gekilme Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0 6.29.14
frekansi
FESD 0650 Cebri ates-hiz - - 0: Devre digl 0 6.30
kontrol segimi 1: Etkin
FE5E 0656 Fabrika 6zel - - - - 3
katsayisi 6D
FE5T 0657 Asirt yiik alarm % 17 10-100 50 5.6
seviyesi
FEED 0660 Gegersiz kilma - - 0: Devre dist 0 6.31
ekleme giris segimi 1: Terminal VIA
2: Terminal VIB
3: Terminal VIC
4 FL
FEE! 0661 Gegersiz kilma - - 0: Devre disi 0
carpma giris segimi 1: Terminal VIA
2: Terminal VIB
3: Terminal VIC
4 F725
FAET 0663 Analog giris - - 0: Frekans komutu 0 6.32
terminal islevi 1: Hizlanma/yavaslama siiresi
secimi (VIB) 2: Ust sinir frekansi
3,4:-
5: Tork yiikseltme degeri
6: Asiri yiik dayanma orani seviyesi
7: Motor elektronik termal koruma
diizeyi
8ila10: -
11: Baz frekans

*3: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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efes2
Vurgu


TOSHIBA E6581620
e Cikis parametreleri
Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslk | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Y Referans
ayar ayari
Haberlesme
FRET 0667 Integral giris giicii - - 0:0,7kWh 1 6.33.1
darbe ¢ikig birimi 1: 1kWh
2: 10kWh
3: 100kWh
FE58 0668 integral giris gt s 0,1/0,1 0,1-1,0 0,1
darbe cikis genisligi
FEES 0669 Lojik gikis/darbe - - 0: Lojik gikis 0 6.33.2
katari gikis segimi 1: Darbe katari gikis!
(OUT)
FEIE 0676 Darbe katari ¢ikis - - 0: Gikis frekansi 0
islevi segimi (OUT) 1: Cikis akimi
2: Frekans komut degeri
3: Girig voltaji (DC algilama)
4: Cikis voltaji (komut degeri)
5: Girig guicl
6: Cikis glici
7: Tork
8:-
9: Motor kiimiilatif yiik faktori
10: inverter kiimiilatif yik faktori
11: PBR (Frenleme direnci) kiimilatif
yik faktord
12: Stator frekansi
13: VIA giris degeri
14: VIB giris degeri
15: Sabit ¢ikis 1
(g1kis akimi %100 esdegder)
16: Sabit ¢ikis 2
(gikis akimi %50 esdeger)
17: Sabit ¢ikis 3
(Cikis akimindan baska)
18: Haberlesme verileri
19: -
20: VIC giris degeri
21,22:-
23: PID geri bildirim degeri
FETT 0677 Maksimum darbe kpps 0,01/0,01 0,50-2,00 0,80
katari gikis sayisi
F&EIE 0678 Darbe katari gikig ms 7 2-1000 64
filtresi 11
FET9 0679 Darbe katar! giris ms 17 2-1000 2 6.10.5
filtresi
FEE ! 0681 Analog ¢ikis sinyali - - 0: Olgiim cihazi segenedi (0 ila 1 mA) 0 5.1
segimi 1: Akim (0 ila 20 mA) gikist 6.33.3
2: Voltaj (0ila 10 V) gikisi
FEAY 0684 Analog cikis filtresi ms 171 2-1000 2
FES 1 0691 Analog ¢ikisin egim - - 0: Negatif egim (asagi dogru egim) 1
karakteristigi 1: Pozitif egim (yukari dogru egim)
FESZ2 0692 Analog gikis biasi % 0,1/0,1 -1,0 - +100,0 0,0
FES3 0693 Fabrika &zel - - - - "3
katsayisi 6E

*3: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.



efes2
Vurgu


TOSHIBA E6581620

e Calistirma paneli parametreleri

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Y Referans
ayar ayari
Haberlesme
FIon 0700 Parametre koruma - - 0: izin verildi 0 6.34.1
segimi 1: Yazma yapilamaz (Panel ve
genisletme paneli)
2: Yazma yapilamaz (1 + RS485
iletigimi)
3: Okuma yapilamaz (Panel ve
genisletme paneli)
4: Okuma yapilamaz (3 + RS485
iletigimi)
Fagt 0701 Akim/voltaj birim - - 0:% 0 5.10.1
segimi 1: A (amper)/V (volt)
Fane 0702 Frekans serbest Kez 0,01/0,01 0,00: Devre disi (frekans ekrani) 0,00 5.10.2
birim ekran 0,01-200,0
blytitme
Fi03 0703 Frekans serbest - 17 0: Tiim frekanslar ekrani 0
birim kapsam 1: PID frekanslari ekrani
segimi
FI05 0705 Serbest birim - n 0: Negatif e§im (asagi dogru egim) 1
ekraninin egim 1: Pozitif egim (yukari dogru egim)
karakteristigi
Fl06 0706 Serbest birim Hz 0,1/0,01 0,00-FH 0,00
ekrani biasi
Faoq 0707 Serbest adim 1 Hz 0,01/0,01 0,00: Otomatik 0,00 6.34.4
(Ayar kadraninin 1 0,01-FH
adim donisi)
FI08 0708 Serbest adim 2 - - 0: Otomatik 0
(panel ekrani) 1-255
FI0g 0709 Standart ekran - - 0: Gergek sire 0 6.34.7
tutma islevi 1: Pik tutma
2: Minimum tutma
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TOSHIBA E6581620

Minimum ayar V. I Kull
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi arsaylian | RUlanICl |- g eterans
ayar ayari
Haberlesme
F1i0 0710 Baslangig paneli - - 0: Gikig frekansi (Hz/serbest birim) 0 6.34.5
ekran segimi 1: Gikis akimi (%/A) 8.21
2: Frekans komut degeri 8.3.2

(Hz/serbest birim)
3: Girig voltaji (DC algilama) (%/V)
4: Gikis voltaji (komut degeri) (%/V)
5: Giris glicli (kW)
6: Cikis glici (kW)
7: Tork (%)
8:-
9: Motor kiimillatif yiik faktori
10: Inverter kiimiilatif yiik faktdrii
11: PBR (Frenleme direnci) kiimdilatif
ylik faktord
12: Stator frekansi (Hz/serbest birim)
13: VIA giris degeri (%)
14: VIB giris degeri (%)
15ila17: -
18: Iletisimden rastgele kod
19:

20: VIC giris degeri (%)

21: Darbe katari giris degeri (pps)

22:-

23: PID geri bildirim degeri (Hz/
serbest birim)

24: Integral giris giici (KWh)

25: Integral ¢ikis giicii (kWh)

26: Motor yiik faktéri (%)

27: Inverter yiik faktdrii (%)

28: Inverter anma akimi (A)

29: FM ¢ikis degeri (%)

30: Darbe katari gikis degeri (pps)

31: Kiimdilatif gic agik stiresi (100
saat)

32: Kiimdilatif fan galisma siiresi
(100 saat)

33: Kiimdlatif aligma siiresi (100
saat)

34: Baglatma sayisi (10000 kez)

35: lleri baglatma sayisi (10000 kez)

36: Geri baglatma sayisi (10000 kez)

37: Agma sayisi (kez)

38, 39: -

40: inverter anma akimi (Tastyici
frekansi diizeltiimis)

41ila51: -

52: Frekans komut degeri / gikis
frekansi (Hz/serbest birim)




TOSHIBA

E6581620
i Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Referans
Haberlesme ayar ayan
!
Frit o711 Durum izleyici/ - - 0: Cikis frekansi (Hz/serbest birim) 2 6.34.6
monitdrii 1 1: Gikis akimi (%/A) 8.21
2: Frekans komut degeri 8.3.2
(Hz/serbest birim)
3: Giri voltaji (DC algilama) (%/V)
4: Gikis voltaji (komut degeri) (%/V)
£z 0712 Durum izleyici/ - - 5: Girig guicti (kW) 1
monitori 2 6: Gikis gtict (kW)
7: Tork (%)
8:-
9: Motor kiimiilatif yiik faktori
10: Inverter kiimiilatif yiik faktdrii
F1i3 0713 Durum izleyici/ - - 11: PBR (Frenleme direnci) kiimiilatif 3
monitorti 3 yuk faktérd
12: Stator frekansi (Hz/serbest birim)
13: VIA giris degeri (%)
14: VIB giris degeri (%)
15ila17: -
FTid 0714 Durum izleyici/ - - 18: lletisimden rastgele kod 4
monitorii 4 19: -
20: VIC giris degeri (%)
21: Darbe katari giris degeri (pps)
22:-
23: PID geri bildirim degeri (Hz/
Flis 0715 Durum izleyici/ - - serbest birim) 5
monitdri 5 24: Integral giris giicl (kWh)
25: Integral ¢ikis giicii (kWh)
26: Motor yik faktori (%)
27: Inverter yiik faktdrii (%)
28: Inverter anma akimi (A)
F1i6 0716 Durum izleyici/ - - 29: FM ¢ikis degeri (%) 6
monitorii 6 30: Darbe katar gikis degeri (pps)
31: Kiimiilatif gig agik stiresi (100
saat)
32: Kimlatif fan galisma stiresi
(100 saat)
Fait 0717 Durum izleyici/ - R 33: Kiimdilatif calisma siresi (100 27
monitérii 7 saat)
34: Baglatma sayisi (10000 kez)
35: lleri baglatma sayis1 (10000 kez)
36: Geri baslatma sayisi (10000 kez)
37: Agma sayis! (kez)
F1i8 0718 Durum izleyici/ - - 38, 39: - 0
monitérii 8 40: Inverter arlma gklrm (Tastyici
frekansi diizeltilmis)
41ila51: -
52: Frekans komut degeri / gikis
frekansi (Hz/serbest birim)
FTig 0719 Calistirma komutu - - 0: Yavaslayarak durmada temizlenir 1 6.34.8
segimi temiz ve /1 FF durumunda tutulur.
1: Yavaslayarak durma ve /7 0 F F
durumunda tutulur.
2: Yavaslayarak durmave /7 0 F F
durumunda tutulur.
3: L1110 o degistirildiginde 2+
temizlenir
Fied 0720 Baslangic - - 0-52 (F 7 {1 ile ayni) 0 6.34.5
genisletme paneli
ekran segimi
Fagi 0721 Panel durdurma - - 0: Hiz keserek durma 0 6.34.9
paterni 1: Yavaslayarak durma
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TOSHIBA E6581620
Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
Flig4 0724 Ayar kadrani ile - - 0: Panel frekansi (F £ 0 5.7
caligtirma frekansi 1: Panel frekansi () + Onayar
ayar hedefi hiz frekansi
Fi25 0729 Calistirma paneli % n -100-+100 0 6.31
gecersiz kilma
carpma kazanci
Fi30 0730 Panel frekansi ayar - - 0: izin verildi 0 6.34.1
yasagi (F ) 1: Yasak
Fi3t 0731 Genisletme - - 0: Izin verildi 0
panelinin baglant 1: Yasak
kesme algilamasi
Fi3c 0732 Genisletme - - 0: izin verildi 1 6.16
panelinin yerel/ 1: Yasak 6.34.1
uzak tus yasagi
F133 0733 Panel calistirma - - 0: Izin verildi 0 6.34.1
yasag! 1: Yasak
(RUN tusu)
Fa34 0734 Panel acil durdurma - - 0: Izin verildi 0
calistirma yasagi 1: Yasak
Fi35 0735 Panel reset - - 0: izin verildi 0
caligtirma yasagi 1: Yasak
Fi3E 0736 ChodiFRg - - 0: Izin verildi 1
degistirme yasagi 1: Yasak
(calisma sirasinda)
Fai3T 0737 Tum tus iglemleri - - 0: Izin verildi 0
yasak 1: Yasak
Fi38 0738 Parola ayari - - 0: Parolayi kaldir 0
(FI80) 1-9998
9999: Parola ayarla
F135 0739 Parola dogrulama - - 0: Parolay kaldir 0
1-9998
9999: Parola ayarla
FIHD 0740 Iz segimi - - 0: Devre dist 1 6.35
1: Agmada
2: Tetiklemede
3:1+2
Fi4! 0741 iz doéngiisii - - 0:4ms 2
1:20ms
2:100ms
3:1s
4:10s
Fade 0742 Iz verileri 1 - - 0
Fa43 0743 iz verileri 2 - - 1
- — 0-42
Faud 0744 iz verileri 3 - - 2
Fa4s 0745 Iz verileri 4 - - 3
FI4E 0746 Durum ekran filtresi ms n 8-1000 200 6.34.7
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TOSHIBA E6581620
Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
Fa4E 0748 Wattmetre tutma - - 0: Devre digi 0 6.36
segimini entegre 1: Etkin
etme
Fa4g 0749 Wattmetre ekran - - 0: 1=1kWh 2
birimi segimini 1: 1=10kWh
entegre etme 2
3:
4:
Fis0 0750 EASY tus islevi - - 0: Kolay / standart ayar modu 0 45
segimi gegis islevi 6.16
1: Kisayol tusu 6.37
2: Yerel / uzak tusu
3: Monitor pik / minimum tutma
tetikleyici
4:-
5:-
Fasid 0751 Kolay ayar modu - - 3 45
parametresi 1 (CMod) 6.37
Fi52 0752 Kolay ayar modu - - 4
parametresi 2 (FMod)
Fi53 0753 Kolay ayar modu - - 9
parametresi 3 (ACC)
Fag4 0754 Kolay ayar modu - - 10
parametresi 4 (dEC)
FI55 0755 Kolay ayar modu - - 12
parametresi 5 (UL)
FI5E 0756 Kolay ayar modu - - 13
parametresi 6 (LL)
Fi57 0757 Kolay ayar modu - - 600
parametresi 7 (tHr)
FI58 0758 Kolay ayar modu - - 6
parametresi 8 (FM)
FI55 0759 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 9 0-2999
(Haberlesme numarasi tarafindan
FI60 0760 Kolay ayar modu - - 999
X ayarlanir)
parametresi 10
Fi5! 0761 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 11
Fi62 0762 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 12
Fi53 0763 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 13
FIE4 0764 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 14
FiG5 0765 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 15
FIl66 0766 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 16
FI57 0767 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 17
Fi68 0768 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 18

*2: Varsayilan ayar degerleri kapasiteye bagli olarak degisir. Bkz. bolim 11.4.
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TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
Haberlesme avar avan
FIES 0769 Kolay ayar modu - - 999 45
parametresi 19 6.37
g 0770 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 20
Fati 0771 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 21
Fiie 0772 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 22
£33 0773 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 23
Fi1o4 0774 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 24
F1958 0775 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 25 0-2999
5 (Haberlesme numaras| tarafindan
FI78 0776 Kolay ayar modu - - ayarl 999
yarlanir)
parametresi 26
FIiaT 0777 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 27
FIE 0778 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 28
F179 0779 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 29
FI80 0780 Kolay ayar modu - - 999
parametresi 30
FIiE! 0781 Kolay ayar modu - - 701
parametresi 31 (F701)
Fig2 0782 Kolay ayar modu - - 50
parametresi 32 (PSEL)
FI50 0790 Giig aglldiginda - - OCHELLD 0 6.34.10
panel ekran segimi TFI8 HilaF g4
2,3:-
Fi51 0791 FI150m1ve hex - 0-FFFF 2d2d
2" karakterleri
Fiae 0792 F180m3ve hex - 0-FFFF 2d2d
4 karakterleri
Fi93 0793 F 18805 ve hex - 0-FFFF 2d2d
6" karakterleri
Faa4 0794 FI150m7eve hex - 0-FFFF 2d2d
8" karakterleri
Fi55 0799 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 7A

*3: Fabrikaya 6zel katsay! parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.




TOSHIBA E6581620

e Haberlesme parametreleri

Minimum ayar V. | Kull
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi arsayian | Kutianict Referans
ayar ayari
Haberlesme
FEOO 0800 Baud hiz! - - 3:9600bps 4 6.38.1
4:19200bps
5: 38400bps
FED! 0801 Parite - - 0: Parite yok 1
1: Gift parite
2: Tek parite
FEoe 0802 Inverter numarasi - " 0-247 0
FEOS 0803 Haberlesme zaman s 0,1/0,1 0,0: Devre dis1, 0,0
asimi stiresi 0,1-100,0
FEO4Y 0804 Haberlegsme zaman - - 0: Sadece alarm 0
asimi eylemi 1: Agma (Yavaslayarak durma)
2: Agma (Hiz keserek durma)
FEOS 0805 Haberlesme s 0,01/0,01 0,00-2,00 0,00
bekleme siiresi
FEOE 0806 Inverterler arasinda - - 0: Slave (master inverterin ariza 0
haberlesme igin yapmas! durumunda 0 Hz komutu
master ve slave verilir)
ayarl 1: Slave (Master inverterin ariza
yapmasi durumunda galisma
devam eder)
2: Slave (Master inverterin ariza
yapmas| durumunda acil
durdurmanin agiimasi)
3: Master (frekans komutlarinin
iletimi)
4: Master (1kis frekansi sinyallerinin
iletimi)
FEOR 0808 Haberlesme zaman - - 0: Herhangi bir zamanda gegerli 1
asimi algilama 1 FROd veyal 18 d'un
kosulu haberlesme segimi
2: 1+ calisma sirasinda
FEID 0810 Haberlesme komutu N 171 0: Devre dig! 0 6.10.2
nokta segimi 1: Etkin 6.38.1
Fait 0811 Haberlesme komutu % 1n 0-100 0
nokta 1 ayari
Fgi2 0812 Haberlegsme komutu |  Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
nokta 1 frekansi
Fai3 0813 Haberlesme komutu % 171 0-100 100
nokta 2 ayari
FE M 0814 Haberlesme komutu Hz 0,1/0,01 0,0-FH *
nokta 2 frekansi
F823 0829 Haberlesme - - 0: Toshiba inverter protokoli 0 6.38.1
protokollniin 1: Modbus RTU protokolii
segimi
FESE 0856 Haberlesme igin - - 1: 2 kutup 2
motor kutuplarinin 2: 4 kutup
sayisl 3: 6 kutup
4: 8 kutup
5: 10 kutup
6: 12 kutup
7: 14 kutup
8: 16 kutup

*1: Varsayilan ayar de@erleri ayar menisi ayarina bagli olarak degisir. Bkz. bélim 11.5.
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TOSHIBA E6581620

Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi V Referans
ayar ayari
Haberlesme
FBIO 0870 Yazma verisini - - 0: Segim yok 0 6.33.1
engelle 1 1: Iletisim komutu 1
2: lletigim komutu 2
FaTi 0871 Yazma verisini - - 3 F’ek?"S komut degeri . 0
engelle 2 4: Terminal blokta gikis verisi
5: FM analog ¢ikis!
6: Motor hiz komutu
FEIS 0875 Okuma verisini - - 0: Segim yok 0
engelle 1 1: Durum bilgisi 1
2: Cikis frekansi
FEI5 0876 Okuma verisini - - 3: Gikis akimi 0
engelle 2 4: Cikis voltaji
5: Alarm bilgisi
FEIT 0877 Okuma verisini - - 6: PID geri bildirim degeri 0
engelle 3 7: Girig terminal monitorii
— 8: Cikis terminal monitdri
Fg8i8 0878 Okuma verisini - - 9 Terminal VIA monits 0
engelle 4 10: Terminal VIB monit6rii
3 P N N 11: Terminal VIC monitéri
Fg13 0879 S:UQI]\Z \;enswm 12: Girig voltaji (DC algilama) 0
9 13: Motor hizi
14: Tork
FEELD 0880 Serbest notlar - n 0-65530 (65535) 0 6.38.3
FESE 0898 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 8A
FESY 0899 Haberlesme islev - - 0:- 0 6.38.1
reset 1: Reset (uygt sonra: 0)
*3: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
e PM motor parametreleri
i Minimum ayar Varsayilan | Kullanici
Baglik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Referans
ayar ayari
Haberlesme
FRO0 0900 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 9A
Fant 0901 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 9B
Fo2 0902 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 9C
F808 0909 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 9D
Fgig 0910 Disari gikma % 17 1-150 100 6.39
algilama akim
seviyesi
Faul 0911 Disari gikma s 0,01/0,01 0,00: Algilama yok 0,00
algilama siiresi 0,01-2,55
Fgi2 0912 q-ekseni mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00 6.25.2
enduktansi 6.39
Fgi3 0913 d-ekseni mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00
endiiktansi
Fgid 0914 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 9E
Fgi5 0915 Fabrika &zel - - - -
katsayisi 9L

*3: Fabrikaya 6zel katsay! parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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Minimum ayar V. I Kull
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi arsaylian | RUlanicl |- g eterans
ayar ayari
Haberlesme
Foig 0916 Fabrika 6zel - - - - *3
katsayisi 9F
- 0917 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 9G
Faig 0918 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi OH
Fgig 0919 Fabrika 6zel - - - _
katsayisi 91
F820 0920 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 9J
Fg30 0930 Fabrika 6zel - - - -
katsayisi 9K
*3: Fabrikaya 6zel katsay! parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
e Travers parametreleri
Minimum ayar Varsayilan | Kullanic
Baslik | Haberlesme No. Islev Birim birimi Panel/ Ayar araligi Y Referans
ayar ayari
Haberlesme
FRELD 0980 Travers segimi - 1n 0: Devre dist 0 6.40
1: Etkin
FaE! 0981 Travers hizlanma s 0,1/0,1 0,1-120,0 25,0
siiresi
FSEZ 0982 Travers yavaglama s 0,1/0,1 0,1-120,0 25,0
siiresi
F883 0983 Travers adimi % 0,1/0,1 0,0-25,0 10,0
FEa4 0984 Travers sigrama % 0,1/0,1 0,0-50,0 10,0
adimi
e Fabrika 6zel parametreleri
[ Baslik [ islev [ Referans |
k + {
l A500-R577 [ Fabrika 6zel katsayisi [ *3 ]

*3: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.

e Haberlesme secgenegi parametreleri

Baslik [ islev Referans
CO00-C0i5,0500-0509 Haberlesme segenegi ortak parametreleri E6581913
Cieh-riHs CC-Baglanti segenegi parametreleri E6581830
Ci50-C155 ProfiBus DP istege bagli cihazlar parametreleri E6581738
C200-0249 DeviceNet segenegi parametreleri E6581737
CHO0-C44S, CES0-CE598 EtherCAT segenegi parametreleri E6581818
C500-0545 EtherNet ortak parametreleri E6581741
C550-0555 EtherNet/IP istege bagli cihazlar parametreleri
CEOD-CEHS Modbus TCP istege bagli cihazlar

parametreleri

C900-0959, 0800-L830 CANopen haberlesme parametreleri E6581911

Not) Ayrintili teknik 6zellikler hakkinda istege bagh cihazlar i¢in her bir Kullanim Kilavuzuna bakin.
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Tork Dinamik Dinamik Otomatik Motor Asiri gerilim Wattmgt‘re‘
. frenleme tork Motor anma | Motor anma R durug ekran birimi
yilkseltme frenleme f . iiksel K el K ylikstiz K P
. o degeri direnci direnci ylkseltme apasitesi akimi akimi oruma secimini
Inverter tird itesi degeri seviyesi | entegre etme
wh/Fil2 | FIOE F305 FHOZ FHEOS FYi5 FYiE Foch FI4g
(%) Q) (kW) (%) (kW) (A) (%) (%) !
VFS$15-2004PM-W 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 2,0 65 136 0
VFS15-2007PM-W 6,0 200,0 0,12 58 0,75 3,4 60 136 0
VF$15-2015PM-W 6,0 75,0 0,12 43 1,50 6.2 55 136 0
VF$15-2022PM-W 5,0 75,0 0,12 41 2,20 8,9 52 136 0
VFS15-2037PM-W 5,0 40,0 0,12 3,4 4,00 14,8 48 136 1
VFS$15-2055PM-W 4,0 15,0 0,44 3,0 5,50 21,0 46 136 1
VF$15-2075PM-W 3,0 15,0 0,44 2,5 7,50 28,2 43 136 1
VFS$15-2110PM-W 2,0 75 0,88 2,3 11,00 40,6 41 136 1
VFS15-2150PM-W 2,0 75 0,88 2,0 15,00 54,6 38 136 1
VFS$155-2002PL-W 6.0 200,0 0,12 83 0,20 1.2 70 136 0
VFS$158-2004PL-W 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 2,0 65 136 0
VFS158-2007PL-W 6,0 200,0 0,12 58 0,75 3,4 60 136 0
VFS158-2015PL-W 6,0 75,0 0,12 4,3 1,50 6,2 55 136 0
VF$158-2022PL-W 5,0 75,0 0,12 41 2,20 8.9 52 136 0
VFS15-4004PL-W 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 1,0 65 141 0
VFS15-4007PL-W 6,0 200,0 0,12 58 0,75 1,7 60 141 0
VF$15-4015PL-W 6,0 200,0 0,12 4,3 1,50 3.1 55 141 0
VF$15-4022PL-W 5,0 200,0 0,12 41 2,20 4,5 52 141 0
VFS15-4037PL-W 5,0 160,0 0,12 3,4 4,00 74 48 141 1
VFS15-4055PL-W 4,0 60,0 0,44 2,6 5,50 10,5 46 141 1
VF$15-4075PL-W 3,0 60,0 0,44 2,3 7,50 14,1 43 141 1
VF$15-4110PL-W 2,0 30,0 0,88 2,2 11,00 20,3 4 141 1
VFS15-4150PL-W 2,0 30,0 0,88 1,9 15,00 273 38 141 1
*1: Bélge ayari JP oldugunda, £ 4[5 ayari 3,7(kW) yapilir.
Ana bdlgeler
. RS {A
islev Baslik £y ! UsA JF
(Avrupa) (Asya,,\%k(yf)nusya) (Kuzey Amerika) (Japonya)
UL lul TR0
FEOHIFZ 131
Frekans £S5, 6530 50,0(Hz) 50,0(Hz) 60,0(Hz) 60,0(Hz)
FIETIFRIY
Bazfrokans | 240V sinifi lul 230(V) 230(V) 230(V) 200(V)
voltaji 1,2 500V sinifi it 400(V) 400(V) 460(V) 400(V)
V/F kontrol modu segimi P 0 0 0 2
Besleme gerilimi diizeltme cana
(gikis gerilim sinirlamas1) F357 2 2 2 3
ReJeneralt\fasm uyarilma F£3:9 120 120 120 140
Ust sinir
Motor anma hizi FuiT 1410(dak) 1410(dak) 1710(dak”) 1710(dak”)

Not1) Ayar menusi hakkinda bkz. bolim 3.1.
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11.6  Giris Terminali Islevi
Asagidaki tabloda islev numarasi F {04, FIDG, FiililaF I8 FiStilaF {56, RS 73 laRS75
parametrelerine atanabilir.
o Girig terminali iglevleri tablosu 1
IslevNo. |  Kod Islev Eylem Referans
0,1 - islev yok Devre digi -
2 I ileri caligma komutu ACIK: leri yénde calisma, KAPALI: Hiz keserek durma 7.21
3 FN leri galisma In tersi Ters F
4 R Geri galisma komutu ACIK: Ters yonde ¢alisma, KAPALI: Hiz keserek durma
& RN Geri galisma In tersi Ters R
6 ST Bekleme ACIK: Calismaya hazir 3141
KAPALLI: Yavaslayarak durma (kapi KAPALI) 5.9
7 STN Beklemenin tersi Ters ST 6.7.1
6.34.8
8 RES Reset komutu 1 *2 ACIK: Reset komutunun kabulli, ACIK — KAPALI: Agma reset 13.2
e RESN Reset n tersi 1 *2 Ters RES
10 SS1 Onayarli hiz komutu 1 5.7
11 SSIN Onayarli hiz komutunun tersi 1 7.21
12 SS2 Onayarli hiz komutu 2
13 SS2N Onayarli hiz komutunun tersi 2 . . ; )
15 hiz segimi SS1 ila SS4 (SS1N ila SS4N) (4 bit)
14 SS3 Onayarli hiz komutu 3
15 SS3N Onayarli hiz komutunun tersi 3
6 [Ss4 ___|Onayarihzkomutud 57
17 SS4N Onayarli hiz komutunun tersi 4
18 JOG Kesik ¢alistirma modu ACIK: Kesik calistirma modu, 6.14
KAPALI: Kesik calistirma iptal edildi
19 JOGN Kesik ¢alistirma modunun tersi Ters JOG
20 EXT Harici sinyal ile acil durdurma ACIK: £ agma durdurma 6.29.4
KAPALI: £ 5 3, £ agma ile durdurulduktan sonra
21 EXTN Harici sinyal ile acil durdurmanin tersi Ters EXT
22 DB DC frenleme komutu ACIK: DC frenleme, KAPALI: Frenleme iptal edildi 6.12.1
23 DBN DC frenleme komutunun tersi Ters DB
. 24 AD2 2nci hizlanmalyavaslama ACIK: Hizlanma/yavaslama 2 6.8.1
11 KAPALI: Hizlanma/yavaslama 1 6.27.2
25 AD2N 2nci hizlanmalyavaslamanin tersi Ters AD2
26 AD3 3iincii hizlanmalyavaglama ACIK: Hizlanma/yavaglama 3
KAPALI: Hizlanma/yavaslama 1 veya 2
27 AD3N 3iincl hizlanma/yavaslamanin tersi Ters AD3
28 VF2 2nci V/IF kontrol modu degistirme ACIK: 2nci VIF kontrol modu 6.8.1
(VIFsabit, F {70, F 1T FiT2 Fil3(FRIZ
veya 7 iken £ H r))
KAPALL: tinci V/F kontrol modu
(PEayar, ul, wbuw wh EHF)
29 VF2N 2nci V/IF kontrol modu degistirmenin tersi Ters VF2
32 0CSs2 2nci agin yik dayanma orani seviyesi ACIK: F {B5, FHYY ve FY45 degerinde etkin 6.8.1
KAPALL: F5 D, FHH { ve F 4 3 degerinde etkin 6.29.2
33 0OCS2N 2nci agir yiik dayanma orani seviyesinin tersi__| Ters 0CS2
36 ] PID ] PID kontrol yasagi ] ACIK: PID kontrolii yasak, KAPALI: PID kontroli etkin 6.24
37 [ PIDN [ PID kontrol yasaginin tersi [ Ters PID

*2:Buislevler 1ila3 (F {4, F {08, F ! {}) daima etkin islev segimine atanamaz.
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e Giris terminali islevleri tablosu 2
islevNo. |  Kod islev Eylem Referans
46 OH2 Harici termal hata girisi ACIK: i H 2 agma durdurma, KAPALL: Devre disi 7.21
47 OH2N Harici termal hata girisinin tersi Ters OH2
48 SCLC lletisimden zorlamali yerel Haberlesme sirasinda etkin 6.2.1
AGIK: Yerel (C 780 d, F 110 o ayar) 6.38
KAPALI: Haberlesme
49 SCLCN lletisimden zorlamali yerelin tersi Ters SCLC
50 HD Calisma tutma (3-telli galismanin tutulmasi) ACIK: F (ileri yonde galigma), 721
R: (ters yonde galisma) tutuldu, 3-telli calisma
KAPALI: Hiz keserek durma
51 HDN Calisma tutmanin tersi (3-telli calismanin Ters HD
)
52 IDC PID integral/diferansiyel temizle ACIK: Integral/diferansiyel temizle, 6.24
KAPALI: Temizleme iptal edildi
53 IDCN PID integral/diferansiyel temizlemenin tersi Ters IDC
54 DR PID karakteristiklerini degistirme ACIK: F 3 5 [ seciminin ters gevrilmis karakteristikleri
KAPALL: £ 3 B I seciminin karakteristikler
55 DRN PID karakteristiklerini degistirmenin tersi Ters DR
56 FORCE Cebri zorlamali galistirma ACIK: Belirtilen hatalarin olusmasi durumunda zorlamali galisma 6.30
(F25Y frekansi)
KAPALI: Normal galisma
57 FORCEN Cebri ¢alistirmanin tersi Ters FORCE
58 FIRE Ates hizli galistirma ACIK: Ates hiz calistirma (F 2§ frekansi)
KAPALI: Normal galisma
59 FIREN Ates hiz galigtirmanin tersi Ters FIRE
60 DWELL Hizlanmalyavaslama aski sinyali ACIK: Hizlanma/yavaglama askida 6.23
KAPALI: Normal ¢alisma
61 DWELLN Hizlanmalyavaslama aski sinyalinin tersi Ters DWELL
62 KEB Glg arizas! senkronize sinyali ACIK: Gii¢ arizasi sirasinda senkronizeli hiz keserek durma 6.19.2
KAPALI: Normal ¢alisma
63 KEBN Gig arizas! senkronize sinyalinin tersi Ters KEB
64, 65 Fabrika 6zel katsayisi - *1
70,71 Fabrika 6zel katsayisi - *1
74 CKWH Wattmetre (kWh) ekrani entegre etmeyi temizle | ACIK: Wattmetre (kWh) monitor ekrani entegre etmeyi temizle 6.36
KAPALI: Devre digi
75 CKWHN Wattmetre ekrani entegre etmeyi temizlemenin | Ters CKWH
tersi
76 TRACE iz geri tetikleyici sinyali ACIK: Iz islevinin tetikleyici (calistirma) sinyali 6.35
KAPALI: Devre digi
77 TRACEN iz geri tetikleyici sinyalinin tersi Ters TRACE
78 HSLL Hafif yiiklii yiiksek hizli ¢alismayi yasaklama ACIK: Hafif yiikli ylksek hizli galisma yasaklandi 6.21
sinyali KAPALI: Hafif yiiklii yiksek hizli galisma yapilabilir
79 HSLLN Hafif yiikli yuksek hizli calismayi yasaklama Ters CKWH
sinyalinin tersi

*1: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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o Girig terminali iglevleri tablosu 3
islev No. { Kod islev Eylem Referans
80 HDRY RY-RC terminal gikiginin tutulmasi AGIK: Agildiginda, RY-RC tutulur. 722
KAPALL: RY-RC'nin durumu, kosullara gére gergek zamanli
olarak degisir.
81 HDRYN RY-RC terminal ¢ikisinin 1N tersi Ters HDRY
82 HDOUT OUT-NO terminal ¢ikiginin tutulmasi ACIK: Agildiginda, OUT-NO tutulur.
KAPALI: OUT-NO'nun durumu, kosullara gore gergek zamanli
olarak degisir.
83 HDOUTN | OUT-NO terminal gikisinin N tersi Ters HDOUT
88 up Frekans YUKARI ACIK: Frekans artirildi 6.10.4
KAPALI: Frekans artirma iptal edildi
89 UPN Frekans YUKARI'nin tersi Ters YUKARI
90 DWN Frekans ASAGI ACIK: Frekans azaltildi
KAPALI: Frekans azaltma iptal edildi
91 DWNN Frekans ASAGI'nin tersi Ters DWN
92 CLR Frekans YUKARI/ASAGI temizle KAPALI — ACIK: Frekans YUKARI/ASAGI temizle
93 CLRN Frekans YUKARI/ASAGI temizlemenin tersi Ters CLR
96 FRR Yavaslayarak durma komutu ACIK: Yavaslayarak durma (Kapi KAPALI) 311
KAPALI: Yavaslayarak durma iptal edildi 6.34.8
97 FRRN Yavaslayarak durma komutunun tersi Ters FRR
98 FR ileri/geri segimi AGIK: lleri galigma komutu 7.24
KAPALI: Geri ¢alisma komutu
99 FRN leri/geri segiminin tersi Ters FR
100 RS Calistirma/Durdurma komutu ACIK: Calistirma komutu
KAPALI: Durdurma komutu
101 RSN Calistirma/Durdurma komutunun tersi Ters RS
104 FCHG Frekans ayar modu zorlamali gegis ACIK: F2 O (F2oo=0) 6.2.1
KAPALL: F 110 o
105 FCHGN Frekans ayar modu zorlamali gegisin tersi Ters FCHG
106 FMTB Frekans ayar modu terminal blok ACIK: Terminal blok (VIA) etkin
KAPALL: F 7 I o ayari
107 FMTBN Frekans ayar modu terminal blogunun tersi Ters FMTB
108 CMTB Komut modu terminal blok ACIK: Terminal blok etkin
KAPALI: £ /15 o ayani
109 CMTBN Komut modu terminal blogunun tersi Ters CMTB
110 PWE Parametre diizenleme izni ACIK: Parametre diizenleme yapilabilir 6.34.1
KAPALI: £ 75 ayari
11 PWEN Parametre dlizenleme izninin tersi Ters PWE
120 FSTP1 Hizli durdurma komutu 1 ACIK: Dinamik hizli yavaslama komutu 6.1.4
KAPALI: Cebri yavaslama iptal edildi
(Cebri yavaglama iptal edildiginde galismanin kaldigi yerden
devam ettigini unutmayin)
121 FSTPIN Hizli durdurma komutunun tersi 1 Ters FSTP1
122 FSTP2 Hizli durdurma komutu 2 ACIK: Otomatik yavaglama
KAPALI: Cebri yavaslama iptal edildi
(Cebri yavaslama iptal edildiginde galismanin kaldigi yerden
devam ettigini unutmayin)
123 FSTP2N Hizli durdurma komutunun tersi 2 Ters FSTP2
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e Giris terminali iglevleri tablosu 4
islev No. Kod | islev [ Eylem Referans
134 TVS Travers izin sinyali ACIK: Travers ¢alismanin izin sinyali 6.40
KAPALI: Normal galisma
135 TVSN Travers izin sinyalinin tersi Ters TVS
136 RSC Algak gerilimli galistirma sinyali ACIK: Algak gerilimli galistirma 6.17
KAPALI: Algak gerilimli calistirma iptal edildi
137 RSCN Algak gerilimli galistirma sinyalinin tersi Ters RSC
140 SLOWF lleri yavaglama ACIK: F 3 & 3 frekanst ile ileri caligtirma 6.22.2
KAPALI: Normal ¢alisma
141 SLOWFN | ileri yavaslamanin tersi Ters SLOWF
142 STOPF lleri durdurma ACIK: lleri durdurma, KAPALI: Normal galisma
143 STOPFN ileri durdurmanin tersi Ters STOPF
144 SLOWR Geri yavaglama ACIK: F 3 & 3 frekansi ile geri galistirma
KAPALI: Normal ¢alisma
145 SLOWRN | Geri tersi Ters SLOWR
146 STOPR Geri durdurma ACIK: Geri durdurma, KAPALI: Normal ¢alisma
147 STOPRN | Geri durdurmanin tersi Ters STOPR
148 ila 151 Fabrika 6zel katsayisi - *1
1562 MOT2 No.2 motor degistirme ACIK: No.2 motor 6.8.1
(AD2+VF2+0CS2) (FE=0,F {10, FITI, FIT2, Fi13(EHr -
FE32=C veya 3 iken), F i85, F500, F50 !
F503)
KAPALI: No.t motor (P, w b, wil v wb, EHe ADL
JEL F502, FAD ! ayar degeri)
153 MOT2N No.2 motor degistirmenin tersi Ters MOT2
(AD2+VF2+0CS2)
158 [RES2 [ Reset komutu 2 *2 [ ACIK: Agma reset [ 132
159 |RES2N | Reset komutunun tersi2 "2 | Ters RES2 |
200 PWP Parametre dlizenleme yasag! ACIK: Parametre diizenlemesi yasak 6.34.1
KAPALL: £ 773 [ ayari
201 PWPN Parametre diizenleme yasaginin tersi Ters PWP
202 PRWP Parametre okuma yasagi ACIK: Parametre okuma / diizenleme yasak
KAPALI: £ 71 ayari
203 PRWPN Parametre okuma yasaginin tersi Ters PRWP

*

=

: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
*2:Buislevler 1ila3 (F {{i4, F {1 &, F { {[l) daima etkin islev segimine atanamaz.
Not 1: Yukaridaki tabloda agiklanmayan Islev Numarasi “Islev Yok” olarak atanir.
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e Giris terminal islevi 6nceligi

2,3 16,7 18,9 (10,11 18 |20 |22 (24,25 |36,37 |48 50 188,89 (96 [110 [122

4,5 12,13 19 |21 |23 (28,29 |52,53 |49 51 90,91 (97 [111 123
Kod | Islev No. 14,15 32,33 (54,55 [106 92,93 200

16,17 107 201
108
109

F/ 23
R 45 X X | X @) X X
ST 6,7 ©) ole o o ©
RES 8.9 o|o o |o olo| of|o]Jo|lo|olo]|o
SS1/ 10,11
SS2/ 12,13
ooy 41 o|x|o x[x|x] o] o] ool o|x]|o]x
Ss4 16,17
JOG 18,19 O x|O © X | X O © O X O O X
EXT 20,21 o|lo|le| e |e e| o | o ol o |o]o| e
DB 22,23 ©) ol o |o]|«x ol e | ole| o o
AD2/ 24,25
VF2/ 28,29 o|lo|lo| o |oflolo o olo|lololo|o
0CS2 32,33
PID/ 36,37
iDc/ 52,53 olo|lo| o |[x|o|lx| o olo| ololo|o
PIDSW 54,55
SCLC/ 48,49
FMtB/  [106107 |O[O|O| O |o|oflofl o | o ol o|ojlo]o
CMTB 108,109
HD 50,51 O|Xx|O O X | X| X ] O o O X @) X
UP/ 88,89
DWN/ 90,91 o|loflo| o |o|lo]lo] o| o] olo ol o] o
CLR 92,93
FRR 96,97 o|oflo| e |e|ole| o| o] ole| o o| o
PWE/ 110,111
pwp |02 | OO © olof ol of| ool o]o o
FST 122,123 @ X|O © ©| X|© ] O O © @] X O

© Oncelik O Etkin x Devre disi
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Asagidaki tabloda iglev numarasi £ {3 ila F {35, F {57, F {55 parametrelerine atanabilir.
e Cikis terminali iglevleri tablosu 1
Islev No. Kod | Islev Eylem Referans
0 LL Frekans alt siniri ACIK: Cikis frekansi L .. degerinden daha fazla 5.4
KAPALL: Cikis frekansi £ . veya daha az
1 LLN Frekans alt sinirinin tersi Ters LL
2 uL Frekans ust siniri ACIK: Cikis frekansi £/ L veya daha fazla
KAPALL: Cikis frekansi f L degerinden daha az
3 ULN Frekans (st sinirinin tersi Ters UL
4 Low Disiik hizl algilama sinyali ACIK: Gikis frekanst £ {7 [ veya daha fazla 6.5.1
KAPALL: Cikis frekansi # {5 degerinden daha az 7.2.2
5 LOWN Diistik hizli algilama sinyalinin tersi Ters LOW
6 RCH Gikis frekansi erisim sinyali (hizlanma/ AGIK: Gikis frekansi, komut frekansi + 7 { [ 2 iginde 6.5.2
) KAPALL: Cikis frekansi, komut frekansi + & { [ 2 'den daha fazla 722
7 RCHN Cikis frekansi erigim sinyalinin tersi Ters RCH
( A I di'nin tersi)
8 RCHF Ayar frekansi erigim sinyali ACIK: Cikis frekansi 7 { [ {+F !} iginde 6.5.3
KAPALL: Cikis frekansi F { [ { +F ! [} 2 degerinden daha fazla
9 RCHFN Ayar frekansi erigim sinyalinin tersi Ters RCHF
10 FL Hata sinyali (agma ¢ikisi) ACIK: Inverter agti 722
KAPALL: inverter agmadi
1" FLN Hata sinyalinin tersi (agma gikisinin tersi) Ters FL
14 POC Asiri akim algilama 6n alarmi ACIK: Gikis akimi £ & I { veya daha fazla 6.29.2
KAPALI: Cikis akimi ~ 5 { degerinden daha az
15 POCN Asiri akim algilama 6n alarminin tersi Ters POC
16 POL Asiri yik algilama 6n alarmi AGIK: F 55 7(%) veya asir yik koruma seviyesinin hesaplanan 5.6
degerinden daha fazla
KAPALLI: Agiri yiik koruma seviyesinin hesaplanan 55 7(%)
degerinden daha az
17 POLN Asiri yiik algilama 6n alarminin tersi Ters POL
20 POH Asiri hiz algilama 6n alarmi ACIK: IGBT elemaninin yak. 95°C veya daha fazlasi 722
KAPALI: IGBT elemaninin yak. 95°C'sinden daha az (algilama
agildiktan sonra 90°C veya daha az)
21 POHN Asiri 1si algilama 6n alarminin tersi Ters POH
22 POP Asiri gerilim algilama én alarmi ACIK: Calismadaki agiri gerilim siniri 6.19.5
KAPALI: Asiri gerilim algilamasi iptal edildi
23 POPN Asiri gerilim algilama 6n alarminin tersi Ters POP
24 MOFF Glc devresi diisiik gerilim algilamasi ACIK: Gii¢ devresi diisiik gerilim (MOFF) algilandi 6.29.13
KAPALI: Disiik gerilim iptal edildi
25 MOFFN Gug devresi diistik gerilim algilamasinin tersi Ters MOFF
26 uc Kiigiik akim algilamasi ACIK: Gikig akimi £ 5 ! { veyadahaaz, F5 { (+F505 6.29.7
degerinden daha az olduktan sonra (F 5 {2 ayar siresi
icin)
KAPALLI: Cikis akimi £ 5  { degerinden daha fazla
(algilama acildiktan sonra £ 5 { (+F 505 veya
daha fazla)
27 UCN Kiigtik akim 1N tersi Ters UC
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TOSHIBA E6581620
e Cikis terminali iglevleri tablosu 2
islev No. Kod { islev { Eylem Referans
28 oT Asiri tork algilama ACIK: Tork F & {5 veya dahafazla, F 5 {5-F & !5 degerinden | 6.29.10
daha fazla olduktan sonra (F & /& ayar siresi igin)
KAPALI: Tork £ 5 & degerinden daha az
(algilama agildiktan sonra £ &5 {5-F 5 {5 veya
daha az)
29 OTN Asiri tork tersi Ters OT
30 POLR Frenleme direnci agiri ylk 6n alarmi ACIK: %50 veya F 3 75 asin yik koruma seviyesinin 6.19.4
hesaplanan degerinden daha fazla
KAPALL: £ 315 asin yiik koruma seviyesinin hesaplanan
degerinden %50 daha az
31 POLRN Frenleme direnci asiri yiik 6n alarminin tersi Ters POLR
40 RUN Calistirma/Durdurma ACIK: Calistirma frekansi disari verilirken veya DC frenleme 7.2.2
calistyorken (o &)
KAPALI: Calisma durduruldu
4 RUNN Calistirma/durdurmanin tersi Ters RUN
42 HFL Ciddi ariza ACIK: Agmada *2
KAPALI: Yukaridaki agmalarin disinda
43 HFLN Ciddi arizanin tersi Ters HFL
44 LFL Hafif ariza ACIK: Agmada (5 £ {~3, 0P {~3, 0H, 0L ~3,00r)
KAPALI: Yukaridaki agma\ann disinda
45 LFLN Hafif arizanin tersi Ters LFL
50 FAN Sogutma fant ACMA/KAPAMA ACIK: Sogutma fani galisiyor 6.29.11
KAPALI: Sogutma fani galismiyor
51 FANN Sogutma fani ACMA/KAPAMA tersi Ters FAN
52 JOG Kesik kesik ¢alistirmada ACIK: Kesik kesik ¢alistirmada 6.14
KAPALI: Kesik kesik ¢alistirma disinda
53 JOGN Kesik kesik ¢alistirmanin tersi Ters JOG
54 JBM Calistirma paneli / terminal blok galismasi ACIK: Terminal blok galistirma komutunda 6.2.1
KAPALI: Yukaridaki In disinda
55 JBMN Calistirma paneli / terminal blok ¢alismasinin Ters JBM
tersi
56 coT Kumulatif galisma stiresi alarmi ACIK: Kumiilatif galistirma stiresi 52 { veya daha fazla 6.29.12
KAPALL: Kiimulatif calistirma siiresi = & 2 { degerinden daha az
57 COTN Kimdilatif galistirma siresi alarminin tersi Ters COT
58 COMoP Haberlesme segenegi haberlesme hatasi ACIK: Haberlesme segeneginin haberlesme hatasi olusuyor 6.38
KAPALI: Yukaridakilerin disinda
59 COMOPN | Haberlesme segenegi haberlesme hatasinin Ters COMOP
tersi
60 FR lleri/geri calisma ACIK: Ters yénde calisma 722
KAPALL: ileri yénde calisma
(Motor galismasi durdurulurken ¢alistirma komut durumu disari
verilir. Highir komut KAPALI degildir.)
61 FRN ileri/geri calismanin tersi Ters FR
62 RDY1 Calismaya hazir 1 ACIK: Calismaya hazir (ST /RUN ile)
KAPALL: Yukaridakilerin disinda
63 RDY1IN Calismaya hazirin tersi 1 Ters RDY1
64 RDY2 Calismaya hazir 2 ACIK: Calismaya hazir (ST / RUN olmadan)
KAPALI: Yukaridakilerin diginda
65 RDY2N Calismaya hazirin tersi 2 Ters RDY2
*2:Agmada OLL, DA EFHI EPHD OF OES, OEDI UEDS DR EEERI~ Errd~5 UL UFL,
Ebm EEni~3, EF2, PrF EEYF E-I3,E-IB~ 1 E-03,E-26,6-30,E-37,E-35.
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e Cikis terminali iglevleri tablosu 3
islev No. Kod | islev Eylem Referans
68 BR Fren birakma AGIK: Fren uyarma sinyali 6.22
KAPALI: Fren birakma sinyali
69 BRN Fren birakmanin tersi Ters BR
70 PAL On alarm ACIK: Asagidakilerden biri agilir ON POL, POHR, POT, MOFF, 7.2.2
UC, OT, LL durma, COT ve gegici gii¢ arizasi hiz keserek
durma.
Veya £, P, [+, H bir alarm verir
KAPALI: Yukaridakilerin disinda
71 PALN On alarmin tersi Ters PAL
78 COME RS485 haberlesme hatasi ACIK: Haberlesme hatasi olustu 6.38
KAPALI: Haberlesme caligiyor
79 COMEN RS485 haberlesme hatasinin tersi Ters COME
92 DATA1 Atanan veri gikisi 1 AGIK: FA50'nin bit0'1 AGIK
KAPALI: FA50'nin bit0't KAPALI
93 DATAIN Atanan veri ¢ikisinin tersi 1 Ters DATA1
94 DATA2 Atanan veri gikigi 2 AGIK: FA50'nin bit1'i AGIK
KAPALI: FA50'nin bit1'i KAPALI
95 DATA2N Atanan veri ¢ikisinin tersi 2 Ters DATA2
106 LLD Hafif yiik gikist ACIK: Agir yiik torkundan daha az (F 335~F 33 5) 6.21
KAPALI: agir yik torku (F 3 35~F 3 3 §) veya daha fazla
107 LLDN Hafif yik ¢ikisinin tersi Ters LLD
108 HLD Agir yiik ikist AGIK: Agir yiik torku (F 3 3 5~F 3 3 &) veya daha fazla
KAPALI: Agir yiik torkundan daha az (F 33 5~F 33 8)
109 HLDN Adir yiik ¢ikiginin tersi Ters HLD
120 LLS Alt sinir frekansi durdurma ACIK: Alt sinir frekansi sirekli galisma 6.13
KAPALI: Yukaridakilerin disinda
121 LLSN Alt sinir frekans durdurmanin tersi Ters LLS
122 KEB Gl arizasi senkronize galisma ACIK: Gug arizasi senkronize galisma 6.19.2
KAPALI: Yukaridakilerin disinda
123 KEBN Glig arizasi senkronize ¢ tersi Ters KEB
124 TVS Travers siriiyor ACIK: Travers siiriiyor 6.40
KAPALI: Yukaridakilerin disinda
125 TVSN Travers sirliyor'un tersi Ters TVS
126 TVSD Travers yavaslama striiyor ACIK: Travers yavaslama striiyor
KAPALI: Yukaridakilerin disinda
127 TVSDN Travers yavaglama strlyor'un tersi Ters TVSD
128 LTA Parga degistirme alarmi ACIK: Sogutma fani, kontrol karti kapasitorii veya ana devre 6.29.15
kapasitoriinden herhangi biri parga degistirme stresine
ulagiyor
KAPALLI: Sogutma fani, kontrol karti kapasitorii veya ana devre
kapasitoriinden herhangi biri parga degistirme stresine
ulagmiyor
129 LTAN Parga degistirme alarminin tersi Ters LTA
130 POT Asiri tork algilama 6n alarmi ACIK: Tork akimi, F & { & ayar degerinin %70'i veya daha fazlas 6.29.10
KAPALL: Tork akimi £ 5 { 5x%70-F & {5 degerinden daha az
131 POTN Asiri tork algilama 6n alarminin tersi Ters POT
132 FMOD Frekans ayar modu segimi 1/2 AGCIK: Frekans ayar modu segimi 2'yi segin (F 2 £ 7) 5.8
KAPALI: Frekans ayar modu segimi 1'i segin (F /7 [ )
133 FMODN Frekans ayar modu segimi 1/2 tersi Ters FMOD
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e Cikis terminali iglevleri tablosu 4
islev No. Kod | islev Eylem Referans

136 FLC Panel / uzak segimi ACIK: Calistirma komutu veya paneli 6.2.1
KAPALI: Yukaridakilerin disinda

137 FLCN Panel / uzak segiminin tersi Ters FLC

138 FORCE Cebri siirekli galigtirma stirliyor ACIK: Cebri siirekli ¢alistirma siiriiyor 6.30
KAPALI: Yukaridakilerin disinda

139 FORCEN | Cebri stirekli galistirma stirliyor'un tersi Ters FORCE

140 FIRE Belirtilen frekans calismasi siirliyor ACIK: Belirtilen frekans galismasi siiriiyor
KAPALI: Yukaridakilerin disinda

141 FIREN Belirtilen frekans galistirma stiriiyor'un tersi Ters FIRE

144 PIDF Frekans komutuna uygun sinyal ACIK: F 385 ve F 355 tarafindan komut verilen frekans 6.24

+F {5 7 araliginda.

KAPALI: Yukaridakilerin diginda

145 PIDFN Frekans komutuna uygun sinyalin tersi Ters PIDF

146 FLR Hata sinyali (ariza sonrasi otomatik sifirlama ve | AGIK: an}erter acarken veya yeniden denenirken 6.19.3

calisma beklemesinde de ¢ikis) KAPALI: Inverter agmiyorken ve yeniden denenmiyorken
147 FLRN Hata sinyalinin tersi (ariza sonrasi otomatik Ters FLR
sifirlama ve calisma inde de ¢ikis)

150 PTCA PTC giris alarmi sinyali ACIK: PTC termal giris degeri ~ 54 & veya daha fazla 6.29.16
KAPALLI: PTC termal giris degeri ~ 5 & degerinden daha az

151 PTCAN PTC giris alarmi sinyalinin tersi Ters PTCA

152,153 Fabrika 6zel katsayisi - *1

154 DISK Analog giris kirlma algilama alarmi AGIK: VIB terminal giris degeri ~ & 7 3 veya daha az 6.29.14
KAPALL: VIB terminal giris degeri ~ 5 3 3 degerinden daha fazla

155 DISKN Analog giris kirlma algilama alarminin tersi Ters DISK

156 L F terminal durumu ACIK: F terminali ACIK durumda 7.2.2
KAPALI: F terminali KAPALI durumda

157 LIMN F terminali durumunun tersi Ters L1

158 L2 R terminal durumu ACIK: R terminali ACIK durumda
KAPALI: R terminali KAPALI durumda

159 LI2N R terminali durumunun tersi Ters LI2

160 LTAF Sogutma fani degistirme alarmi ACIK: Sogutma fani parga degistirme zamanina ulast 6.29.15
KAPALL: Sogutma fani parga degistirme zamanina ulagmadi

161 LTAFN Sogutma fani degistirme alarminin tersi Ters LTAF

162 NSA Baslatma alarm sayisi ACIK: Baslatma alarm sayisi # & 4 & veya daha fazla 6.29.17
KAPALL: Baslatma alarm sayisi ~ 5% & degerinden daha az

163 NSAN Baslatma alarm say tersi Ters NSA

166 DACC Hizlanma iglemi siriyor ACIK: Hizlanma iglemi sirlyor 722
KAPALI: Yukaridakilerin disinda

167 DACCN Hizlanma islemi stirGyor 'un tersi Ters DACC

168 DDEC Yavaglama islemi siirliyor ACIK: Yavaslama islemi siiriiyor
KAPALI: Yukaridakilerin diginda

169 DDECN Yavaslama islemi siriyor 'un tersi Ters DDEC

170 DRUN Sabit hiz galismasi stiriiyor ACIK: Sabit hiz galismasi siiriiyor
KAPALI: Yukaridakilerin disinda

171 DRUNN Sabit hiz ¢alistirma stirliyor 'un tersi Ters DRUN

172 DbDC DC frenleme sirliyor ACIK: DC frenleme siiriiyor 6.12.1
KAPALI: Yukaridakilerin diginda

173 DDCN DC frenleme striiyor 'un tersi Ters DDC

*

X

: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.
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islevNo. | Kod | islev [ Eylem l Referans
174ila 179 [ Fabrika 6zel katsayisi [ - [
180 IPU integral giris giict darbe gikis sinyali AGIK: Integral giris glicti birimi erigimi 6.33.1
KAPALI: Yukaridakilerin disinda
182 SMPA Sok izleme 6n alarm sinyali AGIK: Akim / tork degeri sok izleme algilama kosuluna erisiyor 6.28
KAPALI: Yukaridakilerin disinda
183 SMPAN Sok izleme én alarm sinyalinin tersi Ters SMPA
222ila 253 [ Fabrika ozel katsayisi | - [~
254 [AOFF [ Daima KAPALI [ Daima KAPALI [ 722
255 | AON | Daima ACIK | Daima ACIK |
*1: Fabrikaya 6zel katsayi parametreleri Uretici ayar parametreleridir. Bu parametrelerin degerini degistirmeyin.

Not 1: Yukaridaki tabloda agiklanmayan islev numarasi “islev Yok” olarak atandigindan, ¢ift sayilarda gikis sinyali
daima “KAPALLI”", tek sayilarda gikis sinyali daima “ACIK"tir.

11.8 Uygulama kolay ayari

{ila 7 ayari A l{ A parametresi ile yapildiginda (Uygulama kolay ayari), asagidaki tabloda yer alan
parametreler £ 715 ! ila F 75 2 parametresine ayarlanir (Kolay ayar modu parametresi 1 ila 32).

F 75 {ila F 782 parametresi kolay ayar modunda gérintilenir.

Kolay ayar modu hakkinda bkz. bolim 4.2.

RUR /: Baslangig 22 Konveyor 3: Malzeme 4 Kaldirma 5:Fan 5 Pompa ¥ R
kolay ayari kullanimi Kompresor
Fi51 fhnod nbd nod fnbd fnbd fnbd nbd
Fi5¢2 Fhbd Fhibd Fhbd Fhbd Fhid Fhbd Fhod
Fi53 ACL ACEC ACLC ACL ACE ACL ACE
Fi54 dEL dEL dEL dEL dEL JEL dEL
Fi55 uL [T L UL FH FH FH
Fi5E [y Li LL Li uil UL Uil
Fi57 EHr EHr EHr EHr Li Li Li
Fi58 Fr F F F EHr cHr EHr 11
Fi55 - P Pk FE Fr F Fr
FIE0 - aLn oLn aLn Pt Pt P
Fi51! - 5r1 5ri F304 Feol Faoi Faih
FIiE2 - 5rc 5r¢2 F308 Fooe Feioe Fail
FiE53 - 5r3 5r3 F38% F2o3 F2o3 F2ifE
FI1E4 - S5rH SrH F328 FooM F2oH F2isg
FiE5 - 5r5 5r5 F3258 F2oq Feod FPid
FIlEE - 5ré 5rk F3380 F2lib F2ig F355
Fi67 - 5r7 Sr1 F331 Fail Feid FIED
FIiE8 - Faoi FaHb F33cg F2i8 F2if F3E1
Fi558 - Faoe FoH3 F333 Fois F2ig F3Ec
Faiig - F2o3 F250 F33q F285 F255 F363
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AUR {: Baslangig 2+ Konveyér J: Malzeme 4: Kaldirma Z:Fan £: Pompa v .
kolay ayari kullanimi Kompresér
Fiil - F2oH Fasi FIqG F3gi F3gi FIEE
Fiig - FoHO Foseg Fa4di F3oe = F367
Fii3 - FoHq3 F30 F3H5 F383 F303 F3IEB
Fiid - F2s5hb 30 FIHE F533 FEi0 F3558
F1i5 - Fasi F305 F34a FEET FEi1 F3ig
F1lE - F2s¢2 F50 FHED FEEE FEiZ F31
Fi11 - F30H F505 F4G5 - F533 F3880
F1l8 - F30 F507 FHi5 - FEET F3E5
F179 - F303 Fig! Fail - F&58 F39¢
FI80 - 0 - FG4E - - FG21
Fig1 Fiot Fig2 - Fint - - -
FIiE2 FLEL FLEL PEEL FLEL PSEL FLEL FLREL
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11.9 Calisma sirasinda degistirilemeyen parametreler

Giuvenlik nedenleriyle, inverterin galismasi sirasinda asagidaki parametreler degistirilemez.
Parametreleri inverter dururken degistirin.

[Temel parametreler]
LHF Kilavuz islevi)

AL (
AU (Uygulama kolay ayari)

Ui (Otomatik hizlanma/yavaglama)
AU (Tork ylikseltme ayari makro islevi)
Chod "1 (Komut modu secimi)

[Genisletilmis parametreler]
FilidilaF 55
FiS0iaFi55

F328iaF330
F340,F341
F34&
F348.F349
F3IE01F389
F315iaF318
F383/F400

FIOd *1 (Frekans ayar modu segimi)

FH (Maksimum frekans)

P (VIF kontrol modu segimi)
EYFP (Varsayilan ayar)

SEE (Bélge ayarinin kontrol edilmesi)
FHOSlaF4Y 7

Fusd

FYEY FHER

FHEDaF455
FLi9/FEOIIFEOSIFEOBIFE S
FEZEilaFE3!
FEYYIFEESIFEEIFIS50/FESS
FEO90aF5i3

F8i5 F5i5

FRBD

AS00WaRS 7

A9731afR977

*1: F 13 £=0 ayaniile calistirma sirasinda /7 {J o ve F /1[I & degistirilebilir.
Not) Cxxx parametresi hakkinda bkz. “Haberlesme kilavuzu”.
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12. Teknik C

121 Modeller ve standart teknik ozellikleri

B Standart teknik 6zellikler

Oge Ozellik
Giris voltaji 3 faz 240V
Uygulanabilir motor (kW) 04 [ o5 [ 15 2,2 40 55 75 11 15
Tipi VFS15
5 Bigim 2004PM-W | 2007PM-W | 2015PM-W | 2022PM-W | 2037PM-W | 2055PM-W | 2075PM-W | 2110PM-W | 2150PM-W
g Kapasite (kVA) Not 1) 13 1,8 3,0 4,2 6,7 10,5 12,6 20,6 251
S Anma gikis/akimi 33 4,8 8,0 11,0 17,5 27,5 33,0 54,0 66,0
E (A) Not 2) (3,3) (4,4) (7,9) (10,0) (16,4) (25,0) (33,0) (49,0) (60,0)
< Cikis gerilimi Not 3) 3 faz 200V ~ 240V
Asir yiik akim degeri %150-60 saniye, %200-0,5 saniye
= Voltaj-frekans 3 faz 200V ~ 240V - 50/60Hz
% izin verilen dalgalanma Voltaj 170V ~ 264V Not 4), frekans %5
£
5| Cerekd g‘(‘ka:)y,'lzfg)‘a"as"es‘ 14 ‘ 25 ‘ 43 ‘ 57 ‘ 9,2 ‘ 13,8 ‘ 17,8 ‘ 243 ‘ 316
Koruma derecesi (IEC60529) 1P20
Sogutma yontemi Kendinden sogutma [ Cebri hava sogutmali
Renk RAL7016
Yerlesik filtre Temel filtre
Oge Ozellik
Girig voltaji 1 faz 240V 3 faz 500V
Uygulanabilir motor (kW) 02 [ 04 [o75 [ 15 [ 22 [ o4 [o075 [ 15 [ 22 [ 40 [ 55 [ 75 [ 11 [ 15
Tipi VFS158 VFS15
- Bigim 2002PL | 2004PL | 2007PL | 2015PL | 2022PL | 4004PL | 4007PL | 4015PL | 4022PL | 4037PL | 4055PL | 4075PL | 4110PL | 4150PL
] -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W -W
S Kapasite (kVA) Not 1) 0,6 13 1,8 3,0 4,2 1.1 1,8 31 42 72 | 109 | 130 | 211 | 251
= Anma gikis akimi 15 33 48 8,0 11,0 15 23 41 55 9,5 14,3 17,0 217 33,0
E (A) Not 2) (1,5) (3,3) (4,4) (7,9) | (10,0) | (1,5) (21) (3,7) (5,0) (8,6) | (13,0) | (17,0) | (25,0) | (30,0
Anma gikig gerilimi Not 3) 3 faz 200V ~ 240V 3 faz 380V ~ 500V
Asiri yiik akim degeri %150-60 saniye, %200-0,5 saniye %150-60 saniye, %200-0,5 saniye
5 Voltaj-akim 1faz 200V ~ 240V - 50/60Hz 3 faz 380V ~ 500V - 50/60Hz
;‘% zin verilen dalgalanma Voltaj 1{32&;33;\;N01 4 Voltaj 323V ~ 550V Not 4), frekans %5
3| Gerekli giig kaynagi kapasitesi
il Q(EVA)YNOfs) P 08 ‘ 14 23 40 ‘ 54 16 ‘ 27 ‘ 47 ‘ 6,4 ‘ 10,0 ‘ 152 | 195 ‘ 26,9 ‘ 34,9
Koruma derecesi (IEC60529) 1P20 1P20
Sogutma yéntemi Kendinden sogutma 223[:(::; Cebri hava sogutmali
Renk RAL7016 RAL7016
Yerlesik filtre EMC filtresi EMC filtresi

Not 1. Kapasite 240V modeller i¢in 220V'ta, 500V modeller i¢in 440V'ta hesaplanir.

Not 2. PWM tasiyici frekansi (parametre ~ 5 [ [) 4kHz veya daha diistk oldugunda anma gikis akimi ayarini gésterir. 4kHz
degerini astiginda anma ¢ikis akimi ayari parantez iginde gosterilir. 12 kHz Gzeri PWM tasiyici frekansi igin daha da
dusarilmelidir.
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480V veya Uzeri besleme gerilimli 500V modelleri igin anma ¢ikis akimi daha fazla disuralar.

PWM tasiyici frekansinin varsayilan ayari 12kHz'tir.

Not 3. Maksimum ¢ikis voltaji giris voltaji ile aynidir.

Not 4. inverter siirekli olarak kullanildiginda (%100 yiik) 240V modeller igin 180V-264V'ta, 500V modeller igin 342V-550V'ta.
Not 5. Gerekli gii¢ besleme kapasitesi, glic besleme tarafi inverter empedansi degeri ile degisir (giris reaktori ve kablolarin

empedansi dahil).

B Ortak 6zellikler

Oge

[ Ozellik

Kontrol sistemi

Siniisoidal PWM kontrolii

Cikis voltaj araligi Not1)

Besleme gerilimi diizeltilerek 50 ila 330V (240V sinifi) ve 50 ila 660V (500V sinifi) araliginda ayarlanabilir

Cikis frekans araligi

0,1 ila 500,0Hz, varsayilan ayar: 0,5 ila 80Hz, maksimum frekans: 30 ila 500Hz

frekans ayar adimi

0,1Hz: analog giris (maks. frekans 100Hz iken), 0,01Hz: Calistirma paneli ayari ve iletisim ayari.

Frekans dogrulugu

Dijital ayar: maks. frekansin %z0,01 araligi iginde (-10 ila +60°C)
Analog ayar: maks. frekansin %+0,5 arali§i iginde (25°C +10°C)

Kesik calistirma

5
3 | Voltaj/frekans karakteristikleri | V/f sabiti, degisken tork, otomatik tork yiikseltme, vektdr kontrolii, otomatik enerji tasarrufu, dinamik otomatik enerji tasarrufu
2 kontrolii (fan ve pompa igin), PM motor kontrolii, V/F 5-nokta ayari, Otomatik ayar. Baz frekansi (20-500Hz) 1 ve 2 olarak
g ayarli, tork yiikseltme (%0-30) 1 ve 2 olarak ayarli, baslangi¢ ayar frekansi (0,1-10Hz)
£ | Frekans ayar sinyali On paneldeki ayar kadran, harici frekans potansiyometresi (1k-10kQ empedans degerine sahip bir potansiyometreye
2 baglanabilir), 0-10Vdc / -10-+10Vdc (giris empedansi: 30kQ), 4-20mAdc (Giris empedansi: 2500).
2 [ Terminal blok baz frekansi Karakteristik, iki nokta ayari ile rastgele ayarlanabilir. Ayar yapilabilir: analog giris (VIA, VIB, VIC).
Frekans sigramasi Ug frekans ayarlanabilir. Sigrama frekansinin ayari ve araligi.
Ust ve alt sinir frekanslari Ust sinir frekanst: 0,5 ila maks. frekans, alt sinir frekanst: 0 ila iist sinir frekansi
PWM taslyici frekansi Ayarlanabilir aralik: 2,0k ila 16.0kHz (varsayilan: 12,0kHz).
PID kontrol Oransal kazang, integral kazang, diferansiyel kazang ve kontrol bekleme siiresi ayari. isleme miktari ile geri besleme
miktarinin uyusup uyusmadiginin kontrolii.
Hizlanma/yavaglama siresi 1ve 2 ve 3(0,0ila 3600 san.) hizianmalyavaslama sireleri arasindan segilebilir. Otomatik hizlanma/yavaslama islevi.
S-patern hizlanmalyavaslama 1-2 ve S-patern ayarlanabilir. Cebri hizli yavaslama ve dinamik hizli yavaslama kontrol.
DC frenleme Frenleme baglatma frekansi: 0 ila maksimum frekans, frenleme orani: 0 ila %100, frenleme siiresi: 0 ila 25,5 saniye, acil DC
frenleme, motor mili sabitleme kontrold.
Dinamik Frenleme Tahrik Kontrol ve tahrik devresi, frenleme direnci (istege bagh) disarida olacak sekilde inverter igine yerlestirilmistir.
Devresi
Girig terminal islevi 8 giris terminaline atamak Uzere yaklasik 110 islev arasindan segim yapmak mumkdindir, 6rnegin; ileri/geri calisma
(programlanabilir) sinyal girisi, kesik galistirma sinyal girisi, calistirma bazli sinyal girisi ve reset sinyal girisi. Sink ve Source arasinda
= lojik segilebilir.
§ Cikis terminal islevleri Yaklasik 150 islev arasindan segim yapmak miimkiindir, érnegin; tst/alt sinir frekansi sinyal gikisi, diisiik hiz algilama sinyal
§ (programlanabilir) cikisl, belirtilen erisim sinyal ¢ikisi ve ariza sinyal ¢ikisi, FL role gikisina atamak tizere, agik kollektor ¢ikis terminali ve RY
S cikis terminalleri.
E leri/geri calisma Calistirma paneli izerinde yer alan RUN ve STOP tuslari sirasiyla calismay! baglatmak ve durdurmak iin kullanilir. Ileri/geri
%‘ calistirma, terminal bloktan iletisim ve lojik girigler araciligiyla yapilabilir.
o

Kesik ¢alistirma modu, segildiginde terminal blogundan ve ayrica uzak tus takimindan yavas calistirmayr miimkin kilar.

Onayar hizli galigtirma

Frekans referanslari + 15 hizli galistirma, terminal blogundaki 4 kontak kombinasyonu degistirilerek yapilabilir.

Ariza sonras| otomatik
sifirlama ve galisma

Koruyucu islevin etkinlestiriimesi durumunda ana devre elemanlarinin kontroliinden sonra otomatik olarak yeniden baslatma
ozelligi. 10 kez (Maks.) (bir parametre ile segilebilir)

Cesitli yasaklama ayarlari /
Parola ayari

Yazma korumali paramatre ayari yapmak ve panel frekans ayarlarinin degistiriimesini, galistirma panelinin, acil durdurma
ve resetleme kullanimini yasaklamak miimkiindiir. Yazma korumall parametreler, 4 haneli parola ve terminal giris ayari ile
ayarlanabilir.

Rejeneratif giig ride-through
kontrol

Gegici bir gii¢ arizasi durumunda rejeneratif enerjisini kullanarak motorun galisir durumda tutulmasi mimkindir (varsayilan:
KAPALI).

<Devami sonraki sayfada>

L-2
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<Devam>
Oge Ozellik
Otomatik baslatma islemi Gegici bir gli¢ arizasi durumunda, yavaslayarak duran motorun hizi inverter tarafindan okunur ve motoru yumusak sekilde
yeniden calistirmak igin rotasyonel hiza uygun bir frekans inverter gikisina verilir. Bu islev, ticari giice gegis yapildiginda da
kullanilabilir.
g Hafif yiikli ylksek hizl Hafif yik altinda calistirildiginda motorun doniis hizini artirarak makinenin galisma verimini yikseltir.
= calisma
=§ Dusme islevi Tek bir yiikii galistirmak igin iki veya daha fazla inverter kullanildiginda, bu islev dengesizlik nedeniyle ytikiin bir inverter
£ lizerine yog oOnler.
E» Gegersiz kilma iglevi Calisma frekansi komut degerine harici giris sinyal ayari yapmak miimkiindur.
S Role ¢ikis sinyali 1c- kontak gikisi ve 1a- kontak gikisi Not2)
anahtarlama i: 250Vac-2A, 30Vdc-2A (Rezistif yikte cos®=1), 250Vac-1A (cos®=0,4), 30Vdc-1A
(L/R=7ms)
Minimum izin verilen yik: 5Vdc-100mA, 24Vdc-5mA
Koruyucu islev Asini ylik dayanma orani, akim sinirlamasi, agiri akim, gikis kisa devresi, agir gerilim, agiri gerilim sinirlandirma, disuk
3 gerilim, toprak hata algilamasi, giris faz hatasi, cikis faz hatasi, elektronik termal islevi ile agiri ylik korumasi, baslatmada
iz armatir agiri akimi, baslatmada yiik tarafi agiri akimi, asiri tork, diisiik akim, asiri 1sinma, kiimdilatif galisma siresi, dmiir
§ alarmi, acil durdurma, gesitli 6n alarmlar
3 | Elektronik termal karakteristigi | Standart motor ve sabit torklu VF motoru arasinda gegis, 1 ve 2 motorlari arasinda gegis, asiri yiik agma siresi ayari, asiri
N yiik dayanma orani seviyeleri 1 ve 2'nin ayari, agiri yik durug segimi
Reset islevi Panel reset / Harici sinyal reset / Giig kaynag reset. Bu islev, agma kayitlarini tutmak ve silmek iin de kullanilir.
Alarmlar Asiri akim, asiri gerilim, agiri yik, asiri is1, iletisim hatasi, distik gerilim, ayar hatasi, islemin yeniden denenmesi, iist/alt
sinirlar
Ariza nedenleri Asiri akim, asiri gerilim, asiri 1s1, gikis kisa devresi, toprak hatasi, inverterde asir yiik, baglatmada kol agir akimi,
baslatmada yiik tarafi agiri akimi, CPU hatasi, EEPROM hatasi, RAM hatasi, ROM hatasi, iletisim hatasi. (Segilebilir: dinamik
frenleme direnci agiri ylki, acil durdurma, diisiik gerilim, kiigiik akim, asiri tork, diisiik tork, motor agir1 yiiki, giris faz hatasi,
¢ikis faz hatasi)
izleme islevi Cikis frekansi, ¢ikis komut degeri, ¢ikis frekans komutu, ileri/geri calisma, ¢ikis akimi, giris gerilimi (DC algilama), ¢ikis
gerilimi, tork, inverter yik faktdri, motor y(ik faktord, frenleme direnci yiik faktérd, giris gtici, ¢ikis giict, giris terminallerinde
bilgi, ¢ikis terminallerinde bilgi, asiri yiik ve bélge ayari, CPU1 siirimii, CPU2 siiriim(, PID geri besleme degeri, stator
frekansi, 1-8 arasi gegcmis ariza nedenleri, parga degistirme alarmi, kiimalatif calisma siresi, baslatma sayisi
3 | Gegmis agma izleme islevi Son sekiz agmanin verilerini saklar: ard arda meydana gelen agma sayis, ¢ikis frekansi, frekans komut degeri, ileri/geri
@ calisma, gikis akimi, giris gerilimi (DC algilama), gikis gerilimi, giris terminallerindeki bilgi, ¢ikis terminallerindeki bilgi ve her
g bir agma meydana geldigi andaki kiimiilatif calisma siresi.
= .
W | Frekans olger igin ¢ikis Olgtim cihazi igin analog ¢ikis:  1mA dc tam skala dc ampermetre
0-20mA (4 ila 20mA) gikis: DC ampermetre (izin verilen yiik direnci: 600Q'dan az)
0-10V gikis: DC voltmetre (izin verilen yik direnci: 1kQ'dan fazla)
Maksimum ¢oziindirlik: 1/1000
4-dijit 7-segment LED Frekans: inverter ¢ikis frekansi.
Alarm: durus alarmi “ ", asiri gerilim alarmi 77, agiri akim alarmi “L_”, asiri 1st alarmi “4”, iletigim alarmi “£ .
Durum: inverter durumu (frekans, koruyucu islevi aktivasyonunun nedeni, giris/gikis gerilimi, gikis akimi vb.) ve
parametre ayarlari.
Serbest birim ekrani: ¢ikis frekansina karsilik gelen rastgele birim (6rn. dénis hizi).
Gosterge RUN lambasi, MON lambasi, PRG lambasi, % lambasi, Hz lambasi gibi inverterin durumunu isikli olarak gosteren lambalar.
Sarj lambasi, ana devre kapasitrlerinin elektriksel olarak sarj oldugunu gdsterir.
Kullanim ortami Kapali alanlar;  dogrudan giines 1s131, korozif gaz, patlayici gaz, yanici gaz, yag buhari veya toza ve 5,9m/s? (10 ila 55Hz)
degerinin altindaki titresime maruz kalmayan.
g Rakim 3000 m veya asagisi (1000 m Gizerinde akimin disiiriilmesi gerekir) Not 3)
£ | Ortam sicakligi -10ila +60°C Not 4)
o
Saklama sicakligi -25ila +70°C
Bagil nem %5 ila 95 (yogusma ve buhar icermeyen).
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Not 1.
Not 2.

Not 3.
Not 4.

Maksimum c¢ikis voltaji giris voltaji ile aynidir.

Titregim ve darbe vb. harici faktérler tarafindan bir giiriiltii (kontagin anlik AGIK/KAPALI durumu) diretilir. Ozellikle,
programlanabilir kontrol biriminin giris Unitesi terminaline dogrudan baglandiginda 10ms veya Uzeri filtre veya 6nlem
icin zamanlayici ayarlayin. Litfen programlanabilir kontrol birimi baglandiginda miimkin mertebe OUT terminalini
kullanin.

Akim, 1000 m'nin {izerinde her 100 m igin %1 azaltiimalidir. Ornegin, 2000m'de %90 ve 3000m'de %80.

inverter 40°C'in Gizerindeki yerlerde kullanildiginda, inverterin tist kisminda yer alan koruyucu etiketi gikarin ve
inverteri bolim 6.18'e gore ¢ikis akimi diistrilmis sekilde kullanin.

inverterleri yatay olarak yan yana hizalarken, kullanmadan énce inverterin iist kisminda yer alan koruyucu etiketi
ctkarin. 40°C'nin lizerindeki sicakliklara sahip yerlerde inverteri ¢ikis akimi diisuriilmis sekilde kullanin.
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12.2 Dig Olguler ve agirlik

W Dis olgller ve agirhk

il . Olgiiler (mm; §
Voltaj st Uygulanabilir Irwerter tiri l ciiler (mm) ] Cizim Yaklagik agirlik
motor (kW) e Ty T oTloet[vt][vy]o2]| (kg)
0,4 VFS15-2004PM-W 120 0,9
72 60 A
0,75 VFS15-2007PM-W 1,0
130 121,5 13
1,5 VFS15-2015PM-W 130 1,4
105 93 B
2,2 VFS15-2022PM-W 14
3 faz 240V 4,0 VFS15-2037PM-W 140 170 150 126 157 14 75 C 2,2
55 VFS15-2055PM-W 3,5
150 220 170 130 210 12 D
75 VFS15-2075PM-W 3,6
1 VFS15-2110PM-W 6,8
180 310 190 160 | 295 20 E
15 VFS15-2150PM-W 6,9
0,2 VFS15S8-2002PL-W 101 131 0,8
0,4 VFS15S8-2004PL-W 72 120 60 13 A 1,0
1faz 240V 0,75 VFS15S-2007PL-W 130 135 1215 75 11
15 VFS15S-2015PL-W ’ 1.6
105 150 93 12 B
2,2 VFS15S8-2022PL-W 16
0,4 VFS15-4004PL-W 14
0,75 VFS15-4007PL-W 107 130 153 93 121,5 13 B 15
1,5 VFS15-4015PL-W 15
2,2 VFS15-4022PL-W 2,4
140 170 160 126 157 14 C
3 faz 500V 4,0 VFS15-4037PL-W 75 2,6
55 VFS15-4055PL-W 3,9
150 220 170 130 210 12 D
75 VFS15-4075PL-W 4,0
1 VFS15-4110PL-W 6,4
180 310 190 160 295 20 E
15 VFS15-4150PL-W 6,5
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B Taslak gizim

o
T
] o
Slg
=
—f 2]
é” = b 00 0
5 _‘ﬂ]
9]
— e
DD T0 2
60 (Monta
dlgiisii)
72 3

EMC plakasi

(istege bagh cihazlar)
Not2)

=

157 (Montaj 8lgiisii)
170
—

[l

EMC plakas!
(istege bag cihazlar)
Not 2)

Sek.C

95 ©

121,5 (Montaj 8lgiisi)
130

H2

ENIC plakas!
(istege bagh cihazlar)
Not 2)

*58mm - 1 faz 240V-1,5,
2,2kW modeller igin.

Sek.B

Not 1. Her bir inverterin él¢iilerini daha kolay kavramak igin,
bu sekillerdeki tiim inverterler i¢in ortak 6lgller sembollerle
degil sayisal degerlerle gosterilmistir.

Kullanilan sembollerin anlamlari séyledir.

G: Genislik

Y: Yikseklik

D: Derinlik

G1: Montaj 6lgiisi (yatay)

Y1: Montaj 6lgust (dikey)

Y2: EMC plakasi montaj alaninin yliksekligi
D2: Ayar kadraninin derinligi

Not 2. Kullanilabilir EMC plakalari sunlardr.

Sek. A :EMP007Z
Sek.B :EMP008Z
Sek.C :EMP009Z
Sek. D :EMP010Z
Sek. E :EMPO11Z

Not 3. Sek.A ve Sek.B'de gésterilen modeller iki noktadan
sabitlenir: sol Ust ve sag alt koselerde.

Not 4. Sek. A'da gésterilen modelde sogutma fani yoktur.

Not 5. Sogutma fani 1 faz 240V-1,5, 2,2 kW modellerinin Gst
tarafinda inverter.
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13. Bir seWn once

- Ariza bilgileri ve ¢goziimler
13.1

Ariza /Alarm nedenleri ve ¢ézumleri

Bir sorun olustugunda, asagidaki tabloya gére teshis edin.
Parca degismesi gerekiyorsa veya sorun tabloda agiklanan ¢éziimlerle ¢oziilemiyorsa, Toshiba
distribltoriintzle irtibata gegin.
[Agma bilgileri]

Hata kodu { Ariza kodu { Sorun Olasi nedenler Coziimler
orct 0001 Hizlanma sirasinda | « Hizlanma siiresi A L L ok kisa. + Hizlanma siresini A L artirin.
asirt akim

* V/F ayari hatall. « V/F parametre ayarini kontrol edin.

« Kisa sureli bir durus vb. sonrasi dénmekte « F 30! (otomatik yeniden baslatma) ve
olan motora yeniden baslatma sinyali F 312 (ride-through kontrol) parametrelerini
verilmistir. kullanin.

« Ozel bir motor (6rn. kiigiik empedansli bir e PE={, {, 7 durumunda, o &'yi distrin.
motor) kullanilmigtir. « PE=72ila & durumunda, F4 5" ayarlayin

(Motor anma akimi) ve otomatik ayar yapin.
« Diusik endiktansl motor 6zellikle Yiiksek hizli | « Daha yliksek gii¢ aralikli strticl kullanin.
motor kullaniimistir. (1 sinif yukari stirict 6nerilir.)

orz2 0002 Yavaslama « Yavaslama stiresi o £ L cok kisa. « Yavaslama stiresini g £ L artirin.
sirasinda asiri « Dustik endiktansl motor 6zellikle Yiiksek hizli | « Daha yiiksek gii¢ aralikli stirtict kullanin.
akim motor kullaniimistir. (1 sinif yukar sii odnerilir.)

or3 0003 Sabit hizla galisma | « Yk ansizin dalgalaniyor. « Yik dalgalanmasini azaltin.
sirasinda asir * Yik anormal bir durumda. « Yiki kontrol edin (galistirilan makine).
akim « Diisiik endiiktansli motor &ézellikle Yiiksek hizli | + Daha yiiksek gii¢ aralikli siiriicii kullanin.

motor kullaniimistir. (1 simif yukari strtict onerilir.)

ore 0004 Asiri akim * Cikis ana devresi yalitimi veya motor arizali. « Sekonder sargi devresini ve yalitim durumunu
(Baslangigta yiik * Motor empedansi ¢ok kiigik. kontrol edin.
tarafinda asiri « FE{3=2, 3 olarak ayarlayin
akim)

orR 0005 Baslangigta asiri « Ana devre pargalarindan biri arizali. « Toshiba distribiitoriiniiz ile irtibata gegin.
akim

* 0008 Girig faz arizas! « Ana devrenin giris hattinda bir faz arizasi « Ana devre giris hattinda faz arizasi olup

. meydana geldi. olmadigini kontrol edin.
EFPHI » Ana devredeki kapasitoriin kapasitesi azaldi. * Ana devredeki kapasitoriin galigir durumda
oldugunu kontrol edin.
* 0009 Cikis faz arizasi « Ana devrenin ¢ikis hattinda bir faz arizasi « Ana devre ¢ikis hattinda, motorda vb. faz
ERND meydana geldi. arizasl olup olmadigini kontrol edin.
r o .

Cikis faz hatasi algilama parametresini

FEDS segin.

* Bu isaretleme agmalari parametrelerle gegerli veya gegersiz olarak segilebilir.

(Devami sonraki sayfada)




13

TOSHIBA

E6581620

(Devam)

Hata kodu [ Ariza kodu

Sorun

Olasi nedenler

Coziimler

ort 000A Hizlanma sirasinda | « Giris voltaji anormal sekilde dalgalaniyor. « Uygun bir giri reaktori yerlestirin.
agir gerilim (1) Giig kaynagi 500kVA veya iizeri kapasiteye sahiptir.
(2) Giig faktori iyilestirilmis bir kapasitér acilir veya
kapanir.
(3) Ayni gii¢ dagitim hattina tristér kullanan bir sistem
baghdir.
« Kisa sureli bir durus vb. sonrasi dénmekte « F 3! (otomatik yeniden baslatma) ve
olan motora yeniden baglatma sinyali F 32 (ride-through kontrol) parametrelerini
verilmistir. kullanin.
orz 000B Yavaslama * Yavaslama siiresi o £ ok kisa. « Yavaslama siiresini d £ L artirin.
sirasinda asiri (Yenilenebilir enerji gok biyik.)
gerilim « Asiri gerilim siniriglemi £ 335 ayari { « Asiri gerilim sinir iglemi £ 335 ayarini [,
yapilmistir. (Devre disl). 2, 3 yapin.
« Girig voltaji anormal sekilde dalgalaniyor. « Uygun bir giris reaktori yerlestirin.
(1) Glig kaynagi 500kVA veya iizeri kapasiteye sahiptir.
(2) Giig faktéri iyilestirilmis bir kapasitor agilir ve
kapanir.
(3) Ayni giig dagitim hattina tristor kullanan bir sistem
baghdir.
oFr3 000C Sabit hizla calisma | + Giris voltaji anormal sekilde dalgalaniyor. = Uygun bir giris reaktori yerlestirin.
sirasinda asir (1) Glic kaynagi 500kVA veya Uzeri kapasiteye sahiptir.
gerilim (2) G faktori iyilestirilmis bir kapasitor agilir veya
kapanir.
(3) Ayni gli¢ dagitim hattina tristor kullanan bir sistem
baghdir.
+ Motor rejeneratif bir durumda glinkii yiik, « Istege bagl bir dinamik frenleme direnci takin.
motorun inverter gikis frekansindan daha (istege bagl)
yliksek bir frekansta galismasina neden
oluyor.
ouid 000D inverter agir yikte | « Hizlanma siiresi ACC gok kisa. « Hizlanma siresini A 7 artirin.
« DC frenleme miktari ok biiyik. « DC frenleme miktarini 25 { ve DC frenleme
stiresini £ &5 ¢ disdrdn.
« V/F ayari hatali. « VI/F parametre ayarini kontrol edin.
« Kisa sureli bir durus vb. sonrasi dénmekte « F 30! (otomatik yeniden baslatma) ve
olan motora yeniden baglatma sinyali F 32 (ride-through kontrol) parametrelerini
verilmistir. kullanin.
Yk gok biyik. « Daha yiiksek degerli bir inverter kullanin.
oL 000E Motor asiri yikli * VI/F ayari hatali.  VIF parametre ayarini kontrol edin.

Motor kilitlenmistir.

YUk kontrol edin (galistirilan makine).

Sirekli olarak dusiik hizli galisma mevcut.
Calisma sirasinda motora asiri yik
uygulaniyor.

L 17 degerini motorun dustik hiz araliginda
calismasi sirasinda dayanabilecegi asiri ylike
ayarlayin.

* Bu isaretleme agmalari parametrelerle gegerli veya gegersiz olarak segilebilir.

(Devami sonraki sayfada)
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(Devam)

Hata kodu [ Ariza kodu

Sorun

Olasi nedenler

Coziimler

oL 003E Ana modil asir « Diusik hizlarda tasiyici frekansi yiiksektir « Calisma frekansini artirin.
yiikte ve ylk akimi artar (temel olarak 15Hz veya « Yiki azaltin.
altinda). « Tasiyici frekansini distrin.

« Calisan bir motor OHz frekansinda
baslatildiginda otomatik yeniden baslatma
islevini kullanin.

« Taslyici frekansi kontrol modu segimi F 3 { &
ayarini { yapin (otomatik azaltmali tasiyici
frekansi).

oL- 000F Dinamik frenleme * Yavaslama slresi gok kisa. « Yavaslama stiresini ¢ £ L artirin.
direnci agiri yiik « Dinamik frenleme ¢ok buyuk. + Dinamik frenleme direncinin kapasitesini
agmasi (watt deg@erini) artirin ve PBR kapasite
parametresini F 3 [/ 5 ayarlayin.
* 0020 Asiri tork agma 1 * Asiri tork, galisma sirasinda bir algilama « FE {5 etkinlestirin (asir tork agma segimi).
e seviyesine ulagiyor. + Sistem hatasini kontrol edin.
[T~
= 0041 Asiri tork agma 2 « Cikis akimi F 51 { veya tzerine ulasti ve « Yuku azaltin.
calisma sirasinda ~ 452 degerini koruyor. « Asini ylik dayanma orani seviyesini veya giigte
+ Gigte calisma tork degeri ~ 44 { veya calisma torku sinir seviyesini artirin.
(izerine ulasti ve galisma sirasinda F 457
degerini koruyor.
* 0048 Asiri tork / Asirt « Gigte calisma tork degeri veya gikis akimi « F545 I'ietkinlestirin.
oLr3 akim hatasi F 553 veya lzerine ulasti ve galisma « Yiki azaltin.
sirasinda £ 555 degerini koruyor. « Sistem hatasini kontrol edin.
* 0049 Kiiglk tork / Kiigiik | * Gugte galisma tork degeri veya ¢ikis akimi « F55 !I'ietkinlestirin.
HECS akim hatasi F 5953 veya altina diistli ve calisma sirasinda | « Sistem hatasini kontrol edin.
F 595 degerini koruyor.
oH 0010 Asiri 1Isinma « Sogutma fani dénmiyor. « Calisma sirasinda fan dénmiiyorsa
degistirilmelidir.
« Ortam sicakligi ok yiiksek. * Yeteri kadar soguduktan sonra inverteri
resetleyerek ¢alismayi tekrar baslatin.
« Hava delikleri tikanmistir. « inverter gevresinde yeteri kadar alan birakin.
« inverterin yakinina isi iireten bir cihaz « inverterin yakinina isi iireten bir cihaz
yerlestirilmistir. yerlestirmeyin.
OHZ 002E Harici cihazdan  Harici kontrol cihazi tarafindan bir termal * Motor asiri isinmistir, dolayisiyla motorun
termal ariza agma komutu (giris terminal islevi: 45 veya cektigi akimin nominal akimi gegip
durdurma komutu Y 7) verildi. gegmedigini kontrol edin.
E 0011 Acil durdurma « Otomatik calisma veya uzaktan ¢alisma « Inverteri resetleyin.
sirasinda, ¢alistirma panelinden veya uzak + Acil durdurma sinyali girilirse, sinyal
giris cihazindan bir durdurma komutu girildi. birakildiktan sonra resetleme yapin.
EEFP! 0012 EEPROM hatasi 1  Bir veri yazma hatasi olustu. « Inverteri kapatin ve tekrar agin. Hata
diizelmezse Toshiba ditribiitérinizle irtibata
gegin.
FEFRZ 0013 EEPROM hatasi 2 | « Gig kaynagi £ 4 F islemi sirasinda kesildi ve | « Giicl gegici olarak kapatin ve tekrar agin,
veri yazma durduruldu. ardindan £ 4 P islemini tekrar deneyin.
« Gesitli verilerin yazdiriimasi sirasinda hata « Veriyi tekrar yazin. Hata sik meydana gelirse
olustu. Toshiba distribltori ile irtibata gegin.
EFEFPZ (0014 EEPROM hatasi 3 | + Bir veri okuma hatasi olustu. « Inverteri kapatin ve tekrar agin. Hata
diizelmezse Toshiba ditribiitériinlzle irtibata
gegin.
Frr? 0015 Ana iinite RAM « Kontrol RAM'i arizali. « Toshiba distriblitoriiniiz ile irtibata gegin.
hatasi
Fr--3 |0016 Ana iinite ROM + Kontrol ROM'u arizali. « Toshiba distribitoriiniiz ile irtibata gegin.

hatasi

* Bu isaretleme agmalari parametrelerle gegerli veya gegersiz olarak segilebilir.

(Devami sonraki sayfada)

M-3
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(Devam)
Hata kodu [ Ariza kodu Sorun Olasi nedenler Coziimler
Err-H4 |0017 CPU hatasi 1 « Kontrol CPU'su arizali. « Toshiba distribiitériiniz ile irtibata gegin.
Errs 0018 lletigim hatasi « lletisim kesildi. « Uzaktan kumanda cihazi, kablolar vb. kontrol
edin.
Err? 001A Akim algilayici « Akim algilayici arizali. « Toshiba distribtitoriiniiz ile irtibata gegin.
hatasi
ErrB 001B istege bagl iinite - Istege bagl bir inite arizalandi. - Istege bagli Ginitenin baglantisini kontrol edin.
hatasi 1 (bir iletisim segenegdi vb.)
Frr9 001C Uzak tus takimi « Uzak tus takiminin RUN tusu ile galistirma « Uzak tus takimi baglantisi kesildiginde énce
baglantisi kesildi sinyali etkinlestirildikten sonra 10 saniye veya STOP tusuna basin.
hatasi daha uzun bir siirede baglanti kesiliyor. » Buhata F 73 {={ ayari ile devre disi birakilir.
* 001D Diistik akim « Cikis akimi, caligma sirasinda bir distik akim | « F§& {['u etkinlestirin (disiik akim algilama).
ur calistirma hatas! algilama seviyesine azaldi. « Sistem igin uygun algilama seviyesini kontrol
edin (FEOS, FEII FEID).
« Ayar dogruysa Toshlba distribltériintizle
irtibata gegin.
* 001E Diisiik gerilim « Giris voltaji (ana devrede) gok disik. « Giris voltajini kontrol edin
uri hatasi « FEZ 7'yietkinlestirin (dusik gerilim agma
(ana devre) segimi).
« Gegici gli¢ hatasina karsi 6nlem almak igin,
F &2 7=, Yenilenebilir gii¢ ride-through
kontrol £ 3 [ 7 ve Otomatik yeniden baglatma
kontrol segimi £ 3 { ayarini yapin.
FEnr 0028 Otomatik ayar + Motor parametresi L, u i w, FHE5, « Sol siitun parametrelerini motor isim plakasi
Etn! |oos4 hatasi F4 {5, F4 {7 dogru ayarlanmamistir. olarak dogru ayarlayin ve tekrar otomatik
ayar yapin.
=
£k “’::: 0055 « FY4 {5 parametresini mevcut degerin %70
EEnd |oose daha kuguk bir degerine ayarlayin ve otomatik
ayarlamay tekrar gergeklestirin.
« Inverterden 2 sinif veya daha diisiik kapasiteli | + Sol siitun parametrelerini motor isim plakasi
motor kullaniimistir. olarak dogru ayarlayin ve tekrar otomatik
* Cikis kablosu gok ince. ayar yapin.
« Inverter, iig fazl asenkron motorlarin disindaki | « Ag¢ma meydana geldiginde £ % 5= { ayarini
ylkler igin kullaniimistir. yapin.
« Motor bagli degildir. * Motoru baglayin.
« Ikincil manyetik kontaktorii kontrol edin.
« Motor donlyor. * Motorun donisi durduktan sonra tekrar
otomatik ayar yapin.
+ FE=6 parametre ayari yapiimistir ve Yiiksek « Daha yuksek glic ikl stirGict kullanin.
hizli motor baghdir. (1 sinif yukari stir onerilir.)
FFZ 0022 Toprak hatasl + Cikis kablosunda veya motorda topraklama + Kablo ve motoru toprak hatalarina karsi
hatasi olustu. kontrol edin.
» Dinamik frenleme direncinde asgiri akim * Yavaslama stiresini g £ £ artirin.
« Besleme gerilimi diizeltme £ 35 7 ayarini {
veya 7 yapin.
« Inverterler AC gii¢ kaynagi tarafindan « FE {4 ayarini {J “Devre disi” yapin.
beslendiginde ve ortak DC veri yolu linkine
baglandiginda gereksiz agma meydana geliyor.
* 002F Disari adim « Motor mili kilitlenmistir. * Motor milinin kilidini agin.
TR (sadece PM motor * Cikis fazlarindan biri agiktir. « Inverter ve motor arasindaki ara baglanti
SOUE
siiriictisti igin) kablolarini kontrol edin.
« Darbeli yiik uygulanmistir. « Hizlanma / yavaslama siresini uzatin.
« DC frenleme islevini kullanirken disari
. . adim (step out) 6zelligini kapatin veya DC
+ DC frenleme islevi kullaniimaktadir. frenlemeyi Servo kilit islevine degistirin.

* Bu isaretleme agmalari parametrelerle gegerli veya gegersiz olarak segilebilir.

(Devami sonraki sayfada)
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(Devam)

Hata kodu [ Ariza kodu

Sorun

Olasi nedenler

Coziimler

EL5F [0

inverter tip hatasi

Bozulma hatasi olabilir.

Toshiba distributoriiniz ile irtibata gegin.

£-:3 [ood

Asiri hiz hatasi

Giris voltaji anormal sekilde dalgalaniyor.
Asiri gerilim sinir islemi nedeniyle asiri hiz
hatasi olusabilir.

Giris voltajini kontrol edin.
istege bagli bir dinamik frenleme direnci takin.
(istege bagl)

* 0032 Analog giris kopma | = VIC giris sinyali & 3 3 ayarina esit veya bu « VIC sinyal kablosunda kirik oldugunu kontrol
£-1:8 algilamasi hatasi ayardan daha disik. edin. Ayrica giris sinyal degerini veya F 533
ayarini kontrol edin.
F-1!5 0033 CPU iletigim « Kontrol CPU'lari arasinda bir iletisim hatasi « Toshiba distributériiniz ile irtibata gegin.
hatasi olustu.

F-20 (0034

Asiri tork yiikseltme
hatasi

Otomatik tork yiikseltme parametre F 4 J 2
ayari ¢ok yiiksek.
Motor empedansi ¢ok kiiglk.

Daha diislik bir otomatik tork ylikseltme
parametre F 4 [ 2 ayari segin.
Otomatik ayar yapin.

E-21! 0035 CPU hatasi 2 « Kontrol CPU'su arizali. « Toshiba distribiitoriiniiz ile irtibata gegin.
F-23 0037 istege bagl tinite « istege bagli cihaz arizalr. « Toshiba distriblitoriiniiz ile irtibata gegin.
hatasi 2
F-2E5 |003A CPU hatasi 3 « Kontrol CPU'su arizali. « Toshiba distribitoriniiz ile irtibata gegin.
F-27 o057 Dahili devre hatasi | + Dahili devre arizali. « Toshiba distribitoriniiz ile irtibata gegin.
F-37 0040 PTC hatasi + PTC termal koruma meydana geldi. + Motordaki PTC'yi kontrol edin.
F-37 0045 Servo kilit hatas! « Servo kilit isleminde motor mili kilitli degil. « Servo kilit isleminde yiiki azaltin.
F-35 0047 Otomatik ayar « Otomatik ayar sirasinda (ilgili parametreler « Bu motor igin daimi miknatisl motorun
hatasi Pr=F, F4 0 0=2), daimi miknatisli motorun otomatik ayari yapilamaz, litfen LCR élger vb.
(PM motor) akimi esik seviyesini gegti. ile endiiktansi élgiin.

Daimi miknatisli motorun endiiktansi gok
kiigulk.

* Bu isaretleme agmalari parametrelerle gegerli veya gegersiz olarak segilebilir.

[Alarm bilgileri] Tablodaki her mesaj bir uyari vermek igin goriintilenir ancak inverterin agmasina neden olmaz.

Hata kodu { Sorun Olasi nedenler { Coziimler
OFF ST (atanan bekleme « ST-CC (veya P24) devresi agik. « ST-CC (veya P24) devresini kapatin.
islevi) terminali KAPALI
noFF Ana devrede diisiik * R, Sve T arasindaki besleme gerilimi + Ana devre besleme gerilimini 6lgin.
gerilim dusik. Voltaj degeri normal seviyede ise, inverterin
+ Dahili iletigim hatasi. onarilmasi gerekir.
rErY Ariza sonrasi otomatik | + Inverter ariza sonrasi otomatik sifilama | « Inverter otomatik olarak yeniden baslatilir.
sifirlama ve ¢alisma ve galisma sirecinde. Makinenin ani galisma olasiligina karsi dikkatli
siiriiyor » Gegici bir durus meydana geldi. olun.
Motor hizi algilaniyor.
Errl Frekans nokta ayari « 1 ve 2 noktalarindaki frekans « 1 ve 2 noktalarindaki frekans ayar sinyallerini
hata alarmi ayar sinyalleri birbirine gok yakin birbirinden uzak ayarlayin.
ayarlanmistir.
s Temizle komutu kabul + Bu mesaj, bir hata kodu gérintiileniyorken | + Agmayi temizlemek i¢in STOP tusuna tekrar
edilebilir STOP tusuna basildiginda ekrana gelir. basin.
EOFF Acil durdurma komutu « Calistirma paneli, otomatik kontrol veya | « Acil durdurma i¢in STOP tusuna basin.
kabul edilebilir uzaktan kontrol modunda galismayi Acil durdurmayi iptal etmek igin baska bir tusa
durdurmak igin kullanilir. basin.

(Devami sonraki sayfada)
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(Devam)
Hata kodu Sorun Olasi nedenler Coziimler

Hl Ayar hatasi alarmi / « Verinin okunmasi veya yazilmasi « Ayarin dogru yapilip yapilmadigini kontrol edin.

', ,1, Hata kodu ve verilerin sirasinda ayarda bir hata bulundu.

Ly her biri sirayla iki kez
gorintilenir.

HERAI ilk/son veri 6geleri « A LI H veri grubundaki ilk ve son veri « Veri grubundan ¢ikmak icin MODE tusuna basin.

End ekrani o6gesi goruntdlenir.

i
ok DC frenleme » DC frenleme stirliyor + Herhangi bir sorun olusmazsa mesaj bir kag on
saniye iginde yok olur. Not 1)

£l Fazla dijitler disari « Frekans gibi dijit sayisi 4'ten fazla. « Frekans serbest birim oranini diisiiriin £ 717

=] akiyor (Ust dijitlerin dnceligi vardir.)

Pty

£3

SEOF Gegici glig hatas! « F 3072 ile ayarlanan yavaslayarak « Islemi yeniden baslatmak igin inverteri resetleyin
yavaslayarak durma yasag! islevi (gegici gli¢ hatasi veya tekrar bir galistirma sinyali girin.
durma yasag! islevi ride-through islemi) etkinlestirildi.
etkinlestirildi.

LEEF Diisiik sinirh frekansta « FZ5F ile secilen otomatik durma islevi | « Frekans referansi LL+0,2Hz degerine ulastiginda
siirekli calisma etkinlestirildi. veya calistirma komutu KAPALI iken bu islev
nedeniyle otomatik iptal edilir.
durma

Im lE Sifirlama iglemindeki « Parametreler varsayilan degerlerine + Mesaj bir stire sonra yok oluyorsa normaldir (bir
parametreler sifirlaniyor. kag saniyeden bir kag on saniyeye kadar).

A-01 Nokta ayar alarmi 1 + Pit=T7durumunda, oL, F {58, F {52, | « Noktalari farkh degerlere ayarlayin.

F 584, F {95 veyaF !5F (0,0Hz
harig) en az iki ayni ayar degeri vardir.
R-072 Nokta ayar alarmi 2 « FPE=7 durumunda, V/f egimi gok yiiksek. | » V/f egimini diiz olacak sekilde ayarlayin.
h-05 Cikis frekansi Gst siniri | + Baz frekanstan 10 kat daha yliksek bir « Baz frekansin 10 kati igindeki bir frekansta
- frekansta galistirmak igin bir deneme calistirin.
yapildi (u & veya F { 711).

-7 Calisma paneli tug * RUN veya STOP tusu 20 saniyeden + Calisma panelini kontrol edin.

alarmi daha fazla basih tutulmustur.
* RUN veya STOP tusu arizall.

-27 Kontrol terminal blok « Kontrol terminal blogu ¢ikti. « Kontrol terminal blogunu invertere takin.
baglantisi alarmi « Dahili devre arizal. « Toshiba distribitériiniz ile irtibata gegin.

A-78 S3 terminal alarmi + Kaydirmali digme SW2 ve F /47 « SW2ve F {47 ayarlarini eslestirin.

parametre ayarlari farkli. Bu ayarlardan sonra gli¢ kaynagini KAPATIN ve
ACIN.

AEn Otomatik ayarlama + Otomatik ayarlama stiriiyor + Birkag saniye sonra mesaj kayboluyorsa

normaldir.

Lo Analog sinyal « VIC iizerinden sinyal girisi, F53 3 « Kablolarda kirik olup olmadigini kontrol edin.
kablosunda kirilma ile ayarlanan analog sinyal algilama Girig sinyali ayarini veya F 53 3 ve F 544 ayar

seviyesinin altinda ve F 544 ayar degerini kontrol edin.
degeri bir veya daha fazla.

-y Zorlamali galistirma + “F {r E"ve galisma frekans sirayla « Zorlamali fire-speed kontrol galismasindan sonra

gorintilenir (zorlamali fire-speed alarmin kaybolmasi normaldir.
kontrol galismasinda).

PRES S Parola dogrulama + Parola ayarindan sonra (F 73 &), parola | « Parola dogruysa 7 A 55 gérintiilenir, yanlissa

coo sonucu F 713 5a girildi (parola dogrulamast). F R L géruntilenir.

FAL

ERSY/ Ekranlar arasi gegis « Standart ekran modunda EASY tusuna « ERSY géruntilendiginde, ayar modu kolay ayar

SLd Kolay ayar modu / basildi. modu olur. 5 £ 4 gériintiilendiginde standart ayar
Standart ayar modu modu olur.

Not 1) DC frenleme (DB) islevi giris terminal islevi 22 veya 23 kullanilarak atandiginda, terminal ve CC (veya P24)
arasindaki devre agildiginda “o & kayboluyorsa normaldir.

(Devami sonraki sayfada)
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TOSHIBA E6581620
(Devam)
Hata kodu Sorun Olasi nedenler Coziimler
SEE Bélge ayari giris « Henliz bir bolge ayari girilmemistir. « Ayar kadranini kullanarak bir bolge ayari yapin.
Not 2) gereksinimi « Ik anda invertere gii¢ beslemesi yapildi Bkz. bolim 3.1.
- Bolge ayar parametresi 5 £ £ ayarinin
17 oldugu kontrol edilirken inverter
varsayllan ayara doner.
« k4P ayan {3 ikeninverter varsayilan
ayara doner.
A Err Son agmada agma yok | * Son agmalar temizlendikten sonra son « Normal galisma.
agmaya ait yeni kayit yok.
n--- Son agmaya aitayrintili | . yanip sénen n £~ ~ < numarasi + Normal galisma.
bilgi yok sirasinda ayar kadraninin merkezine MODE tusuna basarak dondildr.
basarak son agmanin ayrintili bilgileri
okunur.

Not 2) Gug kaynagi agildiktan sonra 5 £ & yanip séniiyor. Bu sirada tuslar galismiyor.
Ancak 5 £ & parametresi diger parametreler gibi yaniyor ve yanip sénmiyor.

[Onalarm ekrani]

o

.

=

£

Asiri akim alarmi
Asiri gerilim alarmi
Asiri yiik alarmi
Asiriisi alarmi
iletigim alarmi

0L (asir akim) ile ayni
P

0 F (asin gerilim) ile ayni

0 H (asiriisi) ile ayni

£~ r 5 (iletisim hatasi) ile ayni

0L fve Il 2 (asin yik) ile ayni

oo

r
CRPLL

FL

L

Yanip sénen alarmlar I, 7, ., H, & bu sirada soldan saga gort

tiilenir.

iki ya da daha fazla sorun ayni anda olusursa, asagidaki alarmlardan biri gériintiilenir ve yanip séner.
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13.2 inverterin bir agmadan geri yiiklenmesi

Nedenini diizeltmeden 6nce bir ariza veya hata nedeniyle agma oldugunda inverteri resetlemeyin. Sorunu
dizeltmeden agan inverteri resetlemek, tekrar agma olmasina neden olur.

inverter, asagidaki islemlerden biri nedeniyle bir agma oldugunda geri yiiklenebilir:

(1) Guicl kapatarak (LED s6niinceye kadar inverteri kapali tutun.)
Not)  Ayrintilar igin inverter agma tutma segimine F 5 7 2 bakin.

(2) Kontrol terminal blokta harici bir sinyal ile (RES ve CC (veya P24) arasi kisa devre) —
Acik): Sifirlama islevi giris terminal bloguna atanmalidir. (islev numarasi 8, 9)

(3) Panel tus takimi iglemi ile

(4) lletisimden bir agma silme sinyali girerek
(Ayrintilar igin iletisim kilavuzuna (E6581913) bakin.)

inverteri panel tus takimi islemi ile resetlemek igin asagidaki adimlari izleyin.

1.
2.

=

o

IS

STOP tusuna basin ve £ L ~ yazisinin gériintilendiginden emin olun.
Ac¢ma nedeni halihazirda diizeltiimisse, STOP tusuna tekrar basmak inverteri resetleyecektir.

Herhangi bir agiri yik islevi [ L {: inverter asiri yUk, L &': motor asiri yik, & L 3: ana modil agiri
yuk, [ L ~: frenleme direnci asir yiki] etkinken, inverter sanal sogutma siiresi gegmeden énce
harici bir cihazdan reset sinyali girilerek veya calistirma paneli islemi ile resetlenemez.

L ! : bir agma olduktan yaklasik 30 saniye sonra
2 : bir agma olduktan yaklasik 120 saniye sonra
~ : bir agma olduktan yaklasik 20 saniye sonra

Sanal sogutma siresi ... [J
[
(NN
[
[N
oL 3 (Ana modiil agir yiik) ile ilgili olarak, sanal sogutma siiresi yoktur.

Asirt ist nedeniyle bir agma olmasi durumunda (£ 5), inverter sicakligi aralik iginde kontrol eder.
inverter resetlenmeden 6nce inverterdeki sicaklik yeteri kadar diisiinceye kadar bekleyin.

Acil durdurma sinyali terminalden girilirken inverter resetlenemez.
Onalarm meydana gelirken inverter resetlenemez.

[Dikkat]

inverterin kapatilmasi ve ardindan tekrar agilmasi inverteri aninda resetler. Inverteri aninda resetlemek gerekirse
bu resetleme modunu kullanabilirsiniz. Bununla birlikte, bu islemin sik tekrarlanmasi durumunda sistem veya motor
hasar gérebilir.




TOSHIBA E6581620

13.3 Higbir ariza mesaiji géruntilenmiyorken motor
caligsmiyorsa ...

Higbir agma mesaji goériintilenmiyorken motor calismiyorsa, sorunu takip etmek icin asagidaki adimlari izleyin.

Motor galismiyor

P HAYIR: B P

EVET memmpp

7-segmentli LED
yaniyor mu?

Giig kaynagini ve MCCB'yi kontrol edin.
Giig normal olarak besleniyor mu?

Giig beslemesini
normal sekilde yapin

O FF gériintileniyor mu?

CC (veya P24) ve kontrol devresi terminali ST (bekleme) islevinin atandigi terminal
arasindaki devreyi kapatin

CC (veya P24) ve kontrol terminal blogu FRR (yavaslama) olarak atanan terminal
arasini agin

Daima etkin islev segim parametresi (F ! /) ayarini kontrol edin. (Bkz. bslim
6.3.1)

Ekranda ariza mesajl
var mi?
(Bkz. bolim 13.1)

Arizanin nedenini takip edin ve giderin, ardindan inverteri resetleyin.
Resetleme hakkinda bkz. bslim 13.2.

Y

£ 4 ve aniza mesaji
sirayla gérantdleniyor mu?

Inverter ariza sonrasi otomatik sifirlama ve galisma surecinde. Ariza sonrasi otomatik
sifirlama ve galisma islevi normal veya acil durdurma islemi ile veya inverteri kapatarak
devre disi birakilabilir.

v

RUN/STOP tusunun LED'i
yaniyor mu?

Galisma paneli islemi segildiginde ... Islemi baslatmak igin RUN tusuna basin.
Calisma paneli islem frekansinin dogru ayarlanip ayarlanmadigini kontrol edin
(Bkz. bolim 3.2.2)

Baska bir kontrol modu segildiginde ... Galisma kontrol modu segimi £ 715 d ayarini
degistirin. (Bkz. bolim 3.2.1)

RUN/STOP tusunun LED'i
sonik mi?

Calisma paneli segildiginde: Galisma islem segimi parametre £ /7 5 d ayarini 1 olarak
degistirin. (Bkz. bolim 3.2.1)
Monitsrdeki her bir giris terminali ayarini kontrol edebilirsiniz. (Bkz. b
Baska bir kontrol modu segildiginde ... Harici alistirma komutunun gi
kontrol edin.

8.21)
ip girilmedigini

v

Frekans ayar sinyalinin sifira ayarli olmadigini kontrol edin.
Frekans ayar sinyali parametrelerinin £ /7 7 o ayarlarini kontrol edin.

(Bkz. bolim 3.2.2)

Frekans ayar sinyali noktalari 1 ve 2'nin ayarlarini kontrol edin. (Bkz. bsliim 6.6.2)
Galistirmayi baslatma frekans ayarini kontrol ederek galisma frekansindan daha fazla
olup olmadigina bakin. (Bkz. blim 6.7.2)

Frekans ayarinin (6n ayar hiz alisma frekansi vb.) sifira ayarli olmadigini kontrol
edin

+ Motorun gok biyiik yiik altinda veya kilitli olmadigini kontrol edin.

— Gerekirse yiiki azaltin

v

Parametre ekran islevi ve durum izleme islevini kullanarak nedeni belirleyin
Parametre ekran islevi igin blim 11'e veya durum izleme islevi igin bslim 8'e bakin.
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13.4 Diger sorunlara ait nedenler nasil belirlenir

Asagidaki tabloda diger sorunlarin bir listesi, olasi nedenleri ve ¢oziimleri verilmistir.

Sorunlar

Nedenler ve ¢oziimleri

Motor yanlis yonde galigiyor.

U/T1, VIT2 ve W/T3 ¢ikis terminallerinin fazlarini yer degistirin.

Harici giris cihazinin ileri/geri ¢alistirma sinyali terminallerinin yerini degistirin.
(Bkz. bolim 7.2.1)

Panelden galistirma durumunda ¥ ~ parametresinin ayarini degistirin.

Motor galigiyor ancak hizi
normal sekilde degismiyor.

Yiik gok agir. Yiki azaltin.

Yumusak durdurma islevi etkinlestirildi. Yumusak durdurma iglevini devre digi birakin.
(Bkz. bélim 3.5)

Maksimum frekans = H ve Ust sinir frekansi ayari L ok disik.

Maksimum frekansi £ H ve tst sinir frekansini &/ L artirin.

Frekans ayar sinyali cok diislk. Sinyal ayar degeri, devresi, kablolari vb. kontrol edin.
Frekans ayar sinyali parametrelerinin ayar karakteristiklerini (nokta 1 ve nokta 2
ayarlari) kontrol edin. (Bkz. b6lim 6.6.2)

Motor distlik bir hizda ¢alisiyorsa, tork ylikseltme degderi ¢ok biiyilik oldugu i¢in durus
onleme islevinin etkinlestirildigini kontrol edin.

Tork yukseltme degerini (s &) ve hizlanma siresini (4 £ ) ayarlayin.

(Bkz. boliim 5.13 ve 5.4)

Motor yumusak sekilde
hizlanmiyor veya yavaglamiyor.

Hizlanma siiresi (5 £ ) veya yavaglama siiresi (4 £ ) ayari gok kisa.
Hizlanma siresini (A £ L) veya yavaslama stresini (o £ £ ) artirin.

Motor gok bilyiik akim gekiyor.

Yiik gok agir. Yiku azaltin.
Motor diisiik hizda calisiyorsa, tork yiikseltme degerinin ¢ok biiyiik oldugunu kontrol
edin. (Bkz. bolim 5.13)

Motor, belirtilenden daha hizli
veya daha yavas bir hizda
calistyor.

Motorun voltaj deger araligi yanlis. Dogru voltaj dederlerine sahip bir motor kullanin.
Motor terminal voltaj degeri ¢ok dusik.

Baz frekansi voltaj parametresinin ayarini kontrol edin (u L ) . (Bkz. bolim 5.11)
Kabloyu daha biiyiik ¢apli bir kablo ile degistirin.

Rediiksiyon disli hizi vb. dogru ayarlanmamistir. Rediksiyon disli hizini vb. ayarlayin.
Cikis frekansi dogru ayarlanmamistir. Cikis frekansi araligini kontrol edin.

Baz frekansini ayarlayin. (Bkz. bolim 5.11)

Motor hizi galigma sirasinda
dalgalaniyor.

Yiik ¢cok agir veya gok hafif. Yik dalgalanmasini azaltin.

Kullanilan inverter veya motor, ylikii slirecek kadar biiyiik degerlere sahip degil.
Yeteri kadar bilyiik glic degerlerine sahip bir inverter veya motor kullanin.

Frekans ayar sinyali degisikliklerini kontrol edin.

V/F kontrol segim parametresi 7 £ ayari 3 yapilirsa vektor kontrol ayarini, calistirma
kosullarini vb. kontrol edin (Bkz. bolim 5.12)

Parametre ayarlari
degistirilemez.

Parametre ayar secim yasak parametresi £ 711 [ ayarini I (etkin) olarak degistirin {

ila 4 olarak ayarliysa (yasak).

Parola ayarinin F 73 ile girilmesi durumunda dogrulama kodunu F 735 olarak
ayarlayin. (Bkz. bollim 6.29.1)

Giris terminal menisiniin 200 ila 203 olarak atanmasi durumunda lojik giris
terminalini kapatin (Parametre diizenleme / okuma yasag).

Guvenlik nedenleriyle, inverter galigiyorken bazi parametreler yeniden
programlanamaz. (Bkz. bélim 4.2)

Parametre ayari ile ilgili sor

unlarin Ustesinden nasil gelinir

Sifirlanmis olan parametreleri
unutursaniz

Sifirlanan tim parametreleri arayabilir ve ayarlarini degistirebilirsiniz.
* Ayrintilar igin bkz. bélim 4.3.1.

Sifirlanan tiim parametreleri
varsaylilan degerlerine
déndirmek isterseniz

Sifirlanmis olan tiim parametreleri varsayilan degerlerine dondurebilirsiniz.
* Ayrintilar igin bkz. bolim 4.3.2.
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14. incele

/N Uyari
- Ekipman her giin incelenmelidir.

Ekipmanda inceleme ve bakim yapilmazsa, kazalara yol agabilecek hata ve arizalar meydana gelebilir.
« Inceleme éncesinde asagidaki adimlari izleyin.
(1) Invertere giden tiim giris gliciinii kapatin.
(2) En az 15 dakika bekleyin ve sarj lambasinin artik yanmadigindan emin olun.
(3) DC voltaj 6lgen (400V/800V DC veya Uzeri) bir test cihazi kullanin ve DC ana devrelerine beslenen voltajin
(PA/+ - PCI- arasinda) 45V degerini asmadigini kontrol edin.
Bu adimlari gergeklestirmeden yapilan bir inceleme dncelikle elektrik carpmasina yol agabilir.

0

Zorunlu eylem

Sicaklik, nem, toz ve titresim veya zamanla pargalarin bozulmasi vb. kullanim sartlari nedeniyle inverterin ariza
yapmasini 6nlemek i¢in diizenli ve periyodik kontrollerini yaptiginizdan emin olun.

141 Dduzenli inceleme

Elektronik pargalar isiya karsi duyarli olduklari igin inverteri serin, iyi havalandiriimis ve toz icermeyen bir yere
monte edin. Bu iglem, servis dmrini artirmak i¢in gok énemlidir.
Diizenli incelemelerin amaci, dogru kullanim sartlarini muhafaza etmek ve gegerli galisma verilerini gegmisteki

kayitlarla kargilastirarak ariza veya hata sinyallerini bulmaktir.

inceleme prosediirii

inceleme konusu inceleme . R ) Hukdm kriteri
incelenecek husus Skig! Inceleme yontemi
1) Toz, sicaklik ve gaz | Ara sira 1) Gorsel kontrol, 1) Uygun olmamasi durumunda
termometre ile ortami iyilestirin.
kontrol, koku
} kontroli
1. I¢ ortam - . . M .
2) Su veya diger Ara sira 2) Gorsel kontrol 2) Herhangi bir su yogusma izi olup
sivilarin damlamasi olmadigini kontrol edin.
3) Oda sicakligi Arasira 3) Termometre ile 3) Maks. sicaklik: 60°C
kontrol edin
Olagandisi bir sey bulunursa, kapagi
- agin ve igerideki trafo, reaktor,
2. Birimler ve o - - . P N
1) Titresim ve gurdltid | Ara sira Kabinin elle kontrolii | kontaktor, réle, sogutma fani vb.
pargalar . A
kontrol edin. Gerekirse galigmay!
durdurun.
1) Yiik akimi Arasira Oynar demirli AC Anma akimli, voltaji ve sicakligi
3. Galisma ampermetre icinde olmalidir.
verileri 2) Voltaj (*) Ara sira Dogrultucu tip AC Normal durumda toplanan verilerden
(rkis tarafi) voltmetre Onemli derece fark yoktur.
3) Sicaklik Ara sira Termometre

*) Olglilen voltaj degeri voltmetreden voltmetreye farklilik gésterebilir. Voltaj dlgerken daima ayni devre test
cihazi veya voltmetreden okuma yapin.
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B Kontrol noktalari
1. Montaj ortaminda olagandisi bir sey
2. Sogutma sisteminde olagandisi bir sey
3. Olagandisi titresim veya gurdlti
4. Asiri 1Isinma veya renk bozulmasi
5. Olagandisi koku
6. Olagandisi motor titresimi, guriilti veya asiri 1Isinma
7. Yabanci maddelerin (iletken maddelerin) yapismasi veya birikmesi

B Temizlik hakkinda uyarilar

inverteri temizlemek igin yumusak bir bezle sadece yiizeyini silin, diger kisimlardaki kir veya lekeleri gikarmaya
calismayin. inatgi lekeler olmasi durumunda nétr deterjan veya etanol ile nemlendirilmis bir bez kullanarak
lekeleri gikarin.

Asagidaki tabloda yer alan kimyasal maddeleri asla kullanmayin; bu maddelerden herhangi birinin kullaniimasi

inverterin kalipl pargalarindaki (plastik kapaklar ve birimler vb.) kaplamaya hasar verebilir veya kaplamanin
soyulmasina yol agabilir.

Aseton Etilen kloriir Tetrakloroetan
Benzen Etil asetat Trikloretilen
Kloroform Gliserin Ksilen

14.2 Periyodik inceleme

Calisma kosullarina bagli olarak 3 ila 6 aylik araliklarla periyodik kontrol yapin.

/N Uyari

« Inceleme éncesinde agagidaki adimlari izleyin.
(1) Invertere giden tiim giris gliciinii kapatin.
0 (2) En az 15 dakika bekleyin ve sarj lambasinin artik yanmadigindan emin olun.
(3) DC voltaj 6lgen (400V/800V DC veya Uzeri) bir test cihazi kullanin ve DC ana devrelerine beslenen
voltajin (PA/+ - PC/- arasinda) 45V degerini asmadigini kontrol edin.
Bu adimlari gergeklestirmeden yapilan bir inceleme dncelikle elektrik carpmasina yol agabilir.

Zorunlu eylem

Parca degisimi yapmayin.
Aksi takdirde elektrik carpmasi, yangin ve yaralanmalara yol agabilirsiniz. Parga degistirmek igin Toshiba
Yasak distribGitoriind arayin.
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B Kontrol edilecek hususlar

1. Tum vidali terminallerin siki oldugunu kontrol edin. Gevseyen vida varsa bir tornavida ile sikin.

2. Tum sizdirmazhigi saglanmis terminallerin siki oldugunu kontrol edin. Terminallerin gevresinde asiri
Isinma izi olmadigini gorsel olarak kontrol edin.

3. Tum kablo ve tellerde hasar olmadigini kontrol edin. Gérsel kontrol yapin.

4. Kir ve tozu giderin. Elektrikli stiplrge ile kir ve tozu giderin. Temizlik sirasinda hava deliklerini ve
baskili devre kartlarini temizleyin. Kir veya toz nedeniyle olusabilecek kazalari 6nlemek igin bu
kisimlari daima temiz tutun.

5. Inverter giig beslemesi uzun siire kesik kalirsa, yiiksek kapasiteli elektrolik kapasitriin performansi
diser.
inverteri uzun siire kullanmadiginiz durumlarda, her iki yilda bir 5 saat veya daha uzun sireyle
elektrik beslemesi yaparak ylksek kapasiteli elektrolik kapasitoriin performansini koruyun. Ayrica
inverterin ¢alismasini kontrol edin. Ticari giiclin invertere dogrudan beslenmesi degil bir trafo ile glic
besleme voltajinin kademeli olarak artirilmasi énerilir.

6. lIhtiyag durumunda, 500V yalitim direnci test cihazi kullanarak ana devre terminal bloguna bir
yalitim direnci testi yapin. Baskili devre karti terminallerinin disindaki terminallerde veya kontrol
terminallerinde asla yalitim direnci testi yapmayin. Motorun yalitim direncini test ederken, kablo
baglantilarini inverter gikis terminalleri U/T1, V/T2 ve W/T3'ten keserek inverteri ayirin. Motor
devresi disindaki ¢cevre birim devrelerinde yalitim direnci testi yaparken, test sirasinda invertere
voltaj uygulanmayacak sekilde inverterdeki tim kablo baglantilarini kesin.

Standart: Bir kag MQ veya lizeri. (Ttmlesik girilti filtresi dustk yahtim direncinin algilanmasina yol
acar.)

(Not) Bir yalitim direnci testinden 6nce, daima tiim kablo baglantilarini ana devre terminal blogundan
kesin ve inverteri diger ekipmanlardan ayri olarak test edin.

RIL1 SiL2 TL3 um1 VIT2 WIT3

500V
(meger)

7. inverterin dieletrik giicinii asla test etmeyin. Dielektrik testi inverter parcalarinda hasara yol agabilir.
8. Voltaj ve sicaklik kontroli
Onerilen voltmetre : Girig tarafi ... Oynar demirli tip voltmetre ($)

Cikis tarafi ... Dogrultucu tip voltmetre (J}-)
Calisma oncesinde, sirasinda ve sonrasinda ortam sicakligini 6lgmeniz ve kaydetmeniz bir arizanin
algilanmasi agisindan gok yararli olacaktir.
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B Genigletilebilir pargalarin degistiriimesi
Inverter, yari iletken cihazlar dahil olmak izere ¢ok sayida elektronik pargadan olusur.
Asagidaki pargalar, bilesimleri veya fiziksel 6zellikleri nedeniyle zamanla bozulur. Eski veya bozuk parga
kullanimi performansin diismesine veya inverterin arizalanmasina yol agar. Bu tiir sorunlari dnlemek
igin inverter periyodik olarak kontrol edilmelidir.

Not) Genel olarak, bir parganin émrii ortam sicakligina ve kullanim kosullarina baglidir. Asagida
listelenen hizmet sureleri, normal ortam kosullarinda kullanildiginda pargalara uygulanabilir.

1) Sogutma fani

Isi Ureten pargalara ait fan, yaklasik on yil hizmet émriine sahiptir. Fanda anormal bir ses veya
titresim olursa degistirilmelidir.

Diizeltici kapasitor

Ana devre DC bélimunde yer alan dizeltici aliiminyum elektrolik kapasitoriin dalgalanan akimlar vb.
nedeniyle performans diiser. Normal sartlar altinda yaklasik 10 yillik kullanimdan sonra kapasitériin
degistiriimesi gerekmektedir. Diizeltici kapasitor baskili devre kartina monte edildigi icin devre karti
ile birlikte degistirilmelidir.

<Gortnim kontroll igin kriterler>

- Sivi kagagdi olmamasi

- Emniyet valfi basili konumda

- Elektrostatik kapasitans ve yalitim direncinin 6lgtimi

2

Not: Omiir alarm islevinin kontrol edilmesi, parca degistirme siresinin kabaca tayin edilmesinde
yararhdir.
Misteri glivenligini saglamak icin asla pargalari kendiniz degistirmeyin. (Parga degistirme alarmini
izlemek ve bir sinyal ¢ikisi almak da mimkiinddr.)
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B Temel parcalarin standart degistirme donguleri

Yol gésterme agisindan asagidaki tabloda, inverterin normal kosullar altinda normal kullanim ortaminda
(ortam sicakligi, havalandirma kosullari ve enerjilendirme siiresi) kullanildigi g6z 6niine alinarak tahmin
edilen parga degistirme dénguleri listelenmistir. Her bir par¢anin degistirme dénglist servis 6mrund
gostermez ancak ariza yapma olasiliginin 6nemli derecede arttigi yil sayisini gésterir.

Omiir alarmi islevini de kullanabilirsiniz.

Standart degistirme - - .

Parga adi dongisii Not 1: Degistirme modu ve digerleri
Sogutma fani 10 yil Yenisiyle degistirme (inceleme sonrasi belirlenecek)
Ana devre alliminyum - - . .
elekirolik kapasitér 10 yil Not 2 Yenisiyle degistirme (inceleme sonrasi belirlenecek)
Roleler - Degistirilip degistiriimemesi kontrol sonuglarina baghdir
Baskili devre
kartina monte edilen 10 yil Not 2 Yeni bir devre karti ile degistirin (inceleme sonrasi

alliminyum elektrolik
kapasitor

belirlenecek)

Not 1: Degistirme donglsu, bir yillik ortalama ¢evre sicakliginin 40°C oldudu ve giinde 24 saat ¢alistigi
farz edilerek hesaplanir. Ortam korozif gaz, yag buhari ve toz igermemelidir.

Not 2: Rakamlar inverter ¢ikis akiminin inverter anma akiminin %80'i olmasi durumu igin gegerlidir.

Not 3: Parga émiirleri bilyiik dlgiide galisma ortamina bagli olarak degisir.

14.3 Servis ¢agirma

Ariza durumunda lutfen Toshiba distribiitord ile irtibata gegin.
Servis igin arama yaptiginizda litfen inverterin sag panelinde yer alan etiket degerlerini, istege bagl cihazlarin
olup olmamasini vb. ile birlikte ariza ile ilgili ayrintilari bize bildirin.

14.4

inverterin saklanmasi

inverteri gegici olarak veya uzun siire saklamaniz gerektiginde asagidaki énlemleri alin.

Inverteri iyi havalandirilan bir yerde 1sl, rutubet, toz ve metal tozundan uzakta saklayin.
Inverter gii¢ beslemesi uzun siire kesik kalirsa, yiiksek kapasiteli elektrolik kapasitoriin performansi

diser.

Inverteri uzun siire kullanmadiginiz durumlarda, her iki yilda bir 5 saat veya daha uzun siireyle elektrik
beslemesi yaparak yiiksek kapasiteli elektrolik kapasitoriin performansini koruyun. Ayrica inverterin
calismasini kontrol edin. Ticari giiclin invertere dogrudan beslenmesi degil bir trafo ile gli¢ besleme

voltajinin kademeli olarak artirilmasi dnerilir.
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15. Garanti

inverterin arizali oldugu onaylanan herhangi bir pargasi asagidaki kosullar altinda {icretsiz olarak onarilacak ve ayarlari
yapilacaktir:

1. Sadece inverter ana Unitesi garanti kapsamindadir.

2. Sevk tarihinden itibaren on iki ay iginde normal kullanim altinda inverterin ariza yapan veya hasar géren parcalari
Ucretsiz olarak degistirilecektir.

3. Asagidaki ariza veya hasar turleri igin, garanti periyodu sona ermemis olsa bile onarim licreti musteri tarafindan

kargilanacaktir.

. inverterin hatali veya yanlis kullanimi veya tasinmasi sonucu olusan ariza veya hasarlar ile yetkisiz kisilerce
yapilan onarim veya modifikasyonlar

. inverterin diismesi veya satin alma sonrasindaki nakliye sirasinda meydana gelen kazalar sonucu olusan
ariza veya hasarlar

* Yangin, tuzlu su veya rlizgar, korozif gaz, deprem, firtina veya sel, yildirnm, anormal voltaj beslemesi veya
diger dogal felaketler sonucu olusan ariza veya hasarlar

. inverterin kullanim amaci disindaki herhangi bir amag veya uygulamada kullaniimasi sonucu olusan ariza
veya hasarlar

4. Musteri ve Toshiba arasinda garanti tizerinde dncelige sahip olan bir servis s6zlesmesi énceden imzalanmadikga
yerinde servis igin Toshiba tarafindan yapilan tim masraflar miisteri tarafindan 6denecektir.
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16. inverteri

/\ Dikkat

« Inverteri imha etmeniz gerektiginde endiistriyel atiklarin imhasinda uzman bir kisiye miiracaat edin (*). inverteri
kendiniz imha ederseniz kapasitor patlayabilir veya zehirli gazlar yayilabilir ve yaralanmalara yol agabilirsiniz.
(*) Atiklarin islenmesi konusunda uzman ve “endUstriyel atik Griin toplayicilari ve tasiyicilari” veya “endlstriyel atik
imha ediciler” olarak bilinen kisiler. Litfen endustriyel atik imhasi konusunda yiirirlikteki kanun, diizenleme,

kural veya yonetmeliklere uyun.

Zorunlu eylem

Glvenlik amaciyla, kullanilamaz duruma gelen inverteri kendiniz imha etmeyin ancak bir endistriyel atik imha temsilcisine

danisin.
inverterin uygun olmayan sekilde imha edilmesi kapasitériin patiamasina, zehirli gazlarin yayilmasina ve yaralanmalara

yol acabilir.
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