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KULLANIM KILAVUZU SAYFA D 2028

PARCA NUMARASI TANIMLAMALARI

L510 - 1 P2-H1[] - N

Supply voltage -

1: 100V Class E ; EE';

2 : 200V Class i
Horsepower : R——
100V Class P2 0.25 HP |_|Filter gl ' EL!"E'”

P5: 0.5HP an - one
01: 0.75HP
Power supply
200V Class P2 025 HP |+ Single phase
P5 0.5 HP 3 Three phase
01: 1HP - -
02- 2 HP Specification
03- 3 HP H : Standard Type
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TEMEL OZELLIKLER
1 FAZ 200-240V MODEL

L510-AAA-H1-N (P) 2P5 201 202 203
Gug (HP) 0.5 1 2 3
Max. Motor Gici (kW) 0.4 0.75 1.5 2.2
Anma Cikis Akimi (A) 2.6 4.3 7.5 10.5
Anma Kapasite (kVA) 1 1.65 29 4.0
Max.Girig Voltaji (V) 1 Faz 200~240V (+10% / -15%), 50/60Hz +5%
Max. Cikis Voltaji (V) 3 Faz 0~240V
Giris Akimi (A) 7.2 11 15.5 21
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FONKSIYONEL OZELLIKLER

Kontrol Metodu V/f Kontrol
Freq. Aralig 0.01~650.0 Hz
Kalkig Tork Ayari 150%/1 Hz
Ayar Hassasiyeti Dijital: 0.01Hz, Analog: 0.06Hz / 60Hz

Freq. -

Kontrol Klavye Ayari AV Tuslari ile ayarlanir
Ekran 5 dijital led ekran
Harici Sinyal Ayari 1. Harici Potansiyometre, 0-10V, 0-20mA, 10-0V, 20-OmA
Frekans Limit Alt/Ust frekans limitleri ve 3 adet skip frekansi
Tastyici Frekans 1~16 kHz
V/f Sekli Hafizada 6 adet tanimlanmis, 1 adet programlanabilen V/f sekli
Hizlanma/Yavasla. 2 kademeli Hizlanma/Yavaslama Siresi (0.1-3600 sn)
Kontrol 4 kademeli S egrisi
Cok Fonksiyonlu .
Analog Cikis 5 adet fonksiyonu destekler
gﬁ':(SFonkswonlu 19 adet fonksiyonu destekler
gi)kklsFonkswonlu 14 adet fonksiyonu destekler

yeniden baslama

Anlik gu¢ digimu otomatik yeniden baglatma, hiz algilama, asir yik
algilama, 8 adet hiz degerini hafizada saklayabilme,
Diger Fonksiyonlar hizlanma/yavaslama butonu, S egrisi, PID kontrol, tork gliglendirme, slip
kompanzasyonu, frekans alt/Ust limiti, otomatik enerji tasarrufu, otomatik

RS485
Baglanti Kontrol Bire bir yada bire birden ¢ok baglanti (sadece RS485)
Baud rate / stop bit / parity ayarlanabilir
Kutulama IP20
Asir Yiuk Koruma Anma akimin 150%’sine 1 dakika slre ile izin verilir
Iuksek Voltaj 220V sinifi : DC Voltaj >410V
orumasi

Diglk Voltaj

Koruma | Korumasi 220V sinifi : DC Voltaj <190V

Cikis Kisa Devresi Elektronik Devre Korumasi

Toprak Kisa Devresi | Elektronik Devre Korumasi

Diger Fonksiyonlar kilidi

Asiri 1Isinma korumasi, ters yon kilidi, direkt calisma kilidi, parametre
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KABLO BAGLANTILARI
NPN Cihazlar igin;
Molded-case Magnetic
circuit breaker contactor
MCCB Mmc
o o —@ L1 ™ @
Inverter _, @
T3
(
Groud
1A'
CON2 g::-
Forward/stop or run/stop —0 00— 51 4:R
Reverse/stop or —o 00— S2 [ [W] } RS485 gg
reversefforward 55 7:DPSV
——o0 o—— 3 Pin1 to Pin8 :
8:SG(GND)
Speed conitrol 0 o— s4
L L RA
—o0 o—d 85 o o—¢ Relay Output
250VACHA
—
com RBS (30VDCI1A)
3 f10v
o r o-10v 4 Avi AO
Frequency indicator 20__2 i
device or PID input «220mA L 4 A GND
1 3 "P ,F" Frequency indicator
- GND 0~10VDC
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PNP Cihazlar igin;
Molded-case Magnetic
circuit breaker contactor
MCCB mc
a0 N @ L1 ™M@
AC Power Power Inverter T2 8
source inpLit oLtput M
T3
&
Groud
14
2B’
CON2 A
Forward/stop or nun/stop —o o—O §1 4R
S 5:D
Reverse/stop or —0 o0— 52 W} RS485 6B
reversefforward .
S A - T:DP5V
5 o—¢[S3
Pin1 to Ping 8:SG(GND)
Speed control I S— Y]
RA
—0 00— S5 7o Relay Output
250VACHA
— 9 +2v RE} (aovDCi1A)
3 *410v
" o~-10V 4 AVI AOD 1 +
Frequency indicator 20_- N
device or PID input (O20mA | 4 ag GND!
12 [P P Frequency indicator
“]GND 0~10VDC
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CiHAZ TERMINALLERI

Baglanti Terminali

Terminal
Sembolii

L1 (L) _ s
2(N) Hiz Kontrol Cihazi Besleme Girigleri

03 1FazLIN (L1ile L2)

T1 _
T2 Inverter Cikiglari
T3

Fonksiyon

Kontrol Karti Terminali

Terminal

Semboly | A¢'klama
RB Ortak Ug Role Cikigi
RA Normalde Acik Kontak

COM NPN Modellerde Digital input Girigi (S1-S5)
+12V PNP Modellerde Digital input Girisi (S1-S5)

10V Frekans ayar potansiyometresi icin 10v referans voltaji
AVI Analog frekans sinyal giris terminali (0-10v yada 2-10v)
ACI Analog frekans sinyal giris terminali (0-20mA yada 4-20mA)

AGND Analog Ground
AO Analog cikig terminali 0-10v
S1-S5 Dijital input terminalleri

Kontrol Karti Siralamasi

NPN:

(CEEEEEEEEEEELE))

RA RB COM 51 sz 85 10V AVI ACI AD AGND

PNP:

(ec66666666666)

RA RB +11V 55 10V AVI ACT AO AGND
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CiHAZ YAZILIM AYARLARI

TUSTAKIMI ACIKLAMASI

TECO

Hu/APM FAO nEY  FuN

FREQ SET

Ls10-201-H1F-P

FWD LED : ileri Yén LED’i, Motor durdugunda yanip séner, motor hareket halindeyken
yanar.

REV LED : Ters Yon LED’i, Motor durdugunda yanip séner, motor hareket
halindeyken yanar.
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- 415-001

01.04.2012
01

CiHAZ PARAMETRELERI

Cihazin kontrol parametreleri toplamda 14 ayr1 grup igerisinde toplanmustir.
Cihazin genel ayarlar1 00-** grubu parametreler ile ayarlanur.
Ileri diizey motor ayarlar 02-** grubu parametreler ile ayarlanir.

Asagidaki tabloda tiim gruplarin siniflandirilmasi gosterilmistir.

Parametre Grup No Agiklama
00 - Genel ayarlar parametre grubu
01 - V / f se¢imi grubu
02 - Motor parametreleri giris parametreleri
03 - Harici terminal dijital girig-¢ikis fonksiyon grubu
04 - Harici terminal analog giris-¢ikis fonksiyon grubu
05 - Set edilen frekans parametreleri
06 - Otomatik ¢alistirma parametreleri
07 - Start / Stop komutu parametreleri
08 - Koruma fonksiyonlari parametreleri
09 - Haberlesme fonksiyonu parametreleri
10 - PID Fonksiyonu parametreleri
11 - Performans Kontrol parametreleri
12 - Ekran goriintiileme parametreleri
13 - Kullanici parametre parametreleri
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Genel Ayarlar Parametre Listesi (00 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
00 - 00 Reserved Reserved - -
: Motor Déniig | O: lleri ]
00-01 Motor Rotation Secimi 1- Geri 0 1
Main Run Source 1. Run Komut | O: Tus Takimi
00 - 02 - Kaynagi 1: Harici Run/Stop Komutu 0
Selection LS .
Segimi 2: Kominikasyon
Alternative Run Source 2. Run Komut | 0: Tus Takimi
00-03 - Kaynagi 1: Harici Run/Stop Komutu 0
Selection LS o
Segimi 2: Kominikasyon
Harici .
Operation Modes for Terminaller ile 0: lleri/Dur, G.eri/DUr
00-04 External Terminals Run_/Stop, 1: Run/Stop, IIen/G"erl - 0
lleri/Geri 2: 3 Telli Kontrol Yéntemi Run/Stop
Calisma Modu
0: Tus Takimi
1: Tus Takimindaki Potansiyometre
Main F s 1. Frekans 2: Harici AVI Analog Sinyal Girisi
00-05 | &N ’gg;‘zrt‘l‘zyn ource | xomut Kaynag: | 3: Harici ACI Analog Sinyal Girisi 0
Segimi 4 : Harici Yukari/Asagi komutlari ile
5: Kominikasyon ile
6: PID Cikis Frekansi
0: Tus Takimi
1: Tus Takimindaki Potansiyometre
Al Ve F 2. Frekans 2: Harici AVI Analog Sinyal Girisi
00— 06 | Alternative Frequency |, 1+ Kavnag | 3: Harici ACI Analog Sinyal Girisi 4
Source Selection S . 8 )
Segimi 4: Harici Yukari/Asagi komutlari ile
5: Kominikasyon ile
6: PID Cikis Frekansi
Main and Alternative 1. ve 2, .
00 - 07 Frequency Command | Frekans Komut (1): 1 ;:eys 2. F:ezka;s K 0
Modes Segimi Metodu - 1. Frekans « 2. Frekans
Communication Kominikasyon
00 - 08 Frekans 0.00 - 650.00 *4
Frequency Command
Komutu
F c d Kominikasyon
requency Lomman Frekans 0: Gug Kapatmadan Frekansi Kaydet
00 - 09 Save Mode Komutu 1- Haberl deki Frek Kavdet 0
(Communication Mode) : Haberlesmedeki Frekansi Kayde
Kaydetme
Initial Frequency "ksFe"ei'::i“S 0: Calisma Anindaki Frekans
00-10 Selection (Keypad ¢ 1: Baslangi¢ Frekansi 0 0
Mode) (Keypad 2: 1P Degeri
Kontrolde) :00 - arametre Degeri
Initial Frequency ilk Frekans _
00 - 11 Keypad Mode Keypad Segimi 0.00 — 650.00 50.00
00 - 12 Freq. Upper Limit Frekans Ust | ;4 _g50 0o 50.00

Limiti (Hz)
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- Frekans Alt
00-13 Freq. Lower Limit Limiti (Hz) 0.00 — 649.99 0.00
00-14 | Acceleration Time 1 Hizlanma 44 35000 10.0 | *1
Zamani 1 (sn)
00-15 | Deceleration Time 1 Yavaslama | 44 _ 35000 10.0 | *1
Zamani 1 (sn)
00-16 | Acceleration Time 2 Hizlanma | 4 3600 100 | *1
Zamani 2 (sn)
00-17 | Deceleration Time 2 Yavaslama 14 4 _ 3600 0 100 | *1
Zamani 2 (sn)
00-18 Jog Frequency Jog Frekansi | 1.00 — 25.00 2.00 *1
00-19 | Jog Acceleration Time J°gz""z'a""‘a 0.1-25.5 05 | *1
amani
00-20 | Jog Deceleration Time | Y°9 g avaslama | 4 _ o5 5 05 | *1
amani
V / f Segcimi Parametreleri (01 - *¥)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
01-00 | Volt/Hz Patterns (V/f) V /f Sekli 1-7 1
V / f Maksimum
01-01 V / f Max Voltage Voltaj 198.0 — 256.0 220.0
01-02 Max Frequency Maksimum Frekans | 0.20 — 650.00 50.00
01-03 Max Frequen_cy Voltage Maksimum Frekans 0.0—100 100.0
Ratio Voltaj Orani
01-04 Mid Frequency 2 Orta Frekans 2 0.10 — 650.00 25.00
01-05 Mid Freque_ncy Voltage Orta Fr_ekans 2 0.0 - 100 50.00
ratio 2 Voltaj Orani
01-06 Mid Frequency 1 Orta Frekans 1 0.10 — 650.00 10.00
01-07 Mid Freque_ncy Voltage Orta Fr_ekans 1 0.0 - 100 20.00
ratio 1 Voltaj Orani
01-08 Min Frequency Minimum Frekans | 0.10 — 650.00 0.50
01-09 Min Frequen_cy Voltage Minimun_! Frekans 0.0 100 1.00
Ratio Voltaj Orani
Volt / Hz Curve V | f Egrisi
01-10 Modification (Torque Modifikasyonu 0-10.0 0.00 *1
Boost) (Tork Artirma Orani)
01-11 V / f Start Frequency V / f Start Frekansi1 | 0.00 — 10.00 0.00
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Motor Parametreleri (02 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
02 -00 | Motor No Load Current | Motor Yiiksiiz Akimi | --- *3
02 — 01 Motor Rated Current Motor Anma Akimi |
(oL1) (A)
. Motor Slip
02 -02 Mé)tor Rated .S"p Kompanzasyonu 0.0-100.0 0.0 *1
ompensation (%)
02-03 Motor Rated Speed Motqr An_ma Devir |
Bilgisi (rpm)
Harici Terminal Dijital Girig-Cikis Fonksiyon Parametreleri (03 - **)
Multifunction Input Cok Fonk. Girig 0 : lleri/Dur Komutu
03 -00 - g ! 0
Terminal $1 Terminali S1 1 - Geri/Dur Komutu
Multifunction Input Cok Fonk. Girig 2 : Frekans Komutu 1 (05-02)
03 -01 - g 1
Terminal S2 Terminali S2 3: Frekans Komutu 2 (05-03)
03 - 02 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 4 : Frekans Komutu 3 (05-05) 8
Terminal S3 Terminali S3 5: Frekans Komutu 4
03-03 Multifunction Input Cok Fonk. Giris 6 : Jog ileri Komutu 9
Terminal S$4 Terminali S4 7 : Jog Geri Komutu
03 — 04 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 8 : Artirma Komutu 17
Terminal S5 Terminali S5 9 : Azaltma Komutu
10: Hizlanma/Yavaglama 2
11: Hizlanma/Yavaslama Iptal
12: 1.Run/ 2.Run Komutu Segimi
13: 1.Frekans / 2.Frekans Secimi
03-05 Reserved Reserved 14: Acil Stop
15: Base Block _
16: PID Foksiyonu Iptal
17 : Reset
18: Otomatik Calisma Etkin
_ Up / Down Frequency | Yukari/ Asagi Adim _
03 -06 Width Araligi (Hz) 0.00 -5.00 0.00
0 : Cok fonksiyonlu harici girigler
Asagi/Yukari moduna alindi ise
ve cihaz durduruldu ise, cihaz
calistinldig1 zaman Asagi/Yukari
Harici Giris girigleri calismaz.
Terminalleri ile 1 : Cihaz calistirildiginda
03— 07 Up / Down Keep Kontrol Edilen Asagi/Yukari girigler galigir. 0
Frequency Mode Yukari / Asagi Calistinldiginda cikis frekansi
Komutlarinin OHZ'dir.
Durumu 2 : Cihaz calistirildiginda
Asagi/Yukari girigler galigir.
Calhistinldigindaki cikis frekansi
kapatildigindaki frekans ne ise
odur.
Multifunction Terminal | S1- S5 Girigi Sinyal T
03-08 S1- S5 Scan Times Tarama Siiresi 1400 (milisaniye) 20
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xxxx0: 81 NO xxxx1:81 NC
. . .. | xxx0x:S2 NO xxx1x:S2 NC
0309 | ST-SSSwitchType | S1-85 SWIGhTIPT | x0xx:S3 NO  xxixx:S3 NC | 00000
¢ xOxxx : 84 NO x1xxx:S4 NC
Oxxxx: S5 NO 1xxxx:S5 NC
03-10 Reserved Reserved - -
0: Run
1: Hata
2 : Istenilen Frekansa Ulasildi
3 : Frekans Set Edildi (01 - 11)
4 : Frekans Esik Degeri Uzerinde
5: Frekans Esik Degeri Altinda
03— 11 Output Relay RY1 RY1 Role Cikisi 6 : Otomatik Yeniden Baslama 0
Operation Mode Secgimi Modu 7 : Anlik AC Voltaj Disumu
8 : Acil Stop Modu
9 : Base Block Stop Modu
10 : Motor Asiri Yiik Korumasi OL1
11 :Slrtcd Asin Yik Koruma OL2
13:Cikis Akimina Ulasti
14 : Fren Kontrol
03-12 Reserved Reserved - -
03-13 Frequency Output Cikis Set Frekansi 0.00 — 650.00 0.00 *1
Setting Ayari (Hz)
03 -14 | Freq. Detection Range Bant Genisligi (Hz) | 0.00 — 30.00 2.00 *1
_ Output Current Cikis Akimi Bulma _
03-15 Detection Level Degeri (A) 0.1-15.0 0.1
03-16 Output_ Cun:ent Cikis "AkIITII Bulma 01-100 0.1
Detection Time Siiresi (sn)
03-17 External Brake Release | Harici Fren Birakma 0.00 — 20.00 0.00
Level Frekansi (Hz)
Harici Fren
03-1g | ExternalBrake Engage | \; 0, 1ama Frekansi | 0.00 - 20.00 0.00
Level
(Hz)
.. . 0 : A (Normalde Agik)
03-19 Relay Output Format Cikis Role Segimi 1 B (Normalde Kapal) 0
Harici Terminal Analog Girig-Cikis Fonksiyon Parametreleri (04 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
aviveAcl | (S0 & —30ma
AVI/ ACI Analog Input Analog Girig :
04-00 | " signal Type Select Sinyal Tipi |, 910V 4 - 20mA 0
gnat Typ aya P 120 2-10v 0 —20mA
¢ 3:  2-10V 4 - 20mA
. AVI Sinyal
04— 01 AVl Signal Tarama Siiresi | 1-400 100
Verification Scan o .
(milisaniye)
04 - 02 AVI Gain AVl '(f%a“c' 0 - 1000 100 | *1
04 - 03 AVI Bias AVI Bias (%) | 0-100 0.0 *1
04 - 04 AVI Bias Selection AVI Eia's 0: Posz' 0 *1
Secimi 1 : Negatif
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AVI Egim 0 : Pozitif .
04-05 AVl Slope Segimi 1 : Negatif 0 !
. ACI Sinyal
04— 06 ACl Signal Tarama Siiresi | 1-400 100 | *1
Verification Scan . -
(milisaniye)
04 - 07 ACI Gain Acl ‘(f,ZTanc' 0 — 1000 100 | *1
04 - 08 ACI Bias ACI Bias (%) 0-100 0.0 *1
04-09 | ACIBias Selection ACIBias | 0: Pozitif 0o | "
Secimi 1 : Negatif

_ ACI Egim 0 : Pozitif .

04-10 ACI Slope Secimi 1 : Negatif 0 1
0 : Cikis Frekansi
Analog Outout Mod Analog Cik 1: Frekans Degeri
: nalog Output Mode nalog Cikig ) . .
04 - 11 (FM+) Secimi 2 : Cikis Voltaji - 0 1
3 : DC Bara Voltaji
4 : Motor Akimi
04—12 Analog Ou'tput FM+ Analog Cll(l§ 01000 100 *
Gain Kazanci (%)

_ Analog Output FM+ Analog Cikis _ N
04-13 Bias Bias (%) 0-1000 0 1
04— 14 AO (FM+) Bias AO (FM+) Bias | 0 : Pozitif 0 o

Selection Segimi 1 : Negatif
AO (FM+) 0 : Pozitif .
- + il
04-15 AO (FM+) Slope Egimi 1 - Negati 0 1
Set Edilen Frekans Parametreleri (05 - **)
Fonk. N Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
Set Edilen Hiz - .
_ Preset Speed Control 0 : Ortak (1. Hiz Segimi Etkin)
05-00 Mode Selection Konstrol_ M_odu 1: Ozel (0-7 Hiz Segimi Etkin) 0
ecimi
Preset Speed 0 Hiz Se¢imi 0 _
05 -01 (Keypad Frequency) (Hz) 0.00 — 650.00 5.0
05— 02 Preset Speed 1 Hiz ?ﬁg;m' T 1 0.00-650.00 50 | *1
05 - 03 Preset Speed 2 Hiz ?ﬁg;m' 2 | 0.00-650.00 100 | *1
05 — 04 Preset Speed 3 Hiz ?ﬁg;m' 3 | 0.00-650.00 200 | *1
05— 05 Preset Speed 4 Hiz ?ﬁg;m' 4 1 0.00-650.00 300 | *1
05— 06 Preset Speed 5 Hiz ?ﬁg;m' 5 1 0.00-650.00 400 | *1
05— 07 Preset Speed 6 Hiz ‘?‘ﬁg;"" 6 1 0.00-650.00 500 | *1
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05 - 08 Preset Speed 7 gy | 0.00-650.00 500 | *1
05-09
~ Reserved Reserved - -
0516
Hiz Se¢imi 0
05— 17 Preset Speed 0 Hizlanma | 0.1—3600.0 100 | *1
AccTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 0
05-18 Preset Speed 0 Yavaglama | 0.1— 3600.0 100 | *1
DecTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 1
0519 Preset Speed 1 Hizlanma | 0.1—3600.0 100 | *1
AccTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 1
05— 20 Preset Speed 1 Yavaslama | 0.1—3600.0 100 | *1
DecTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 2
05— 21 Preset Speed 2 HizZlanma | 0.1—3600.0 100 | *1
AccTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 2
05— 22 Preset Speed 2 Yavaslama | 0.1—3600.0 100 | *1
DecTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 3
05— 23 Preset Speed 3 Hizlanma | 0.1 - 3600.0 100 | *1
AccTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 3
05 — 24 P'e;et Speed 3 Yavaslama | 0.1 - 3600.0 100 | *1
ecTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 4
05 — 25 Preset Speed 4 Hizlanma | 0.1 - 3600.0 100 | *1
AccTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 4
05— 26 Preset Speed 4 Yavaglama | 0.1—3600.0 100 | *1
DecTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 5
05 — 27 Preset Speed 5 Hizlanma | 0.1 - 3600.0 100 | *1
AccTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 5
05— 28 Preset Speed 5 Yavaglama | 0.1—3600.0 100 | *1
DecTime
Zamani (sn)
Hiz Segimi 6
05— 29 Preset Speed 6 Hizlanma | 0.1—3600.0 100 | *1
AccTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 6
05— 30 Preset Speed 6 Yavaglama | 0.1—3600.0 100 | *1
DecTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 7
05 — 31 Preset Speed 7 Hizlanma | 0.1—3600.0 100 | *1
AccTime
Zamani (sn)
Hiz Se¢imi 7
05— 32 Preset Speed 7 Yavaglama | 0.1—3600.0 100 | *1
ecTime
Zamani (sn)
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Otomatik Calistirma Parametreleri (06 - **)
Fonk. N Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
0 : Otomatik Calisma Pasif
1: 1 Cycle Igin Otomatik Calisma Modu
2 : Otomatik Calisma Modu
Periyodik Olarak Tekrarlanir
. 3 : 1 Cycle Igin Otomatik
06 — 00 Auto Run (sequencer) (_;aolltonr:l::\;lli)d Calisma Modu, Hiz Bir Sonraki 0
Mode Selection S§e imi Sefer Igin Saklanir
¢ 4 : 1 Cycle Igin Otomatik Calisma Modu
5 : Otomatik Calisma Modu
Periyodik Olarak Tekrarlanir
6 : 1 Cycle igin Otomatik Calisma Modu
Hiz Bir Sonraki Sefer Igin Saklanir
Otomatik
06 — 01 Auto _ Run Mode Galhsma |, 5, _ 650.00 0.00 | *1
Frequency Command 1 Frekans
Komutu 1
Otomatik
_ Auto _ Run Mode Calisma _ *
06 - 02 Frequency Command 2 Frekans 0.00 -650.00 0.00 1
Komutu 2
Otomatik
06-03 | . Auto_RunMode Galisma | 5 59— 650.00 000 | *1
Frequency Command 3 Frekans
Komutu 3
Otomatik
Auto _ Run Mode Calisma _ N
06 - 04 Frequency Command 4 Frekans 0.00 -650.00 0.00 1
Komutu 4
Otomatik
_ Auto _ Run Mode Calisma _ *
06 -05 Frequency Command 5 Frekans 0.00 - 650.00 0.00 1
Komutu 5
Otomatik
Auto _ Run Mode Calisma _ *
06 - 06 Frequency Command 6 Frekans 0.00 -650.00 0.00 1
Komutu 6
Otomatik
Auto _ Run Mode Calisma _ N
06 - 07 Frequency Command 7 Frekans 0.00 - 650.00 0.00 1
Komutu 7
06 — 08
~ Reserved Reserved - -
06 - 15
Otomatik
Calisma
06 - 16 Auto_ Run Mode Frekans | 0.1 3600.0 0.0
Running Time Setting 0
Komutu 0
Siiresi
Otomatik
Calisma
Auto_ Run Mode
06 -17 Running Time Setting 1 Frekans 0.1 -3600.0 0.0
Komutu 1
Siiresi
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01
17/28

06 -18

Otomatik
Calisma
Frekans 0.1 -3600.0
Komutu 2
Siiresi

Auto_ Run Mode
Running Time Setting 2

0.0

06 - 19

Otomatik
Calisma
Frekans 0.1 -3600.0
Komutu 3
Siiresi

Auto_ Run Mode
Running Time Setting 3

0.0

06 — 20

Otomatik
Calisma
Frekans 0.1 -3600.0
Komutu 4
Siiresi

Auto_ Run Mode
Running Time Setting 4

0.0

06 - 21

Otomatik
Calisma
Frekans 0.1 -3600.0
Komutu 5
Siiresi

Auto_ Run Mode
Running Time Setting 5

0.0

06 — 22

Otomatik
Calisma
Frekans 0.1 -3600.0
Komutu 6
Siiresi

Auto_ Run Mode
Running Time Setting 6

0.0

06 — 23

Otomatik
Calisma
Frekans 0.1 -3600.0
Komutu 7
Siiresi

Auto_ Run Mode
Running Time Setting 7

0.0

06 - 24

06 — 31

Reserved Reserved -

06 — 32

Otomatik
Calisma 0 : Stop
Frekans 1 : lleri
Komutu 0 2 : Geri
Segimi

Auto_ Run Mode
Running Direction 0

06 - 33

Otomatik
Calisma 0 : Stop
Frekans 1 : lleri
Komutu 1 2 : Geri
Secimi

Auto_ Run Mode
Running Direction 1

06 — 34

Otomatik
Calisma 0 : Stop
Frekans 1 : lleri
Komutu 2 2 : Geri
Secimi

Auto_ Run Mode
Running Direction 2

06 — 35

Otomatik
Calisma 0 : Stop
Frekans 1 : lleri
Komutu 3 2 : Geri
Secimi

Auto_ Run Mode
Running Direction 3

06 — 36

Otomatik 0 : Stop
Calisma 1: lleri
Frekans 2: Geri

Auto_ Run Mode
Running Direction 4
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Komutu 4
Sec¢imi
Otomatik
Calisma 0 : Stop
06 - 37 Rﬁ:rtl(i)rT R[l;i':el\élt(i)gﬁ 5 Frekans 1 : lleri 0
g Komutu5 | 2: Geri
Secimi
Otomatik
Calisma 0 : Stop
06 - 38 Re:rt?rT R[;Iir:el\éltci)gs 6 Frekans 1 :lleri 0
g Komutu 6 | 2: Geri
Secimi
Otomatik
Calisma 0 : Stop
06 - 39 Rﬁ:rt]?rT Rgi?ehélggs 7 Frekans 1 :lleri 0
9 Komutu 7 2 : Geri
Secimi
Start / Stop Komutu Parametreleri (07 - **)
Fonk. N Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
Anlik Giig 0 : Anlik gli¢ disimu ve yeniden
07 — 00 Momentary Power Loss Diisiimii ve baslama aktif degil 0
and Restart Yeniden 1: Anlk gl disumui ve yeniden
Baglama baslama etkin
Otomatik
Yeniden
07-01 | AutoRestartDelay Baslama | 0.0-800.0 0.0
ime .
Gecikme
Siiresi (sn)
Otomatik
07 — 02 Number of Auto Restart Yeniden 0-10 0
Attempts
Baslama Sayisi
_ . Reset Mod 0: Cihaz caligmiyorken Reset yapilabilir
07-03 Reset Mode Setting Ayari 1: Cihaza her zaman Reset yapilabilir 0
Enerji
07 — 04 Direct Running After Verildiginde | O : Aktif 1
Power Up Calismaya 1 : Pasif
Baslama
Enerji
Verildiginde
07-05 | Delay - On Timer Galismaya | 10-3000 10
aslama
Gecikme
Siiresi (sn)
DC Injection Brake Dgrgslj:rl;sely:n
07-06 | Start Frequency (Hz) In Bas] Yé 10.10-10.00 15
Stop Mode aslama
Frekansi (Hz)
Sy DC Enjeksiyon
0707 |  DClnjectionBrake | "p 0% |0-20 5
Level (%) In Stop Mode Sevivesi
eviyesi Stop
DC Injection Brake DC Enjeksiyon
07 - 08 | Time (Seconds) In Stop | Frenleme (sn) | 0.0-25.5 0.5
Mode Suresi Stop
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. Durma . L : .
07 — 09 Stophing Method Baslangic 0 : DC Enjeksiyon lle Frenlemeli Durus 0
Selection A 1: Serbest durus
yari
Koruma Fonksiyonlari Parametreleri (08 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
xxxX0 : Hizlanma Aninda Trip Onleme Etkin
xxxx1 : Hizlanma Aninda Trip Onleme Pasif
xxX0x : Yavaglama Aninda Trip Onleme Etkin
n XXX1X : Yavaslama Aninda Trip Onleme Pasif
Trip Prevention Trip Onleme xX0xx : Calisma Aninda Trip Onleme Etkin
08 — 00 . L . ) 00000
Selection Segimi XX1xX : Calisma Aninda Trip Onleme Pasif
X0xxx : Caligma Aninda Yiiksek Voltaj
Koruma Etkin
X1XxXX : Calisma Aninda Yksek Voltaj
Koruma Pasif
Hizlanma
08 — 01 Trip _Preventlon Lt_evel Aninda Trip 50 — 200 200
During Acceleration Onleme
Seviyesi (%)
Yavaglama
08 — 02 Trip _Preventlon Lt_evel Aninda Trip 50 — 200 200
During Deceleration Onleme
Seviyesi (%)
Trip Prevention Level Run Modunda
08 - 03 P Trip Onleme | 50 — 200 200
in Run Mode . o
Seviyesi (%)
Over Voltage Asir Voltaj
08 — 04 Prevention Level in Durumunda 350 - 390 380
Run Mode Calisma Segimi
Electronic Motor Motor Asin . - ;
08 - 05 Overload Protection Yiik Koruma (1) ) mmor asin yut Eoruma5| etkl.r; 0
Operation Mode Modu : Motor asiri yUk korumasi pasi
Asin Yiik 0:A ik k d Coast
Operation After Korumasi .to§|srtlo);/)l; gecg:rmasm an sonra L.oas
08 — 06 | Overload Protection is Sonrasinda 1:A ik K d in 0
Activated Motor Caligma - Agirt yik korumasindan sonra cihaz
Modu Segimi trip yapmaz
OH Over Heat 0 Sicakliga bagli otomatik caligir
- . Fan Kontrol 1 : Run modunda g¢alisir
08 - 07 Protection (Cooling L A 1
Segimi 2 : Daima calisir
Fan Control) A
3 : Daima kapali
0 : AVR Fonksiyonu Etkin
1: AVR Fonksiyonu Pasif
2 : AVR Fonksiyonu Durma Modunda
AVR Pasif
AVR Function (Auto . 3 : AVR Fonksiyonu Yavaglama
08 - 08 . Fonksiyon . 4
Voltage Regulation) Secimi Modunda Pasif
¢ 4 : AVR Fonksiyonu Durma ve
Yavaslama Modunda Pasif
5:VDC>360 ise AVR Fonksiyonu
Durma ve Yavaglamada Pasif
08 — 09 Input Phase Loss Girig Faz Kaybi | O : Etkin Degil 0
Protection Koruma Segimi | 1: Etkin
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Haberlesme Fonksiyonlari Parametreleri (09 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Agiklama Deger Ayari Not
Assigned N
09-00 | Communication Station | Atanan Haberlesme | | _ 5, 1.2
Numarasi 3
Number
RTU Code / ASCII Code - 0 : RTU Kod *2
09 -01 Select Kod Segimi 1: ASCII Kod 0 *3
0:4800
09-02 | Baud rate Setting (bps) | Baud Rate Ayarlan |, ' 9600 2 |2
2:19200 *3
3:38400
. . . o 0 : 1 Stop biti *2
09-03 Stop Bit Selection Stop Bit Se¢imi 12 Stop biti 0 *3
0 : Parite biti yok )
09 -04 Parity Selection Parity Secimi 1 : Cift parite biti 0 *3
2 : Tek parite biti
. .. | 0:8Bitdata *2
09 - 05 | Data Format Selection Da.ta Format segimi 17 Bit data 0 *3
09 — 06 Communlca_tlon _tlme- lletigim Zf\ma_n 00-255 00
out detection time Asimi Siiresi
) 0 : Yavaslayarak durma (00 — 15)
09 — 07 Communication time- lletisim Zaman 1 : Serbest durus 0
out operation selection Asimi Segimi 2 : Yavaslayarak durma (00 — 17)
3 : Calismaya devam
09 — 08 Err6 Fau_lt Tolerance Err6 Hatasi 1-920 3
Times Tolerans Zamani
09 — 09 Drive '!'ransmlt Wait Siiricii lletisim 5_65 5
Time (ms) zamani
PID Fonksiyonu Parametreleri (10 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
0 :Tustakimi Potansiyometresi
PID Target Value ) 1: Analog Sinyal AVI Girisi
Selection (When 00-05 / PID Hedef Deger ; . L .
10 - 00 _ - A 2 : Analog Sinyal ACI Girigi 1 1
00-06 = 6, This Secimi ;
Function is Enabled) 3 : Haberlesme Frekansi
4 . 10-02 Keypad Frekans
0 :Tustakimi Potansiyometresi
. 1: Analog Sinyal AVI Girisi
10 - 01 PID ngfebcatfoanalue Pgl?::g?'ﬁ;?e 2 : Analog Sinyal ACI Girisi 2 *1
9 ¢ 3 : Haberlesme Frekansi
4 . 10-02 Keypad Frekans
10 - 02 PID Target PID Hedef Orani (%) | 0.0 — 100.0 500 | *1
(Keypad Input)
0: Pasif _
1: Ofset D Kontrol lleri )
10 - 03 PID Mode Selection PID Mod Se¢imi 2: Geri Besleme D Kontrol lleri 0
3: Ofset D Kontrol Geri
4: Geri Besleme D Kontrol Geri
10 — 04 Feedbaf:k' Gain Geri Besleme 0.00 — 10.00 1.00 *1
Coefficient Kazanci
. . Proportional .
10 - 05 Proportional Gain Kazanci (%) 0.0-10.0 1.0 1
10 — 06 Integral Time integral Siiresi (sn) | 0.00 — 100.0 10.0 *1
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10 — 07 Derivative Time Siiresi (sn) 0.00 - 10.00 0.00 *1
10 - 08 PID Ofset PID Ofset 0 : Pozitit 0 | *
1 : Negatif
10-09 PID Ofset Adjust PID Ofset Ayari (%) | 0—109 0 *1
10 - 10 PID OutpL'lt Lag Filter PID (}l'_k|§ I'_ag Filtre 00-25 00 *1
Time Siiresi (sn)
0 : Pasif
1 : Aktif (Hiz Kontrol Cihazi Geri
. Besleme Algilama Kaybi Sonu-
10-11 E:f:cl:?:: I\I;Igts'.lse A?ﬁ::ﬁ:ﬁ:gu cunda Calismaya Devam Eder) 0
g 2 : Aktif (Hiz Kontrol Cihazi Geri
Besleme Algilama Kaybi Sonu-
cunda Durur)
Feedback Loss Geribesleme
10 - 12 - Algilama Kaybi 0-100 0
Detection Level . .o
Seviyesi (%)
Feedback Loss Geribesleme
10-13 Detection Delay Time Algllama Siiresi (sn) 0.0-255 1.0
10-14 | Integration Limit Value | '"te9"2! [FnitPeder o 109 100 | *1
Integration Value Geri Besleme
Resets to Zero when Sinyali Set Edilen | 0 : Pasif
10-15 Feedback Signal Degere Ulasinca l 1:1 Saniye 0
Equalsthe Intended (Integrator) Degeri 0 | 30 : 30 Saniye (0-30)
Value olur (sn)
izin Verilen |
_ Allowable Integration (Integrator) Hata _
10-16 Error Margin (Units) Araligi 0-100 0
(1 Birim =1/8192)
PID Uyku
10—17 | PIDSleep Frequency | ., ivonu Galisma | 0.00 — 650.00 0.00
Level
Frekansi (Hz)
. PID Uyku
10-18 | FIP g':lgp Function Fonksiyonu 0.0-255 0
y Gecikme Siiresi (sn)
PID Uyanma
1019 | PID Wake up frequency | .\ ;v onu Caligma | 0.00 — 650.00 0.00
Level
Frekansi (Hz)
. PID Uyanma
10-20 | PP "‘I’;‘:Iz up function Fonksiyonu 0.0-255 0.0
y Gecikme Siiresi (sn)
Max PID Feedback Max PID .
10-21 Setting Geribesleme Ayari 0-999 100 !
Min PID Feedback Min PID .
10-22 Setting Geribesleme Ayari 0-999 0 !
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Performans Kontrol Parametreleri (11 - **)
Fonk. N Fab.
No LCD Ekran Agiklama Deger Ayari Not
Reverse Operation R 0 : Geri Dénus serbest
11-00 Control Geri Doniis Kontrol | | i paniis kiliti 0
. Tasiyici Frekans _
11-01 Carrier Frequency (kHz2) 1-16 5
0 : Tastyict Mod O
3 Faz PWM Modilasyon
. . . . | 1:Tasiyict Mod 1
11-02 | Carrier Mode Selection | Tasiyici Mod Segimi 2 Faz PWM Modiilasyon 0
2 : Taslyict Mod 2
2 Faz Randomize PWM Mod.
Carrier Frequency Sicakhga Bagh 0 : Pasif
11-03 Reduction by Olarak Tasiyici : . 0
e > 1: Etkin
temperature raising Frekans Degistirme
11-04 S-Curve Accf SEgrisi Hizlanma |, _ 4, 0.00
Zamani 1 (sn)
11-05 S-Curve Acc2 SEgrisi Hizlanma |, _ 4, 0.00
Zamani 2 (sn)
S Egrisi Yavaglama
11-06 S-Curve Dec1 Zamani 1 (sn) 0.0-4.0 0.00
11-07 S-Curve Dec2 S Egrisi Yavaslama |, 0.00
Zamani 2 (sn)
11-08 Skip Frequency 1 Atlama Frekansi1 | 0.00 — 650.00 0.00 *1
11-09 Skip Frequency 2 Atlama Frekansi12 | 0.00 — 650.00 0.00 *1
11-10 Skip Frequency 3 Atlama Frekans13 | 0.00 — 650.00 0.00 *1
_ Skip Frequency Atlama Frekansi _ .
1-11 Bandwidth Band Genigligi (Hz) 0.00 - 30.00 0.00 !
Ekran Goriintiileme Parametreleri (12 - **)
Fonk. y Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
00000 — 77777 Deger Araligi
0 : Frekansi Goster
1: Cikis Akimi Goster
2 : Cikis Voltaji Goster
12-00 | Extended Display Mode | Ekran Mod Segimi | 3 : DC Bara Voltaj Goster 00000 | *1
4 : Sicaklik Goster
5: PID Geribesleme Goster
6 : Analog Giris AVI Goster
7 : Analog Giris ACI Goster
. . 0 : Tamsayi xxx
12-01 PID Feedback Display PID Gerl_l_oe:_slgm? 1: Virgulli Tek Basamak xx.x 0 *1
Format Ekran Goriinimii Tl
2 : Virglllu ki Basamak x.xx
PID Feedback Display | PID Geribesleme | 0 X%~ \
12 - 02 - . L 1: xxx pb 0 1
Unit Setting Ekran Birim Ayari :
2 xxx fl
. Birim Degeri .
12-03 Custom Units Value (Devir Ayari) 0 — 65535 1500 1
0 : Cihaz Cikis Frekansi
. . 1 : Motor Devri Gosterilir (xxxx)
12- 04 °“5t°m\l,’;:'l:2 Display (D:‘:‘i:agé“ggi“mi) 2 - Motor Devri Gésterilir (xxx.x) o | "
3 : Motor Devri Gosterilir (xx.xx)
4 : Motor Devri Gosterilir (x.xxx)
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:'_1 r,.lz 5 $Il f"
i
I e
Inputs and Outputs - . el b
12-05 Logic Status Display %”5 vel RoIieIQ|k|§ -—- *1
(S1 — S5 and RY1) urumlari Izleme — —
I.-;---Ifll I'\; -Ifli .':. f_l -I"]- ;:-"“ I:T ;.'-'
ST 00T
E¥1
Kullanici Parametreleri (13 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
13 - 00 Drive Horsepower Siriicti Beygir Giicii | N *3
Code Kodu
13-01 Software Version Yazilim Versiyonu - - *2
Hata Arsivi *3
13-02 Fault Log (Son 3 Hata) - - *4
Accumulated Calisma Siiresi _ . N
13-03 Operation Time 1 (Saat) 0-23 3
_ Accumulated Calisma Siiresi _ . .
13-04 Operation Time 2 (Giin) 0-65535 3
13 - 05 Accumulated Calisma Zamani 0 : Cihazin Enerjilenme Siresi 0 *3
Operation Time Mode Modu 1 : Cihazin Calisma Siresi
0 : Tim Fonksiyonlar Acik
1:05-01 ~05-08
_ _— Parametreleri Degistirilemez
13 -06 Parameter Lock Parametre Kilidi 2:05- 01~ 05— 08 Harici 0
Parametreler Degistirilemez
3 : Tum Parametreler Kilitli
13 -07 Parameter Pasword Parametre Sifre 00000 — 65535 00000
13 - 08 Reset Drive to Factory Fabrika Ayarlarina | 1150:50 HZ'lik sisteme gore reset 00000
Settings Doniis 1160:60 HZ'lik sisteme gore reset
Notlar:
*1:  Calisirken degistirilebilinen parametreler.
*2:  Komiinikasyon sirasinda degistirilemez.
*3:  Fabrika ayarlan yapilirken degistirilemez.
*4: Sadece okunabilir.
me!
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V/f Egrisi Secimi;

01 — 00 Parametresinden belirlenen V/f se¢imi ile ilgili 1- 7 arast se¢im tablomuz agagida

bildirilmistir.
01 — 00 Parametresi 1- 6 segimi: )
TYPE 50Hz G0Hz
§
2 01-00 VIF pattern 01-00 V/F pattern
s Ve
:u 100
5
E |= =
5 (1] i (4]
8 : g
1 25 0 B Hz : 0 p p—
o (V% VPR
H
[, = (5]
g 1 25 0 B0 He 1 30 =2 B HE
© s (V=
5
£ |- _ - [6) .
S 1 = o = A 1 ko o 5| =
01- 00 B(Xb) C(Xc)
1/4 10% 8%
2/5 15% 10.5%
3/6 25% 7.7%

01-00: 1 iken 50 Hz Genel Kullanim V/f Egrisi

01-00: 2 iken 50 Hz Yiiksek Torklu Kalkis V/f Egrisi

01-00: 3 iken 50 Hz Azalan Tork V/f Egrisi

01-00: 4 iken 60 Hz Genel Kullanim V/f Egrisi

01-00: 5 iken 60 Hz Yiiksek Torklu Kalkis V/f Egrisi

01-00: 6 iken 60 Hz Azalan Tork V/f Egrisi

01-00: 7 iken Ayarlanabilir V/f Egrisi Se¢imi (Maximum 650Hz)
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HATA MESAJLARI
Manuel Olarak Yok Edilemeyecek Hatalar
I\I/ileastaz}l Icerik Olasi Neden Coziim
E P ~ | EEPROM Hatasi EEPROM arizali EEPROM degistirilmeli.
Hiz Kontrol Cihazi * G1r is Voltaji Cok .. L
_ Cahsmuyor iken Voltaj Yuksekﬂ e Giris Voltajim Olgiin.
ou Cok Yiiksek e Voltaj Ol¢iim Devresi e Cihaz1 Servise Gonderin.
Arizali
Hiz Kontrol Cihazi e  Giris voltaj1 ¢ok diisiik .. L
-II_ U - | Calismryor Iken Voltaj e Voltaj Olgiim Devresi * G.m$ Voltaj mt Olg un.
L e Cihaz Servise Gonderin.
Cok Diistik Arizali
. e Sicaklik Ol¢iim Devresi
- H- I(_jlelili?fl tcr)(r)lnfelﬁef - Arizali e Cihaz1 Servise Gonderin.
0 Is1n§1 Y ; e Ortam ¢ok sicak ve hava ¢ Havalandirmay artirin.
Devir daimi yok
FEE r Akim Sensorii Algilama e Akim Sensorii Hatasi e Cihaz1 servise gonderin.
L Hatasi

Manuel Reset ve Otomatik Reset’in Gecer

li Oldugu Hatalar

Hata Mesaji Icerik

Olas1 Neden

Coziim

D E -— 5 Kalkis aninda agir1 akim ¢

Motor bobinleri kisa
devre

Motor kontagi ile toprak
kisa devre

IGBT modiili hasar
gormiis

e Motoru kontrol edin.

e Kablolari kontrol edin.

e IGBT modiiliinii
degistirin.

Yavaslama aninda asir .
akim

L-d

O

Yavaslama siiresi ¢ok
kisa

e Yavaslama siiresi
degerini yiikseltin.

Hizlanma aninda asir1
akim

L-A

(]

Hizlanma siiresi ¢ok kisa
Motor kapasitesi Hiz
Kontrol Cihazi i¢in ¢ok
fazla

Motor bobini ile motor
sasesi arasinda kisa
devre var

Motor bobini ile toprak
arasinda kisa devre var
yada IGBT modiilii
hasar gormiis

e Hizlanma siiresi
degerini artirin.

e Hiz Kontrol Cihazinm
motor kapasitesine
uygun bir cihaz ile
degistirin.

e  Motoru kontrol edin.

e Kablolar1 kontol edin.

e IGBT modiiliini
degistirin.
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e Anlik olarak yiik
r_r Sabit hizda asir1 akim degisimi meydana geldi e iz Kontrol Cihaz
oL L 3 e Anlik gii¢ degisimi kapasitesini artirin.
meydana geldi

O
c=

M

Calisma/yavaglama
sirasinda yiiksek voltaj

Yavaglama siiresi ¢cok
kisa yada ytik ataleti cok
yiiksek

Hiz kontrol cihazi
besleme geriliminde
dalgalanma var

Yavaslama siiresi
degerini yiikseltin.
Frenleme modiilii veya
frenleme direnci
kullanin.

Besleme giicii girisi
tarafina reaktor
baglayn.

Hiz kontrol cihazi
kapasitesini artirin.

Calisma sirasinda ¢ok
yiiksek sogutucu
sicaklig

Asir yiik

Ortam sicaklig1 cok
yiiksek veya
havaladirma yetersiz

Yiik ile ilgili bir
problem olup
olmadigini kontrol edin.
Inverter kapasitesini
artirin.

Havalandirmay1 artirm.

Durma aninda agir1 akim

Algilama devresi hatasi

CT sinyal kablosu yanlis
baglh

Cihaz besleme
baglantilari ile motor
baglanti hatlarini
birbirinden uzaklastirin.
Hiz Kontrol Cihazini
servise gonderin.

Motor agin yiiklendi

Motor asir1 yikli

Motor 1s1ind1

Motor kapasitesini
yiikseltin.

Hiz Kontrol Cihazi asir
yiiklendi

Asir yiik

Hiz Kontrol Cihazi
kapasitesini artirin.

Calisma aninda voltaj
cok diistik

Besleme gerilimi ¢ok
diisiik

Besleme geriliminde
dalgalanma var

Besleme giicii kalitesini
yiikseltin.

Hizlanma siiresi
degerini yiikseltin.
Besleme girisi tarafina
reaktor ekleyin.
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Ozel Durumlar
Hata Mesaj1 Icerik Aciklama

5eP0

Zero Speed Stop

Istenilen frekans degeri <0.1Hz oldugunda gerceklesir.

SEP

Direkt baslama hatasi

Hiz Kontrol Cihazi harici kontrol moduna alinmis ise (00-
02=1) ve direkt start iptal edilmis ise (07-04=1) cihaz start
alamaz ve bu uyariy1 verir. Run girisi cihaza gii¢ verildiginde
aktifdir 07-04 parametresini 0 yapiniz.

SEPC

Tustakimi acil stop

Hiz Kontrol Cihazi harici kontrol moduna alinmis ise (00-
02=1) ve Stop butonu aktive edilmis ise 07-09 parametre
ayarina uygun olarak Hiz Kontrol Cihaz1 duracaktir. Stop
tusuna basilip cihaz durdugunda bu uyariy1 verecektir. Cihazin
Run girisi “Off” yapilip tekrardan “On” yapilarak cihaz
calistirilir.

€5

Harici acil stop

Harici giris kontaklarindan “Acil Stop” komutu alindiginda
cihaz bu hatayi verir.

ula]

Harici base blok

Harici giris kontaklarindan ”Base Blok” komutu alindiginda
cihaz bu hatay1 verir.

Calisma Hatalar

Hata Mesaji Icerik Olas1 Neden Coziim
e 00-05>0 iken yada o A V tuslan
motor ayarlanan degerde parametreleri
doner iken A 'V degistirmek icin sadece
E rr ll Tustakimi ¢caligma hatasi tuslarindan birine basildi 00-05=0 durumunda

e Istenilen parametre aktifdir.

Errcd

Parametre ayar hatasi

calisma siiresi boyunca e Parametreleri Stop
degistirilemiyor durumunda degistirin.
e Alt Gist limit parametre e Parametreleri kontrol

girigleri hatasi edin.

Err3

RS485 iletisimi sirasinda
parametre ayar1 miimkiin
degil

o [letisime baslamadan
once Enable komutu
gonderin.

o RS485 iletisimine
baslamadan 6nce
haberlesme
parametrelerini
ayarlayn.

o RS485 iletisimin
miimkiin olmadig bir
zamanda RS485
iizerinden bir kontrol
komutu gdénderildi

Errb

[letisim hatas1

e Kablolama hatasi.

e lletisim parametre ayari
hatasi

e Sum-check hatasi

e Yanls iletisim protokolii

e Donanimi ve
kablolamay1 kontrol
edin.
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Err

e Voltaj ve akim 6l¢iim
Parametre hatasi devresi diizglin
calismiyor

e Reset miimkiin degil ise
TWMC kontagini
baglayin.
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