Onsoz

DELTA’nin Ustun performansl VFD-VL serisini sectiginiz icin tesekkdirler. VFD-VL Serisi yiksek
kaliteli komponentler ve malzemeler kullanilarak mevcut en yeni mikroislemci teknolojisi ile
Uretilmektedir.

[ Baslarken

Bu kilavuz, AC motor sirticiniin kurulumu ve parametre ayarlarinda kullaniciya yardimci olur.
Uriiniin guivenli calismasi igin, AC siiriiciiye enerji vermeden once agagidaki giivenlik uyarilarini
tamamen okuyunuz. Uriin ile ilgili daha detayh bilgi igin, VFD-VL kullanict manualininden veya
CD’den faydalanabilirsiniz.

/\

1. AC motor suriiclistine herhangi bir baglanti yapmadan énce AC siriicuniin enerjisi kesilmelidir.

2. Suricunin enerjisi kesildikten sonra DC link kapasitorlerde tehlikeli seviyede voltaj kalabilir. Kisisel
zararlari engellemek acisindan, AC surucinin igini agmadan yada terminallere mudahale etmeden
once enerjinin kesilmis olduguna emin olun ve kapasitorlerin desarj olmasi igin 10 dakika bekleyin.

3. Surticuniin igindeki dahili komponentlere ve baglantilara miidahale etmeyiniz.

4. Tamir ve bakim esnasinda AC surucinin giris ¢ikis terminallerine yanhs kablo baglantisi yapilirsa triin

zarar gorebilir. AC motor strtictiniin U/T1, V/T2, ve W/T3 ¢ikis terminallerine kesinlikie AC Power
supply baglamayiniz.

5. VFD-VL suriictyl topraklama terminalini kullanarak topraklayiniz. Topraklama metodu, striiciiniin
kuruldugdu tlkenin topraklama kosullarina uygun olarak yapilmalidir. Detayli bilgi icin Temel Baglanti
Diyagrami’'ndan faydalanabilirsiniz.

6. VFD-VL serisi sadece 3-fazli indiksiyon motorlarin hizlarini kontrol etmek icin kullanilir, tek faz
motorlari kontrol etmek igin veya baska amaglarla kullanilamaz.

7. VFD-VL serisi asansor kapisi ve benzeri otomatik kapi kontrolleri icin 6zel olarak tasarlanmistir. Hayat

kurtarma ekipmanlarinda kullaniimak tzere degil.

WARNING!

1. Dahili komponentlar igin Hi-pot test yapmayiniz. AC suricide kullanilan yari iletkenler yiiksek basing
altinda kolayca zarar gorebilir.

2. Devre kartlari Gzerinde yuksek hassasiyete sahip MOS komponentler vardir. Bu komponentler 6zellikle

statik elektrige kars! oldukca hassastirlar. Komponentlerim zarar gérmesini engellemek agisindan
devre kartlarina metal objelerle yada ¢iplak elle dokunmayiniz.

3. AC motor suriictiniin kurulumu, baglantisi ve bakimi sadece yetkili teknisyenler tarafindan yapilmalidir.

/\\ e

1. Bazi parametre ayarlari striicliye enerji verildikten sonra aniden motorun galismasina sebep olabilir.
2. AC motor suriiclistini dogrudan giines Isiginin temas ettigi, yiuksek sicaklik ve rutubet ve titresimin

oldugu, asindirici gaz ve sivilarin veya toz ve metal parcaciklarin bulundugu ortamlara kurmayiniz. AC

surtictytl katalogunda belirtilen ortam degerleri iginde kullaniniz. Aksi halde elektrik soku, yangin ve
patlamalar meydana gelebilir. Kisisel zararlari énlemek icin gocuklari ve yetkili olmayan kisileri
suriictye yaklastirmayiniz.

3. AC surictst ile motor arasindaki kablo ¢ok uzun oldugu zaman, motorun izolasyon kismi zarar
gorebilir. Motorun zarar gérmesini engellemek icin stirticti ile motor arasina AC ¢ikis reaktori
baglayiniz.

4. AC motor siiriicl voltaji < 240V (460V modeller icin < 480V ) ve akim kapasitesi < 5000A RMS (ve
40hp (30kW) ve tzeri modeller icin <10000A RMS) olmalidir.
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Ozellikler

Voltaj Sinifi

230V Voltaj Sinifi

Model Numarasi VFD-XXXVL 055 075 110 150 185 220 300 370
Max.Uygulanabilir Motor Cikisi(kwW) 55 7.5 11 15 18.5 22 30 37
Max.Uygulanabilir Motor Cikisi (hp) 75 10 15 20 25 30 40 50

Cikis Kapasitesi Orani (kVA) 9.5 12.5 19 25 29 34 46 55
= Genel Amach Cikis Akimi (A)[ 21.9 27.1 41.1 53 70 79 120 146
g Asansorler icin Cikis Akim 25 31 a7 60 80 90 150 183
o Orani (A)
X | Maksimum Cikis Voltaji (V) Giris voltajina oranli
© [Cikis Frekansi (H2) 0.00~120.00 Hz
Taslyic Frekansi (kHz) 12kHz [ 9kHz
£ [ Giris Akim Orani (A) 25 [ 31 [ 47 ] 60 80 [ 90 [ 106 [ 126
o | Voltaj/Frekans Orani 3-faz 200-240V, 50/60Hz
.2 | Voltaj Toleranst +10%(180~264 V)
@ | Frekans Toleransi +5%(47~63 Hz)
Sogutma Metodu Fan Sogutmall
Agirlik (kg) 8 | 10 [ 10 [ 13 [ 13 [ 13 [ 3 [ 36
Voltaj Sinifi 460V Voltaj Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXVL 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300 | 370 | 450 | 550 [ 750
LER Uyg”'a"(is\',")rMoer'k@' 55 | 75| 11 | 15 |185| 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
LER Uyg”'a"ab;')"Moer'k'?" 75| 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100
Cikis Kapasitesi Orani (kVA) 9.9 | 13.7 18 24 29 34 46 56 69 80 100
_ | Genel Amach Cikis Akimi (A) | 12.3 | 15.8 21 27 34 41 60 73 91 110 | 150
j = oy " T
g | asansorlericin Gikis AKim |94 | g | 54 | 31 | 30 | 47 | 75 | o1 | 113 | 138 | 188
9» Orani (A)
X [ Maksimum Cikis Voltaji (V) 3-faz Giris voltajina oranli
< Cikis Frekansi (Hz) 0.00~120.00 Hz
Taslyicl Frekansi (kHz) 15kHz 9kHz 6kHz
— | Giris Akim Orani (A) 14 [ 18 [ 24 [ 31 [ 30 [ 47 [ 56 [ 67 [ 87 | 101 ] 122
g Voltaj Orani 3-faz 380 to 480 V, 50/60Hz
.2 | Voltaj Tolerans| +10%(342~528 V)
O | Frekans Toleransi +59%(47~63 Hz)
Sogutma Metodu Fan Sogutmali
Agirlik (kg) 8 [ 101013131336 [36]3 [ 50 ][50
(=N
**Asansorler icin Cikis Akim Orani (A)
250 Elevator Duty
200 [~ #2
150 [ 2
#5#6 *1 *
100 #3 6
T H H
Current . #7 . .
(%) I f ! T f 7 T
50 1 10 J 20 30 40 50 60
-100 #1 #4 *3 *5
-150 4
-200 .
250] Time (seconds)
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Event |Description |Time(s)| Current Event |Description| Time(s) | Current
#1 Per torque 1.5 100% *1 Per torque 1.5 100%
#2 Accel up 3 175% *2 Accel up 3 140%
#3 Cruise 10 100% *3 Cruise 10 80%
#4 Decel up 3 115% *4 Decel up 3 140%
#5 Post 1.5 140% *5 Post 1.5 140%
#6 Per torque 1 100% *6 Per torque 1 100%
#7 Rest 10 0% *7 Rest 10 0%
Genel Ozellikler
Kontrol Sistem 1: VIf, 2: VF+PG, 3: SVC, 4: FOC+PG, 5: TQC+PG, 6:FOC+PM
FOC + PG ve FOC+PM kontrol modlari ile 0.5 Hz ve 0 Hz'de 150% baslangi¢
Baslangic Torku torku
Hiz Kontrol Araligi 1:100 Sensorsuiz vektor (PG Karti ile 1:1000'e kadar olabilir)
Hiz Kontrol Cozunurlugu +0.5% Sensorsiz vektor (PG karti kullanildigi zaman +0.02%)
@ | Hiz Cevaplama Ozelligi 5Hz (Vektor kontrol icin 30 Hz kadar olabilir)
= | Max. Gikis Frekansi 0.00 - 120.00Hz
g Cikis Frekans Dogrulugu Dijital komut +0.005%, analog komut +0.5%
g Frekans Ayar Cozunurlugu Dijital Komut +0.01Hz, analog komut: maksimum ¢ikis frekansinin 1/4096(12-bit)
4 "de biri
% Tork Limit Max. 200% tork akimi
2 | Tork Dogrulugu +5%
MBS R 0.00 to 600.00/0.0 - 6000.0 saniye
Zamani
VIf Egrisi Ayarlanabilir 4 bagimsiz V/f ve kare egrisi
Frekans Ayarlama Sinyali 0-+10V, 10V, 4~20mA
Fren Torku Yaklasik 20%
Motor Koruma Elektronik Termal Réle Korumasi
Asiri Akim Korumasi Asirl akim korumasinin %220'sine, nominal akim oranin %300'Une kadar karsilar
& | Toprak Sizinti Akimi .
= Akim oraninin %50'si
& Korumasi
g Asiri yuk guict Sabit tork: 60 saniye igin %150, degisken tork: 3 saniye igin %200
g Asiri-voltaj Korumasi Asiri-voltaj seviyesi: Vdc>400/800 V; disiik voltaj seviyesi: Vdc<200/400 V
¥ [~ —
Giris Beslemesi igin Asiri- o
©
g voltaj korumasi Varistor (MOV)
E Asiri-Sicaklik Korumasi Dahili sicaklik sensoru
(0 ) DG Parametreden 5 saniyeye kadar atarlanabilir
Karsilama
Koruma Seviyesi NEMA 1/IP20
& | Galisma Sicakiigi -10T - 45T
>
é’" Saklama Sicakiigi -20C - 60T
g Nem 90% RH altinda (yogunlagsmasiz)
S Titresim 20Hz altinda 9.80665m/s2 (1G) , 20 ~50Hz arasinda 5.88m/s2 (0.6G)
Kurulum Yeri 1000m veya daha az rakim, yanici gaz ve sivilardan uzak yerlerde
Belgeler c €
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Digital Keypad KPVL-CCO01 Agiklamasi (opsiyonel)

LED Display
Display frequency, current, — N
voltage and error, etc. I

Status Display
Display of driver status

Value Modification Key
Used on the modification — |
for settings and parameters

KPVL-CCO1®

Part Number

Parameter Unit Key

Enable the keypad

itcan determine the source of
RUN/STOP

PROG/DATA

Used to enter programming parameters

Pulse/minus Key —

NumberKey _
Usedto enter settings |

Digital Keypad KPVL-CCO01 Cali smasi

To copy parameters
From drive to KPVL-CCO1
PARAM COPY
Se  READ-1:

Press[[~g () and hold onl

for about 5 seconds

PARAM COPY [iiiinn]
Se -READ 1:

PARAM COPY
Se  READ 1

-

Finish to save parameters
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When "READ 1" starts blinking,
it starts to save to KPVL-CCO1.

MODE Selection Key
Press this key to view different
operating values

JOG Operation Key
Press this key to execute
the JOG frequency operation

FWD/REV Direction Key

RUN key

stor g
RESET

STOP/RESET
-— Backward key

From KPVL-CCO01 to drive
s (A

PARAM COPY
(Se SAVE 1 v1.00 |

Press[J_g () and hold onl

for about 5 seconds

PARAM COPY [||||||||]/
Se -SAVE 1 v1.00:

When "SAVE 1" starts
blinking, it starts to save

to KPVL-CCO01.V1.00is

the firmware version.lIt

fails to save to KPVL-CCO1
when itdisplays V --.--.

It needs to save parameters
from drive to KPVL-CCO1 first.

PARAM COPY
Se  SAVE 1 v1.00

@ )

FREQ. SETPOINT
Se 60.00 Hz




Selection Mode

FREQ. SETPOINT
Se 60. 00Hz

E |

OUTPUT FREQ.
Se 0. 00Hz

S|

DC- BUS VOLTAGE
Se 253. 0Vdc

=)

OUTPUT CURRENT
Se 0.00Amps

S |

OUTPUT VOLTAGE

Se 0.0Volt
I=n |

U: Out put Current

Se 0. 0Amps

returnto the

s~ O start-up display

In the selection mode, press

[~ &) to set the parameters.

When entering error
parameters setting

Paramet er Reset
Se 00-02
@ |
Paramet er Reset
Se 20z
Enter parameter 1
settings

Paramet er Reset
Sa

-
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s~ Tosetparameters

SYSTEM PARAMETER
Se 00-

|

Rat ed Current
Se 00-01

= ]
Rated Current
Se 27. 10Amps
= & 1

Paramet er Reset
Se 00-02

S |

Paramet er Reset
Se 10

- __1

End.

S |

Paramet er Reset
Se 00-02

= returnto the
previous display
In the parameters mode, it will

display parameters and
parameters definitions

@& )
‘ -- Err. -- ‘
=@ )
Parameter Reset
Se SE

Please re-enter the correct value
when the setting is blinking.



Ana Baglanti Semasi

Kullanicilar baglantilarini asagidaki baglanti semasina gére yapmalidirlar. RS-485 haberlesme
portuna modem veya telefon hatti baglamayiniz. 1 & 2 numarali pinler sadece harici keypad igin
power supply pinleri olup RS-485 haberlesme baglantisinda kullaniimaz.

Sekil 1

Fuse/NFB(No Fuse Breaker)

R NFB s

P K
DS I S
T ;
! Recommended Circuit e
: 1

1 whenpowersupply

iisturned OFF by a
. faultoutput

Factory setting:
SINK Mode
o
Factory(
Pleaserefer to the setting

following figure for wiring
of SINK modeand SOURCE
mode.

*RS-485

To communicate to PC, it needs
to use converter (VFD-USBO1 or

IFD8500).

© Mmain circuit (power) terminals

O—r4

Reverse/STOP_~
IMultistep1 _—
LI Multi-step2_~

Multi-step 3 _—
I Multistepd
I Nofunction
U No function _—
o No function
L No function(*1)

MC
|

Forward/STOP_~

Digital Signal Common
|

Brake resi
I (optional)

M EPS | il
- O+O—O0—0
Lo+ .0 +1 +2/B1 B2
OR(LL)
Os(L2)
OT(L3)

urHg——do—
i ——)
W(T3)© © !

@ T

stor

Brake resistor/Unit(optional)
Refer to user manual for the use of
special brake resistor/unit

L=
[
5 &
LR G
! o
2
b e g

Q &
N e

Q oo

O multifunction:

OMia  [terminals |

O MI5 :

Q) MI6 |

Q MI7 |

O MI8 (1. L

¢ CcOoM
MRA

@)

© el

A+10v
Powersupply
+10V 20mA

& AUlYAUI2
Master
Frequency
-10to 10V

O

EMVL-10D01
extension card
(optional)

O control circuit terminals

—!. M
Ay iy D 1 l
-10V 20mA

QD

l_'l

| incremental encoder

PG Card (optional)
EMVL-PGABL
EMVL-PGABO
EMVL-PGHO1

Multi-function contact output 2 (Relay)
240VAC 3A

120VAC 3A

24VDC3A

factory setting:

indicates thatitis running

MO1
Multi-function contact output 3
(photocoupler)
48VDC 50mA
02
Multi-function contact output 4
(photocoupler)
MCM
Multi-function
Photocoupler Output
Multi-function contact
output 1 (Relay)
240VAC 3A
120VAC 3A
24VDC3A
factory setting:
fault indication

Shielded leads & Cable

% Terminal EPSis emergency power inputterminal, refer to the following figure for details.

% For PG card, refer to user manual for details.
(*1) When JP10Ionthe control boardis inserted, Mi8is disabled.
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Sekil 2 SINK(NPN) mod ve SOURCE(PNP) mod Baglanti/Terminal Ayarlari

@ Sink (NPN) mode @ Source (PNP) mode
used with internal power (+24Vdc) used with internal power (+24Vdc)

iy [

(3 sink (NPN) mode (@ Source (PNP) mode
used with external power used with external power

MI1! MiL!

I IS
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~__low voltage level y
battery voltage

DCvoltage

motor speed

. e—
freerun

error output 1
electromagnetic OFF
valve
operation about 1 min.
command
EPSdetection [oN | ]
MI-COM=43 ON
electromagnetic ON
valve
drive ready [oN
MO-COM=9 "ON >
‘about 2 sec.

R/L1, S/L2, T/L3

Power Terminalleri ve Kontrol Terminalleri
Ana Devre Terminalleri

U/T1, VIT2, W/T3, @, +1, +2/B1, -, B2

default EPS operation
frequency

«—mechanical brake ~

— o
[E: B Model Kablo Tork Kablo Tipi
E = VFDO55VL23A 10-6 AWG.
i d o| “vFD11OVL43A| (5.3-13.3mm?)
*| “vFDossvL4zA| 126 AwG.
VFDO75VL43A| (3.3-13.3mm?) | 30kgf-cm | Sadece
) bakir kablo,
8-6 AWG. | (@6in-bf) | 7500
VFDO75VL23A X
(8.4-13.3mm")
6 AWG,
VFDL10VL23A| (13 3mm?)
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D tip Kasa Ana Devre Terminalleri
O ——=a2] RILL, S/L2, TIL3, UITL, VT2, WiT3, @), +1, +2, -
¢ °F Model Kablo Tork Kablo Tipi
: VFD150VL43A[ g2 AwWG.
— 2
o VFD1g5vL43a| (8:4-33.6mm’)
T— 4-2 AWG.
% . [eRERER VFDISOVL23A| ()13 33 6o
ISP NGNEE) £ vy Mastiarate Sadece
e e £ 3-2 AWG. 50Kgf-cm
.| VvFD185VL23A i
 EEECEELRRE (26.7-33.6mm?) | (43.4 Ibf-in) bak;;'?éb"”
Qi == r i 6-2 AWG
1 ] VFD220VLA3A | (15753 6oy
©) B
= = 3-2 AWG
[ =
VFD220VL23A | (5™ 35 6mm?)
E tip Kasa Ana Devre Terminalleri
== RIL1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @,+1, +2, -
¢ Model Kablo Tork Kablo Tipi
: VFD300VL43A
VFD370VL43A 57kgf-cm
e — (49in-Ibf)
00 | o VFD450VL43A
T N ———— T — Sadece
IFPEREPEE | rpsoovizaa| | 42 AWG. bakir kablo
gREEE T an —  |(21.2-33.6mm2) 75°C '
ke el VFD370VL23A 200kgf-cm
I | VED550VL43A (173in-Ibf)
e "7l VFD750VL43A

Terminal Agiklamalari

Terminal Semboli

Terminal Fonksiyon Agiklamalari

EPS (+, -)

Acil power veya backup power kaynagi igin

R/L1, S/L2, T/L3

AC besleme giris terminalleri

U/T1, VIT2, WIT3

3 faz motor baglantisi i¢in AC suruci ¢ikis terminalleri

DC Choke baglanti terminalleri (opsiyonel). Lutfen

+1, +2/B1 kurulurken jumper’i sékiiniiz. (22 KW ve uzerinde dahili
DC choke mevcuttur)
+2/B1, B2 Fren direnci icin baglanti terminali (opsiyonel)

@

Toprak baglantisi, litfen yerel topraklama kurallarina
uyunuz.
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Kontrol Terminal Ozellikleri

The Position of External Terminals
LIl iiiiiriniill
Sink/Source Em
d itch
RB  MRC MRA mode switc m

FWD M1

MI3  MI5

7 COM AUI1 +10V AC

SISISIS

O EEEECEEER

@\@l\@\@\@\@\@\@\@\@\@\@\@

MO1 MO2 REV MI2 M4 MI6

MI8 AUI2 -10V ACI

Terminal Terine Ralehemn Fabrika Ayarlari (SINK)
Sembol Y ON: DCM Baglantisi
ON: FWD y6niunde RUN
FWD | Forward-Stop Komutu OFF: Stop Metoduna gére STOP
ON: REV yoniinde RUN
REV | Reverse-Stop Komutu OFF:  Stop Metoduna gére STOP
Mi1 Cok-fonksiyonlu giris 1
Mi2 Cok-fonksiyonlu giris 2
~ : i Cok fonksiyonlu giris parametrelerini Pr.02-01 -
Mi3 Gok-fonksiyonlu giris 3 Pr.02-08 ‘den ayarlayabilirsiniz.
Mi4 Cok-fonksiyonlu giris 4 ON: giris voltaji 24Vdc (Max. 30Vdc), giris
empedansi 3.75kQ
MI5 Cok-fonksiyonlu giris 5 OFF: sizinti akimi toleransi 10pA.
MI8: JP1 takildigi zaman, bu fonksiyon pasif
MI6 Cok-fonksiyonlu giris 6 olur.
MI7 Cok-fonksiyonlu giris 7
MI8 Cok-fonksiyonlu giris 8
COM Dijital Sinyal Ortak ug SINK moda dijital girigler icin kullanilan ortak ug
+E24V | Dijital Sinyal Ortak u¢ (Source) +24V 80mA
DCM Dijital Sinyal Ortak Ug (Sink) SINK moda dijital girigler i¢in kullanilan ortak ug
ok-fonksiyonlu role gikisi (N.O.) a | Resistif Ytk:
RA Eomak Y I 5A(N.O.)/3A(N.C.) 240VAC
5A(N.O.)/3A(N.C.) 24VDC
’ . Enduktif Yuk:
RB gokk'fi’”ll‘s'ym'“ role cikist 1(N.C.) | 1 5A(N.0.)/0.5A(N.C.) 240VAC
onta 1.5A(N.0.)/0.5A(N.C.) 24VDC
Suricu ¢ahsiyor, frekansa ulasildi, asiriytk...vb.
RC Cok-fonksiyonlu réle cikisi ortak uc durumlari monitor etmek igin kullanilir.

Pr.02-11~02-12 parametrelerinden ayarlanir
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Terminal
Sembol

Terminal Fonksiyonu

Fabrika Ayarlari (SINK)
ON: DCM Baglantisi

Cok-fonksiyonlu réle cikisi 2 (N.O.)

MRA a kontak
MRC Cok-fonksiyonlu réle ¢ikisi 2 ortak
ue
+10V . . '
—ov | Potansiyometre Power Supply -10~+10VDC 20mA (degisken direng 3-5kohm)
MCM Cok-fonksiyonlu Ortak Ug Max. 48VDC 50mA
(Photocoupler) '
Suricu gahsiyor, frekansa ulasildi, asiriytk...vb.
) durumlari monitor etmek igin kullanilir. Agik
Mo1 | Gok-fonksiyonlu Cikis 1 kollektor transistor. Pr.03.01’den ayari yapilir.
(Photocoupler) Max: 48dc/50mA
Cok fonksiyonlu Cikis 2 4 3
MO2 (Photocoupler) i 1
internal circuitMCM
Analog akim girisi
acy ACicireuit Empedans: 250Q
Cozinurluk: 12 bit
Aralik: 4 ~ 20mA/0~10V =
ACI 0 ~ Max. Cikis Frekansi
(Pr.01-00)
Set-up: Pr.03-00 ~ Pr.03-02
ACM _internal circuit
Yardimci analog voltaj girigi
+10V o
| AUl circuit Empedans: 2mQ
Cozinurluk: 12 bit
AUIL/ Aralik: -10 ~ +10VDC =
AUI2 0 ~ Max. Cikis Frekansi
(Pr.01-00)
Set-up: Pr.03-00 ~ Pr.03-02
internal circuit
ACM Analog kontrol sinyali (ortak uc) Common for ACI, AUI1, AUI2

*Kontrol sinyal kablo dlgiisii: 18 AWG (0.75 mm?) shielded kablo.

Turkge - 11



Parametre Ayarlar Ozeti

A Caligma sirasinda ayarlanilabilen parametre.

B

Aciklama

Ayarlar

Fabrika
Ayari

VFPG
svC
FOCPG
TQCPG

FOCPM

Grup 0 Sistem Parametreleri

00-00

AC motor siiriictisti kodu

Sadece okunur

00-01

AC motor siiriicti akim orani
gorintileme

Sadece okunur

H |

olo

olo

oo

oo

00-02

Parametre Reset

0: Fonksiyon yok

1: Tum parametreler sadece okunabilir fakat degistirilemez
8: Keypad kilit

9: Tim parametreler fabrika ayarina resetlenir. (50Hz,
220V/380V )

10: Tum parametreler fabrika ayarina resetlenir. (60Hz,
220V/440V)

A 00-03

Agcihsg display segimi

Frekans degerini gosterir (LED F)

Gergek cikis frekansini gosterir (LED H)
DC BUS voltaji gosterir

Cikis akimi gosterir (A)

Cikis voltaji gosterir

Coklu fonksiyon display, Pr.00-04'e bakiniz

~00-04

Coklu-Fonksiyon Display
Segimi

Cikis akimini gosterir (A)

Rezerve

Cikis frekansini gosterir (H)

DC-BUS voltaji gosterir (U)

Cikis voltajini gosterir (E)

Cikis gti¢ faktor agisi (n)

Cikis gtictinu gosterir kW(P)

Gergek motor hizini gosterir rpm(r)

Cikis torkunu gdsterir kg-m (t)

PG pozisyonu gésterir (G)

10: Rezerve

11: AUI1 % (1.) gosterir

12: ACI % (2.) gosterir

13: AUI2 % (3.) gosterir

14: Sogutucunun sicakhgini gosterir (T)

15: IGBT sicakhigini gosterir T (T.)

16: Dijital giris ON/OFF durumunu gosterir (i)

17: Dijital gikis ON/OFF durumunu gésterir (0)
18: Coklu-adim hiz (S)

19: Dijital girige karsilik gelen CPU pin durumu (i.)
20: Dijital gikisa karsilik gelen CPU pin durumu (0.)
21-23: Rezerve

24: Anizalandi§i zaman AC cikis voltaji (8)

25: Anizalandi§i zaman DC cikis voltaji (8.)

26: Anizalandigi zaman cikis frekansi (h)

27: Anizalandigi zaman cikis akimi (4)

28: Arizalandigi zaman ¢ikis frekans komutu (h.)

CRANONRWNEQNARWNEOQ

A 00-05

Kullanict Tanimli Katsay1 K

Digit 4: desimal nokta sayisi (0 - 3)
Digit 0-3: 40 — 9999

00-06

Yazilim Versiyonu

Sadece okunur

##

A 00-07

Sifre Girigi

1-9998 ve 10000 - 65535
0 - 2: yanlis sifre adedi

A 00-08

Sifre Ayari

1-9998 ve 10000 - 65535
0: Sifre yok veya Pr.00-07'de girilen sifre dogru
: Sifre girildi

00-09

Kontrol Metodu

1
0: V/f Kontrol

1: V/f Kontrol + Enkoder (VFPG)

2: Sensorsuz vektor kontrol (SVC)

3: FOC vektor kontrol + Enkoder (FOCPG)
4: Tork kontrol + Enkoder (TQCPG)

8: FOC PM kontrol (FOCPM)

00-10

Rezerve

00-11

Rezerve

~00-12

Taslyicl Frekansi

2~15kHz

12

A 00-13

Otomatik Voltaj Regulasyon
(AVR) Fonksiyonu

AVR aktif (enable)
AVR pasif (disable)
Yavaglayarak durdugunda AVR pasif (disable)

A 00-14

Ana Frekans Komutu
Kaynagi

RS-485 seri haberlesme veya digital keypad (KPVL-CCO1)
Harici analog giris (Pr. 03-00)
Dijital terminal girigleri (Pr. 04-00~04-15)

A 00-15

Calima Komutu Kaynagi

Harici Terminaller
RS-485 seri haberlesme veya dijital keypad (KPVL-CC01)
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Grup 1 Temel Parametreler
01-00 |Maksimum Gikis Frekansi ~ |10.00~120.00Hz pryvdl R R R R R
0101 |1. Cikis Frekans Ayari 1 |0.00~120.00Hz 65%'%%’ elefefelele
. 230V: 0.1V~255.0V 2200 | o fofofofo]o
01-02 1. Cikis Voltaji Ayari 1 460V- 0.1V~510.0V 440.0
01-03 2. Cikis Frekans Ayar 1 0.00~120.00Hz 050 [o ] o
. 230V: 0.1V~255.0vV 5.0 ofo
#01-04 | 2. Cikis Voltaji Ayar 1 460V- 0.1V~510.0V 10.0
01-05 3. Cikis Frekans Ayar 1 0.00~120.00Hz 0.50 o
. 230V: 0.1V~255.0vV 5.0 o
¥ 01-06 |3. Cikis Voltaji Ayar 1 460V 0.1V~510.0V 10.0
01-07 4. Cikis Frekans Ayari 1 0.00~120.00Hz 0.00 [o|ofofofo
. 230V: 0.1V~255.0vV 0.0 ofo
¥ 01-08 4. Cikis Voltaji Ayari 1 460V 0.1V~510.0V 0.0
01-09 |Start Frekansi 0.00~120.00Hz 050 [o|ofofo
#01-10 [Cikis Frekansi Ust Limiti 0.00~120.00Hz 120.00| o [o [ o]0 °
01-11 | Cikis frekansi Alt Limiti 0.00~120.00Hz 0.00 oflo|ofo o
¥01-12 |Hizlanma Zamani 1 0.00~600.00 sn 3.00 oflolofo o
¥ 01-13 | Yavaglama Zamani 1 0.00~600.00 sn 200 [o|olofo o
¥ 01-14 |Hizlanma Zamani 2 0.00~600.00 sn 3.00 oflolofo o
01-15 | Yavaslama Zamani 2 0.00~600.00 sn 200 |[ofofo]o °
¥ 01-16 [Hizlanma Zamani 3 0.00~600.00 sn 300 |[ofofo]o °
¥ 01-17 | Yavaglama Zamani 3 0.00~600.00 sn 200 |ofofo]o °
¥ 01-18 [Hizlanma Zamani 4 0.00~600.00 sn 300 |[ofofo]o °
¥ 01-19 | Yavaslama Zamani 4 0.00~600.00 sn 200 [ofofo]o o
¥ 01-20 |JOG Hizlanma Zamani 0.00~600.00 sn 1.00 oflolofo o
¥01-21 |JOG Yavaslama Zamani 0.00~600.00 sn 1.00 [ofofo]o o
¥01-22 | JOG Frekansi 0.00~120.00Hz 600 |[o|o|ofo]o]o
1./4. Hizlanma/Yavaslama  |0.00~120.00Hz 000 [o|o|ofo o
#01-23 | Anahtarlama Frekansi
Hizlanmada S-egrisi Kalkis |0.00~25.00 sn 1.00 [ofofo]o o
#01-24 | 7amani S1
Hizlanmada S-egrisi Varig 0.00~25.00 sn 1.00 [ofofo]|o o
#01-25 | 7amani S2
Yavaglamada S-egrisi Kalkis |0.00~25.00 sn 1.00 [ofofo]o o
#01-26 | 7amani S3
Yavagalamada S-egrisi 0.00~25.00 sn 1.00 [ofofo]o o
#01-27 |yanis zamani S4
. , 0: Bekleme Modu 0 oflo]o
01-28 Frekans < Fmin o!dugu 1: Zero-speed ¢alisma
zaman mod segimi 2 Emi
: Fmin (4. Cikis frekans ayarr)
S3/S4'li S5'e degisirken 0.00~120.00Hz 0.00 [o|ofofo o
#01-29 | Anahtarlama Frekansi
S5 yavaslama varig zamani  [0.00~25.00 sn 100 [o[ofo]o °
~01-30 icin S-egrisi
RUN Komutsuz Galiginca  0.00~60.00 sn 200 [ofofole °
#01-31 | yavaglama Zamani
Grup 2 Dijital Giri g/Cikig Parametreleri

02-00 |2-kablo/3-kablo Calisma 0: FWD/STOP, REV/STOP 0 oflo|olo]ofo

Kontrol 1: FWD/STOP, REV/STOP (ilk enerji gelince calismaz)
2: RUN/STOP, REV/FWD
3: RUN/STOP, REV/FWD (lk enerji gelince ¢alismaz)
4: 3-kablo
5: 3-kablo (Ik enerji gelince calismaz)

02-01 [Coklu-Fonksiyon Girig 0: Fonksiyon yok 1 ololofo]o] o
Komutu 1 (MI1) 1: coklu-adim hiz komutu 1 ololo]o o
(3-kablolu uygulalamada 2: coklu-adim hiz komutu 2 oolo]o o
Stop terminali) 3: coklu-adim hiz komutu 3 olo]o]o o

02-02 Coklu -Fonksiyon Giris 451 g;kslg;adlm hiz komutu 4 2 Z Z Z Z . Z
Komutu 2 (MI2) 6: JOG komutu ofololo o

. - 7: hizlanmalyavaslama hiz engeli 3 oflo]o]o o

g Coklu -Fonksiyon Girig - —
02-03 Komutu 3 (MI3) 8:1., 2. hizlanma/yavaglama zamani secimi oflo]o]o o
9: 3., 4. hizlanma/yavaglama zamani secimi oflo|o]o o
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02-04 Coklu -Fonksiyon Girig - Ezz%::/é (07-28) 4 cloforolote
Komutu 4 (MI4) -
: Stop cikisl ololofo]o] o
: Oto Hizlanma/Yavaglama Fonksiyonu pasif 0 ololo]o o
02-05 Coklu -Fonksiyon Girig 14: Rezerve
Komutu 5 (MI5) 15: AUI1'dan ¢alisma hizi komutu ololo]o o
16: ACl'dan calisma hizi komutu ololo]o o
02-06 17: AUI2 'den calisma hizi komutu 0 ololo]o o
Coklu -Fonksiyon Girig 18: Acil Stop (07-28) ololofo]o] o
Komutu 6 (MI6) 19-23: Rezerve
24: FWD JOG komutu ololo]o o
25: REV JOG komutu ololo]o o
02-08 |Coklu -Fonksiyon Girig 26: Rezerve 0
Komutu 8 (MI8) (Aktif etmek [27: ASR1/ASR2 secmi oflolofo [}
icin 6zel terminal kullanilir) - [28; Acil stop (EF1) (Motor serbest durna yapar) olofolofolo
-30: Rezerve
: Yuksek tork egimi (Pr.07-21'den) oflo]o]o]o]o
: Orta tork egimi (Pr.07-22'den) oflo|o]o]o]o
: Dusik tork egimi (Pr.07-23'den) oflo|o]o]o]o
|34-37: Rezerve
8: EEPROM yazma fonksiyonu pasif oflo|o]o]o]o
9: Tork komutu yonii o
40: Surucd fonksiyonu aktif olo|ofo]ofo
41: Rezerve
42: Mekanik fren o|lo|ofo]ofo
43: EPS fonksiyonu oflo|o]o]|ofo
02-09 | Dijital Girig Cevap Zamani 0.001~ 30.000 saniye 0.005 | o |o|oflo|o]|o
02-10 | Dijital Giris Calisma Yonu 0 ~ 65535 0 olo|loflo|lo]|o
w0211 (;oklu-fonlf_siyon cikis 1 RA, |0: Fonksiyon yok 11 oflo|o]o]o]o
RB, RC(Rolel) : Calisma gosterimi c|lolololo]o
H02-12 (;oklu-fonksiyo_tj cikis 2 _(';ih ma hizina ulagild 1 oflo|o]o]o]o
MRA, MRC (Réle 2) stenilen frekansa ulagildi 1 (Pr.02-25) o|o|o]o >
/0213 Coklu-fonksiyon ¢ikis 3 + Istenilen frekansa ulagildi 2 (Pr.02-27) 0 oflo|o]o o
(MO1) 5: Zero speed (frekans komutu) o|olo]o 5
6: Zero speed stop ile (frekans komutu) oflo|o]o o
7: Agiri tork (OT1) (Pr.06-05~06-07) oflo|o]o]o]o
: Asiri tork (OT2) (Pr.06-08~06-10) oflo|o]o]o]o
: Strtict hazir olofofo]o]o
¥ 02-14 | Coklu-fonksiyon ¢ikis 4 0: Kullanici-tanimli Dustk-voltaj Algilama (LV) 0 oflo|o]o]o]o
(MO2) 1: Ariza gosterimi ololofo]o]| o
¥ 02-15 | Coklu-fonksiyon cikis 5 2: Mekanik fren birakma (Pr.02-29, Pr.02-30) 0 ololofo]o]o
(MO3) 13: Agiri sicaklik (Pr.06-14) ofofofo]o]o
14: Fren chopper sinyali 0 olo|loflo|lo]|o
¥ 02-16 | Coklu-fonksiyon cikis 6 15: Motor-kontrollii manyetik kontaktor ¢ikisi 0 ololofo]o] o
(MO4 16: KAYMA (Slip) HATASI (0SL) ool ]o 3
17: Ariza gosterimi 1 ololololofo
18: Rezerve
19: Fren chopper cikis hatasi oflo|o]o]ofo
¥ 02-17 | Coklu-fonksiyon cikis 7 20: Ikaz cikisi 0 ololofo]o] o
(MO5) 21: Asiri voltaj uyarisi olofofo]o]o
¥ 02-18 | Coklu-fonksiyon cikis 8 22: Asiri-akim durma engeli uyarisi 0 o|lo]|o
(MO§; 23: Asiri-voltaj durma engeli uyarisi o|ololo]lo]o
#02-19 | Goklu-fonksiyon cikis 9 24: Galisma modu gésterimi (Pr.00-15%0) 0 ofefefele]e
o7 25: ileri komutu ololofo]o]o
¥ 02-20 | Coklu-fonksiyon ¢ikis 10 26: Geri komutu 0 ololofo]o] o
(MO8) 27: Akim >= Pr.02-33 oldugunda cikis ofofofo]o]o
¥ 02-21 | Coklu-fonksiyon cikig 11 28: Akim < Pr.02-33 oldugunda cikis 0 ololoJo]o]o
(MO9) 29: Frekans >= Pr.02-34 oldugunda cikis olofo]ofo]o
30: Frekans < Pr.02-34 oldugunda ¢ikis olefolofefe
¥ 02-22 | Coklu-fonksiyon cikis 12 31-32: Rezerve 0
(MO10) 33: Zero speed (gercek cikis frekensi) ofo]o]o >
34: Stop ile Zero speed (gercek ¢ikis frekensi) ololo]o o
35: Hata ¢ikisi secenegi 1 (Pr.06-22) ololofo]o]o
36: Hata ¢ikisi secenegi 2 (Pr.06-23) ololofo]o]o
37: Hata ¢ikisi secenegdi 3 (Pr.06-24) ololofo]o]o
38: Hata cikis! secenegi 4 (Pr.06-25) oflo|o]o]o]o
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39: Rezerve
40: Hiza ulaglldi (zero speed kapsar) oflo|o]o o
41: Rezerve
w02-23 | Coklu-cikis Yénii 0 ~ 65535 0 |o|o]o B
02-24 |Seri Start Sinyali Segimi 0: FWD/REV ile 0 oflolo]o o
1: Aktif (Enable) ile
x02-25 |Istenilen Frekansa Ulagildi 1 0.00 ~ 120.00Hz 60.00/ | o [o o]0 o
: : 50.00
»02-26 |Istenilen Frekansa Ulagildi 1 0.00 ~ 120.00Hz 200 [o|o|ofo o
Genisligi 3 3
x02-27 |Istenilen Frekansa Ulagildi 2 0.00 ~ 120.00Hz 60.00/ | o [o o]0 o
: : 50.00
x02-28 |Istenilen Frekansa Ulagildi 2 0.00 ~ 120.00Hz 200 [o|o|ofo o
Genisligi 3 3
02-29 Asansor kalkarken fren 0.000~65.000 Saniye 0250 | o |ofo]ofofo
birakma gecikme zamani
02-30 | Asansor dururken fren tutma 0.000~65.000 Saniye 0250 | o |ofo]ofofo
gecikme zamani
¥ 02-31 | Striicti ile motor arasindaki 0200 | o |o|ofo|o]| o
manyetik kontaktériin agma |0.000~65.000 Saniye
gecikmesi
¥ 02-32 | Stirticti ile motor arasindaki 0200 |o |o|ofo|o]| o
manyetik kontaktoriin 0.000~65.000 Saniye
kapama gecikmesi
¥ 02-33 | Harici terminaller igin cikis 0~100% 0 olo|loflo|lo]|o
akimi seviyesi ayari
¥ 02-34 |Harici terminaller gikis sinirt {0.00~+-120.00Hz (PG ile kullanildigi zaman motor hizi) 000 [o|o|ofo]o]o
¥ 02-35 | Mekanik fren algiama 0.00~10.00 Sanive 000 [o|o|ofo]ofo
zamani ) ) V!
Grup 3 Analog Giri_g/Cikig Parametreleri
03-00 |Analog Giris 1 (AUI1) 0: Fonksiyon yok 1 oflo|olo]o|o
~03-01 |Analog Giris 2 (ACI) 1: Frekans komutu (TQC kontrol modu altinda tork limiti) 0 oflo|o]o]|ofo
#03-02 |Analog Giris 3 (AUI2) 2: Tork komutu (Hiz modu altinda tork limiti) 0 o
3: Tork kargilama komutu ololofo]o]o
4-5: Rezerve
6: P.T.C. termistor giris degeri ololofo]o]o
7: Pozitif tork limiti o o
8: Negatif tork limiti o o
9: Rejeneratif tork limiti o o
10: Positif/negatif tork limiti o o
11: On yik girisi o
03-03 |Analog Giris Egimi 1 (AUI1) (-100.0~100.0% 0.0 oflo|o]o]ofo
#03-04 | Analog Giris Egimi 2 (ACI) _ |-100.0~100.0% 00 |o|o|ofo]o]o
~03-05 |Analog Giris Egimi 3 (AUI2) |-100.0~100.0% 0.0 oflololo]ofo
¥ 03-06 | Pozitif/Negatif 0 Sifir egim 0 olol|loflo|lo]|o
(AU.”?)- — 1: Egimden kd deger=egim
03-07 | Pozitif/Negatif E§im Modu 0 olo|loflo|lo]|o
A 03- (ACI) 2: Egimden btylik deger=egim
o — 3: Merkez noktasinda iken edim voltajinin mutlak degeri
¥ 03-08 | Pozitif/Negatif E§Gim Modu 4: Merkezi egim 0 olo|loflo|lo]|o
(AUI2) )
¥ 03-09 |Analog Giris Kazanci 1 .500.0~500.0% 1000 (o |o|ofo]o] o
(AUI1) : :
¥ 03-10 |Analog Giris Kazanci 2 .500.0~500.0% 1000 (o |o|o|o]o] o
(ACI) : :
¥ 03-11 |Analog Giris Kazanci 3 . _ o 1000 (o |o|o|o]o] o
(AUI2) 500.0~500.0%
¥ 03-12 |Analog Giris Gecikme - " 001 [o|ofofofo]o
Zaman (AUI1) 0.00~2.00 saniye
¥ 03-13 |Analog Giris Gecikme - . 001 [o|o|ofo]o]o
Zaman (AG) 0.00~2.00 saniye
¥ 03-14 |Analog Giris Gecikme - . 001 [o|o|ofo]o]o
Zaman (AUI2) 0.00~2.00 saniye
¥ 03-15 |ACI Sinyal Kaybi 0: Pasif (Disable) 0 oflo|o]o]|ofo
1: Calismaya son frekanstan devam et
2: OHz'e yavasla
3: Aniden dur ve E.F. goster
03-16 |Rezerve
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Ayari

VF

VFPG
svC
FOCPG
TQCPG

FOCPM

A 03-17

Analog Cikis Secimi 1

0: Cikis frekansi (Hz)

|1: Frekans komutu (Hz)

: Motor hizi (RPM)

|3: Cikis akimi (rms)

4: Cikis voltaji

5: DC Bus Voltaji

6: Power factor

7: Power

8: Cikis torku

9: AUI1

10: ACI

11: AUI2

12: g-eksen akimi

2
13: g-eksen geribesleme degeri
14: d-eksen akimi

15: d-eksen geribesleme degeri

6: g-eksen voltajl

7: d-eksen voltajl

8: Tork komutu

ololo|ofefe|e]o]o]o]ofofe|e]o]of|ofe]|o

ololo|ofefe|e]o]o]o]ofofe|e]o]of|ofe]|o

ololo|ofofofo]o]o]o]ofofofo]o]ofofo]e

ololo|ofefe|e]o]o]o]efofe|e]o]ofofe]|o

ololo|ofofofo]o]o]o]ofofofo]o]o|ofo]e

ololo|ofofofo]o]o]o]ofofofo]o]ofofo]|o

9-20: Rezerve

~03-18

Analog Cikis Kazanci 1

0~200.0%

100.0

o

o

o

o

o

o

~03-19

REV yoniinde analog ¢ikis
degeri 1

: REV yonuinde mutlak deger
: REV yonuinde 0V ¢ikis
: REV yonuinde cikis voltaji aktif

o

o

o

o

o

o

A 03-20

Analog Cikis Secimi 2

0.

1

2

0: Cikis frekansi (Hz)
1: Frekans komutu (Hz)
2: Motor hizi (RPM)
3: Cikis akimi (rms)
4: Cikis voltaji

5: DC Bus Voltaji
6: Power factor

7: Power

8: Cikis torku

9: AVI

10: ACI

11: AUI

12: g-eksen akimi

13: g-eksen geribesleme degeri
14: d-eksen akimi

15: d-eksen geribesleme degeri
16: g-eksen voltaji

17: d-eksen voltaji

18: Tork komutu

19-20: Rezerve

oooflooloooooooooooo0o0 o

oooflooloooooooooooo0o0 o

oooflooloooooooooooo0o0 o

oooflooloooooooooooo0o0 o

oooflooloooooooooooo0o0 o

ooofooloooooooooooo0o0 o

¥ 03-21

Analog Cikis Kazanci 2

0~200.0%

100.0

o

o

o

o

o

o

A 03-22

REV yoniinde analog ¢ikis
degeri 2

0: REV yonuinde mutlak deger
1: REV yoniinde OV ¢ikis
2: REV yénunde cikis voltaji aktif

Grup 4 Coklu-Adim Hiz Parametreleri

»04-00

Zero Step Hiz Frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-01

L'inci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-02

2'nci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-03

3'lUincti Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

¥ 04-04

4'tincti Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

¥ 04-05

5'inci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-06

6'nci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-07

7'nci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-08

g'inci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

¥ 04-09

9'uncu Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

~04-10

10'uncu Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-11

11'inci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-12

12'nci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

A 04-13

13'Uncit Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

#04-14

14’tinct Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

¥ 04-15

15'inci Adim Hiz frekansi

0.00~120.00Hz

0.00

olo|o|o|ofofofofofofe|o]|o|o]o]o

olo|o|o|ofofofofofofe|o]|o|o]o]o

olo|lo|o|ofofofofofofo|o]o|o]|o]o

olo|o|o|ofofofofofofe|o]|o|o]o]o

olo|lo|o|ofofofofofofo|o]o|o]|o]o
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Grup 5 IM Motor Parametreleri
05-00 [Motor Auto Tuning 0: Fonksiyon yok 0 o
1: Donerken (Rolling) test (Rs, Rr, Lm, Lx, yikstiz akim)
2: Sabit (Statik) Test
05-01 [Motor tam-yiik akimi 40-120% ### o |o|ofo]o
05-02 [Motor gii¢ orani 0.00~655.35kW H#H# olofo
05-03 otor hiz orani (rpm) 0~65535 1710 o|lo]o]o
05-04 | Motor Kutup Sayisl 2~48 4 olofofo]o
05-05 otor Yiikstiz Akimi 0-100% ###H oflo]ofo
05-06 otor Rs 0.000~65.535Q 0.000 ofofo
05-07 |Motor Rr 0.000~65.535Q 0.000 olofo
05-08 [Motor Lm 0.0~-6553.5mH 0.0 olofo
05-09 [Motor Lx 0.0~-6553.5mH 0.0 olofo
¥ 05-10 | Tork Kargilama Zaman Sabiti ~ |0.001~10.000saniye 0.020 o
¥ 05-11 | Kayma Kargilama zaman 0.001~10.000saniye 0.100 o
Sabiti
¥ 05-12 | Tork Kargilama Kazanci 0~10 0 o
¥ 05-13 | Kayma Kargilama Kazanci ~ {0.00~10.00 0.00 [ o |o
¥ 05-14 | Kayma Sapma Seviyesi 0~1000% (0: pasif - disable) 0 olo]o
¥ 05-15 | Kayma Sapmasi Algilama 0.0~10.0 saniye 1.0 olo]o
Zamani
¥ 05-16 Asin Kaymada Calisma 0: Uyar ve calismaya devam et 0 olo]o
Secimi 1: Uyar ve rampali dur
2: Uyar ve serbest dur
A 05-17 |Hunting Kazanci 0~10000 (0: pasif - disable) 2000 |o o |o
05-18 [Toplam Motor Calisma 00~1439 00 oflolo]o]o
Zamani (Dakika)
05-19 [Toplam Motor Calisma 00~65535 00 oflolo]o]o
Zamani (Giin)
¥ 05-20 | Core Kayip Karsilama 0~250% 10 °
Grup 6 Koruma Parametreleri
¥ 06-00 | Dustik voltaj seviyesi 160.0~220.0Vdc 180.0 [o |o|o|o|of o
320.0~440.0Vdc 3600 | ofofofofo]o
¥ 06-01 | Faz-kaybi korumasi 0: Uyar ve calismaya devam et 2 oflo|o]o]ofo
1: Uyar ve rampali dur
2: Uyar ve serbest dur
¥ 06-02 |Hizlanma sirasinda Asiri- 00: pasif - disable 00 oflolo
akim durma engeli 00~250%
¥ 06-03 | Calisma sirasinda Asiri- 00: pasif - disable 00 oflo|o
akim durma engeli 00~250%
¥ 06-04 | Sabit hizda Durma engeli 0: akim ile hizlanma / yavaglama zamani 0 oflolo
Hizlanma / Yavaglama 1: Y'inci hizlanma / yavaglama zamani ile
Zaman segimi 2: 2'nci hizlanma / yavaglama zamani ile
3: 3'linct hizlanma / yavaglama zamani ile
4: 4tncl hizlanma / yavaglama zamani ile
5: Otomatik hizlanma / yavaglama zamant ile
¥ 06-05 |Asiri-tork Algilama segimi 0: pasif - disable 0 oflo|o]o]|ofo
(OT1) 1: Sabit hizda galismada asiri-tork algilama, algilama sonrasi
calismaya devam et
2: Sabit hizda calismada asiri-tork algilama, algilama sonrasi
calismay durdur
3: Calisma sirasinda asiri-tork algilama, algilama sonrasi
calismaya devam et
4: Calisma sirasinda agiri-tork algilama, algilama sonrasi
calismay durdur
¥ 06-06 | Asiri-tork Algilama Seviyesi  |10~250% 150 olo|loflo|lo]|o
(
¥ 06-07 | Asiri-tork Algilama Zamani |0.0~60.0 sec 0.1 olo|loflo|lo]|o
(0T1)
¥ 06-08 | Asiri-tork Algilama Segimi 0: pasif - disable 0 olo|loflo|lo]|o

(0T2)

1: Sabit hizda ¢alismada agiri-tork algilama, algilama sonrasi
calismaya devam et

2: Sabit hizda calismada agir-tork algilama, algilama sonrasi
calismay durdur

3: Calisma sirasinda asiri-tork algilama, algilama sonrasi
calismaya devam et

4: Calisma sirasinda agiri-tork algilama, algilama sonrasi
calismay durdur

Tarkge - 17



Fabrika Qo 2128
Pr. Aciklama Ayarlar Avari ,_>,_ 5 8 8 8
L|lF|@
¥ 06-09 |Asiri-tork Algilama Seviyesi | 10~250% 150 ofo]oflo]o
(
¥ 06-10 | Asiri-tork Algilama Zamani  |0.0~60.0 saniye 0.1 ofo]oflo]o
(012)
¥ 06-11 | Akim Limiti 0~250% 150 oo
06-12 |Elektronik Termik Role 0: Inverter motor 2 olo]o]o|o
Segimi 1: Standart motor
2: Pasif - Disable
06-13 | Elektronik Termik 30.0~600.0 saniye 60.0 ololofofo
Karakteristigi
¥ 06-14 | Sodutucu Asiri-sicaklik (OH) |0.0~110.0 85.0 ololofofo
Uyarisi
¥ 06-15 | Durma Engeli Limit Seviyesi |0~100% (Pr.06-02, Pr.06-03'ye bakiniz) 50 olo
06-16 [Son Hata 0: Hata yok 0 olo]o]ofo
Kaydi 1: Hizlanmada agiri-akim (ocA)
06-17 [ikinci Hata 2: Yavaglamada asiri-akim (ocd) 0 olo]olofo
Kaydi 3: Sabit hiz calismada asiri-akim (ocn)
06-18 |[Ugtincti Hata 4: Toprak hatasi (GFF) 0 olofo]o|o
Kaydt 5: IGBT kisa-devre (occ)
06-19 | Dordunci Hata 6: Stop da agiri-akim (ocS) 0 oleflolo]e
Kaydi 7: Hizlanmada asiri-voltaj (ovA)
06-20 |Besinci Haya 8: Yava§|amadaa§|n—voltaj (ovd)v 0 slolololo
Kaydi 9: Sabit hiz gal|§mada‘ asiri-voltaj (ovn)
0621 |Altinci Hata 10: Stop da agiri-voltaj (ovS) 0 Slololo o
Kayd 11: Hizlanmada diisiik-voltaj (LvA)
12: Yavaslamada dustik-voltaj (Lvd)
13: Sabit hiz calismada diistik-voltaj (Lvn)

14:
15:
16:
17:
18:
19:
20:
21:
22:
23:
24:
25:
26:
27:
28:
29:
30:
31
32:
33:
34:
35:
36:
37:
38:
39:
40:
41
42:
43:
44;
45:;
46:
a7
48:
49:
50:

52:
53:
54:
55:
56:
57:
58:

Stop da diistik-voltaj (LvS)

Faz kaybi (PHL)

IGBT sogutucu asiri-sicaklik (oH1)
Sogutucu asiri-sicaklik (0H2)(40HP ve {izeri igin)
TH1 agik loop hatasi (tH10)

TH2 acik loop hatasi (tH20)

Fan hata sinyali ¢ikis!

asiri-yik (oL) (150% ldakika)
Motor agiri-yiik (EoL1)

Rezerve

Motor PTC asiri-sicaklik (oH3)
Rezerve

asiri-tork 1 (ot1)

asiri-tork 2 (ot2)

Rezerve

Rezerve

Memory yazma hatasi (cF1)
Memory okuma hatasi (cF2)

Isum akim algilama hatasi (cd0)
U-fazi akim algilama hatasi (cd1)
V-fazi akim algilama hatasi (cd2)
W-fazi akim algilama hatasi (cd3)
Clamp akim algilama hatasi (Hd0)
Asiri-akim algilama hatasi (Hd1)
Asiri-voltaj algilama hatasi (Hd2)
Toprak akimi algilama hatasi (Hd3)
Auto tuning hatasi (AuE)

PID geribesleme kaybi (AFE)

PG geribesleme hatasi (PGF1)
PG geribesleme kaybi (PGF2)
PG geribesleme durma (PGF3)
PG kayma hatas (PGF4)

PG ref girig hatas! (PGr1)

PG ref kaybi (PGr2)

Analog akim giris hatasi (ACE)
Harici hata girisi (EF)

Acil stop (EF1)

: Rezerve

Password hatasi (PcodE)
Rezerve

Haberlesme hatasi (cE1)
Haberlesme hatasi (cE2)
Haberlesme hatasi (CE3)
Haberlesme hatasi (cE4)
Haberlesme zaman-asimi (CE10)
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59: PU zaman-asimi (cP10)
60: Fren chopper hatasi (bF)
61-62: Rezerve
63: Guvenli loop hatasi (Sry)
64: Mekanik fren hatasi (MBF)
65: PGF5 donanim hatasi
¥ 06-22 |Hata ¢ikis secenegi 1 0~65535 (hata kodu bit tablosuna bakiniz) 0 oflo|o]o]|ofo
¥ 06-23 | Hata ¢ikis secenegi 2 0~65535 (hata kodu bit tablosuna bakiniz) 0 olo|lofo|o]o
¥ 06-24 | Hata cikis secenegi 3 0~65535 (hata kodu bit tablosuna bakiniz) 0 olo|loflo|lo]|o
¥ 06-25 | Hata cikis secenegi 4 0~65535 (hata kodu bit tablosuna bakiniz) 0 olo|loflo|lo]|o
¥ 06-26 |PTC (Positive Temperature |0: Uyar ve galismaya devam et 0 oflo|olo]ofo
Coefficient) Algilama Segimi |1: Uyar ve rampall dur
¥ 06-27 |PTC Seviyesi 0.0~100.0% 500 [o|ofofofo]o
¥ 06-28 |PTC Algilama icin filtre 0.00~10.00saniye 020 [o|ofofofo]e
zaman!
06-29 " 48.0~375.0vdc 480 | o |ofofofof o
EPS Voltay 96.0~750.0Vdc 96.0
0: Pr.06-22~06-25 ayarlari ile 0 oflofo]oflo]e
¥ 06-30 [Hata ¢ikisi ayar metodu 1: Binary ayari ile
Grup 7 Ozel Parametreleri
#07-00 | Fren Chopper Seviyesi 230V: 350.0~450.0Vdc 380.0|o|o|ofo|o]|o
460V: 700.0~900.0Vdc 760.0
07-01 |Fren ED Degeri Ayari 0~100% 100 |ofo|o]o]ofo
~#07-02 | DC Fren Akim Seviyesi 0~100% 0 oflol|o
¥ 07-03 | Baslangigta DC Fren 0.0~60.0 saniye 0.0 oflolo]o o
Zamani
¥ 07-04 | Durusta DC Fren Zamani 0.0~60.0 saniye 00 [ofofofo °
¥ 07-05 | DC fren baslangig frekansi  |0.00~120.00Hz 0.00 [o |o |o |o
#07-06 | DC Fren Oransal Kazang 1~500Hz 50 olo|o
¥ 07-07 | Hizlanmada duraksama 0.00~600.00saniye 000 [o|o|ofo o
(Dwell) Zamani
07-08 | Hizlanmada duraksama 0.00~120.00Hz 000 [o|o|ofo o
(Dwell) Frekansi
¥ 07-09 | Yavaslamada duraksama|0.00~600.00sec 000 [o|o|ofo o
(Dwell) Zamani
¥ 07-10 | Yavaslamada duraksama 0.00~120.00Hz 000 [o|o|ofo o
(Dwell) Frekansi
¥ 07-11 | Fan Kontrol 0: Fan strekli ON 2 olo|loflo|lo]|o
1: AC motor siriiciisii durduktan 1 dakika sonra fan OFF olur.
2: AC motor suriictisiit RUN'da iken fan ON, STOP da iken fan
OFF olur
3: Sogutucu 6n sicaklik degerine ulastigi zaman Fan ON olur
4: Fan siirekli OFF
¥ 07-12 | Tork Komutu -100.0~100.0% (Pr. 07-14 ayari=100%) 0.0 o
¥ 07-13 | Tork Komutu Kaynagi 0: Digital keypad (KPVL-CCO01) 2 o
1: RS485 seri haberlesme (RJ-11)
2: Analog sinyal (Pr.03-00)
¥ 07-14 |Maksimum Tork Komutu 0~500% 100 olo|loflo|lo]|o
¥ 07-15 | Tork Komutu Filtre Zamani |0.000~1.000 saniye 0.000 o
07-16 |Hiz limiti secimi 0: Pr.07-17 ve Pr.07-18 parametrelerinden 0 o
1: Frekans komut kaynagindan (Pr.00-14)
¥ 07-17 | Tork Modu +Hiz Limit 0~120% 10 o
¥07-18 | Tork Modu-Hiz Limit 0~120% 10 o
¥ 07-19 | Tork Offset Kaynagi 0: Pasif (Disable) 0 olofofo
1: Analog giris (Pr.03-00)
2: Tork offset ayari (Pr.07-20)
3:Harici terminallerden kontrol (Pr.07-21-Pr.07-23)
¥ 07-20 | Tork Offset Ayari 0.0~100.0% 0.0 olofofo
~07-21 | Yiksek Tork Offset 0.0~100.0% 30.0 ofofo]oe
¥ 07-22 | Orta Tork Offset 0.0~100.0% 20.0 olofofo
¥ 07-23 | Dustik Tork Offset 0.0~100.0% 10.0 olofofo
x07-24 |Tleri (Forward) Motor Tork 0~500% 200 ofofo
Limit
x07-25 |lleri (Forward) Regeneratif  [0~500% 200 ofofo

Tork Limit
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¥ 07-26 | Geri (Reverse) Motor Tork  |0~500% 200 olof o
Limit
¥ 07-27 | Geri (Reverse) Regeneratif |0~500% 200 olof o
Tork Limit
#07-28 | Acil Stop (EF) & Forced Stop | 0: Serbest dur 0 olo]o]o]o
Segimi 1: Yavaglama zamani 1ile
2: Yavaglama zamani 2 ile
3: Yavaglama zamani 3 ile
4: Yavaglama zamani 4 ile
5: Pr.01-31 parametresi ile
#07-29 Stop da Yavaslama Tork 0.000~1.000 saniye 0.000 olo]o
zamani
Grup 8 PM Motor Parametreleri
08-00 [Motor Auto Tuning 0: Fonksiyon yok 0 <]
1: Sadece ytikstiz motorlar i¢in, PG kaynagi (08-09) ve manyetik
alan arasindaki aglyr otomatik dlcer
2: PM motor parametreleri
3: PG kaynagi (08-09) ve manyetik alan arasindaki actyi
otomatik dlcer
08-01 [Motor tam-yiik akimi 40-120% #AH o
08-02_|Motor gli¢ orani 0.00~655.35 kW #H## o
08-03 [Motor hiz orani (rpm) 0~65535 1710 o
08-04 [Motor kutup sayisi 2~96 4 o
08-05 [Motor Rs 0.000~65.535Q 0.000 o
08-06 otor Ld 0.0~-6553.5mH 0.0 o
08-07 otor Lg 0.0~-6553.5mH 0.0 o
08-08 |Rezerve
08-09 [PG Kaynagi ile Manyetik 0-360.0° 360 o
Alan arasindaki aci
08-10 [Manyetik Alan Yeniden 0: Pasif (Disable) 0 o
Yonlendirme 1: Aktif (Enable)
Grup 9 Haberle sme Parametreleri
¥ 09-00 |Haberlesme Adresi 1~254 1 ololo|o|o
~09-01 |Haberlesme Hizi 4.8~115.2Kbps 9.6 ololo|o|o
¥ 09-02 | Haberlesme Hata Davranisi |0: Uyar ve calismaya devam et
1: Uyar ve rampali dur 3 ololololo
2: Rezerve
3: Hareket ve display yok
¥09-03 | Zaman-asimi algilama 0.0~100.0 saniye 0.0 ofo]olo]o
¥ 09-04 | Haberlesme Protokoli 0: 7N1 (ASCIl)
1: 7N2 (ASCII)
2: 7E1 (ASCII)
3: 701 (ASCIl)
4: 7E2 (ASCII)
5: 702 (ASCII)
6: 8N1 (ASCII)
7: 8N2 (ASCII)
8: 8E1 (ASCII) 13 lololols
9: 801 (ASCII)
10: 8E2 (ASCII)
11: 802 (ASCII)
12: 8N1 (RTU)
13: 8N2 (RTU)
14: 8E1 (RTU)
15: 801 (RTU)
16: 8E2 (RTU)
17: 802 (RTU)
¥ 09-05 | Cevap gecikme zamani 0.0~200.0ms 2.0 ololo|o|o
09-06
| Rezerve
09-09
Grup 10 Hiz Geribesleme (Feedback) Kontrol Parametr  eleri
10-00 |PG Sinyal Tipi 0: Fonksiyon yok 0 o ofofo
1: ABZ
2: ABZ+Hall
3: SIN/COS+Sinusoidal
4: SIN/COS+Endat
5: SIN/COS
6: SIN/COS + Hiperface
10-01 |Enkoder Pulse 1~20000 600 o o|ofo
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10-02 |Enkoder Girig Tipi Ayari 0: Pasif (Disable) 0 o olof o
1: ileri (forward) calisma (run) komutunda A fazi ve geri
(reverse) calisma (run) komutunda B fazi 6nde gelir
2: lleri (forward) galisma (run) komutunda B fazi ve geri
(reverse) calisma (run) komutunda A fazi 6nde gelir
3: A fazi pulse girisi ve B fazi yon girisidir. (dustk giris=geri
(reverse) yon, yiiksek girig=ileri (forward) yon)
4: A fazi pulse girisi ve B fazi yon girisidir. (distik girig= ileri
(forward) yon, yiiksek girig= geri (reverse) yon)
5: Tek-faz giri
¥ 10-03 | Enkoder Geribesleme 0: Uyar ve calismaya devam et 2 o ol o
(feedback) Hata davranigi 1: Uyar ve rampall dur
(PGF1, PGF2) 2: Uyar ve calismayi durdur
¥ 10-04 | Enkoder Geribesleme Hatasi |0.00~10.0 saniye 1.0 o olof o
Algilama Zamani
~10-05 |Enkoder Durma  Seviyesi|0~120% (0: pasif-disable) 115 olo]o o
(PGF3)
¥ 10-06 | Encoder Durma Algilama 0.0~2.0 saniye 0.1 olo]o o
Zamani
#10-07 |Encoder  Kayma  Araligi|0~50% (0: pasif-disable) 50 ofo]o o
(PGF4)
¥ 10-08 | Encoder Kayma Algilama 0.0~10.0 saniye 0.5 olo]o o
Zamani
¥ 10-09 | Encoder Durma ve Kayma |0: Uyar ve galismaya devam et 2 olo]o o
Hata Davranisi 1: Uyar ve rampall dur
2: Uyar ve serbest dur
10-10 UVW girisi Mod Secimi 0: Z sinyali U-fazinin diigen kenarinda 0 o ofofo
1: Z sinyali U-fazinin yiikselen kenarinda
#10-11 | Sifir hizi ASR (Otomatik Hiz |0.0~500.0% 100.0 olo]o o
Regulasyonu) Kontroli_(P)
#10-12 | Sifir hizi ASR (Otomatik Hiz |0.000~10.000 saniye 0.100 olo]o o
Regulasyonu) Kontrold (1)
#10-13 | ASR (Otomatik Hiz 0.0~500.0% 100.0 BRI >
Regulasyonu) Kontrol (P) 1
¥ 10-14 |ASR (Otomatik Hiz 0.000~10.000 saniye 0.100 olo]o o
Regulasyonu) Kontrol (1) 1
#10-15 | ASR (Otomatik Hiz 0.0~500.0% 100.0 BRI >
Regulasyonu) Kontrol (P) 2
¥ 10-16 |ASR (Otomatik Hiz 0.000~10.000 saniye 0.100 olo]o o
Regulasyonu) Kontrol (1) 2
¥ 10-17 |ASR 1/ASR2 Switch 0.00~120.00Hz (0: pasif-disable) 7.00 olo]o o
Frekansi
¥ 10-18 |ASR Birincil Alcak gegiren 0.000~0.350 saniye 0.008 olo]o o
Filtre kazanci
#10-19 | Sifir hizi Kazanci (P) 0~655.00% 80.00 o
¥ 10-20 | Sifir HizI/ASR1 Genislik 0.0~120.00Hz 5.00 o o o
Ayari
¥ 10-21 |ASRI/ASR2 Genislik Ayar  [0.0~120.00Hz 5.00 o o o
210-22 Sifir Hizi Calisma Zamani 0.000~65.535 saniye 0.250 o
#10-23 Sifir Hizi Filtre Zamani 0.000~65.535 saniye 0.004 o
w10-24 Sifir Hizi isleme Zamani 0: Pr.02-29 Fren birakma ayarindan sonra 0 o
1: Fren sinyal girisinden sonra_(Pr.02-01~02-08 = 42)
Grup 11 Geli gmig (Advanced) Parametreler
Bit onksiyon yok 0 o o
Bit SR Auto tuning, PDFF aktif (enable)
Bit Fonksiyon yok
Bit 7=1: Pozisyon kontrol aktif oldugu zaman, Pr.07-02
& 11-00 | Sistem Kontroll ayarlamaya gerek kalmaz (DC Fren Akim Seviyesi)
Bit 15=0: Enerji verildigi zaman, tekrar manyetik alan
pozisyonunu algilayacak
Bit 15=1: Enerji verildigi zaman, ©nceki power hatasindaki
manyetik alan pozisyonundan baslayacak
& 11-01 [Asansér Hizi 0.10~3.00 m/s 1.00 o o
11-02 [Kasnak Gapi 100~2000 mm 400 S 5
¥ 11-03 |Mekanik Disli Orani 1~100 1 o o
& 11-04 | Stispansiyon Orani 2] ;1 1 o o
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X 11-05 | Atalet Orani 1~300% 40 o o
& 11-06 | Sifir-hiz Bant Genisligi 0~40Hz 10 o o
¥ 11-07 | Dusiik-hiz Bant Genisligi 0~40Hz 10 o o
11-08 | Yiiksek-hiz Bant Genisligi 0~40Hz 10 o o
¥ 11-09 | PDFF Kazang Degeri 0~200% 30 5 S
/11-10 ll;lalglsgbeslemesl igin 0~500 0 o o
A 11-11 [Notch Filtre Derinligi 0~20db 0 S S
A 11-12 [Notch Filtre Frekansi 0.00~200.00Hz 0.00 o o
Keypad Display Algak 0.001~65.535s 0500 |ofofofofo]o
#1113 Gegiren Filtre Zamani
#11-14 |Hizlanmadaki motor akimi | 50~200% 150 o
A 11-15 |Asansér Hizlanmasi 0.60~2.00m/s 0.75 o
1116 |Rezerve
11-17 |Rezerve
11-18 |Rezerve
Grup 12 Kullanici Tanimli Parametreler
»12:00 Kullanici-tanimh
| |parametreler Pr.00-00 - Pr.11-17 o dololelololo
x12-31
Grup 13 Kullanici Tanimli Parametreleri Goéruntileme
13-00 | ylanicr-tanimis
| Parametreleri Gortintille Pr.00-00-0 Pr.11-17 - A I I I
1331
Hata Kodlari
Display Agiklama
Hizlanma sirasinda a giri-akim
(Hizlanma sirasinda ¢ikis akimi normal akim oraninin 3 (ig)
katina ulasti)
ol atl Accel Yflpﬂm'\jSI Gerelikenlctjer:k § cwash Sk K6t
RERNEERIICEEENER - Motor gikisinda kisa devre: Cikis hattindaki kot
izolasyonlari kontrol ediniz.
2. Hizlanma Zamani ¢ok kisa: Hizlanma zamanini arttirin.
3. AC motor sirici ¢ikis guci ¢ok kugik: AC motor
suriicisiinu daha yiksek gucli bir modelle degistiriniz.
Yavaslama sirasinda a giri-akim
(Yavaslama sirasinda ¢ikis akimi normal akim oraninin 3 (Ug)
katina ulasti.)
oc at Decel Ylapllm,\.';llm Gerikenlgr:k § . -
Fa Faul tCode: 02 < otor ¢ikiginda kisa evre: Cikis hattindaki koti
izolasyonlari kontrol ediniz.
2. Yavaslama Zamani ¢ok kisa: Yavaslama zamanini
arttirin.
3. AC motor sirici ¢ikis guci ¢ok kucik: AC motor
suriicisinu daha yiksek gucli bir modelle degistiriniz.
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Display Aciklama

Caligma sirasinda a giri-akim
(Calisma sirasinda ¢ikis akimi normal akim oraninin 3 (li¢) katina
ulasti.)

Yapilmasi Gerekenler:
oc at Normal SPD ||1. Motor cikisinda kisa devre: Gikis hattindaki kotii
Fe FaultCode: 03 izolasyonlari kontrol ediniz.

2. Motor yukunde ani artig: Motor yukini ve muhtemel
durma sebeplerini komtrol ediniz.

3. AC motor surucl ¢ikis gucl ¢ok kiigik: AC motor
surticustni daha yuksek gigli bir modelle degistiriniz.

Toprak Hatas!

Yapilmasi Gerekenler:
Cikis terminal(ler)’i (herhangi bir tanesi) topraklandigi zaman,
kisa devre akimi AC motor suriicii akim oraninin %50’sinden

Ground Faul't fazla ise, AC motor siriiciisinin power modulu zarar gorebilir.
Fol | Faul tCode: 02 NOT: Kisa devre korumasi kullanicinin de  gil AC motor
au ode: surdictisinun korunmasi igindir.

1. AC motor suriiciisi ve motor arsinda muhtemel kisa
devre durumlarini kontrol ediniz (Toprak dabhil).

2. IGBT power moduliniin zarar goriip goérmedigini kontrol
ediniz.

3. Cikis hattindaki olasi kétu izolasyonlari kontrol ediniz.

IGBT moduluniin Ust képri ile alt kopri arasinda kisa devre

Short Fault algiland.
Fo FaultCode: 05

Yapilmasi Gerekenler:

Teknik servisimizle badlantiya geginiz

Stop sirasinda asiri-akim
oc at Stop
Fe Faul tCode: 06 | |Yapiimasi Gerekenler:

Teknik servisimizle badlantiya geginiz

Hizlanmada DC BUS asiri-voltaj (230V: DC 450V; 460V: DC

900V)

Yapilmasi Gerekenler:
ov at Accel 1.  Girig voltajinin AC motor suriicusi girig voltaj araliginda
Fa Faul tCode: 07 oldugundan emin olunuz.

2. Olasi voltaj gecislerini kontrol ediniz.

3. Eger DC-BUS asiri voltaji rejeneratij voltajdan
kaynaklaniyor ise lutfen yavaslama zamanini arttirin
veya opsiyonel fren direnci kullanin.

Yavaslamada DC BUS asiri-voltaj (230V: DC 450V; 460V: DC

900V)

Yapilmasi Gerekenler:
ov at Decel 1.  Girig voltajinin AC motor siiriiciisii giris voltaj araliginda
Fo FaultCode: 08 oldugundan emin olunuz.

2. Olasl voltaj gegislerini kontrol ediniz.

3.  Eger DC-BUS asiri voltaji rejeneratij voltajdan
kaynaklaniyor ise lutfen yavaslama zamanini arttirin
veya opsiyonel fren direnci kullanin.
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Sabit hizda calismada DC BUS asiri-voltaj (230V: DC 450V;
460V: DC 900V)
Yapilmasi Gerekenler:
ov at Normal SPD || 1. Girig voltajimin AC motor siriiciisii girig voltaj araliginda
Fe FaultCode: 09 oldugundan emin olunuz.

2. Olasl voltaj gegislerini kontrol ediniz.

3. Eger DC-BUS asiri voltaji rejeneratij voltajdan
kaynaklaniyor ise lutfen yavaslama zamanini arttirin
veya opsiyonel fren direnci kullanin.

Stopta DC BUS asiri-voltaj
Yapilmasi Gerekenler:
g(‘/‘ atF Stl ?Fé de: 10 ‘ 1.  Girig voltajinin AC motor sirliclsu giris voltaj araliginda
au ode: oldugundan emin olunuz.
2. Olasl voltaj gegislerini kontrol ediniz.
Hizlanmada DC BUS voltaji Pr.06-00'dan dusk.
IIEV atF Affel de: 11 Yapilmasi Gerekenler:
& aul tCode: 1.  Girig voltajinin normal oldugunu kontrol ediniz.

2. Ani yuklenmeleri kontrol ediniz.

Yavaslamada DC BUS voltaji Pr.06-00'dan disuk.
IIEV a}:aeffgl de: 12 Yapilmasi Gerekenler:
S ode: 1.  Girig voltajinin normal oldugunu kontrol ediniz

2. Ani yuklenmeleri kontrol ediniz

Sabit Hizda ¢alismada DC BUS voltaji Pr.06-00’dan disuk.
IIEV atF N?; g]ald S1Pg Yapilmasi Gerekenler:
5 au ode: 1.  Girig voltajinin normal oldugunu kontrol ediniz

2. Aniyiklenmeleri kontrol ediniz

Stopta dusuk-voltaj
lIEY\ a}:aS} ?8 de: 14 Yapilmasi Gerekenler:
u ode: 1.  Girig voltajinin normal oldugunu kontrol ediniz

2. Aniyiklenmeleri kontrol ediniz

Faz kaybi
Phase Loss

Yapilmasi Gerekenler:
Fo  FaultCode:15 | |pon

Power baglantilarinda 3 giris fazinin siki bagl oldugunu kontrol
ediniz.
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IGBT asiri sicaklk
IGBT sicaklik koruma seviyesini asti
1-15HP:90°C
20 - 100HP: 100°C
Yapilmasi Gerekenler:
| GBT Over Heat 1. Cihazin bulundugu ortamin katalogunda belirtilen

Fo FaultCode: 16

sicaklik araliginda oldugundan emin olun.

2. Havalandirma deliklerinin tikali olmadigindan emin olun.

3. Sogutucu uzerindeki yabanci maddeler ile sogutucu
kanatlarinda olusan kiri ve tozu temizleyin.

4. Fani kontrol edin ve temizleyin.

5. Saglikh havalandirma igin Uriin gcevresinde gerekli olan
boslugu birakiniz.

Heat Sink oH
Fe Faul tCode: 17

IGBT asiri sicakhk
IGBT sicaklik koruma seviyesini asti
40 -100HP: 100 °C

Yapilmasi Gerekenler:

1. Cihazin bulundugu ortamin katalogunda belirtilen
sicaklik araliginda oldugundan emin olun.

2. Havalandirma deliklerinin tikali olmadigina emin olun.

3. Sogutucu uzerindeki yabanci maddeler ile sogucu
kanatlarinda olusan kiri ve tozu temizleyiniz.

4. FAN’1 kontrol edin ve temizleyin.

5. Saglikli havalandirma igin Griin gevresinde gerekli olan
boslugu birakiniz.

| GBT HW Err
Fe FaultCode:18

IGBT donanim hatasi

Yapilmasi Gerekenler:
Teknik servisimizle baglantiya geginiz

Heat Sink HW Err
Fo FaultCode:19

Sogutucu Asiri Sicaklik

Yapilmasi Gerekenler:
Teknik servisimizle baglantiya geginiz

Fan Locked
Fo FaultCode: 20

Fan hatasi

Yapilmasi Gerekenler:
1. FAN'In tikali olmadigina emin olunuz.
2. Teknik servisimizle badlantiya geginiz

Inverter oL
Fe Faul tCode: 21

Asiriyuk

AC motor suruclsu asir surtict ¢ikis akimi algiladi.
NOT: AC suriici en fazla 60 saniye boyunca o
akimin%150’'sine dayanir.

rtalama

Yapilmasi Gerekenler:
1. Motorun asiri yukli olup olmadigini kontrol ediniz.
2. Ust model AC motor siriiciisi kullaniniz.
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Motor 1 a sin yik
Yapilmasi Gerekenler:
;Eer gghl ?(%L)?j% ;2 1. Motorun asiri yuklu olup olmadigini kontrol ediniz.
' 2. (Pr.05-01) motor akim oraninin uygun olup olmadigini
kontrol ediniz.
3. Ust model AC motor siiriiciisii kullaniniz.
Motor a siri sicaklik
AC motor surucisu dahili sicakhigin Pr.06-30 (PTC seviyesi)
degerini astigini algiladi.
ll\:/Et orFa(u)YteE)olc-iigat24 ‘ Yapilmasi Gerekenler:
. 1. Motorun tikanik olmadigina emin olunuz.
2. Ortam sicakhiginin katalogta belirtilen sicaklik araliginda
oldugundan emin olunuz.
3. Ust model AC motor siiriicisii kullaniniz.
Electronik Termik Réle 1 Korumasi
Yapilmasi Gerekenler:
Over Torque 1 ‘ 1. Motorun agir yikli olup olmadigini kontrol ediniz.
Fe FaultCode: 26 2. Motor akim orani ayarinin (Pr.05-01) uygun oldugunu
kontrol ediniz.
3. Elektronik termik réle fonksiyonunu kontrol ediniz.
4. Ust model AC motor siriciisii kullaniniz.

Electronik Termik Réle 2 Korumasi

Yapilmasi Gerekenler:

Over Tor que 2 1. Motorun asir1 yuklu olup olmadigini kontrol ediniz.
Fe Faul tCode: 27 2. Motor akim orani ayarinin (Pr.05-01) uygun oldugunu
kontrol ediniz.
3. Elektronik termik réle fonksiyonunu kontrol ediniz.
4. Ust model AC motor siiriicisii kullaniniz.
Dahili EEPROM programlanamiyor.

EEPRggAuYVt”()t()ZeEgE) Yapilmasi Gereke;nler: o

: 1. Urunu fabrika ayarlarina resetleyiniz.
2. Teknik servisimizle baglantiya geginiz.
Dahili EEPROM okunamiyor.

EEPROM Read E.” Yapilmasi Gerekenler:

Fo  FaultCode: 31 1. Uriinii fabrika ayarlarina resetleyiniz.
2. Teknik servisimizle badlantiya geginiz.
Akim algilama donanim hatasi

| sum Sensor Err Yapilmasi Gerekenler:

Fe Faul tCode: 32 | [Surtcuyt tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger keypad
Uzerinde hata kodu gene goérunurse teknik servisimizle
baglantiya geciniz.

U-faz hatasi
| as Sensor Err Yapilmasi Gerekenler:
Fe Faul tCode: 33 | [Surticuyu tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger keypad

Uzerinde hata kodu gene gorunirse teknik servisimizle
baglantiya geciniz.
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| bs Sensor Err
Fe FaultCode: 34

V-faz hatasi

Yapilmasi Gerekenler:

Siruclyu tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger keypad
Uizerinde hata kodu gene gorunirse teknik servisimizle
baglantiya geciniz.

lcs Sensor Err
Fe FaultCode: 35

W-faz hatasi

Yapilmasi Gerekenler:

Suruciyd tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger keypad
Uzerinde hata kodu gene goérunurse teknik servisimizle
baglantiya geciniz.

cc HW Error
Fe Faul tCode: 36

CC (current clamp)

Yapilmasi Gerekenler:

Siruclyu tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger keypad
Uizerinde hata kodu gene gorunirse teknik servisimizle
baglantiya geciniz.

oc HW Error
Fe FaultCode: 37

OC donanim hatasi

Yapilmasi Gerekenler:

Suruclyu tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger keypad
Uizerinde hata kodu gene gorunirse teknik servisimizle
baglantiya geciniz.

ov HW Error
Fe Faul tCode: 38

OV donanim hatasi

Yapilmasi Gerekenler:

Suruciyd tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger keypad
Uzerinde hata kodu gene goérunurse teknik servisimizle
baglantiya geciniz.

GFF HW Error
Fe FaultCode: 39

GFF donanim hatasi

Yapilmasi Gerekenler:

Suruclyu tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger keypad
Uizerinde hata kodu gene gorunirse teknik servisimizle
baglantiya geciniz.

Auto Tuning Err
Foe FaultCode: 40

Auto tuning hatasi

Yapilmasi Gerekenler:

1. Sirucl ve motor arasindaki kablolamayi kontrol ediniz.
2. Motor kapasitesini ve parametre ayarlarini kontrol ediniz.
3. Tekrar deneyiniz

PID Fbk Error
Fe Faul tCode: 41

PID kaybi (ACI)

Yapilmasi Gerekenler:
1. PID geribesleme baglantisini kontrol ediniz
2. PID parametre ayarlarini kontrol ediniz

PG Fbk Error
Fe Faul tCode: 42

PG geribesleme hatasi

Yapilmasi Gerekenler:
PG geribesleme kontrol varken Pr.10-01 parametresinin O
olmadigini kontrol ediniz.
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PG geribesleme kaybi
PG Fbk Loss ‘
Fe Faul tCode: 43 | |Yapiimasi Gerekenler:
PG geribesleme baglantisini kontrol ediniz.
PG geribesleme durmasi
Yapilmasi Gerekenler:
ES‘ FEEUP\tlgngPE4 1. PG geribesleme baglantisini kontrol ediniz
' 2. Pl kazang ve yavaglama ayarlarinin uygun oldugunu
kontrol ediniz
3. Teknik servisimizle baglantiya geciniz
PG kayma hatasi
: Yapilmasi Gerekenler:
ES‘ FE';UP?\(I;IOE&L?‘H 1. PG geribesleme baglantisini kontrol ediniz
. 2. Pl kazang ve yavaglama ayarlarinin uygun oldugunu
kontrol ediniz
3. Teknik servisimizle baglantiya geciniz
Pulse giri g hatasi
PG Ref Error
. Yapilmasi Gerekenler:
Fo FaultCode: 46 1. Pulse baglantilarini kontrol ediniz
2. Teknik servisimizle baglantiya geginiz
Pulse giri g kaybi
ES‘ Rle:faull_?éZde‘ 47 Yapilmasi Gerekenler:
. 1. Pulse baglantilarini kontrol ediniz
2. Teknik servisimizle baglantiya geciniz
ACI kaybi
ACl Loss Yapilmasi Gerekenler:
Fa FaultCode: 48 1. ACI baglantisini kontrol ediniz
2. ACI sinyalinin 4mA’den disik olup olmadigini kontrol
ediniz
Harici Hata

Ext ernal Fault

Fao

FaultCode: 49

Yapilmasi Gerekenler:
1.  EF girisi (N.A.) GND terminali ile kdpri oldugu zaman
U, V, W cikisi kesilir.
2. Hata giderildikten sonra RESET yapiniz.

Emergency Stop

Fo

Faul tCode: 50

Acil stop

Yapilmasi Gerekenler:

1. MI1 - MI8 ¢oklu-terminal giris fonksiyonlarindan bir tanesi
acil stop ayarlandiysa sinyalin gelmesi ile AC suriicu
cikisini keser.

2.  Hata giderildikten sonra RESET yapiniz.
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Base Bl ock
Fe FaultCode: 51

Base Block

Yapilmasi Gerekenler:
1. MI1 - MI8 coklu-terminal giris fonksiyonlarindan bir tanesi
base block ayarlandiysa sinyalin gelmesi ile AC sirici

Password Error
Fe Faul tCode: 52

cikisini keser.
2. Hata giderildikten sonra RESET yapiniz.
Sifre kilidi

Yapilmasi Gerekenler:
Keypad kilitlenir. Enerjiyi kesip tekrar verdikten sonra Pr.00-07
ve 00-08 parametrelerinden dogru sifreyi giriniz.

PC Err Command
Fe FaultCode: 54

Gegersiz fonksiyon kodu

Yapilmasi Gerekenler:
Fonksiyon kodunun dogru oldugunu kontrol ediniz (fonksiyon
kodu 03, 06, 10, 63 olmaldir)

PC Err Address
Fe FaultCode:55

Degersiz data uzunlu gu

Yapilmasi Gerekenler:
Haberlesme data uzunlugunun dogru oldugunu kontrol ediniz.

PC Err Data
Fa FaultCode: 56

Gegersiz data de geri

Yapilmasi Gerekenler:
Data degerinin min/max deger araliginda oldugunu kontrol
ediniz..

PC Sl ave Fault
Fo FaultCode: 57

Gegersiz haberle gsme adresi

Yapilmasi Gerekenler:
Haberlesme adresinin dogru oldugunu kontrol ediniz.

PC Ti me Out
Fe FaultCode: 58

Haberle sme zaman-a gimi

Yapilmasi Gerekenler:
Haberlesme baglantisinin dogru oldugunu kontrol ediniz.

PU Ti me OQut
Fe FaultCode: 59

Keypad (KPVL-CCO01) haberle gme zaman-agimi

Yapilmasi Gerekenler:

1. Haberlesme baglantisinin dogru oldugunu kontrol
ediniz.

2. Keypadden herhangi bir yanlis olup olmadigini kontrol
ediniz

Brk Chopper Fail
Fa FaultCode:60

Brake chopper hatasi

Yapilmasi Gerekenler:

Duzeltmek i¢in RESET yapiniz. Eger hala kod displayde
gorinmeye devam ederse lltfen teknik servisimizle baglantiya
geciniz.
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Safety Relay Err

Fo

Faul tCode: 63

Guvenli (Safety) loop hatasi

Yapilmasi Gerekenler:
1. Jumper JP18'in kisa devre olup olmadigini kontrol ediniz.

2. Sdrucuyd tekrar enerjilendirin ve deneyin. Eger hala kod
displayde goriinmeye devam ederse litfen teknik
servisimizle baglantiya gegciniz.

Mech Brake Fai

Mekanik fren hatasi

Yapilmasi Gerekenler:

Fo FaultCode:64 | |1 Mekanik fren sinyalinin dogru oldugunu kontrol ediniz.
2. Mekanik fren algilama zamani ayarinin (Pr.02-35) dogru
ayarlandigini kontrol ediniz.
PG donanim hatasi
Yapilmasi Gerekenler:
PG HW Error 1. PG geribesleme baglantisinin dogru oldugunu kontrol
Fe FaultCode: 65 ediniz.
2. Baglanti dogru oldugu halde hala displayde ayni mesaj

goruliyorsa lutfen teknik servisimizle baglantiya geciniz.
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Olgiiler

TipC

1 H3 = =

H2 S—

Hﬁuuuuuuuuuuuuuﬂﬂ

e T by

Tip W w1 H H1 H2 H3 D (%] o1 22 @3

Birim: mm [inch]

c 235 | 204 | 350 | 337 | 320 | 136 | 65 ) 34 | 22
[9.25] | [8.03] |[13.78] |[13.27] | [12.60] [5.35] | [0.26] [1.34] | [0.87]

|mmN O

Tip C: VFD055VL23A/43A, VFDO75VL23A/43A, VFD110VL23A/43A
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TipD

Hﬁumuuuuuuuuumu@ﬂ
N o

Birim: mm [inch]

Tip

w

w1

H1

H2

H3

22 23

255.0

[10.04]

226.0
[8.90]

384.0

[15.12]

360.0

[14.17]

21.9

[0.86]

8.5

[0.33]

[1.34] | [0.87]

34 22

[EmNOTE|

Tip D: VFD150VL23A/43A, VFD185VL23A/43A, VFD220VL23A/43A
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TipE

W D
‘ w1 ‘ D1
E o (O] (O]
Boam ==
| ==
T AT
] ) (]
S3 - D2 %*
g g )
Tnannuanoy : -S4 -2
gl =
:
Birim: mm [inch]
Tip W W1 H H1 H2 D D1 D2 S1 S2 S3
E1 370.0 | 335.0 . 589.0 | 560.0 | 260.0 | 132.5 | 18.0 | 13.0 | 13.0 | 18.0
[14.57]|[13.19] [23.19] | [22.05] | [10.24] | [5.22] | [0.71] | [0.51] |[0.51] |[0.71]
E2 370.0 | 335.0 | 595.0 | 589.0 | 560.0 | 260.0 | 132.5 | 18.0 13.0 | 13.0 | 18.0
[14.57] |[13.19] | [23.43] | [23.19] | [22.05] | [10.24] | [5.22] | [0.71] | [0.51] |[0.51] | [0.71]

|mmN O

Tip E1: VFD300VL43A, VFD370VL43A, VFD450VL43A

Tip E2: VFD300VL23A, VFD370VL23A, VFD550VL43A, VFD750VL43A
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