Onsoz

DELTA’nin Ustun performansli VFD-VE serisini sectiginiz igin tesekkirler. VFD-VE Serisi yiksek
kaliteli komponentler ve malzemeler kullanilarak en son mikroislemci teknolojisi ile tretilmektedir.

[ Baslarken

Bu kilavuz, AC siriicl kurulumu ve parameter ayarlarinda yardimci olacaktir. Ekipmanin givenli
calismasini saglamak agisindan, AC surucilye enerji vermeden énce guvenlik uyarilarina dikkat
ediniz. Detayli bilgi icin, surtcd ile birlikte sunulan VFD-VE Kullanici Manuali ve CD’den
faydalanabilirsiniz.

/\

AC motor sirlictye herhangi bir baglanti yapiimadan 6nce AC sirucinin enerjisi kesilmelidir.
Surticuniin enerjisi kesilse bile DC link kapasitorlerde tehlikeli seviyede voltaj kalabilir. Personelin zarar
gormesini engellemek agisindan, AC surucinin igini agmadan yada terminallere miidahale etmeden
once enerjinin kesilmis olduguna emin olun ve kapasitdrlerin desarj olmasi igin 10 dakika kadar
bekleyin.

Kesinlikle cihazin igindeki komponentlere ve kablolarina miidahale etmeyiniz.

Tamir esnasinda AC suricinin giris ¢ikis terminallerine yanlis kablo baglantisi yapilirsa cihaz zarar
gorebilir. AC motor surliciniin U/T1, V/T2, ve W/T3 ¢ikis terminalleri kesinlikle strliciiniin beslemesine
baglamayin yada temas ettirmeyin.

VFD-VE siruclyl topraklama terminalini kullanarak topraklayiniz. Topraklama metodu, surtictiniin
kuruldugdu tlkenin topraklama kosullarina uygun olarak yapilmalidir. Detayli bilgi icin Temel Baglanti
Diyagrami’'ndan faydalanabilirsiniz.

VFD-VE serisi sadece 3-faz endustriyel motorlarin hizlarini kontrol etmek igin kullanilir, tek faz motorlar
yada baska bir amag icin kullanilamaz.

VFD_VE serisi 6zel asansér kapilarinda ve diger otomatik kapi kontrollerinde kullanilir.insanlarin
yaralanmasina sebep olacak aletlerde érnegdin yasam destek ekipmanlarinda kullaniimaz.

Sirlicuniin zarar gérmesini engellemek amaciyla, eger AC suriicu topraklanmamis yada direnci yiksek
toprakli (30 ohm uzerinde) veya TN toprakli bir gii¢ sistemine bagl ise, topraga bagli olan RFI jumper
baglantisi kesilmelidir.

WARNING!

1.

2.

3.

Dahili komponentler igin Hi-pot test yapmayiniz. AC suricide kullanilan yari iletkenler yiiksek basing
altinda zarar gorebilir.

Devre kartlari tizerinde yiiksek hassasiyete sahip MOS komponentler vardir. Bu komponentler 6zellikle
statik elektrige kars! oldukga hassastirlar. Zarar gérmesini engellemek agisindan bu komponentlere ve
devre kartlarina metal objelerle yada ¢iplak elle dokunmayiniz.

Sadece yetkili teknik personel AC surtictiniin kurulum, baglanti ve bakimini gerceklestirmelidir.

/\\ e

1.
2.

Bazi parametrelerin degisimi, motorun aniden hareket etmesine neden olabilir.

AC motor suricllyl yiksek sicaklik, direk gunisigr géren, asiri nemli, asiri titresimli, asindirici gaz ve
sivilarin veya metal pargaciklarin bulundugu ortamlara kurmayiniz. AC sirtculeri tanimlanmis
ozellikler dahilinde kullaniniz. Uygulamada yapilacak hatalar yangin, patlama yada elektrik carpmasina
neden olabilir.Zarar gormemeleri icin cocuklari ve cihazla ilgili teknik bilgisi olmayan kisileri
ekipmandan uzak tutun.

AC surict ile motor arasindaki kablo ¢cok uzun olursa, motorun izolasyon katmani zarar gorebilir.
Lutfen frekans degisimine uygun bir motor kullanin veya motorun zarar gérmesini engellemek igin AC
cikis reaktoru ekleyin. Detaylar icin kullanma kilavuzuna bakiniz.

AC surict igin oransal voltaj < 240V (480V modeler igin 460V) olmali ve besleme kaynaginin
kapasitesi < 5000A RMS (< 10000 RMS i¢in =40hp (30kW) olmalidir).
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Ozellikler

Voltaj Sinifi 230V Sinif
Model Numarasi VFD-XXXV | 007 | 015 | 022 [ 037 [ 055 [ 075 [ 110 | 150 [ 185 [ 220 [ 300 [ 370
i, voutanapiirhotor kst 075 | 15 | 22 | 37 | 55| 75 | 11 | 15 [185] 22 | 20 | &7
ma’)" Uygulanabilir Motor Gikigt 10| 20|30 |50 75| 10|15 | 20| 25| 30 | 40 | 50
Oransal ¢ikis Kapasitesi (kVA) | 1.9 | 2.7 | 42 | 65 | 9.5 13 19 25 29 34 46 55
H icéir:r(‘i)a' Crkig Akimi Sabit Tork| g6 | 75 | 11 | 17 | 25 | 33 | 49 | 65 | 75 | 90 | 120 | 146
@ pory
'g| Oransal Cikig Akimi Degisken | 6 55| 94 | 13 | 21 | 31 | 41 | 61 | 81 | 93 | 112 | 150 [ 182
Tork icin (A)
£ | Maximum Cikis Voltaji (V) Giris voltaji ile orantili 3-faz ¢ikis
O Cikis Frekansi (Hz) 0.00~600.00 Hz
Tagima Frekans! (kHz) 15 | 9 6
| Oransal Girig Akimi (A) 64 | 99 [ 15 | 21 [ 25 ]33 | 52 ] 63 | 68 ] 79 ]106] 126
,3,| Oransal Voltaj/Frekans 3-faz 200-240V, 50/60Hz
[
Q| Voltaj Toleransi + 10%(180~264 V)
3| Frekans Toleransi + 5%(47~63 Hz)
Sogutma Metodu Dogal | Fanla Sogutma
Agirlik (kg) 27 ] 32 [45]68] 8 J10 [ 13 [ 13| 13 [ 13 [ 36 | 36
Voltaj Sinifi 460V Sinif
Model Numarasi VFD-XXXV 007]015]022]037] 055 075] 110] 150 ] 185 | 220 [ 300 [ 370450 [ 550 [ 750
?{'(3\’;) Uygulanabilir Motor Gikisi 1 751 1 51 55 (37 |55 | 75| 11 | 15 [185] 22 [ 30 | 37 | 45 | 55 | 75
o UygulanablitMotor Gldst | 1.0 1 2.0{3.0| 5.0 [7.5| 10 | 15| 20 [ 25 | 30 | 40 | 50 [ 60 | 75 | 100
Oransal cikis Kapasitesi (kVA)| 2.3 3.2 14.216.3]|99| 14 |18 | 24 | 29 | 34 | 46 [ 56 | 69 [ 80 [100
| Oransal Gikig Akimi Sabit 30(42]60|85|13]| 18|24 |32]3845]60]|73]|091]|1210[150
= Torkicin (A)
'g| Oransal Gikis Akimi 38|53|7.5| 10|16 | 22|30 | 40|47 |s56]|75]|01|113]138|188
9» DegiskenTork icin (A)
= | Maximum Cikis Voltaji (V) Giris voltaji ile orantili 3-faz ¢ikis
O Cikis Frekansi (Hz) 0.00~600.00 Hz
Tasima Frekans (kHz) 15 | 9 | 6
= — 3-faz 380~480V
£ | Oransal Giris Akimi () 205874990 12 | 17 | 25 ] 27 | 35 | 42 | 56 | 67 | 87 [101]122
E’ Oransal Voltaj 3-faz 380 to 480 V
| Voltaj Tolerans! + 10%(342~528 V)
O [ Frekans Toleransi + 5%(47~63 Hz)

Sogutma Metodu

Dogal | Fanla Sogutma

Agirlik (kg)

|
27]32]45]68] 8 [10]13] 131313 [36[36]36]50]50

Genel Ozellikler

Kontrol Sistemi

SPWM(Sinusoidal Pulse Width Modulation) segim:
1 V/f curve; 2 VIf+PG; 3 SVC; 4 FOC+PG; 5 TQR+PG

Baslangic Torku

FOC+PG kontrol modunda 0.5 Hz ve tizerinde baslangic torku %150'dir

Hiz Kontrol Araligi

1:100 Sensorsiiz vektdr (PG karti kullandiginda 1:1000 )

Hiz Kontrol Cozinarlugu

+ 0.5% Sensorless vector ( PG karti kullandiginda + 0.02% )

Hiz Cevap Yetenegi

5Hz ( vektor kontrol icin 30Hz)

Max. Cikis Frekansi

0.00 to 600.00Hz

Cikis Frekans Dogrulugu

Dijital komut + 0.005%, analog komut + 0.5%

Frekans Ayar Cozunurligu

Digital komut + 0.01Hz, analog komut: 1/4096(12-bit) max. ¢ikis frekansinin

Kontrol Karakteristikleri

Tork Limiti

Max. is 200% tork akimi

Tork Dogrulugu

+5%

Hizlanma/Yavaglama Zamani

0.00 to 600.00/0.0 to 6000.0 saniye
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Genel Ozellikler

V/f Egrisi 4 bagimsiz nokta kullanan ayarlanabilir V/F egrisi

Frekans Kontrol Sinyali + 10V, 4~20mA, pulse girisi

Fren Torku Yaklagik 20%

Motor Koruma Electronic termal role korumasi
_ |Asint Akim Korumasi Asir akim korumasinin %220'sine, oransal akimin %300'iine kadar karsilar
2 'I};oprak Akimi Sizinti X Oransal akimin 50% den fazla
= orumasl
_3 Asiri Yiik Dayanaklilig Sabit torkun %150'si icin 60 saniye ,Degisken torkun %200'i icin 2 saniye
'2 Asiri Voltaj Korumasi Asiri-voltaj seviyesi: Vdc>400/800 V; disuk voltaj seviyesi: Vdc<200/400 V
€ | Beslame Igin Asiri Voltaj .
g Korumas Varistor (MOV)
¥4

Asiri Sicaklik Korumasi Dabhili sicaklik sensori

Anlik Gug Kaybi Parametre ayari i¢in 5 saniye
& | _Koruma Seviyesi NEMA 1/IP21
2 |_Kullanim sicakligt -10°C to 40°C for 15hp and above & -10°C to 50°C for 10hp and below
S |_Saklama sicakligi -20°C to 60°C
g Nem 90% RH altinda ( yogunlagsmasiz)
2 | Titresim 20Hz altinda 9.80665m/s? (1G), 20 den 50Hz 5.88m/s? (0.6G)
8« Kurulum bélgesi 1000m veya daha az rakim, yanici gaz ve sivilardan uzak tutun
Belgeler c ( t@ns 0

Dijital Tu stakimi KPV-CEO01 Tanimlamasi

Frequency Command
Status indicator

Output Frequency
Status indicator

User Defined Units
Status indicator

JOG Operation Key
Press this key to execute
the JOG frequency operation

MODE Selection Key
Press this key to view different
operating values

Left Key
moves cursor to the left
Value Modification Key
Used on the modification for

settings and parameters
FWD/REYV Direction Key

RUN key

LED Display
Display frequency, current, voltage
and error, etc.

KPV-CEOQ1 Part Number

RUN STOP JOG FWD REV EXTPU ,

Status Display
Display of driver status

Parameter Unit Key

Enable the keypad
it can determine the source of
RUN/STOP

Right Key
Moves the cursor right

PROG/DATA
Used to enter programming parameters

STOP/RESET
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Dijital Tu g takimi KPV_CEOQ1 Uygulama Adimlari

/D

[~s mopE

START

. PROG
NOTE: In the selection mode, press pata ' to setthe parameters.

To set parameters

parameter set successfully
= =
DATA DATA DATA

parameter set error
[J~<s mopg move to previous display

NOTE: In the parameter setting mode, you can pressWMcDE to return to the selection mode.

To shift cursor

START
"D - - "R - D -
=1 =1 =1 =1 =0

To modify data

START

| SCOoRgl S33SEddl 500
\ A=l A1
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To copy parameters 1

Copy parameters from the AC Motor Drive to the KPV-CEO1

D G -~ D~ G

(s jo0B) [F<TiooEs (F<TuooE) (<008 (<008
about 2-3 seconds
\
= - ] =
- - ~ EETE
>

start blinking It will display "End" to indicate that
the first parameter is saved, then
return to "rEAdO".

7 N
F<TA DK?. start blinking Itwill display "End" to indicate that
4 about 2-3 seconds the second parameter is saved, then
e _ returnto"rEAd1".

To copy p eters 2

Copy parameters from the KPV-CEO1 to the AC Motor Drive

Itwill display "End" to indicate that
the first parameter is saved, then
return to "SAVEvV".

start blinking

about 2-3 seconds

{ coccle ool
Ut
- CEZD - G - €N - W2 - E

start blinking Itwill display "End" to indicate that

the second parameter is saved, then
about 2-3 seconds return to "SAVEV".
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Temel Baglanti Semasi

Kullanici baglantilari agagidaki devre semalarina uygun olarak yapmalidir.

Fuse/NFB(No Fuse Breaker)

DC choke

(optional) Brake resistor

i (

Foreach model, it may have
different wiring. Refer to the
following diagram for details

RLY)—& o
(L1 TN

s(L2y—35

T(L3)—5

iRecommended Circuit
i\ when powersupply
lis turned OFF by a
‘fault output.

iIfthe fault occurs, the
icontact will be ON to turn
; off the power and protect the power system.

010
OFF

Factory setting: FWD/STOP
SINK Mode REV/STOP
Sink
T[E]Swl Multi-step 1
Factory -

Source setting Multi-step 2
Pleaserefer to Multi-step 3
Figure 3for wiring ulti-step 3
of SINK mode and Multi-step 4
SOURCEmMode. K

No function
No function
Digital Signal Com mon

*Don'tapply the mains voltage directly -

to above terminals.

ACl current/voltage selection
ACI Switch 3

Power supply
+10V 20mA

before changing the switch
setting.

Make sure that power is OFF
5K82| j
0-20mA fm—T] 0-10V

AVI
Master Frequency
0to 10V 47k

ACI
4~20mA/0~10V

-10~+10V

Analog Multi-function Output Terminal
AFM analog output selection

AFM Switch

Make sure that power is OFF

before changing the switch

setting.

0-10V ] 0-20mA

© Main circuit (power) terminals

DCM

Analog Signal Common

61
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O Control circuit terminals
| _‘\‘ The brake resistor is built-in to model VFD110V:

Multi-function contact output 1
(relay)
factory setting: fault indication

Multi-function contact output 2
(relay)

48VDC 50mA

factory setting:

indicates thatitis running
Multi-function contact output 3
(photocoupler)

Multi-function contact output 4
(photocoupler)

Multi-function
Photocoupler Output

Digital Frequency Output
Terminal

factory setting: 1:1
Duty=50%, 10V DC

Digital Signal Common

DFM output signal selection
DFM Switch

Make sure thatpower is OFF
before changing the switch
setting.

oc TP
RS-485 serial communication
1:+EV
2:GND  For communication,
3:SG-  jtneedstouse
4:SG+  VFD-USBO1/FD8500
5:NC to connect to PC.
6:NC

Shielded leads & Cable




Jumper

Figure 1 for models of VFD-VE Series (15HP and bel ow)
VFD007V23A/43A-2, VFDO15V23A/43A-2,
VFDO022V23A/43A-2, VFDO37V23A/43A-2,
VFDO055V23A/43A-2, VFDO75V23A/43A-2,
VFD110V43B-2, VFD110V23A/43A-2

DC choke(optional)

WX

. e
I . .

! el } Brake resistor(optional)
i i H

............ .

Figure 2 for models of VFD-VE Series (20HP and abov )
VFD150V23A/43A-2, VFD185V23A/43A-2, VFD 220V23A/43A- 2,
VFD300V43A-2, VFD370V43A-2, VFD450V43A-2, VFD300V23 A-2,
VFD370V23A-2,VFD550V43C-2, VFD750V43C-2

DC choke(optional) Brake Unit(optional)

\ VFDB I | |Brake resistor (optional)

-(minus sign)

Sekil 3 SINK(NPN) modunda ba

SINK(NPN) Mode

Sink FWD/STOP :
tswa REV/STOP _ _ i !
Source . T
Multi-step1 5
Multi-step2 L
Multi-step3
Factory - H
setting Multi-step4 S
No Function ___ H
No Function L
Digital Signal Common:

*Don't apply tht_e mains voltage directly 'y-

to above terminals.

Terminal Agiklamalari

glantilar ve SOURCE(PNP) modu

SOURCE(PNP) Mode
Sink

FWD/STOP _ _
JHsw2 55
Source REV/STOP = :
Multi-step1 5 :
Multi-step2 L
Multi-step3 _ H
Factory N © HI
setting Multi-step4 5 [
No Function ___
O ©
No Function 5

*Don't apply the mains voltage directly ‘¢
to above terminals.

Terminal Semboli

Terminal Fonksiyon Agiklamalari

R,S, T R/L1, S/L2, T/L3 | Gug kaynag! giris terminalleri (1-faz/3-faz)
U V. W UITL, VIT2, W/T3 AC mqtor.lsUr_UcU cikis te_:rminalleri
(3 faz indiiksiyon motor igin)
P1, P2 +1, +2 DC Choke baglanti Terminali (opsiyonlu)
P-B, P2/B1~B2 +2/B1~B2 Frenleme Direnci baglantisi Terminali (opsiyonel)

P2~N, P2/B1~N

+2~(), +2/B1~(")

Harici Frenleme Unitesi Baglanti Terminali (VFDB
Unitesi)

®

Toprak terminali, lttfen topraklamayi cihazin kuruldugu
Ulkenin standartlarina gore gerceklestiriniz
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Kontrol Terminal Agiklamalari

Terminal et EaleharET Fabrika Ayarlari (SINK)
Sembol Y ON: DCM Baglanilacak
[ ON: FWD ydéninde RUN
FWD lleri-Stop Komutu OFF: Stop Metoduna gore Stop
! ON: REV yoniinde RUN
REV Geri-Stop Komutu OFF: Stop Metoduna gore Stop
Mi1 Cok-fonksiyonlu Giris 1
MI2 Cok-fonksiyonlu Girig 2
. L Cok-fonksiyonlu Girigleri programlayabilmek igin
MI3 Gok-fonksiyonlu Giris 3 Pr.02-01 to Pr.02-06 parametrelerini inceleyiniz.
~ ! - ON: aktivasyon akimi 6.5mA. OFF: sizinti akim
Mi4 Cok-fonksiyonlu Giris 4 tolerans! 10pA.
MI5 Cok-fonksiyonlu Giris 5
MI6 Cok-fonksiyonlu Giris 6
%%;?:_Er;t;;ir%?zr ) Puls ¢ikis monitor sinyal, ¢ikis frekansinin orani
DFM-DCM MaG: 46V Gorev-peryodu: 50%
% 50mA Oran: Pr.02-18
50% Min. yUk 4.7kQ
DFM — Max. akim: 50mA
}E li_}_‘ Max. voltaj: 48VDC.
] 100% Jumper: DFM jumper, fabrika ayari
internal circuit ocC
+24V DC Voltaj Kaynagi SOURCE mod i¢in kullanilan: +24VDC, 80mA
DCM Ortak Digital Sinyal Digital girisler icin ortak ve SINK mod igin kullanihr
RA Cok-fonksiyonlu Réle Cikigl 1
(N.O.)a Resistif Yik:
- - 5A(N.O.)/3A(N.C.) 240VAC
RB Cok-fonksiyonlu Réle Cikisi 1 5A(N.O.)/3A(N.C.) 24VDC
(N.C)b Induiktif Yik:
Cok-fonksiyonlu Role Ortak | 1.5A(N.O.)/0.5A(N.C.) 240VAC
RC Ucu 1.5A(N.0.)/0.5A(N.C.) 24VDC
- n Cikis monitor sinyal, ¢calismada, frekans varisi,
MRA Cok-fonksiyonlu Réle Cikisi 2 asin yik ve vb...
(N.O.)a Programlama igin Pr.02-11~02-12
MRC Cok-fonksiyonlu Réle Ortak parametrelerine bakiniz.
Ucu
; Maximum 48VDC, 50mA
ok-fonksiyonlu Cikis 1 )
MO1 (gf:otokuplér;/ Gikis Programlama igin Pr.02-13 to Pr.02-14
parametrelerine bakiniz
MO1-MO2-DCM Max: 48vde
MO2 Cok-fonksiyonlu Cikis 2 é T %

(fotokuplor)

gt [

MCM| 1

Internal Circuit
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Terminal ) ] Fabrika Ayarlari (SINK)
Sembol Uil e SR e ON: DCM Baglanilacak
MCM Cok—fonk5|y0rj_lu Cikis Ortak Max. 48VDC 50mA
Ucu (fotokuplor)
+10V Potansiyometre Beslemesi +10VDC 20mA (degisken direng 3-5 kohm)
Analog voltaj Girigi
10V Vi circuit Empedans: 200k_Q
A Cozunurlik: 12 bits
2 Aralik: 0~10VDC =
AVI avi| 3 L 0 ~ Max. Cikis Frekans
1 (Pr.01-00)
§§ Ayar: Pr.03-00 ~ Pr.03-02
ACM
internal circuit
Analog akim girisi Empedans: 2500
ACI circuit PR TR P .
o Cozunurluk: 12 bits
Aralik: 4~20mA =
0 ~ Max. Cikis Frekans
Al L (Pr.01-00)
Ayar: Pr.03-00 ~ Pr.03-02
Jumper: ACI jumper, fabrika ayari
ACM _internal circuit 4-20mA
Slave analog voltaj girisi
10 AUl circuit Empedans: 200kQ
-10v M Cozunurlik: 12 bits
AU 2 Aralik: -10 ~ +10VDC =
—JAUL | 3 = 0 ~ Max. Cikis Frekansi
(Pr.01-00)
ACM Ayar: Pr.03-00 ~ Pr.03-02
internal circuit
Analog ¢ikis olcer 0- 10V, 2mA
Empedans: 18.5kQ(voltaj ¢ikisi)
1.1mQ (akim ¢ikisi)
Cikis akimi 20mA max
AFM Cozunurluk: max. frekans 0-10V
Aralik: 0~10vVDC
Fonksiyon: Pr.03-18
Q o-20ma Switch: AFM switch, fabrika ayari
0-10V
ACM Analog kontrol sinyal (ortak) AVI, ACI, AUI, AFM igin ortak

** Kontrol sinyali kablo élgusi: 18 AWG (0.75 mmz), biikulmus kablo.
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Besleme Terminalleri ve Kontrol Terminalleri

Cerceve Besleme arali gi Model
VFDO07V23A/43A-2, VFD015V23A/43A-2,
B (B1) |1-30p (0.75-2.2kW)  |\/rpooov23a/43A-2
B (B2) |5hp (3.7kW) VFDO037V23A/43A-2
C 7.5-15hp (5.5-11kW) |VFDO055V23A/43A-2, VFDO75V23A/43A-2, VFD110V43B-2
VFD110V23A/43A-2, VFD150V23A/43A-2,
P 15-30hp (11-22kW) VFD185V23A/43A-2, VFD220V23A/43A-2
E (E1) [40-60hp (30-45kW) |VFD300V43A-2, VFD370V43A-2, VFD450V43A-2
VFD300V23A-2, VFD370V23A-2, VFD550V43C-2,
E (E2) [40-100hp (30-75kKW) |\ rcn=eovasc s
Kontrol Terminalleri
Cerceve Tork Kablo
B,C,D, E E1 8 kgf-cm (6.9 in-Ibf) 22-14 AWG (0.3-2.1mm?)
Cerceve B Ana devre terminalleri

=g

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @, +1, +2/B1, -, B2

Model Kablo Tork Kablo Tipi

VFDO07V23A-2
VFDOO7V43A-2
VFDO015V23A-2 Sadece ¢ok
VFD015V43A-2 14-10 AWG 18kgf-cm damarl
VFEDO022V23A-2 (2.1—5.3mm2) (15.6in-Ibf) bakir,
VFD022VA43A-2 75°C
VFDO037V23A-2

VFDO037V43A-2] | |

NSNS

ol

Iu o OE{"
Cerceve C
%H AR =T

Ana devre terminalleri

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @ +1, +2/B1, -, B2

Model Kablo Tork Kablo Tipi

VFDO55V23A-2

VFDO75V23A-2 Sadece ¢ok

R 30kgf-
12-8 AWG g-cm damarl bakir,

VFD110V43B-2
(3.3-8.4mm?%) | (26in-Ibf) |75 0

VFDO055V43A-2
VFDO75V43A-2
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Ana devre terminalleri

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3, @ +1, +2, -

Model Kablo Tork Kablo Tipi
VFD110V23A-2
VFD110V43A-2
VFD150V43A-2

VFD150V23A2| 82AWG | 30kgf-cm dzﬁgﬁfb?kklr
VFD185V23A-2| (8.4-33.6mm?) | (26in-Ibf) 759C

VFD185V43A-2
i VFD220V43A-2
o e O e T VFD220V23A-2

o o Ana devre terminalleri

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @, +1, +2, -

Model Kablo Tork Kablo Tipi
° VFD300V43A-2
VFD370V43A-2 ?Zgl%flgf?
VFD450V43A-2 42 AWG Sadece ¢ok
VFD300V23A-2 (21.2-33.6mm?) damarllobaklr,
VFD370V23A-2 R 200kgf-cm 75°C
VED550V43C-2 (173in-Ibf)

VFED750V43C-2

[@ 6 AWG (13.3 mm?) kablo ba glarken, yuvarlak terminal kullanin.
Parametre Ayarlarinin Ozeti
A . Bu parametreler cali gsma esnasinda ayarlanabilir.

Fabrika
Pr. | Aciklama | Ayarlar IAyarIan

VF |VFPG| svC |FOCPG| TQRPG

Grup 0 Sistem Parametreleri

00-00 |Striiciinin tanimlama kodu | Sadece okunabilir 0 of o o o °

00-01 |Striiciinn ortalama akimi | Sadece okunabilir 0 of o o o o

0: Fonksiyon yok 0 o o o o o
1: Sadece okunabilir

2: 11.grup parametrelerinin ayarina olanak tanir

8: Keypad kilidi

9: Buttin parametreler fabrika ayarlarina resetlenir.
(50Hz, 220V/380V)

10: Butin parametreler fabrika ayarlarina resetlenir.
(60Hz, 220V/440V)

00-02 |Parametre Reset

0: Display de frekans komut degeri (LED F) 0 o o o o o
Siriicli Baglangig 1: Display de gergek ¢ikis frekansi (LED H)

~00-03 Gostergesi 2: Coklu fonksiyon gésterimi, Pr.00-04 bakiniz (LED U)
3: Display de_cikis akimi (A)
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Pr.

Aciklama

Ayarlar

|Ayarlart

Fabrika

=

FOCPG

~00-04

Cok-fonksiyonlu Display
Igindekileri

0: Cikis akimini goster (A)
ounter degerini goster (C)
2: Cikis frekansini goster (H)
3: DC-BUS voltaj goster (U)
: Cikis voltaji goster (E)
Ikis gig factor agisi (n)
Ikis gligtinui goster (kW)
reek motor hizini goster (r)
ahmini ¢ikig torkunu goster N-m (t)
9: PG posizyon goster (G)
10:PID feedback goster % (b)
11: AVI géster (%) (%) (1.)
12: ACI goster (%) (%) (2.)
13: AUI goster(%) (%) (3.)
14: Sogutucunun sicakhgini goster C (t.)
15: IGBT sicakligini goster T (T)
16: Digital giris durumu (ON/OFF) (i)
17: Digital ¢ikis durumu (ON/OFF) (o)
18: Coklu-adim hiz (S)
19:CPU pin durumuyla digital girisi eslestirir (i.)
20: CPU pin durumu ile digital cikisi eslestirir (0.)
21: Gergek motor devir sayisi (PG1 of PG card) (Z)
22: Puls giris frekansi (PG2 of PG card) (4)
23: Pulse girig pozisyonu (PG2 of PG card) (4.)
24: Tum calismada pulse pozisyon kontrol (MI=37 ve
MI=ON) (P.)
25: Tansiyon kontrolde mm olarak gergek cap goster
mm (d)
26: Tansiyon kontrolde metre/dakika olarak mevcut hat
hizini goster m/dk (L)
27: Tansiyon kontrolde mevcut tansiyon ayarini géster
N (T)

0

o

A~ 00-05

Kullanici Taniml Katsayi K

Digit 4: ondalik basamak sayisi (0 to 3)
Digit 0-3: 40 to 9999

00-06

Software Versiyon

Sadece okunabilir

##

»00-07

Password girisi

1 - 9998 ve 10000 - 65535
0 - 2: 2 kez yanhs password girilebilir

~00-08

Password Ayari

1 - 9998 ve 10000 - 65535
0:password ayari yok veya Pr.00-07 ‘e basaril giris
1. Password ayarli

A 00-09

Enerji Tasarruf Kazanci

10~1000 %

100%

00-10

Kontrol Metodu

0: V/f Kontrol

/f Kontrol + Encoder (VFPG)

ensorsiiz vektor kontrol (SVC)

: FOC vektor kontrol + Encoder (FOCPG)
4: Tork kontrol + Encoder (TQRPG)

0

00-11

VIf E§im Segimi

: VIf grup 01 tarafindan belirlenen egri
: 1.5 glic egrisi
: Alan egrisi

~00-12

Sabit/Degisken Tork
Calisma Secimi

: Sabit Tork (150%)
: Degisken Tork (120%)

~00-13

Optimal Hizlanma
IYavaslama Ayari

0.
1
2
0.
1
0.

: Lineer hizlanma/yavaslama
: Otomatik hizlanma, lineer yavaslama

ineer hizlanma, otomatik yavaslama

3:0tomatik hizlanma/yavaslama (gercek yike gore
hizlanma/yavaslama zamanini otomatik ayarlar)

4: Otomatik hizlanma/yavaglama asiri sapma engelli.
(01-12 ~ 01-21 tarafindan limitli)

00-14

Hizlanma/Yavaglama ve S
Egirisi icin Zaman Birimi

0: Birim : 0.01 saniye
1: Birim: 0.1 saniye

00-15

Rezerve

00-16

Rezeve

~00-17

Tastyici Frekans

1~15KHz

10

~00-18

Oto Voltaj Regtilasyon
(AVR) Fonksiyonu

: AVR aktif
AVR pasif
: AVR fonksiyonu yavaslama sirasinda pasif

~00-19

Otomatik Enerji Tasarruf
Calismasi

v RO

asif

~00-20

Ana Frekans Komutu
Kaynagi

Digital keypad (KPV-CEOL)
RS-485 seri haberlesme

Harici analog girisi (Pr. 03-00)

arici UP/DOWN terminal

Yoén komutsuz Puls girigi(Pr.10-15 yonsiiz)
Yoén komutlu Puls girisi (Pr.10-15)

~00-21

Calisma Komutu Kaynagi

1
0:
1
2:
3
4:
5:
0:

Digital keypad (KPV-CEO1)
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Fabrika

Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
1. Harici terminal.
Keypad STOP gosterir.
2: RS-485 seri haberlesme (RJ-11).
Keypad STOP gosterir.
0: Rampali stop 0 o o o o o
#00-22 | Stop Metodu 1: Serbest stop
0: lleri / Geri akiif 0 o o o o o
¥ 00-23 | Motor Yén Kontrol : Geri pasif
2: lleri pasif
Grup 1 Temel Parametreler
01-00 |Maximum Cikis Frekansi 50.00-600.00Hz %%%%/ © © © © ©
1st Cikis Frekans Ayarlari  {0.00~600.00Hz 60.00/ | o o o o o
0101 1y 50.00
01-02 1st Cikis Voltaj Ayari 230V: 0.1V~255.0V 2200 | o o o o o
1 460V: 0.1V~510.0V 440.0
2nd Cikis Frekans Ayarlar {0.00~600.00Hz 0.50 o o
01-03 1
2nd Cikis Voltaj Ayarlari 230V: 0.1V~255.0V 5.0 o o
01-04 |1 460V: 0.1V~510.0V 10.0
3rd Cikis Frekans Ayarlari  {0.00~600.00Hz 0.50 o o
01-05 1
3rd Cikis Voltaj Ayarlari 230V: 0.1V~255.0V 5.0 o o
01-06 |1 460V: 0.1V~510.0V 10.0
4th Cikis Frekans Ayarlari  |0.00~600.00Hz 0.00 o o o o o
01-07 1
4th Cikis Voltaj Ayaralari | 230V: 0.1V~255.0V 0.0 o o
01-08 g 460V: 0.1V~510.0V 0.0
01-09 |[Baslangic Frekansi 0.00~600.00Hz 0.50 o o o o
Cikis Frekans " 600.00 | o o o o
#01-10 | (st Limit 0.00~600.00Hz
Cikis Frekans " 0.00 o o o o
HOL-LL | At Limit 0.00~600.00Hz
01-12 | Hizlanma Zamani 1 0.00~600.00 $n/0.00~6000.0 sn W00 oo o} o
01-13 | Yavaslama Zamani 1 0.00~600.00 $n/0.00~6000.0 s W00 oo o} o
01-14 | izlanma Zamani 2 0.00~600.00 $n/0.00~6000.0 sn W00 oo o} o
01-15 | Yavaslama Zamani 2 0.00~600.00 $n/0.00~6000.0 s W00 oo o} o
01-16 | izlanma Zamani 3 0.00~600.00 $n/0.00~6000.0 sn W00 oo o} o
01-17 | Yavaslama Zamani 3 0.00~600.00 $n/0.00~6000.0 s W00 oo o} o
01-18 | Hizlanma Zamani 4 0.00~600.00 $n/0.00~6000.0 sn W00 oo | o} o
01-10 | Yavaslama Zamani 4 0.00~600.00 sn/0.00~6000.0 sn 1](1.)03/ o o o o
01-20 | JOG Hizlanma Zamani  [0.00~600.00 sn/0.00~6000.0 sn Lol o o e
01-21 | JOG Yavaslama zamani  [0.00~600.00 sn/0.00~6000.0 sn Lol oo e
01-22 | JOG Frekansi 0.00~600.00Hz 600 | o | o > > >
1st/4th Hizlanma/ 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
#01-23 | vavaglama Frekansi
Hizlanma Kalkis 0.00~25.00 sn/0.00~250.0 sn 0.2/0.0| o o o o
A 01-24 |5 Egrisi 1
Hizlanma Varig 0.00~25.00 sn /0.00~250.0 sn 0.2/0.0| o o o o
#01-25 | 5 Egrisi 2
Yavaglama Kalkis 0.00~25.00 sn /0.00~250.0 sn 0.2/00| o o o o
A 01-26 | 5-Egrisi 1
Yavaglama Varis 0.00~25.00 sn /0.00~250.0 sn 0.2/00| o o o o
A 01-27 | s Egrisi 2
01-28 Atlama Frekansi 1 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
(st limit)
01-29 Atlama Frekansi 1 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
(alt limit)
01-30 Atlama Frekansi 2 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
(st limit)
01-31 Atlama Frekansi 2 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
(alt limit)
01-32 Atlama Frekansi 3 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
(st limit)
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Fabrika

Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
01-33 Atlama Frekansi 3 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
(alt limit)
0: Cikis Beklemesi 0 o o o
01-34 |[Sifir-Hiz Mod Segimi 1: Sifir-hiz galigsmasi
2: Fmin (4th cikis frekans ayari)
01-35 [1st Cikis Frekans Ayari 2 0.00~600.00Hz 65%00%/ °© © © © °©
h 230V: 0.1V~255.0V 2200 | o o o o o
01-36 |1st Cikis Voltaj Ayari 2 460V 0.1V~510.0V 440.0
01-37 [2nd Cikis Frekans Ayari 2 |0.00~600.00Hz 0.50 o o
. 230V: 0.1V~255.0V 5.0/
0138 |2nd Gikis Voligj Ayan 2| 45y 9 1v-~510.0v wo | °|°
01-39 [3rd Cikis Frekans Ayari 2 |0.00~600.00Hz 0.50 o o
. 230V: 0.1V~255.0V 5.0/
0140 |31d Cikis Voltaj Ayan 2| 450y 9 1y-~510.0v wo | °|°
01-41 |4th Cikis Frekans Ayari 2 |0.00~600.00Hz 000 | o | o o o o
" 230V: 0.1V~255.0V 0.0/ o o
0142 |4th Gikis Voltaj Avan 2 | 456y 0.1v~510.0v 0.0
Grup 2 Digital Giri_s/Cikig Parametreleri
02-00 [2-Kablolu/3-Kablolu 0: FWD/STOP, REV/STOP 0 o o o o o
Calisma Kontrolii 1: FWD/STOP, REV/STOP (enerii kesilip geldiginde
calisma yok))
2: RUN/STOP, REV/FWD
3: RUN/STOP, REV/FWD (enerji kesilip geldiginde
calisma yok))
4: 3-kablolu (ani push buton)
5: 3-kablolu (ani push buton ve enerji kesilip geldiginde
calisma yok)
02-01 |Cok-fonksiyonlu Girig 0: fonksiyon yok 1 o o o o o
Komutu 1 (MI1) 1: coklu-adim hiz komutu 1/goklu-adim pozisyon o o o o
(3 kablolu calisma igin Stop | komutu 1
terminalidir) 2: goklu-adim hiz komutu 2/ goklu-adim pozisyon o o o o
komutu 2
02-02 3: goklu-adim hiz komutu 3/ ¢oklu-adim 2 o o o o
Cok-fonksiyonlu Girig pozisyonkomutu 3
Komutu 2 (MI2) 4: goklu-adim hiz komutu 4/ coklu-adim pozisyon o o o o
komutu 4
02-03 | Cok-fonksiyonlu Girig 5: Reset 3 o| o o o )
Komutu 3 (MI3) 6: JOG komutu o ° ° °
02-04 | cok-fonksiyonlu Girig 7: hizlanma/yavaglama hiz kisitlanmasi 4 o o o o
Komutu 4 (M14) 8: the 1st, 2nd hizlanma/yavaslama zaman secimi o o o o
02-05 | Cok-fonksiyonlu Girig 9: the 3rd, 4th hizlanma/yavasglama zaman segimi 0 o o o o
Komutu 5 (MIS) 10: EF giris (Pr.07-36) o| o 3 o o
02-06 |Cok-fonksiyonlu Girig 11: B.B. giris 0 o o o o o
Komutu 6 (MI6) (TRG ozel
terminali) 12: Gikis stop © © © © ©
02-23 | Cok-fonksiyonlu Girig — . 0 o o o o
Komutu 7 (MI7) 13: optimal hizlanma/yavaslama zaman ayari iptal
02-24 |Cok-fonksiyonlu Girig . R, " 0 o o o o
Komutu 8 (MI8) 14: 1 ve 2 siriict ayarlar arasindaki anahtar
02-25 |Cok-fonksiyonlu Girig . . 0 o o o o
Komutu 9 (MI9) 15: ¢calisma hiz komutu AVI ‘dan
02-26 |Cok-fonksiyonlu Girig . . 0 o o o o
Komutu 10 (MI10) 16: calisma hiz komutu ACI ‘dan
02-27 |Cok-fonksiyonlu Girig . . 0 o o o o
Komutu 11 (MI11) 17: calisma hiz komutu AUI ‘dan
02-28 |Cok-fonksiyonlu Girig A . 0 o o o o o
Komutu 12 (M112) 18: Acil durum Stop (Pr.07-36)
02-29 |Cok-fonksiyonlu Girig SN 0 o o o o
Komutu 13 (MI13) 19: Digital Yukari komutu
02-30 |Cok-fonksiyonlu Girig SN < 0 o o o o
Komutu 14 (MI14) 20: Digital Asagi komutu
21: PID fonksiyon pasif o o o o
22: counter sil o o o o o
23: counter degeri gir (Cok-fonksiyonlu giris komutu 6) o o o o o
24: FWD JOG komutu o o o o
25: REV JOG komutu o o o o
26: TQC+PG/FOC+PG model segimi o o
27: ASR1/ASR2 secim o o
28: Acil durum stop (EF1) o o o o o
29: Y-baglantisi icin sinyal dogrulama o o o o
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Pr.

Aciklama

Ayarlar

Fabrika
|Ayarlart

VFPG

sve

FOCPG

TQRPG

30:

: A- baglantisi icin sinyal dogrulama

31

: Yuksek tork sapmasi (by Pr.07-29)

32:

: Orta tork sapmasi (by Pr.07-30)

33:

: DUstk tork sapmasi (by Pr.07-31)

olofo]o

olofo]o

34

: goklu-adim pozisyon kontrol aktif

35:

: pozisyon kontrol aktif

36:
(st

: Cok Adimli Posizyon 6grenme fonksiyonu aktif
opda gecerli)

oflolo|o]o|ofo

ofolo|o]o|ofo

37

: puls pozisyon giris komutu aktif

38:

:EEPROM fonksiyon yazma pasif

o

39:

Tork komut yonii

40:

Force stop

41:

Seri pozisyon saati

42:

: Seri pozisyon girigi

43:

Analog girig ¢ozunrlik segimi

44:

Baslangic gergek capi resetle aktif et

2

o

Baslangic gergek capi resetle 1

4

=

Baslangic gergek capi resetle 2

7

J

: PID kontrol gerilim entegrasyonu resetle

ofolo]o]|o

ofo|o]o]|o

48:

Mekanik digli oran switch

ofolo|o]o|o

ofo|o|o]o|ofo]|o]|o

ofolo|o]|o

4

©

Siirtict aktif

50:

Rezerve

~¥02-07

YUKARI/ASAGI Tus Modu

0:
1

yukari/asagi by the hizlanmalyavaslama zamani
yukari/agagi sabit hiz (Pr.02-08)

~02-08

YUKARI/ASAGI tuslarinin

Hizlanma/Yavaslama sabit

hizi

0.01 ~ 1.00Hz/ms

0.01

~02-09

Dijital Girig Cevap Zamani

0.001~ 30.000 saniye

0.005

~02-10

Dijital Girig Calisma Yonui

0 ~ 65535

o

o

o

o

o

w02-11

Cok-fonksiyonlu Cikis 1
RA, RB, RC(Relay1)

=4

Fonksiyon yok

11

Calisma isareti

w02-12

Cok-fonksiyonlu Cikis 2
MRA, MRC (Relay2)

Calisma hizina ulagildi

Istenen frekansina ulagildi 1 (Pr.02-19)

ofolo|o

~”02-13

Cok-fonksiyonlu Cikis 3
(MO1)

Istenen frekansina ulagildi 2 (Pr.02-21)

Sifir hiz (frekans komutu)

Stopla sifir hiz (frekans komutu)

Asiri tork (OT1) (Pr.06-06~06-08)

Asiri tork (OT2) (Pr.06-09~06-11)

~”02-14

Cok-fonksiyonlu Cikis 4
MO2)

©| @ N AWM

Stirlicti hazir

[
=4

Kullanici-tanimli Distik-voltaj Algilama

»02-35

Cok-fonksiyonlu Cikis 5
(MO3)

=
|

: Islev bozuklugu isareti (ALARM)

ofo]olo|o

=
4

Mekanik freni birakmasi (Pr.02-31)

=
w

: Asirt sicaklik

olofo]o]o|ofo|o|o]ofo|o]|o]|o

~02-36

Cok-fonksiyonlu Cikis 6
MO4)

ey
»

Software fren sinyal gostergesi

=
a

: PID feedback hatasi

o

=
=3

: Slip hatasi (oSL)

»02-37

Cok-fonksiyonlu Cikis 7
(MOS5)

-
2

: Terminal sayma degere ulagdi (Pr.02-16)

=
I

: Ik sayma degere ulagdi (Pr.02-17)

=
©

: Baseblock (B.B.) isareti

~02-38

Cok-fonksiyonlu Cikis 8
(MOS8

N
=}

: Tkaz cikist

N
s

: Asir voltaj ikazi

N
N

: Asirt akim durma énlem ikazi

olofo|o|o|ofofo]|o]|ofo]o]|ofo|o|o|ofofo|o]o]o|o

olofolo|o|o

»02-39 (Mo7)

Cok-fonksiyonlu Cikis 9
M

N
W

: Asiri voltaj durma 6nlem ikazi

N
i

: Calisgama modu isareti

o

N
a

- Tleri komutu

~02-40

Cok-fonksiyonlu Cikis
10(MO8)

N
=3

: Geri komutu

N
N

: Akim >= Pr.02-32 oldugu zaman ¢ikis

N
@

: Akim < Pr.02-32 oldugu zaman ¢ikis

»02-41

Cok-fonksiyonlu Cikis
11(MO9)

N
©

: Frekans>= Pr.02-33 oldugu zaman ¢ikis

W
=}

: Frekans< Pr.02-33 oldugu zaman cikis

ofolo]o

W
s

: Y-baglanti motor bobinleri igin

oflolo|o]o|o|o|o|o|o|ofo]o|o|ofofo]o

oflolo|o|o|ofo|o|o|o|o|o]o|o|o|o|o]o|lo|o]o|ofo]o|o]|o|o|o]o]o]o|o

oflolo|o|o|ofo|o|o|o|o|o]o|o|o|o|o]o|lo|o]o|o|o]o|o]|o|o|o]o]o]o|o

ofolo|o|o|ofo]o
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Fabrika

Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
w02-42 | GOk-fonksiyonlu Cikis 32: A -baglanti motor bobin icin o| o ° 5
12(MOA) 33: Sifir hiz (gercek ¢ikis frekansi) o o o o
34: Stopla sifir hiz (gercek cikis frekansi) o o o o
35: Cikis secim hatasi 1 (Pr.06-23) o o o o o
36: Cikis secim hatasi 2 (Pr.06-24) o o o o o
37: Cikis secim hatasi 3 (Pr.06-25) o o o o o
38: Cikis secim hatasi 4 (Pr.06-26) o o o o [e)
39: Posizyona ulagildi (Pr.10-19) o
40: Hiza ulasildi (sifir hiz dahil) o o o o
41:Coklu- posizyona ulasildi o
42: Ving fonksiyonu o o o o
43: Motor sifir hiz ¢ikisi (Pr.02-43) o o o o
44: Max. gercek capa ulasildi o o o o o
45: Bos gercek capa ulagildi o o o o o
46: Kirik kays algiladi o o o o o
47: Stopda kirilma gortldii o o o o
48: PID gerilimin geri besleme hatasi o o o o o
49: Rezerve
50: Rezerve
w02-15 Multi-Cikis Yonu 0 ~ 65535 0 o o o o °
#02-16 Terminal Sayma Degeri 0 ~ 65535 0 o o o o o
0217 On Sayma Degeri 0 -~ 65535 0 ° ° o o 5
w02-18 Digital Cikis Kazanci 1~40 1 o o o o o
#02-19 Istenilen Vanis Frekansi 1| o _ 600 0oHz (;%%%/ o o o o
#02-20 Iéteenllgigi \]{ar|§ Frekansinin | 04 _ 600.00Hz 200 | o o o o
w02-21 Istenilen Vanis Frekansi 2. | 0 _ 600 0oHz (;%%%/ o o o o
W02-22 Iéteenllgigi \gar@ Frekansinin| o0 600.00Hz 200 | o o o o
02.31 |Fren Gegikme Zamani 0.000~65.000 Sn 0.000 | o o o o o
_~, | Harici Terminaller icin Cikis | . o 0 o o o o o
#0232 Akim Ayar Seviyesi 0-100%
¥ 02-33 g;s:(rll<:|L;lr'§i;|i*n|naller fein 0.00~+-60.00Hz (PG kullanildiginda motor hizidir) 000 o o © © ©
w02-34 | RESEtten Sonra Harici 0: Pasif 0 o o o
Calisma Kontrol Segimi 1:Calisma komutu resetten sonra varsa striicti calisir
w02-43 | Motorun sifir—hiz seviyesi | 0-65535 rpm 0 o o o o o
Grup 3 Analog Giri g/Cikig Parametreleri
w0300 Analog Girist 1 (AVI) 0: Fonksiyon yok 1 o o o o o
w0301 Analog Girig 2 (ACI) 1: Frekans komutu (TQR kontrol modunun altinda tork 0 o o o o o
limit)
w0302 Analog Giris 3 (AUI) 2: tork komutu ( hiz modunun altinda tork limit) 0 o
3: Tork karsilama komutu o o o o o
4: PID hedef degeri (grup 8 bakiniz) o o o
5: PID feedback sinyal (grup 8 bakiniz) o o o
6: P.T.C. termistor giris degeri o o o o o
7: Positif tork limit o
8: Negatif tork limit o
9: Duzeltici tork limit o
10: Pozitif/negatif tork limit o
11: PID gerilimin geribesleme sinyali o o o o o
12: Line hiz o o o o o
13: Gergek cap o o o o o
14: PID tgerilimin hedef degeri (gerilim kapali devre) o o o o o
15: Gerilim ayari (gerilim acik loop) o
16: Sifir hiz gerilim o
17: Gerilim ucu o
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Fabrika
Pr. Agiklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
w0303 Analog Girig Egimi 1 (AVI) |.100.0~100.0% 0 o o o o o
w03-04 |Analog Giris Egimi 2 (ACI) {.100.0~100.0% 0 ol o o o o
¥03-05 Analog Girig Egimi 3 (AUI) |-100.0~100.0% 0 ° ° ° o 5
e | Positifinegativ EgGim Modu  [0: Sifir egim 0 o o o o o
#0308 (AVI) : bias'dan kiiiik=bias
w0307 Positif/negativ E§im Modu ias'dan bilyiik=bias 0 o o o o o
ACl) 3:merkez noktasinda iken egim voltajinin  mutlak
03-08 Positif/negativ E§im Modu degeri 0 5 o 5 5 S
(AU 4: Bias merkezde iken saglar.
#03-00 (A:\:;\Il)og Girig Kazanci 1 _500.0~500.0% 100.0 | o o o o o
#03-10 (A:g:o)g Girig Kazanci 2 _500.0~500.0% 100.0 | o o o o o
w0311 (A:S:)og Girig Kazanci 3 _500.0~500.0% 100.0 | o o o o o
ACI/AVI2 Segimi 0: ACI 0 o o o o o
ros12 1AVI2
. Analog Giris Gecikme . . 0.01 o o o o o
w03-13 Zamani (AVI) 0.00~2.00 saniye
. Analog Giris Gecikme . . 0.01 o o o o o
~03-14 Zamani (ACI) 0.00~2.00 saniye
. Analog Giris Gecikme . . 0.01 o o o o o
w03-15 Zamani (AUI) 0.00~2.00 saniye
w03-16 Analog Giriglerin 0: Pasif (AVI, ACI, AUI) 0 o o o o o
Toplama Fonksiyonu 1: Aktif
.- | ACI sinyali kaybi : Pasif 0 o o o o o
#0317 1: calismaya son frekanstan
devam et
2: yavaglayarak dur
3: hemen dur ve E.F. goster
0: ¢ikis frekansi (Hz) 0 o o o o o
»03-18 Analog Cikis 1 1: komut frekansi (Hz) o o o o o
2: Motor hizi (Hz) o o o o o
3: Cikis akimi (rms) o o o o o
4: Cikis voltaji o o o o o
5: DC Bus Voltaji o o o o o
6: Glig faktoru o o o o o
. Analog Cikis 2
~03-21 9 Glkis 7: Gig o o o o o
8: Cikis torku o o o o o
9: AVI o o o o o
10: ACI o o o o o
11: AUI o o o o o
12: g-ekseni akimi o o o o o
03-24 | Analog Cikis 3 d 9 ! —
13: g-ekseni feedback degeri o o o o o
14: d-ekseni akimi o o o o o
15: d-ekseni feedback degeri o o o o o
16: g-ekseni voltaji o o o o o
17: d-ekseni voltaji o o o o o
18: Tork komutu o o o o o
19: Puls frekans  komutu o o o o o
w0319 Analog Cikis Kazanci 1 0~200.0% 100.0 | o o o o o
w0320 REV (geri) yonde Analog |0: REV yonde mutlak deger 0 o o o o o
Cikis Degeri 1: REV yonde cikis OV
2: REV yénde ¢ikis voltaji aktif
w0322 Analog Cikis Kazanci 2 0~200.0% 100.0 | o o o o o
w0323 REV yoniinde Analog 0: REV yonde mutlak deger 0 o o o o o
Cikis Degeri 2 1: REV yonde gikis OV
2: REV yonde ¢ikis voltaji aktif
#03-25 Analog Cikis Kazanci 3 0~200.0% 100.0 | o o o o o
w0326 REV yoniinde Analog 0: REV yonde mutlak deger 0 o o o o o
Cikis Degeri 3 1: REV yonde gikis OV
2: REV yonde ¢ikis voltaji aktif

Grup 4 Coklu-adim Hiz Parametreleri
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Fabrika

Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
w04-00 | 18t Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
w0401 2nd Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
W04-02 3rd Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
w04-03 4th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
W04-04 5th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
#04-05 6th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
04-06 7th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
W04-07 8th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
w0408 9th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
w0409 10th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
w04-10 11th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
w0411 12th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
w04-12 13th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
w0413 14th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
W04-14 15th Adim Hiz Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 o o o o
W04-15 Multi-pozisyon 1 0~65535 0 o o
w04-16 Multi- pozisyon 2 0~65535 0 o o
w0417 Multi- pozisyon 3 0~65535 0 o o
w04-18 Multi- pozisyon 4 0~65535 0 o o
w04-19 Multi- pozisyon 5 0~65535 0 o o
w0420 Multi- pozisyon 6 0~65535 0 o o
w0421 Multi- pozisyon 7 0~65535 0 o o
w0422 Multi- pozisyon 8 0~65535 0 o o
w0423 Multi- pozisyon 9 0~65535 0 o o
w0424 Multi- pozisyon 10 0~65535 0 o o
W04-25 Multi- pozisyon 11 0~65535 0 o o
W04-26 Multi- pozisyon 12 0~65535 0 o o
W04-27 Multi- pozisyon 13 0~65535 0 o o
w04-28 Multi- pozisyon 14 0~65535 0 o o
W04-29 Multi- pozisyon 15 0~65535 0 o o
Grup 5 Motor Parametreleri
05-00 |Motor Oto Tuning 0: Fonksiyon yok 0 o o o
05-01 [Motor Tam Yuk Akimi 1 40-120% surict akim oranina gore #HHH o o o o o
(A)
w0502 Motor Gui¢ Orani 1 (kw) 0~655.35 #HHH o o o
w0503 Motor Hiz Orani 1 (rpm) 0~65535 1710 o o o o
1710 (60Hz, 4 kutup), 1410 (50Hz, 4 kutup)
05-04 |Motor Kutup Sayisi 1 2~20 4 o o o o o
05-05 |Motor Yiikstiz Akimi 1 (A) |0-Pr.05-01 ‘in fabrika ayari #H# o o o o
05-06 [Motorun Stator Direnci Rs  [0~65.535Q #HH o o o
1
05-07 [Motor Rotor Direnci Rr 1 [0~65.535Q #4HH o o o
05-08 [ Motor Miknatislanma [ 0~6553.5mH ## o o o
Endiktans Lm 1
05-09 [Motor Stator Endilktans Lx |0~6553.5mH ## o o o
1
05-10 |Motor 1/Motor 2 Segcimi 1: Motor 1 1 o o o o o
2: Motor 2
.+ | Y-baglanti/ A-baglanti 0.00~600.00Hz 60.00 | o o o o
~05-11 .
Anahtari icin Frekansi
05-12 [Y-baglanti /A- baglanti 0: Pasif 0 o o o o
Anahtari 1. Aktif
05-13 [Motor Tam Yiik Akimi 2(A) [40-120% #AH o o o o o
w0514 Motor Gui¢ Orani 2 (kw) 0~655.35 #HHH o o o
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Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
w0515 Motor Hiz Orani 2 (rpm) 0~65535 1710 o o o o
05-16 | Motor Kutup Sayisi 2 2~20 4 o o o o o
05-17 |Motor Yiikstiz Akimi 2 (A) |0-Pr.05-01 ‘in fabrika ayari #.H# o o o o
05-18 [Motor Stator direnci Rs 2 [0~65.535Q #.4HH o o o
05-19 [ Motor Rotor direnci Rr 2 0~65.535Q #.4HH o o o
05-20 [Motor Miknatislanma [ 0~6553.5mH ## o o o
Endiktans Lm 2
05-21 [Motor Stator Endilktans Lx|0~6553.5mH #i# o o o
2
w0522 I:éﬁika@llama zaman 0.001~10.000 saniye 0.020 | o o o
w0523 ::girlvi]a kargilama zaman ~ (0.001~10.000sn 0.100 o o
w0524 Tork kargilama kazanci 0~10 0 o o
w0525 Kayma karsilama kazanci |0.00~10.00 0.00 o o
w0526 Kayma sapma seviyesi 0~1000% (0: pasif) 0 o o o
w0527 Kayma sapmasinin 0.0~10.0 sn 1.0 o o o
algilama zamani
w0528 0: uyar ve galismaya devam et 0 o o o
Asiri kayma davranigi 1: uyar ve rampali dur
2: uyar ve serbest dur
w0529 Hunting Kazanci 0~10000 (0: pasif) 2000 o o o
Y-baglanti/A -baglanti igin |0~60.000 saniye 0.200 | o o o o
A 05-30 "
Gecikme Zamani
05-31 |Toplam Motor Calisma 00~1439 0 o o o o o
Zamani (dk.)
05-32 | Toplam Motor Calisma 00~65535 0 o o o o o
Zamani (giin)
Grup 6 Koruma Parametreleri
w0600 Dustk Voltaj Seviyesi 160.0~220.0Vdc 180.0 | o o o o o
320.0~440.0vdc 360.0 | o o o o o
#06-01 Asir Voltaj Durma Engeli  |0.0: Pasif 3800 | o o o o o
350.0~450.0Vdc
700.0~900.0Vdc 760.0 | o o o o o
w0602 Faz-Kaybi Korumasi 0: uyar ve calismaya devam et 0 o o o o o
yar ve rampall dur
2: uyar ve serbest dur
Hizlanma Esnasinda Asiri- |00~250% (100%: stirtictintin akim orani) 170 o o o
¥ 06-03 "
akim Durma Engeli
Caligma esnasinda Asiri-  [00~250% (100%: strtictniin akim orani) 170 o o o
¥ 06-04 "
akim Durma Engeli
Sabit hizda durma 0: hizlanmalyavaglama zamani akim tarafindan 0 o o o
¥ 06-05 -
engelinin hizlanma- 1: 1. hizlanma/yavaglama zamani tarafindan
yavaglama zaman se¢imi | 2: 2. hizlanma/yavaglama zamani tarafindan
: 3. hizlanmal/yavaglama zamani tarafindan
. hizlanma/yavaglama zamani tarafindan
tomatik hizlanma/yavaglama zamani tarafindan
¥ 06-06 Asiri-Tork Algilama Secimi |0: pasif 0 o o o o o
(OT1) 1: Sabit hizda ¢alismada asiri tork algilama,
algiladiktan sonra ¢alismaya devam eder.
2: Sabit hizda calismada agiri tork algilama,
algiladiktan sonra ¢alisma durur.
3: Tum calisma (hizlanma, sabit hizda, yavaslama)
esnasinda asiri tork algilama, algiladiktan sonra
calismaya devam eder.
4: Tum calisma (hizlanma, sabit hizda, yavaslama)
esnasinda asiri tork algilama, algiladiktan sonra
calisma durur.
#06-07 Asir-Tork Algilama 10~250% (100%: strtctiniin akim orant) 150 o o o o o
Seviyesi (OT1)
#06-08 Asir-Tork Algilama Zamani |0.0~60.0 sn 0.1 o o o o o
(0T1)
#06-09 0: Pasif 0 [o] o o o o

Asir-Tork Algilama Segimi
(0T2)

1:Sabit hizda ¢alismada agir tork algilama,
algiladiktan sonra galismaya devam eder

2:Sabit hizda calismada asiri tork algilama,
algiladiktan sonra calisma durur.

3:Calisma esnasinda asiri-tork algilama, algiladiktan
sonra ¢alismaya devam eder.

4:Calisma esnasinda asiri-tork algilama, algiladiktan
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Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
sonra calisma durur.
X06-10 Asiri-Tork Algilama 10~250% (100%: stirictiniin akim orani) 150 o o o o o
Seviyesi (0OT2)
w0611 é\gllflz-)‘rork Algilama Zamani | 0.0~60.0 sn 0.1 o o o o o
w06-12 Akim Limiti 0~250% (100%: siirliciintin akim orani) 150 o o
w06-13 | Elektronik Termik Role 0: Inverter motor 2 o o o o o
Segimi (Motor 1) 1: Standart motor
2: Pasif
w06-14 msrlglz'{‘:rilsztlij?{omk Termik |30.0~600.0 sn 60.0 | o o o o o
- 5
w06-15 Us:::ln(léﬁ?lrl Sicaklik 0.0~110.0°C 850 | o o o o o
W06-16 Durma Engelli Limit Seviye [0~100% (bakiniz Pr.06-03, Pr.06-04) 50 o o o
06-17 [Son Hata Kaydi 0: Hata yok 0 o o o o o
1: Hizlanma aninda asiri akim (ocA) o o o o o
2. Hata Kaydi 2: Yavaglama aninda asir akim (ocd) 0 o o o o o
06-18 3: Sabit hiz aninda asiri akim (ocn) o o o o o
4: Toprak hatas! (GFF) o o o o [e)
3. Hata Kaydi 5: IGBT kisa devre (occ) 0 o o o o [e)
06-19 6: Stop da asirt akim (ocS) o o o o o
7: Hizlanma aninda asiri voltaj (ovA) o o o o o
06-20 |4. Hata Kaydi 8: Yavaglama aninda asiri voltaj (ovd) 0 o o o o o
9: Sabit hiz aninda asiri voltaj (ovn) o o o o o
10: Stop da asiri voltaj (ovS) o o o o [e)
11: Hizlanma aninda duistik voltaj (LvA) o o o o [e)
06-21 |5. Hata Kaydi 12: Yavaslama aninda diistik voltaj (Lvd) 0 o o o o o
13: Sabit hiz aninda dustik voltaj (Lvn) o o o o o
14: Stop da dustik voltaj (LvS) o o o o o
15: Faz kaybi (PHL) o o o o o
16: IGBT asiri sicaklik (oH1) o o o o o
06-22 |6. Hata Kayd: 17: Heat sink asiri sicaklik (0H2)(40HP Uzeri igin) 0 o o o o o
o o o o o
o o o o o
o o o o o
o o o o o

=
©

TH1: IGBT donanim hatasi (tH10)

=
©

TH2: Sogutucu donanim hatasi (tH20)

20:

Fan hatasi sinyal cikisi

21

sl
22:
23:

asir yuk (oL) (akim oraninin %150'sini 1 dakika
resince astigl zaman asiri yik aktif olur)

Elektronik termik réle 1 (EoL1)

Elektronik termik réle 2 (EoL2)

24:

Motor PTC asiri sicaklik (oH3)

25:

Sigorta hata (FUSE)

26:

Asiri tork 1 (ot1)

27:

Asiri tork 1 (ot2)

ofofolo]o]|o

ofofofo]o]|o

ofofofo]o]|o

ofofofo]o]|o

ofofolo]o]|o

28:

Rezerve

29:

Rezerve

30:

Hafizaya yazma hatasi (cF1)

31

Hafizayl okuma hatasi (cF2)

32:

Toplam akim algilama hatasi (cd0)

33:

U-faz akim algilama hatasi (cdl)

34:

V-faz akim algilama hatasi (cd2)

35:

W-faz akim algilama hatasi (cd3)

36:

Tutma akim algilama hatasi (HdO)

37:

Asiri akim algilama hatasi (Hd1)

3

®

: Asiri voltaj algilama hatasi (Hd2)

39:

Toprak akim algilama hatasi (Hd3)

olo|o|o|o]o|ofo|o]|o

olo|ofo|o]o|ofo|o]|o

40:

Auto tuning error (AuE)

41:

PID feedback kaybi (AFE)

ofofolo|o|o|ofo|o]o|o|o

42:

PG feedback hatasi (PGF1)

43:

PG feedback hatasi (PGF2)

oflolo|o|o|ofo|o|o]o|ofo]|o]|o

44

PG feedback durma (PGF3)

45:

PG kayma hatasi (PGF4)

46:

PG ref giris hatasi (PGr1)

47:

PG ref kaybi (PGr2)

ofofo]o]o|o|o

ofofo]o]o|ofo|o|o|o|ofo|o|o]o|ofo]o
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Fabrika
Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
48: Analog akim giris kaybi (ACE) o o o o [e)
49: Harici hata girisi (EF) o o o o o
50: Acil stop (EF1) o o o o o
51: Harici Base Block (B.B.) o o o o o
52: Password haats! (PcodE) o o o o o
53: Rezerve
54: Haberlesme hatasi (cE1) o o o o o
55: Haberlesme hatasi (cE2) o o o o [e)
56: Haberlesme hatasi (CE3) o o o o o
57: Haberlesme hatasi (CE4) o o o o o
58: Haberlesme zaman asimi (cE10) o o o o o
59: PU zaman agimi (cP10) o o o o o
60: Fren transistor hatasi (bF) o o o o o
61: Y-baglanti/A-baglanti anahtar hatasi (ydc) o o o o
62: Azalan enerji destek hatasi Yavaslama enerji o o o o o
yedekleme hatasi (dEb)
63: Kayma hatasi (0SL) o o o o
64: Kirk kayis hatasi (bEb) o o o o o
65: PID gerilim geribesleme hatasi (tdEv) o o o o
w0623 Hata Cikis opsiyonu 1 0~65535 (hata kodlari igin bit koduna bakiniz) 0 o o o o o
w0624 Hata Cikis opsiyonu 2 0~65535 (hata kodlari igin bit koduna bakiniz) 0 o o o o o
w0625 Hata Cikis opsiyonu 3 0~65535 (hata kodlari igin bit koduna bakiniz) 0 o o o o o
W06-26 Hata Cikis opsiyonu 4 0~65535 (hata kodlari igin bit koduna bakiniz) 0 o o o o o
w0627 Elektronik Termik Role 0: Inverter motor 2 o o o o o
Segimi (Motor 2) 1: Ozel motor
2: Pasif
w06-28 | Motorun Elektronik Termik |30.0~600.0 sn 600 | o o o o o
Karakteristigi 2
w0629 PTC (Positive Temperature | 0: uyar ve ¢alismaya devam et 0 o o o o o
Coefficient) Algilama yar ve rampall dur
secimi 2: uyar ve serbest dur
w06-30 | PTC Seviyesi 0.0~100.0% 500 | o o o o o
w06-31 PTC Algilama I¢in Filtre 0.00~10.00sn 0.20 o o o o o
Zamani
06-32 Anzalilar igin Cikis 0.00~655.35 Hz Sadece| o o o o o
3 Frekansi Okunur
06-33 Anzalilar igin Cikis volltaj |0.0~6553.5 V Sadece| o o o o o
3 Okunur
06-34 Anzalilar igin DC Voltaji 0.0~6553.5 V Sadece| o o o o o
3 Okunur
06-35 Anzalilar igin Cikis Akim 0.00~655.35 Amp Sadece| o o o o o
i Degeri Okunur
06-36 Anzallarigin IGBT 0.0~6553.5 C Sadece| o o o o o
Sicakhgi Okunur
Grup 7 Ozel Parametreler
w07-00 | Y82!lim Frenleme Seviyesi 230V 350.0~450.0Vdc 3800 | o o o o o
460V: 700.0~900.0Vdc 760.0
wo7-01 |PC Frenleme Akim 0~100% 0 o o
Seviyesi
w0702 Baslangicta DC Frenleme |0.0~60.0 sn 0.0 o o
Zamani
w07-03 | Durusta DC Frenleme 0.0~60.0 sn 0.0 o o
Zamani
DC Frenleme lgin 0.00~600.00Hz 0.00 o o o
~07-04 Baslangig Noktas
A 07-05 [DC Fren Oransal Kazang | 1~500 50 o o o
w0706 Anlik Gug Kaybinda 0: Anlik gii¢ kaybindan sonra galisma durur 0 o o o o o
Calisma Secenegi 1: Anlik gii¢ kaybindan sonra calisma devam eder, hiz
arama ana frekans degerini referans alarak baslar
2: Anlik giic kaybindan sonra ¢alisma devam eder, hiz
arama minimum frekans ile baglar
w0707 Maximum izin verilebilir 0.1~5.0 sn 20 o o o o o
Glic kaybi stiresi
w07-08 | H!Z Arama B.B. Zamani 0.1~5.0 sn 0.5 o o o o o
w07-09 Hiz Arama Akim Limiti 20~200% 150 o o o o o
w07-10 Base-block Hiz Arama 0: hiz arama pasif 0 o o o o o
1: hiz arama son frekans komutu ile baslar
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Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
2: minimum ¢ikis frekansi ile baglar
w0711 Hatadan sonra otomatik 0~10 0 o o o o o
restart
w0712 Acilig aninda hiz arama 0: Pasif 0 o o o o
ax. frekansdan hiz arama
¢ilis frekansinda hiz arama
3: Min. frekansda hiz arama
#07-13 [Anlik Gu¢ Kayiplarinda 0: Pasif 0 o o o o o
Yavaglayan Zaman Segimi [1: 1* yavaglayan zaman
2: 2" yavaglayan zaman
3: 39 yavaslayan zaman
4: 4" yavaslayan zaman
5: Yavaslayan zaman akimi
6: Otomatik yavaslayan zaman
~07-14 [ DEB Déniig Zamani 0.0~25.0 sn 0.0 o o o o
w07-15 Hizlanmada Dwell Zamani |0.00~600.00sn 0.00 | o o o o
w07-16 Hizlanmada Dwell 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
Frekansi
w0717 Yavaglamada Dwell 0.00~600.00sn 0.00 | o o o o
Zamani
w07-18 Yavaglamada Dwell 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
Frekansi
w07-19 |FaN Kontrol 0: Fan daima ON 0 o o o o o
1. AC motor siiriicii durduktan 1 dakika sonra, fan
OFF olur
2: AC motor siiriicti caliginca : fan ON, AC motor
striicti stop olunca: fan OFF
3: Baglangi¢ heat sink sicakliga ulagdigi zaman
calisirken fan ON olur (yaklasik 60°C'de)
4: Fan daima OFF
w0720 Tork Komutu -100.0~100.0% (Pr. 07-22 ayar=100%) 0.0 o
w0721 Tork Komutu O Digital keypad 0 o
1: RS485 seri haberlesme (RJ-11)
2: Analog sinyal (Pr.03-00)
w07-22 Max. Tork Komutu 0~500% 100 o o o o o
w0723 Tork Komutunun Filtre 0.000~1.000 sn 0.000 o
Zamani
07-24 |Hiz Limit Segimi 0: By Pr.07-25 ve Pr.07-26 0 o
1: Frekans Komut Kaynagi (Pr.00-20)
W07-25 Tork Mod + Hiz Limit 0~120% 10 o
W07-26 Tork Mod - Hiz Limit 0~120% 10 o
07-27 Tork Offset Kaynagi 0: Pasif 0 o o o
1: Analog Girig (Pr.03-00)
2: Tork offset ayari
3: Harici_terminalle kontrol (by Pr.07-29 to Pr.07-31)
w0728 Tork Offset Ayar 0.0~100.0% 0.0 o o o
w0729 Yiksek Tork Offset 0.0~100.0% 30.0 o o o
w07-30 |08 Tork Offset 0.0~100.0% 20.0 o o o
w07-31 Diistik Tork Offset 0.0~100.0% 10.0 o o o
07-32 | eri Motor Tork Limit 0~500% 200 o o
w07-33 lleri Duizeltici Tork Limit 0~500% 200 o o
w07-34 Geri Motor Tork Limit 0~500% 200 o o
w07-35 Geri Diizeltici Tork Limit 0~500% 200 o o
Acil Stop (EF) & 0: Serbest durma 0 o o o o o
07-36 -
Force Stop Segcimi avaglayan zamanla 1
2 Yavaslayan zamanla 2
3: Yavaslayan zamanla 3
4: Yavaslayan zamanla 4
5: Sistem Yavaglamasi
6: Otomatik Yavaglama
Grup 8 Yiiksek-fonksiyon PID Parametrelerl
08-00 |P'P Geribesleme Girig 0: Fonksiyon yok o o o o

Terminali

1: Negatif PID feedback AVI terminalinden (Pr.03-00)
2: Negatif PID feedback PG kartindan (Pr.10-15, skip
direction)

3: Negatif PID feedback PG kartinda (Pr.10-15)

4: Positif PID feedback AVI terminalinden (Pr.03-00)

5: Positif PID feedback PG kartindan (Pr.10-15, skip
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Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
direction)
6: Pozitif PID feedback PG kartindan (Pr.10-15)
w0801 Oransal Kazang (P) 0.0~500.0% 80.0 o o o o
w0802 Integral Kazang (I) 0.00~100.00 sn 1.00 o o o o
#08-03 Turev kontrol (D) 0.00~1.00 sn 0.00 o o o o
08-04 Integral Kontrol Ust Limiti  [0.0~100.0% 100.0 | o o o o
#08-05 PID Cikis Frekans Limiti 0.0~110.0% 1000 | o o o o
w0806 PID Offset -100.0~+100.0% 0.0 o o o o
08-07 PID Gegikme Zamani 0.0~2.5sn 0.0 o o o o
PID Geribesleme Sinyali 0.0~3600.0 sn 0.0 o o o o
~08-08 Tespit Zamani
08-09 Feedback Hata Davranisi | 0: uyar ve calismaya devam et 0 o o o o
3: uyar ve son frekansda tutar
w08-10 | UYku Frekansi 0.00~600.00Hz 000 [ o | o o o
w0811 |Uyanma Frekansi 0.00~600.00Hz 0.00 | o o o o
w0812 Uyku Zamani 0.0~6000.0 sn 0.0 o o o o
w0813 PID Sapma Seviyesi 1.0~50.0% 10.0 o o o o
w08-14 | PID Sapma Zamani 0.1~300.0 sn 5.0 o o o o
08-15 | PID Feedback icin Filtre  [0.1~300.0 sn 5.0 ol o o o
Zamani
08-16
| Rezerve
08-20
08-21 |Gerilim Kontrol Segimi 0: Pasif 0 o o o [}
1: Tansiyon kapall ¢evrim, hiz modu o o o o
2: Hat hizi kapali-gevrim, hiz modu o o o o
3: Rezerve
4: Tansiyon agIk-gevrim, tork modu o
Sarma Mod 0: Geri sarmak 0 o o o o o
08-22 1: Gozmek
08-23 |Gergek mekanik digli A 1-65535 100 o o o o o
08-24 [ Motor mekanik digli B 1-65535 100 o o o o o
08-25 Komut/Line hiz gerilimin 0: Parametre ayari (Pr.08-26) 0 o o o o o
kaynagi 1: RS-485 haberlesme ayari (Pr.08-26)
2: Analog giris (Pr. 03-00~03-02 = 14 olarak ayarlanir
PID gerilim hedef degeri, 03-00~03-02 = 12 olarak
ayarlanirsa , line hiz)
PID Gerilim/Line Hizin 0.0~100.0% 50.0 o o o o o
#9826 | Hedef Degeri
08-27 Gerilim/Line Hiz PID 0: Analog giris (Pr. 03-00~03-02 11 olarak 0 o o o o o
- Geribesleme Kaynagi ayarlandigin PID gerilimin geribeslemesi)
1: Puls girisi (Pr.08-40)
08-28 Auto-tuning Geri PID 0: Pasif 0 o o o o o
1: Gergek Cap (08-29~08-31 karsili§ 08-44, 08-32~08-
34 karsihgi 08-43)
2: Frekans (08-29~08-30 karsihgi 01-07, 08-32~08-33
karsiigr 01-00)
w0829 | Tansivon PID P Oransal| 0 1000.0 500 | o o o o o
Kazang 1
#08-30 Tansiyon PID | Integral 0.00~500.00 sn 1.00 o o o o o
Zamani
08-31 |Rezerve
w08-32 | Tansiyon PID P Oransal  10.0~1000.0 500 [ o | o o o o
Kazang 2
w0833 Tansiyon PID | Integral 0.00~500.00 sn 1.00 o o o o o
Zaman 2
08-34 |Rezerve
. PID/Line Hiz Cikis Durumu | 0: Positif ¢ikis 0 o o o o o
0835 1: Negatif ciki
08-36 Gergi/Line Hiz PID Cikis 0~100.00% 20.00 | o o o o o

Limiti
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Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar Vi FOCPG
0g-37 |Line Hizin Giris Komut 0: Pasif 0 o
Kaynagi 1: Analog girig (Pr. 03-00~03-02 12 olarak
ayarlandiginda line hiz)
2: RS-485 haberlesme ayari (Pr.08-41)
: Puls girigi (Pr.08-40)
4: DFM-DCM puls girisi (Pr.02-18)
08-38 Max. Line Hiz 0.0~3000.0m/dk 1000.0 o
08-39 Min. Line Hiz 0.0~3000.0m/dk 0.0 o
08-40 Her bir Metre icin Numara |0.0~6000.0 pulse/metre 0.0 o
08-41 Akim Line Hiz 0.0~3000.0m/dk 0.0 o
Gergek Capin Kaynagi 0: Line hiz tarafindan hesaplanir 0 o
08-42 .
1: Entegre ¢ap tarafindan hesaplanir (encoder gercek
shaftin tizerinde)(Pr.08-49~51, Pr.10-15)
2: Entegre cap tarafindan hesaplanir (encoder gercek
motor lzerinde )(Pr.08-23~08-24, 08-50~08-51, 10-
00~10-01)
3: Analog giris tarafindan hesaplanir (Pr.03-00~03-02
13 olarak ayarlanir)
08-43 Max. Gergek Cap 1.0~6000.0mm 6000.0 o
08-44 Bos Gercek Cap 1.0~6000.0mm 1.0 o
08-45 Baslangic Gercek Capin 0: RS-485 haberlesme ayari (Pr.08-46) 0 o
Kaynagi 1: Analog girisi (Pr.03-00-Pr.03-02 13 olarak ayarlanir)
08-46 Baslangic Gergek Cap 0.0~6000.0mm 1.0 o
08-47 Baslangic Gergek Cap 1 0.0~6000.0mm 1.0 o
08-48 Baslangic Gergek Cap 2 0.0~6000.0mm 1.0 o
08-49 Her Devir Pulsin Sayisi 1~10000ppr 1 o
08-50 Her katmanin Bobin Sayisi |0.001~60.000mm 1.000 o
o851 |Materval Cap 0.001~60.000mm 1.000 °
w0852 Gergek Capin Filtre 0.00 to 100.00 sn 1.00 o
Zamani
08-53 Gergek Capin Auto 0: Pasif 1.00 o
Karsilama 1: Aktif
w0854 Guncel GErgek Capi 1.0~6000.0mm 1.0 o
0g.55 |Smart Start Ozelligi 1 o
2: Geri yonde c6zme modu ,sarma modu
08-56 Smart Start ve PID 0.0~100.0% (Pr.08-26'e gore) 15.0 o
fonksiyon igin Switch
Seviyesi
0g.57 |Smart Starticin Frekans  |0.00~600.00Hz 2.00 o
w0858 |Smart Start icin Hizlanma |0.01~600.00 seconds 3.00 o
Zamani
Kirik Kayis Algilama 0: Pasif 0 o
08-59 1: Akt
08-60 Kirik Kayis Algilamanin 0.0~3000.0m/dk 0.0 o
Min. Line Hizi
08-61 Kirik kayis ile gercek cap | 1.0~6000.0mm 100.0 o
farkini algilama
08-62 Kirik Kayisi Algilama 0.00~100.00 sn 1.00 o
Zamani
Gergi/Line Hizin PID 0~100% 100 o
08-63 : L
Geribeslemesinin Izin Hata
Seviyesi
08-64 Tansiyon / Hat Hizi PID 0.0~10.0 sn 0.5 o
Geribesleme Hata Algilama
Zamani
Tansiyon/Hat Hizi PID 0: Uyar ve calismaya devam et 0 o
08-65
Geribesleme Hata yar ve serbest dur
Davranigl 2: Uyar ve rampali dur
Gergi PID Geribeslemenin |0.0~100.0% 100.0 o
08-66 |- Pl
Ust Limiti
Gergi PID Geribeslemenin |0.0~100.0% 0.0 o
08-67 Al
Alt Limiti
08-68 |Rezerve
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Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
08-69 DFM Segimi 0: Cikis frekansi 0 o o o o o
1: Frekans komutu
08-70 Line hizin Algak Gegitli 0.00~100.00 sn 0.00 | o o o o o
Filtre Zamani
08-71
| Rezerve
08-75
08-76 Gergi Ayarinin Kaynagi 0: Haberlesme RS-485 (Pr.08-78) 0 o
1: Analog girisi (Pr. 03-00~03-02 15 olarak ayarlanir
gergi ayari) (Pr.08-78)
08-77 Max. Gergi 0~30000 N 0 o
08-78 Gergi Ayari 0~30000 N 0 o
08-79 Sifir Hizin Gergi Ayari 0: Pasif 0 o
Kaynagi 1: Haberlesme RS-485 (Pr.08-80)
2: Analog giris (Pr. 03-00~03-02 16 olarak
ayarlanir.sifir-hiz gergi) (Pr.08-80)
08-80 Sifir Hizin Gergi Ayari 0~30000 N 0 o
08-81 Gergi Ucun Kaynagi 0: Haberlesme RS-485 (Pr.08-82) 0 o
1: Analog giris (Pr. 03-00~03-02 17 olarak ayarlanir ,
gergi ucu)(Pr.08-82)
0g.g2 |GerfiUeu 0~100% 0 o
08-83 Surtinme Kargilama 0.0~100.0% 0.0 o
08-84 Materyal Ataletin Karsilama | 0~30000 0 o
Katsayis!
0g.g5 | Torkileri besleme kazanct  {0.0~100.0% 50.0 o
0s-86 |Tork lleribeslemenin Dusiik [0.00~100.00 5.00 o
Gegisli Filtre Zamani
08-87
| Rezerve
08-99
Grup 9 Haberle gme Parametreleri
#09-00 Haberlesme Adresi 1~254 1 o o o o o
#09-01 COML1 Haberlesme Hizi 4.8~115.2Kbps 9.6 o o o o o
COM1 Haberlesme Hata 0: uyar ve calismaya devam et 3 o o o o o
~09-02
Davranigi
3: uyarma ve calismaya devam et
COM1 Zamanasgimi 0.0~100.0 sn 0.0 o o o o o
~09-03 Algilama
Y COM1 Haberlesme 0: 7N1 (ASCll) 1 o o o o o
#09-04 | 5 orokolii N2 (ASCII)
E1 (ASCII)
01 (ASCII)
: 7TE2 (ASCII)
5: 702 (ASCII)
6: 8N1 (ASCII)
7: 8N2 (ASCII)
8: 8E1 (ASCII)
9: 801 (ASCII)
10: 8E2 (ASCII)
11: 802 (ASCII)
12: 8N1 (RTU)
13: 8N2 (RTU)
14: 8E1 (RTU)
15: 801 (RTU)
16: 8E2 (RTU)
17: 802 (RTU)
#09-05 COM2 Haberlesme Hizi 4.8~115.2Kbps 9.6 o o o o o
(Keypad)
COM2 Haberlesme Hata 0: uyar ve calismaya devam et 0 o o o o o
~09-06
Davranisi (Keypad) yar ve rampali dur
: uyar ve serbest dur
3: uyarma ve calismaya devam et
COM2 Zamanasimi 0.0~100.0 sn 1.0 o o o o o
~09-07 Algilama (Keypad)
#09-08 COM2 Haberlesme 0: 7N1 (ASCIl) 13 o o o o o
Protokolii (Keypad) N2 (ASCII)
E1 (ASCIl)
3: 701 (ASCII)
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Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar VF |VFPG| SVC |FOCPG | TQRPG
4: 7E2 (ASCII)
02 (ASCII)
N1 (ASCII)
N2 (ASCII)
: 8E1 (ASCII)
9: 801 (ASCII)
10: 8E2 (ASCII)
11: 802 (ASCII)
12: 8N1 (RTU)
13: 8N2 (RTU)
14: 8E1 (RTU)
15: 801 (RTU)
16: 8E2 (RTU)
17: 802 (RTU)
¥ 09-09 | Gegikme Zamani Cevabl  |0.0~200.0ms 20 o o o o o
#09-10 lletisim Ana Frekansi 0.00~600.00Hz 60.00 | o o o o
W00-11 Blok Transferi 1 0~65535 0 o o o o o
w00-12 Blok Transferi 2 0~65535 0 o o o o o
w00-13 Blok Transferi 3 0~65535 0 o o o o o
w00-14 Blok Transferi 4 0~65535 0 o o o o o
w00-15 Blok Transferi 5 0~65535 0 o o o o o
w09-16 Blok Transferi 6 0~65535 0 o o o o o
w09-17 Blok Transferi 7 0~65535 0 o o o o o
w09-18 Blok Transferi 8 0~65535 0 o o o o o
w09-19 Blok Transferi 9 0~65535 0 o o o o o
w09-20 Blok Transferi 10 0~65535 0 o o o o o
Coklu-fonksiyon Cikis 0~65535 Sadece| o o o o o
09-21
Durumu -okunur
09-22 Analog Cikis 2 Dijital Deger [0~4095 Sadece| o o o o o
Gosterimi -okunur
09-23 Analog Cikis 3 Dijital Deger [ 0~4095 Sadece| o o o o o
Gosterimi -okunur
Grup 10 Hiz Feedback Kontrol Parametreleri
10-00 |Enkoder Puls 1~20000 600 o o o
10-01 (Enkoder Girig Tipi Ayarlari |0: Pasif 0 o o o
1:A fazi lleri Run komutunu ve B fazi Geri Run
komutunu yonetir.
2: B fazi lleri Run komutunu ve A fazi Geri Run
komutunu yonetir
3: Afazi pulse girisi ve B fazi yon girisidir.
(dustik giris = geri yon, ylksek girig = ileri yon)
4: A fazi pulse girisi, B fazi yon girisidir.
(duistk giris = ileri yon, yiiksek giris = geri yon) girisi
5: Tek faz pulse girisi
Encoder Feedback Hata yar ve alismaya devam et 2 o o o
A 10-02
Davranigi yar ve rampall dur
2: uyar ve serbest dur
0= | Encoder Feedback 0.00~10.0 sn 1.0 o o o
~10-03 Hata Tespit Zamani
04 | ASR (Auto Speed 0~40 100.0 o o
~10-04 Regulation) Kontrol (P) 1
#10-05 ASR (Auto Speed 0.000~10.000 sn 0.100 o o
Regulation) Kontrol (1) 1
0 | ASR (Auto Speed 0~40 100.0 o o
~10-06 Regulation) Control (P) 2
210-07 ASR (Auto Speed 0.000~10.000 sn 0.100 o o
Regulation) Kontrol (1) 2
~10-08 ASR 1/ASR2 Anahtar 5.00~600.00Hz 7.00 o o
Frekansi
¥10-00 A.SR Cikis Dustik geciren  [0.000~0.350 sn 0.008 o
Filtre Zamani
w10-10 Encoder Engel Seviyesi 0~120% (O: pasif) 115 o o
w1011 Encoder Engel Algilama 0.0~2.0 sn 0.1 o o
Zamani
w1012 Encoder Kayma Araligi 0~50% (0: pasif) 50 o o
w10-13 Encoder Kayma Algilama  |0.0~10.0 sn 0.5 o o

Zamani
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Pr. Aciklama Ayarlar lAyarlar Vi FOCPG
w10-14 PG Engel ve kayma hata |0: uyar ve ¢alismaya devam et 2 o
davranigl yar ve rampall dur
yar ve serbest dur
w10-15 Puls Girig Tipi Ayarlari 0: Pasif . ) 0 o
1: Afazi lleri Run komutunu, B fazi Geri Run
komutunu yonetir
2: B fazi lleri Run komutunu, A fazi Geri Run
komutunu yonetir
3: Afazi pulse girisi ise, B fazi yon girisidir,
(dustik giris = geri yon , yu jri i
4: A fazi pulse girisi ise, B fazi yon gi
(dustik giris = ileri yon, yiksek giris= geri yon)
- Frekans Béliicii (bélen) Igin [1~255 1 o
~10-16 Cikis Ayarlari
PG Elektriksel Digli Oran A | 1~5000 100 o
#1017 (PG card icin PG1)
PG Elektriksel Digli Oran B | 1~5000 100 o
~10-18 (PG card icin PG2)
w10-19 Encoder Pozisyonu icin 0~65535 pulse 0 o
pozisyonlama
21020 Encoder Pozisyon Ulagma [0~20000 pulse 10 o
Araligi
w10-21 | P Sifir Hizin Kazanc 0~40 100.0 o
w10-22 |1 Sifir Hizin Kazanci 0.000~10.000 sn 0.100 o
10-23 |APRnin Tleri Besleme 0~100 30 o
Kazancl
w10-24 |Max Frekans Anahtarlama |0.00~600.00 sn/00~6000.0 sn 3.00 o
dahili pozisyon/bekleme 3.0
zamanl igin yavaglama
zamani
w1025 Resolution Switch icin 00.00~600.00Hz 50.00 o
Maksimum Frekans
10-26 | Rezerve
w10-27 Yiik A1 Mekanik Disli 1~65535 100 o
X10-28 Yiik B1 Mekanik Disli 1~65535 100 o
210-29 Yiik A2 Mekanik Disli 1~65535 100 o
#10-30 Yk B2 Mekanik Disli 1~65535 100 o
Grup 11 Geli gmig Parametreler
bit 0: ASR ve APR icin Auto Tune 0 o
. bit 1: Atalet hesaplama ( sadece FOCPG mod igin )
11-00 |Sistem Kontrol bit 2: Zero Servo
bit 3: Rezerve
w11-01 | Sistem Ataletinin Her Birimi [ 1~65535 (256=1PU) 400 o
w11-02 | Dustik-hizda Bantgenisligi | 0~40Hz 10 o
w11-03 | Yuksek-hizda Bantgenisligi | 0~40Hz 10 o
w11-04 | PDFF Kazanc Degeri 0~200% 30 o
Motorun Akis Zayiflama 0~200% 90 o
¥ 11-05 Egrisinin Kazanc Degeri 1
Motorun Akis Zayiflama 0~200% 90 o
~11-06 Egrisinin Kazanc Degeri 2
w11-07 | Faz-kaybi Algilama Zaman | 0-01~600.00 sn 0.20 o
11-08 Rezerve
11-09 | Faz kaybinin Seviyesi 0.0~320.0 60.0 o
x11-10 | Hiz lleribesleme Kazangi 0~100% 0 o
~11-11 | Sifir-hiz Bantgenisligi 0~40Hz 10 o
Flux Uyanma Alaninin Hiz | 0: Pasif 65 o
#11-12 | cevabi 0~150%
11-13 | Notch Filter Derinligi 0~20db 0 o
11-14 | Notch Filter Frekansi 0.00~200.00 0.00 o
Slip Kargilamanin Kazanc  [0.00~1.00 1.00
A 11-15 | degeri
Keypad Ekraninin Low-  {0,001~65.535sn 0.100 o
A 11-16 | pass Filter Zamani
11.17 | P2 Puls Girisinin Low- 10.000~65.535sn 0.100 o

pass Filter Zamani
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- Agiklama Ayarlar :;:r’l',:;‘ VF |VFPG| svc |FocpG | TaRPG
¥ 11-18 | APR Kazang 0.00~40.00 10.00 o
»11-19 | APR Egri Zamani 0.00-655.35 sn 3.00 B
1120
| Rezerve
1128
11-29 Faz-kaybi Aktimdilatif 0~65535 (hour) o o

Calisma Zaamani

11-30
Rezerve

I
11-40
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Hata Kodlari

E?:I? Hata Tanimlamasi Duzeltici iglemler
1. AC sirici ile motor arasi vidalarin sikiligini kontrol
edin
2. Cikis baglantilarinin izolasyonunun zayif olup
olmadigini kontrol edin.
och Hizlanma esnasinda 3. Hizlanma zamani ¢ok kisa : Hizlanma zamanini
artirin

Asiri-akim 4.  SVC modundaki tork seviyesi ¢cok fazla : Pr. 05-24 tork
seviyesi ayarini azaltin

5.  AC motor surtict ikis guicli gok az: AC motor
siriictisini daha yiiksek bir besleme modeliyle
degistirin.

1. Motor gikisi kisa devre olabilir: Cikis baglantilarinin
izolasyonunun zayif olup olmadigini kontrol edin

2. Yavaslama zamani c¢ok kisa: Yavaslama zamanini

oco Yavaglama esnasinda artirin

Asiri-akim 3. AC motor surtict gikis guicli gok az: AC motor

stinl daha ytiksek bir besleme modeliyle
degistirin.

1.  Motor ¢ikisi kisa devre olabilir: Cikis baglantilarinin
izolasyonunun zayif olup olmadigini kontrol edin

Caligma esnasinda 2. Motor aniden yuku artigi olursa,mumkiin oldugu kadar

ocn motoru durduraark kontrol ediniz.

Asgiri-akim 3. AC motor siiriicti gikis giicii ok az:AC motor
surucistni daha yiksek bir besleme modeliyle
degistirin.

Topraklama devresi korumasi. AC siriicu ¢ikis
terminalinin topraklandigini ve topraklama akiminin
sUrtctinin oransal akiminin %50’sini agtigini tespit
ettiginde bu mesaji verir.
Not: Bu koruma personelden ziyade suriictiniin
korunmasina yonelik bir uyaridir.

GF F Topraklama hatasi

1. Motor baglantisinda kisa devre yada topraklama olup
olmadigini kontrol edin

2. Motor baglantisinda kisa devre yada topraklama olup
olmadigini kontrol edin

3. Surucl ¢ikisindaki baglantilarin izolasyonunun zayif
olup olmadigini kontrol edin

1. Motor ile stirticti beslemesinin ayni olup olamadigini
kontrol edin

2. AC suriiciinin U-V-W uglari arasinda kisa devre olup
olmadigini kontrol edin

3. Motor ve surtict baglantilarinda kisa devre yada

occ Gikiginda agin akim toprak olup olmadigini kontrol edin

4. AC suruci-motor arasindaki vidalarin siki olup
olmadigini kontrol edin

5. Hizlanma zmanini artirin

6 Motorun asir yuklenip yiklenmedigini kontrol edin

ocS ﬁ;;ﬂ algilamadaki donanimsal Fabrika ayarlarina déniin
a Hizlanma aninda DC BUS asin 1. Besleme voltajinin AC siruciinin besleme araliginda
ou voltaji oldugunu kontrol edin.
d Yavaglama aninda DC BUS a sirn | 2. Gegici voltaji dalgalanmasini kontrol edin
ou voltaji 3 Eger siricuntn DC voltajindaki asiri voltaj diizeltici
R voltajdan kaynaklaniyorsa, yavaglama zamani
oun | Sabithizdaaninda DC BUS artirarak yada frenleme direnci kullanilarak sorun

asiri voltaji

giderilebilir.
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Hata Tanimlamasi

Diizeltici iglemler

ismi
auS \h/;)tltaaj algilamadaki donanimsal Fabrika ayarlarina dénn
I DC BUS voltajinin  hizlanma
Ly aninda Pr.06-00 dan daha dii siik
Lud DC BUS voltajinin yava glama 1. Giris voltajinin normal oldugunu kontrol edin
-y Pr.06-00 dan daha du stk 2. Ani bir yiklemenin olup olmadigini kontrol edin
' DC BUS voltajinin sabit hizda
LU | pr06-00 dan daha di siik
' Her 3 giris faz igin besleme voltajini ve vidalarin sikiligini
PHL | FazKaybi kontrol edin
1. Sicakhginin izin verilebilir aralik iginde olup
olmadigini kontrol edin
IGBT asir sicaklik 2. Fan deliklerinin kapali olmadigindan emin olun.
IGBT sicaklik sinir agilmasina karsi | 3. Heatsink icinde ki herhangi yabanci bir cismi kaldirin
oH ! koruma seviyesi ve mumkiin oldugu kadar heatsink ‘in kirli paletlerini
1-15HP: 90°C kontrol ediniz.
20 - 100HP: 100°C 4. Fani kontrol et ve temizle.
5. Fan i¢in uygun havalandirma ve boslugun uygun
olduguna emin olun..
1. Sicakhginin izin verilebilir aralik iginde olup
olmadigini kontrol edin
2. Fan deliklerinin kapali olmadigindan emin olun.
Heatsink a sir sicaklik 3 Heatsink iginde ki herhangi yabanci bir cismi kaldirin
QHE' Heat sink SI§Cak|Ik sinir asildi 90°C ve mumkiin oldugu kadar heatsink ‘in kirli paletlerini
s kontrol ediniz.
4. Fani kontrol et ve temizle.
5. Fan icin uygun havalandirma ve boslugun uygun
olduguna emin olun.
tH o | OH1 donanim ba sarisiz Fabrika ayarlarina geri déniin
tH2o | OH2 donanim ba sarisiz Fabrika ayarlarina geri déniin
- 1. Fanin tikali olmadigina emin olun
Fhn Fan basarisiz 2. Fabrika ayarlarina geri doniin
Asin yuklenme
g&rﬁ:ﬂgﬁ&ﬁfégﬁi‘: gz:lliilesini 1. Motora asiri yuikleme var mi kontrol edin.
oL R - 2. SVC modunda, Pr. 05-24 tork ayarini azaltin
asti; surticti 60 saniye boyunca s . L -
- 3. Sonra ki daha yuksek AC motor suriicti modelini alin
oransal akimin %150'sine kadar
cikisa izin verir.
.+ | Elektronik Termik Role 1 1. Elektronik Termik réle ayarini kontrol ediniz (Pr.06-
ol ! Korumasi 14)
2. Bir uist kW model AC sdriicii kullaniniz.
, Elektronik Termik Réle 2 1. Elektronik Termik réle ayarini kontrol ediniz (Pr.06-
ol e Korumasi
2. Bir Uist KW model AC siriicii kullaniniz.
1. Motorun tikali olup olmadidini kontrol edin.
Motor a gir sicaklik o o o
H3 AC motor surict dahili sicaklik 2. Sicakhginin izin verilebilir aralik i¢inde olup
o sinirinin agilmasinin algilanmasi olmadigini kontrol edin
Pr.06-30 (PTC seviyesi) 3. Sonra ki daha yiiksek AC motor siriicii modelini alin.
1. Transistér moduliunun sigortasinin islemesini kontrol
Fren sigortasi edin
FuSE Ana devre transistér moduli anizas! | 2- Yk tarafinda kisa devre yada topraklama olup
v olmadigini kontrol edin
Elektronik Termik Réle 1/2 1. Motora agiri yiikleme var mi kontrol edin .
Korumasi 2. Motor oransal akiminin Pr.05-01 parametresi ile
ot | - uygun olup olmadigini kontrol ediniz.
Bu iki hata kodu, ¢ikis akimi asiri 3. Elektronik termal réle fonksiyonunu kontrol ediniz.
tork algilama seviyesi (Pr. 06-07 4. Sonra ki daha yiiksek AC motor siiriicii modelini alin.
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Hata

Hata Tanimlamasi

Diizeltici iglemler

ismi
veya Pr. 06-10) ve asiri tork
algilama (Pr. 06-08 veya Pr. 06-11)
ote degerlerini agtiginda ve Pr. 06-06
veya Pr. 06-09 parametreleri 2 veya
4 ayarl iken gorunr.
1. “RESET” butonuna basarak fabrika ayarlarina geri
[ Dahili EEPROM doniin
cra programlananamasi 2. Fabrika ayarlarina geri doniin
1. “RESET” butonuna basarak fabrika ayarlarina geri
cFe Dahili EEPROM okunamamasi donin
2. Fabrika ayarlarina geri doniin
cdl | Isum hatasi
cd i U-faz hatasi Beslemeyi tekrar verip deneyin. Keypad tizerindeki ekranda
cdc | V-faz haatsi halen hata kodu varsa fabrika ayarlarina geri dontn.
cd3 | w-faz hatasi
HIO CC (current clamp)
Hd | | OC donanim hatasi Beslemeyi tekrar verip deneyin. Keypad tizerindeki ekranda
Hdc OV donanim hatasi halen hata kodu varsa fabrika ayarlarina geri dénin.
Hd3 | GFF donanim hatasi
" . 1. Sdricu vemotorun kablo baglantilarini kontrol edin
F{UE Oto tuning hatasi > Tekrar deneyin
1. PID feedback baglantilarini kontrol edin
RFE PID kaybi (ACI) 2. PID parametre ayarlarini kontrol edin
5L ¢+ | PG feedback hatas PG feedback kontroliin Pr.10-01 sifira ayarlanabildigini
el kontrol edin
PLFEC | PG feedback kaybi PG feedback kablolamasini kontrol edin
PLE3J | PG feedback durmasi 1. PG feedback kablolamasini kontrol edin
2. Pl kazang ayarlarinda iken yavaslamanin uygun
POFY | PG kayma hatasi oldugunu kontrol edin
3. Fabrika ayarlarina geri doniin
P01 | Puls giri g hatasi 1. Puls kablolamasini kontrol edin
PL-2 | Puls giri s kaybi 2. Fabrika ayarlarina geri doniin
- 1. ACI kablolamasini kontrol edin
RCE ACI kaybi 2. ACI sinyali 4 mA den az ise kontrol edin
1.  Harici terminal Gzerindeki EF (N.O.) girisi
o kapatildi.U,V,W ¢ikslar kapatilacak
EF Harici Hata 2. Hata kaynagini bularak hatayi giderdikten sonra
RESET tusuna basin.
1. Cok-fonksiyonlu giris terminalleri MI1 to MI6 acil
EF ' Acil stop stopa ayarlanir ve AC motor surtici U,V,W cikislarini
L

kapatirak motor durur.
2. Hatay! temizledikten sonra RESET ‘e basin

1. Harici giris terminali (BB)aktif olunca, AC surticl
bb Harici Base Block Gikisi keser .
2. Harici giris terminali (BB)pasif olunca, AC siriicu
tekrar calismaya baslar.
Keypad kilitlenince power ON dan sonra power OFF cevirip
F'codE Password kilitlendi dogru password‘ii tekrar deneyin.Bakiniz Pr.00-07 ve 00-
08.
CcodE | Yazilim koruma hatasi Fabrika ayarlarina geri doniin
' . . Fonksiyon kodlarinin dogru oldugunu kontrol edin
':E ! Gegersiz fonksiyon kodu (fonksiyon kodlari 03, 06, 10, 63 olmali)
cEc Gegersiz data adresi (00H - 254H) Haberlesme adreslerinin dogru oldugunu kontrol edin
cE3 Gegersiz data de geri Data degerinin max./dk. degerlerinde oldugunu kontrol edin
cEH Pata sadece okunur olarak Slave pargalarinin baglantisini kontrol edin

yazilir
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Hata

Hata Tanimlamasi

Diizeltici iglemler

algilama zamani Pr. 08-64 ayarini

asar.

ismi
Haberle gme zaman agimi

cE 13 | coMm1i: Pr.09-03 ayarlarini asti, Haberlesme kablolamasinin dogru oldugunu kontrol ediniz
COM2: Pr.09-07 ayarlarini asti
Keypad (KPV -CEO01) haberle gme 1. Haberlesme kablolamasinin dogru oldugunu kontrol

o0 zaman agimi ediniz

€7 U | com1: Pr.09-03 ayarlarini asti, 2. Keypad ‘de herhangi yanlislik olup olmadigini

COM2: Pr.09-07 ayarlarini asti kontrol edin
oF Fren direnci ba sarisiz Keypad uzerindeki ekranda halen hata kodu varsa fabrika
¢ $ ayarlarina geri donin.

Ydc Y-baglanti/ A-baglanti anahtar 1. Y-baglanti/A-baglanti kablolamasini kontrol edin
hatasi 2. Parametre ayarlarini kontrol edin

Pr.07-13 0 olarak ayarli degilse ve
. anlik olarak gu¢ gider veya 1. Pr.07-13 parametresini 0 olarak ayarlayin.
OEb kesilirse ,ekranda hizlanma o . .
lyavaslama ve stop esnasinda dEb | 2- Girig guicu kararli olup olmadigini kontrol ediniz.
kodu gorinir.
Kayma Pr.05-26 ayarini agtiginda 1. Motor parametrelerinin dogru oldugundan emin olunuz.
oS5, | ve zamanin Pr.05-27 ayarini astigi (agin yuk oldugunda lutfen yuk azaltiniz)
zaman ekranda gorunar. 2. Pr.05-26 ve Pr.05-27 ayarlarini kontrol ediniz.
Kirik kayis algilama fonksiyonu aktif
c oldugu zaman, (Pr.08-59) izin Kayisin kirik olup olmadigindan emin olunuz.

EL | hatasi Pr..08-61'den yiksektir ve .
algilama zamani Pr.08-62'yi astigi Pr.08-60, Pr.08-62 ve Pr.08-63 ayarlarini kontrol ediniz
zaman,ekran bu hata kodu gérundr.

PID gerginin izin hatasi Pr.08-63 - N N )
ayarini astigi zaman, ekranda PID geribesleme dogru oldugundan emin olunuz.
tc.'. e | gorandr ve izin verilen hata 2. Materyalin kirik olup olmadigindan emin olunuz.

Pr.08-63 ve Pr.08-64 ayarlarini kontrol ediniz.
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Boyutlar

Cerceve B
D
W D1
‘ w1 D2
(3 ——— ¥
L7
— i
Sisis I
== |3 I
(Il
0 T 7 —
I
_s2|
Birim: mml[inch]
Cerceve w w1 H H1 D D1 D2 S1 S2
B1 150.0 135.0 260.0 244.3 160.2 67.0 4.0 8.0 6.5
[5.91] | [5.32] | [10.24] | [9.63] | [6.31] | [2.64] | [0.16] | [0.32] | [0.26]
B2 150.0 135.0 272.1 2443 183.7 67.0 4.0 8.0 6.5
[5.91] | [5.32] | [10.72] | [9.63] | [7.24] | [2.64] | [0.16] | [0.32] | [0.26]

(=M

Cerceve B1: VFDO07V23A/43A-2, VFD015V23A/43A-2, VFD022V23A/43A-2

Cerceve B2: VFDO37V23A/43A-2
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Frame C
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~L2000000000000009A1L,
Birim: mm[inch]
Cerceve W W1 H H1 D - - S1 S2
c 200.0 185.6 323.0 244.3 160.2 : } 7.0 7.0
[7.88] [7.31] | [12.73] [9.63] [6.31] [0.28] [0.28]

JEmNOTE|

Cerceve C: VFDO055V23A/43A-2, VFD075V23A/43A-2, VFD110V43B-2
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Cerceve D

(=)

H1

. ﬂl

INARE R -s1.
UaCoooRmooon

I

Birim: mml[inch]

Frame w w1 H H1 D D1 D2 S1

2500 | 226.0 | 4082 | 384.0 | 2054 | 1100 | 10.0 10.0
[9.85] | [8.90] | [16.07] | [15.13] | [8.08] | [4.33] | [0.39] | [0.39]

JEmNOTE |

Cerceve D:VFD110V23A/43A-2, VFD150V23A/43A-2, VFD185V23A/43A-2, VFD220V23A/43A-2
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Cerceve E

D1

H2
H1

b o
10U000U0000u000u0n ) -Sh -S2-
e g e
Co NN INSAAN0AE: 4
Birim: mml[inch]
Gercevel W | W1 | H | HL | H2 | D | b1 | D2 | s1 | s2 | s3
E1 370.0 | 335.0 : 589.0 | 560.0 | 260.0 | 132.5 | 18.0 13.0 13.0 18.0
[14.57) | [13.19] (23.19] | [22.05] | [10.24] | [5.22] | [0.71] | [0.51] | [0.51] | [0.71]
£, | 3700|3350 | 5950 | 589.0 | 560.0 | 260.0 | 1325 | 18.0 | 130 | 13.0 | 180
[14.57] | [13.19] | [23.43] | [23.19] | [22.05] | [10.24] | [5.22] | [0.71] | [0.51] | [0.51] | [0.71]

[EmNOTE|

Cerceve E1: VFD300V43A-2, VFD370V43A-2, VFD450V43A-2
Cerceve E2: VFD300V23A-2, VFD370V23A-2, VFD550V43C-2, VFD750V43C-2
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