Onsoz

DELTA'nin Ustun performansli VFD-V serisini sectiginiz igin tesekkurler. VFD-V Serisi yliksek kaliteli
komponentler ve malzemeler kullanilarak en son mikroislemci teknolojisi ile tretilmektedir.

[ Baslarken

Bu kilavuz, AC siriicl kurulumu ve parameter ayarlarinda yardimci olacaktir. Ekipmanin givenli
calismasini saglamak agisindan, AC suruclye enerji vermeden énce guvenlik uyarilarina dikkat
ediniz. Detayli bilgi icin, surtc ile birlikte sunulan VFD-V Kullanici Manuali ve CD’'den
faydalanabilirsiniz.
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1.
2.

6.

7.

AC motor surlictiye herhangi bir baglanti yapilmadan énce AC sirticuiniin enerjisi kesilmelidir.
Surldicunin enerjisi kesilse bile DC link kapasitorlerde tehlikeli seviyede voltaj kalabilir.
Personelin zarar gérmesini engellemek agisindan, AC siriictiniin igini agmadan yada
terminallere miidahale etmeden 6nce enerjinin kesilmis olduguna emin olun ve kapasitorlerin
desarj olmasi icin 10 dakika kadar bekleyin.

Kesinlikle cihazin i¢indeki komponentlere ve kablolarina midahale etmeyiniz.

Tamir esnasinda AC suriictintin giris ¢ikis terminallerine yanlis kablo baglantisi yapilirsa cihaz
zarar gorebilir. AC motor surictiniin U/T1, V/T2, ve W/T3 ¢ikis terminalleri kesinlikle suriiciniin
beslemesine baglamayin yada temas ettirmeyin.

VFD-V suruclyu topraklama terminalini kullanarak topraklayiniz. Topraklama metodu,
surtictnin kuruldugu Ulkenin topraklama kosullarina uygun olarak yapilmalidir. Detay icin
Temel Baglanti Diyagrami'ndan faydalanabilirsiniz.

VFD-V serisi sadece 3-faz endustriyel motorlarin hizlarini kontrol etmek igin kullanilir, tek faz
motorlar yada bagka bir amag icin kullanilamaz.

VFD-V serisi hayat kurtarici ekipmanlarda kullaniimaz.

WARNING!

1.

2.

3.

Dahili komponentler i¢in Hi-pot test yapmayiniz. AC suriictde kullanilan yari iletkenler yiksek
basing altinda zarar gorebilir.

Devre kartlari Gzerinde ylksek hassasiyete sahip MOS komponentler vardir. Bu komponentler
ozellikle statik elektrige karsi oldukga hassastirlar. Zarar gérmesini engellemek agisindan bu
komponentlere ve devre kartlarina metal objelerle yada ciplak elle dokunmayiniz.

Sadece yetkili teknik personel AC sirtictinuin kurulum, baglanti ve bakimini gergeklestirmelidir.
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1.

Bazi parametrelerin degisimi, motorun aniden hareket etmesine neden olabilir.

AC motor surucuyi yiksek sicaklik, direk ginisigr géren, asiri nemli, agiri titresimli, agindirici
gaz ve sivilarin veya metal parcaciklarin bulundugu ortamlara kurmayiniz.

AC suruculeri tanimlanmis 6zellikler dahilinde kullaniniz. Uygulamada yapilacak hatalar yangin,
patlama yada elektrik carpmasina neden olabilir.

Zarar gérmemeleri icin gocuklari ve cihazla ilgili teknik bilgisi olmayan kisileri ekipmandan uzak
tutun.

AC suruct ile motor arasindaki kablo ¢ok uzun olursa, motorun izolasyon katmani zarar
gorebilir. Lutfen frekans degisimine uygun bir motor kullanin veya motorun zarar gérmesini
engellemek icin AC cikis reaktorli ekleyin. Detaylar icin Reaktor bolimi B’ye bakiniz.

AC suruct igin oransal voltaj <240V (460V modeller igin <480V ) olmali ve besleme kaynaginin
kapasitesi <5000A RMS (40hp (30kW) ve tzeri modeller i¢in <10000A RMS) olmalidir.
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Ozellikler

230V Sinifi
ol NIV A AR 007 [ 015 ] 022 | 037 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300 | 370
s [Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (kW)| 0.7 | 1.5 [ 22 [ 37 [ 55 | 75| 11 [ 15 |185]| 22 | 30 | 37
% [Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (HP) | 1 2 3 5 75| 10 15 20 25 | 30 [ 40 50
D |Sabit Tork Cikis Akimi (A) 50 [ 75 ([ 11 17 25 33 49 65 75 90 | 120 | 146
?» Degisken Tork Cikis Akimi (A) 62594 | 13 [ 21 [ 31 | 41 | 61 | 81 | 93 | 112 [ 150 [ 182
X |Ortalama Cikis Kapasitesi (kKVA) 19|27 |42 |65]|95 |125| 19 | 25 | 29 | 34 | 46 | 55
O [Maximum Cikis Voltaj (V) Giris voltaji ile orantil
o5 Ortalama Giris Voltaji/Frekansi 200/208/220/230 VAC 3-faz, 50/60Hz
»5 °Sl Calisma Voltaj Araligi/Frekansi 180~265VAC, 47~63Hz
Q[ Giris Akimi 6.4 | 10 [14.9]21.2]25.2]332] 58 [ 69 | 83 [ 100 [ 120 [ 146
460V Sinifi
ISt YY) WA EE AR 007]015]022]037]055] 075 110 150 | 185 220]300] 370 [450] 550 [ 750
5 Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (kW)| 0.7 |1.5]2.2|3.7(55]| 75| 11 | 15 |185| 22 |30 | 37 [45| 55 | 75
% |Max. Uygulanabilir Motor Cikist(HP)| 1 | 2 | 3 | 5 |7.5| 10 | 15|20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 |100
D [Sabit Tork Cikis Akimi (A) 30|42| 6 [85|13[18 | 24|32 (3845|6073 |91]|110(150
a Degisken Tork Cikis Akimi (A) 3.8|53|75[10|16 |22 | 30|40 (47 |56 |75[91 |113|138[188
X |Ortalama Cikis Kapasitesi (kVA) 2.3|13.2|46(6.5(9.9(13.7] 18 | 24 | 29 | 34 |46 | 56 [ 69 | 84 [114
O [Maximum Cikis Voltaj (V) Giris voltajl ile orantili
g Ortalama Giris Voltaji/Frekansi 380/400/415/460 VAC 3 faz, 50/60 Hz
E # Calisma Voltaj Araligi/Frekansi 340~500VAC, 47~63 Hz
Q Girig Akimi 4.0]5.7]7.3[9.912.217.2[ 25 [ 32 [39] 49 [ 60 ] 73 [ 91 [130[175

Karakteristikler

Kontrol Sistemi

1. Vektdr Kontrol; 2. Tork Kontrol; 3. V/F Kontrol

Baslangi¢ Torku

0.5 Hz ve Uizerinde baslangic torku %150'dir.

Hiz Kontrol Araligi

Sensorsiiz Vektor 1:100 (PG karti ve enkoder geribesleme kullanilirken 1:1000)

Hiz Kontrol Araligi

Sensorsiz Vektor %0.5 (PG karti ve enkoder geribesleme kullanilirken %0.02)

§ Hiz Cevabi 5Hz (30Hz elde etmek icin PG baglayin)
fg Maksimum Cikis Frekansi (Hz) 0.00 ~ 400.00 Hz
g Frekans Cikis Dogrulugu Dijital Komut: +%0.005, Analog Komut: +%0.5
[ PR Dijital Komut: 0.01Hz, Analog Komut: maksimum ¢ikis frekansinin 1/1000
3 Frekans Ayar Cozunurlugu (10bit)
© [Tork Limiti izin verilebilecek maksimum tork: 200%
S [Tork Dogrulugu +5%
X |Hizlanma/Yavaglama Zamani 0.00~600.00/0.1~6000.0 sn
V/F Egrisi 4 bagimsiz nokta kullanan ayarlanabilir V/F egrisi
Frekans Kontrol Sinyali 0-10V, -10-+10V, 4-20mA, kare dalga pulse girisi
Fren Torku Yaklasik 20%
'S | Motor Korumasi Elektronik Termal Role Korumasi
X |Asirt Akim Korumasi Asir akimkorumasinin %220'sine, oransal akimin %300'tUne kadar karsilar
-2 [Toprak Akimi Sizinti Korumasi Akim Sizinti Korumasi: oransal akimin pik degerinin %50’si
§ Asiri-Yuk Dayaniklihgi Sabit/Degisken torkun %150'si icin 60 saniye; %200'U icin 2 saniye
g Voltaj Korumasi 220V/440V Asiri-voltaj seviyesi: Vdc>400/800 V; disik voltaj seviyesi: Vdc<200/400 V
ﬁ Besleme igin Asiri Voltaj Varistor (MOV)
£ [Korumasi
g Asiri-Sicaklik Korumasi Dahili sicaklik sensort
¥ |Anlk Gug Kaybi Maksimum zaman ayari 5 saniye

Koruma Seviyesi NEMA 1/IP21

Kullanim sicakligi UL igin -10°C ~40°C & CE igin -10°C ~50°C
Saklama sicakhigi -20°C ~60°C

Nem 90% RH altinda (yogunlagsmasiz)
Titresim 20hz altinda: 1G, 20hz (istiinde: 0.6G

Ortam Kosullari

Sogutma Sistemi

Fanli sogutma

Kurulum bélgesi

1000m veya daha az rakim, yanici gaz ve sivilardan uzak tutun
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Temel Baglanti Semasi

Baglantilar asagidaki devre semalarina uygun olarak yapiimahdir.

Baglanti $emasi 1
10HP(7.5kW) ve alti

Fuse/NFB(None Fuse Breaker)

DC choke
(optional)

Braking resistor

(optional) Please refer to following

wiring for models 15HP
and above.

Jumper

Motor

R/IL1 —O O
S/L2 —O O
T/L3 —O O

: Recommended Circuit
: when power supply
isturned OFF by a

: fault output

Please refer to “Control
Terminal Explanation”.

Factory setting:

Operation Indication

Multi-function Photocoupler
Output 48VDC 50mA

© ) Factory default:

Frequency-Achieving Indication

Factory default:

Factory Default: FWD/STOP
SINK Mode
Sink REV/STOP
Swl Multi-step 1
souree - Multi-step 2
Please refer to wiring
of SINK mode and Multi-step3
SOURCE mode. Multi-step 4
Factory
default | (Multi-step5
Multi-step 6
° H
Digital Signal Common:

Driver-Ready Indication

*Don'tinput voltage directly
to the above signals.

3

Photocoupler Common

Output Terminal

-+, Multi-function Analog Output
= Terminal

Factory default: Output
Frequency 0~ 10VDC/2mA
Analog Signal common

Power supply

+10V 20mA Digital Frequency Output

Terminal

5KQ j
4~20mA

Factory default: 1:1
Duty=50% 10VDC

Digital Signal Common

Master Frequency
0to 10V 47K @

-10~+10V

RS-485
Serial interface
1:+EV 2: GND 3: SG-

Analog Signal Common:._.

O Main circuit (power) terminals

4:SG+5:NC
6:NC

© control circuit terminals

Shielded leads & Cable

Figure for models of V

FD-V Series 15HP and above

Braking resistor(optional)
Refer to user manual for the

use of special braking resistor

DC chock

(optional); ¥*** | VFDB | E]

Jumper l l

! +1 +2 -(minus sign) |
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SINK / SOURCE modunda ba glantilar

SINK Mode SOURCE Mode
Sink Sink
i Sw1 L[E}S‘Nl
ource
FWD/STOP Source 4 FWD/STOP
REV/STOP ___ REV/STOP _
5 o G
Multi-step 1 5 Multi-step1
Multi-step 2 . Multi-step 2 -
Multi-step3 Multi-step3
Factory R © 0o Factory P ©
default Multi-step 4 default Multi-step4
Multi-step 5 5= Multi-step 5 5=
Multi-step 6 Multi-step 6
Digital Signal Common: Digital Signal Common;

Besleme ve Kontrol Terminalleri
1 HP ~ 5 HP (VFDO07V23A/43A, VFDO15V23A/43A, VFD022V23A/43A, VFDO37V23A/43A)

5@

Kontrol Terminali
Tork: 8Kgf-cm (6.9 in-Ibf)
[ o o o | Kablo: 22-14 AWG

Besleme Terminali

Tork: 18 kgf-cm (15.6 in-Ibf)

Kablo Olguisii: 18-10 AWG

Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C

Hﬁﬁ@@@@ &€l
O [+1 2kl - [B urra| vir2|wr: @)

Screw Torque

13Kgtom ©
:

wire Gauge
b 18-10AWG
[ @ [riqsizftis]

e Jif]
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7.5 HP ~ 15 HP (VFD055V23A/43A, VFDO75V23A/43A, VFD110V43B)

e o:

Kontrol Terminali
Tork: 8Kgf-cm (6.9 in-Ibf)
Kablo: 22-14 AWG

Besleme Terminali

Tork: 30 kgf-cm (26 in-Ibf)

Kablo Olgiisi: 12-8 AWG

kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C

o Not: Eger baglantida 6AWG dlclstu kablo
kullaniliyorsa, dizgun terminal ba glantisi igin
Ring(yuvarlak) kablo pabucu kullaniimalidir.

S (@1 @] (1 KK [ O HBH KO HOHFBH D
DA e
N Power| ! [B1 _‘Be @ MOTOR @l

[© @

- _°__

15HP ~ 30HP (VFD110V23A/43A, VFD150V23A/43A, VFD185V23A/43A, V FD220V23A/43A)

£
Be] = Edhuﬁj{
®
@ Kontrol Terminali
Tork: 8Kgf-cm (6.9 in-Ibf)
o ° Kablo: 22-14 AWG
Besleme Terminali
Tork: 30 kgf-cm (26 in-Ibf)
Kablo Olgiisii: 8-2 AWG
° ° ) Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C
NOT: Eger VFD220V23A baglantisinda 1AWG
@ Olcusiinde kablo kullanilacaksa, diizgtin terminal
‘, T ONETE baglantisi i¢in Ring(Yuvarlak) kablo pabucu
b - Y&V“ﬂﬁ‘“u* q kullaniimalidir.
i RS RO )
&
@
© ®
©) [©

Y
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40 ~ 50 HP 230V (VFD300V23A, VFD370V23A)

o 0

Kontrol Terminali
Tork: 8Kgf-cm (6.9 in-Ibf)
Kablo: 22-14 AWG

Besleme Terminali

Tork: 200 kgf-cm (173.6 in-Ibf)

Kablo 6lcusi: 1/0 — 4/0 AWG

Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C

elle

[e]e]e]e|e|e][e]o]e]e]e]|
05312 e S 0 AR b o
8] [€
°

6 3

- — N S—-v—] o
N Al

O @]

Kontrol Terminali
Tork: 8Kgf-cm (6.9 in-Ibf)
Baglanti: 22-14 AWG

Besleme Terminali

Tork: 57 kgf-cm (49.5 in-Ibf)

Kablo élglsi: 4-2 AWG

Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C
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75-100 HP 460V (VFD550V43A, VFD750V43A)

Kontrol Terminali
Tork: 8Kgf-cm (6.9 in-Ibf)
Kablo: 22-14 AWG

Besleme Terminali

Tork: 200 kgf-cm (173.6 in-Ibf)

o Kablo olcusi: 1/0 — 4/0 AWG

Kablo tipi: Sadece ¢cok damarli bakir, 75°C

urm|vimz \wis| &

Terminal Agiklamalari

Terminal Semboli

Terminal Fonksiyon Agiklamasi

R/L1, S/L2, T/L3

Glg¢ kaynagi giris terminalleri

UIT1, VIT2, WIT3

AC motor surucl ¢ikis terminalleri (motor tarafi)

DC reaktor baglanti uglari; cihaz badlanacadi zaman buradaki kisadevre

+1~+2/B1 baglantisini iptal edin

+2/B1~B2 Frenleme direnci baglanti terminali; frenleme direncini cihazinizin ézellikleri
dahilinde secin ve baglantisini yapin

+2/B1~ - Frenleme Unitesi terminalleri (VFDB serisi)

@

Toprak terminali, litfen topraklamayi cihazin kuruldugu tlkenin
standartlarina gore gerceklestiriniz( 230V serisi igin 3. tip, 460V serisi igin
Ozel topraklama).

Kontrol Terminal Agiklamasi

Terminal
Semboli

Terminal Fonksiyon Agiklamasi Fabrika De  geri

FWD [FWD RUN-STOP komutu

REV  |REV RUN-STOP komutu

Mi1 Cok fonksiyonlu giris se¢imi 1 (3-telli Coklu adim 1 komutu
STOP-dizayn edilebilir terminal)
MI2 Cok fonksiyonlu giris se¢imi 2 Coklu adim 2 komutu
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Terminal

Terminal Fonksiyon Agiklamasi

Fabrika De  geri

Semboli
MI3 Cok fonksiyonlu giris se¢imi 3 Coklu adim 3 komutu
Mi4 Cok fonksiyonlu giris se¢imi 4 Coklu adim 4 komutu
MI5 Cok fonksiyonlu giris se¢imi 5 Anormal reset komutu
MI6 Cok fonksiyonlu giris se¢imi 6 (TRG- EF
terminali)
DFM |Dijital frekans sinyal cikisl 1:1
+24V  |Dijital kontrol sinyali — ortak ug +24V 20mA
DCM |Dijital kontrol sinyali — ortak ug
RA Cok fonksiyonlu role ¢ikis kontagi (NA a) |Rezistif Yk
5A(N.A.)/3A(N.C.) 240VAC
RB Cok fonksiyonlu réle ¢ikig kontagi (NK b) |5A(N.A.)/3A(N.C.) 24VDC
Induktif Yk
RC Cok fonksiyonlu réle ¢ikis kontagi 1.5A(N.A.)/0.5A(N.K.) 240VAC
- — - 1.5A(N.A.)/0.5A(N.K.) 24VDC
MRA | Cok fonksiyonlu role gikis kontagt (NA a) Pr.02-11 ~ Pr.02-12 parametrelerine bakiniz.
MRC  [Cok fonksiyonlu réle ¢ikis kontagi —
ortak ug
MO1 |Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali 1 Sdricu ¢aligtyor bildirimi
(fotokuplér)
MO2 |Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali 2 Frekansa ulasildi
(fotokuplor)
(Max 48VDC 50mA)
MO3  |Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali 3 Sirtcu hazir
(fotokuplor)
(Max 48VDC 50mA)
MCM |Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali — ortak u¢ |Max 48VDC 50mA
+10V  |Yardimci referans besleme +10V 20mA
AVI Analog voltaj frekans komutu 0~+10V ile orantili galisma frekansi
ACI Analog akim frekans komutu 4~20mA ile orantili galisma frekansi
AUI Yardimci analog voltaj frekans komutu  |-10~+10V ile orantili galisma frekansi
AFM  |Cok fonksiyonlu analog voltaj ¢ikisi -10~10V ile orantili galisma frekansi
ACM |Analog kontrol sinyali — ortak ug

* Analog kontrol sinyali kablo 6zelligi: 18 AWG (0.8 mm?), bikiilmiis kablo ile izole ediimelidir.
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Dijital Tu stakimi Tanimlamasi

Dijital tustakimi iki parcadan olusur: Gosterge paneli ve tustakimi. Gosterge paneli parametrelerin ve
AC surtcunun calisma durumunun goézlenmesini saglar, tustakimi da programlama ve kontrol icin

kullanilir.

Frequency Command

Status indicator
Output Frequency |
Status indicator

User Defined Units
Status indicator

JOG Operation key

Press this key to execute

l-ll l!-l

VFD-PUO5 &—

RUN STOP JOG FWD REV EXTPU

the JOG frequency
operation

MODE Selection key
Press this key to view different
operating values

Left key
moves cursor to the left

Value Modification Key

Used on the modification for
settings and parameters

FWD/REV Direction key

RUN key —

Parametre Ozeti

LED Display

and error, etc.
Part Number

Status Display

| Display frequency, current, voltage

Display the driver's current status

When "PU" lights, RUN/STOP is

controlled by PUO5. When "PU" is

dark, RUN/STOP is set by 00-21.

When "EXT" lights, frequency
command and torque command

is set by 00-20. When "EXT" is dark,

itis controlled by PUO5.

Parameter Unit key
Enable the keypad

it can determine the source of
RUN/STOP

Right key

Moves the cursor right

PROG/DATA

Used to enter programming parameters

STOP/RESET

A Buisarete sahip parametreler cali gma esnasinda ayarlanabilir.

Grup 0: Sistem Parametresi

. Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar o
Degeri |VF|VG|SV|SG|T| TG
00-00 [Tanimlama Kodu Model tipine gore degisir YSII?L']Z OO0 |0 O
00-01 |Ortalama Akim Model tipine gore degisir Yglknl:z 0|0 |0|0O|0] O
10: Parametre reset (60Hz igiris igin)
9: Parametre reset (50Hz giris igin)
bit 0=1: Parametre yalniz okunabilir
00-02 [Parametre Reset bit 1=1 Frekans ve Tork komutu 0 0|0 |O0|0O|0] O
degisiklikleri pasif.
bit 2=1: Tustakimi pasif
0: F (Ana frekans komutu)
= |Strict Baslangig 1: H (Cikis frekansi)
v 00-03 Gostergesi 2: U (cok fonksiyonlu display 00-04) 0 elejoejelo e
3: Cikisg akimi
0: ¢ikis voltaji
1: DC-BUS voltaji
2: voltaj komutu
4 | GOk Fonksiyonlu 3: ¢oklu adim hizi
v 00-04 Display Tanimlamalari |4: Proses Kontrol Calisma adimi hiz 0 ele|elelere
komutu
5: Proses Kontrol Calisma adimi
kalan zamani
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Pr.

Fonksiyonlar

Avyarlar

Fabrika
Degeri

Kontrol Modu

VF

VG

SV

SG|T|TG

¥ 00-04

Cok Fonksiyonlu
Display Tanimlamalari

6:

Hata sonrasi restart 6zelligi igin
kalan sayi

7: sayici degeri
8: tork yuku
9: guc faktorii +1.000

10
11

: GUg faktdr agisi (0~180 derece)

: Cikis guct (Kw)

: Cikig gucl (Kva)

: Motor hizi (rpm)

- IGBT modul sicakhgi

: Frenleme direnci sicakligi

: Dijital terminal giris durumu

: PID c¢ikis komutu

: PID geribesleme degeri

: g eksen voltaji (V/F ve vektor)

: d eksen voltaji (sadece Vektor)

: Manyetik aki

: Asiri yuk toplam zamani

: Elektronik termik réle toplam
zamani

: Coklu adim hizi galisma suresi

: hareketsiz durum

: Agiri tork toplam zamani

: DC fren suresi

: Kargilanan voltaj

: Kayma kargilama frekansi

: Enkoder aktif degeri (Kanal 1)

: PG pozisyonu (pozisyon kontrol)

: Pozisyon kontrol kalan pulse
sayisi (home position)

: Hata durumunda DC voltaj

: Hata durumunda AC ¢ikis voltaji

: Hata durumunda ¢ikis frekansi

: Hata durumunda akim degeri

: Hata durumunda frekans komutu

: gun (calisma zamani)

: saat, dakika

: Ust frekans limiti

: Asiri-tork seviyesi

: Durma seviyesi sinirlama

: Tork kargllama kazanci

: Tork limiti (Pr. 06-12)

: g ekseni akimi (V/F ve vektor)

: Enkoder frekansi(Kanal 1)
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Pr.

Fonksiyonlar

Avyarlar

Fabrika
Degeri

Kontrol Modu

VF

VG

SV

SG|T

TG

¥ 00-04

Cok Fonksiyonlu
Display Tanimlamalari

: PID hata degeri

: AVI giris voltaji

- ACI girig akimi

: AUI giris voltaji

: Yardimci frekans degeri

: Dijital terminallerin giris durumu
: Dijital terminallerin ¢ikis durumu
: Pulse giris frekansi (Kanal 2)

: Pulse giris pozisyonu (Kanal 2)
: OL3 timer

¥ 00-05

Kullanici-Tanimli
Katsay! Ayari

4 basamak: 0-3: ondalik basamak
sayisl
3-0 basamak: 40~9999

00-06

Yazilm Versiyonu

Sedece-okunabilir

v 00-07

Sifre Girigi

0~9999

¥ 00-08

Sifre Ayari

0~9999

v 00-09

PUO5 Frekansi ve
Calisma Metodu

Bit0=0: Yukari/Asag! tuslari ile
frekans ayari

Frekans omutu data/prog
tusuna basinca aktif olur
PUO5&RS485 frekansi
hafizada tutulur
PU05&RS485 frekansi
hafizada tutulmaz
Artir/azalt terminal pin
frekansi hafizada tutulur
Artir/azalt terminal pin
frekansi hafizada tutuimaz
FWD/REV ybni hafizada
tutulur

FWD/REYV ybni hafizada
tutulmaz

Bit4=0: Parametre hafizada tutulur
Bit4=1: Parametre hafizada tutulmaz

Bit0=1:

Bit1=0:

Bit1=1:

Bit2=0:

Bit2=1:

Bit3=0:

Bit3=1:

00000

00-10

Kontrol Metodlari

0: V/F Kontrol

: VIF Kontrol + PG

: Vektor Kontrol (agik gevrim)

: Vektor Kontrol+PG(kapali cevrim)

: Tork Kontrol

: Tork Kontrol + PG

X|X[X|X|X|O

X|X| X[ X|Of X

X|X|X[O| X[ X

X[ X[O| X |x]|x
X|O| x| X[ x| X

O X| X| X | X|X

00-11

V/F modunda Forward
Reverse Gegisleri

: Pr.01-00 ~ 01-08 ayarlarina gore

: Pr.01-00 ~ 01-08 ayarlarina gore

: VIF1.5 gl egrisi (Baslangig
frekansini atlamaz)

: VIF1.5 gl egrisi (atlar)

: 2 glc edrisi (atlamaz)

1
2
3
4
5
0
1
2

¥ 00-12

Sabit Tork Calisma
Secimi

: OL (100%) sabit tork calisma

3

4

5: 2 guc egrisi (atlar)

0

1: OL (125%) degisken tork calisma
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. Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Avyarlar Dederi
eger \VF|VG|SV|SG|T|TG
0: Lineer hizlanma/yavaslama
1: Otomatik hizlanma, lineer
yavaslama
Optimal Hizlanma 2: Lineer hizlanma, otomatik
¥ 00-13 IYavaslama Ayari yavaslama 0 OO |O0| O |x| %
3: Otomatik hizlanma/yavaslama
4: Lineer hizlanma/yavaslama,
durma engeli ise otomatik
hizlanma/yavaglamaya goére.
Hizlanma/Yavaslama 0: birim: 0.01 sn
00-14 |ve S Egirisi i¢in Zaman|,. .. = 0 OO0 |O|0O |0 O
M. 1: birim: 0.1 sn
Birimi
Taslyici Frekans 0: soft pwm
0015 | st Limit 1~15KHz S R e e
v00-16 ;ﬁm'ﬂ”eka”s 1-15KHz (soft PWM sirasinda pasify | 10 |0| 0 | 0|0 |o| o
0017 Soft pwm Merkez 1~7KHz 3 olololololo
Frekansi
0: AVR fonksiyonu aktif
Otomatik Voltaj Ayar |1: AVR fonksiyonu pasif
v 00-18 (AVR) Fonksiyonu 2: AVR fonksiyonu yavaslama 0 O o> |x|x >
sirasinda pasif
BIT0=0: Otomatik enerji tasarrufu
pasif
BITO=1: Otomatik enerji tasarrufu
aktif
Otomatik Enerji BIT1=0: Maximum ¢ikis voltaji, giris
¥ 00-19 Tasarruf Calismasi besleme voltajina esit 00010|© | © 1O OO O
BIT1=1: Maximum ¢ikis voltaji giris
besleme voltajindan yiiksek
olabilir (over-modulation
mevcut)
0: Dijital tugtakimi
1: RS485 haberlesme girisi
2: Harici analog giris
Frekans Komutu 3: Harici artir/azalt pinleri (cok
¥ 00-20 Kaynagi fonksiyonlu giris terminalleri) 0 elejelelere
4: PG (enkoder) girisi yada clock
5: RS485 ve PUOS ile (gift kaynak)
6: clock ve yon (10-12 ile ayarlanir)
0: RS485 haberlesme
00-21 Qal|§mva Komutu 1: Harici terminaller (2 veya 3 telli 0 ololololol o
Kaynagi calisma)
2: Dijital tustakimi
v 00-22 |Durma Metodu 0: Rampali Durma o |o|lo|o|olo]o
1: Serbest Durma
. 0: REV akitif
¥00-23 (Tgés\/;(onde Calisma |1 ey pasif o |olo|olololo
2: FWD pasif
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Grup 1: Temel Parametreler
i Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fabrika
Avyarl \VFIVG|SV|SG|T|TG
) Maximum Calisma _ 60.00/
01-00 Frekans 50.0~400.00Hz 50.00 OO |O|O |0 O
Maximum Voltaj 60.00/
01-01 [Frekansi (Temel 0.00~400.00Hz 50'00 [OX NON OR KON (O] N6
Frekans) )
) . |230V: 0.0~255.0V 220.0
01-02 [Maximum Cikis Voltaji 460V: 0.0~510 0V 4400 o |O0|O|0]0O
Ust Orta Nokta Cikis _
01-03 Frekans! 0.00~400.00Hz 050 |O|O | X | X |X]| X
Ust Orta Nokta Cikis  [230V: 0.0~255.0V 5.0
01041y o1taiy 460V: 0.0~510.0V 100 [OCQ XX ¥ *
Alt Orta Nokta Cikis _
01-05 Frekans 0.00~400.00Hz 050 |O]|O | X | X |X]| X
e |Alt Orta Nokta Cikis  [230V: 0.0~255.0V 5.0
Y 01065 1ta, 460V: 0.0~510.0V 100 |O]C9 ™| ¥ *
Minimum Cikis .
01-07 Frekans! 0.00~400.00Hz 0.00 |O|O | X | X |X]| X
- . [230V: 0.0~255.0V 5.0
¥ 01-08 [Minimum Cikis Voltaji 460V: 0.0~510 0V 10.0 OO | x| X [x]| X
01-09 ([Baslangi¢ Frekansi 0.00~400.00Hz 050 |O|O |O|O |X| X
¥ 01-10 |Ust Limit Frekansi 0.0~110.0% 1000 |[O]O |O|O O] O
¥ 01-11 |Alt Limit Frekansi 0.0~100.0% 00 |O|O|O|O [X| X
I¥01-12|1. Hizlanma Zamani  |0.00~600.00 /0.0~6000.0 Snec ]é%%%/ OO0 |O]|0O x| x
v01-13 1. Yavaglama Zamani [0.00~600.00 /0.0~6000.0 Snec W lofofofo]x| x
I¥#01-14|2. Hizlanma Zamani  |0.00~600.00 /0.0~6000.0 Snec 16(())%%/ OO0 |O]|0O x| x
I¥01-15|2. Yavaglama Zamani [0.00~600.00 /0.0~6000.0 Snec %%%%/ OO0 |O]|0O x| x
I¥#01-16 |3. Hizlanma Zamani  |0.00~600.00 /0.0~6000.0 Snec ]é%%%/ O[O |O|O x| x
I¥01-17 [3. Yavaglama Zamani [0.00~600.00 /0.0~6000.0 Snec ]é%%%/ OO |O]|0O x| x
v01-184. Hizlanma Zamani  [0.00~600.00 /0.0~6000.0 Sn é%%%’ ololo|o|x|x
v01-19|4. Yavaslama Zamani [0.00~600.00 /0.0~6000.0 Sn é%%%’ ololo|o|x|x
¥01-20|J0G Hizlanma Zaman [0.00~600.00 /0.0~6000.0 Sn %%%%’ ololo|o|x|x
JOG Yavaglama _ _ 10.00/
I¥01-21 Zamani 0.00~600.00 /0.0~6000.0 Sn 60.00 O[O |O|O x| x
¥ 01-22 |JOG Frekansi 0.00 Hz ~ 400.00Hz 6.00 |[O|O |O|O |X| X
1./4. Hizlanma/
¥ 01-23 Yavaslama Frekans 0.00 Hz ~ 400.00Hz 0.00 |[O|O |O|O |X]| X
Hizlanma Kalkig
¥ 01-24 S-Egrisi 0.00~250.0 Sn 0.00 |[O|O |O|O |X]| X
w0125 |1zlanmavans S- g 55550 0 sn 000 |0]0 |00 |x|x

Egrisi
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. Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Avyarlar
Ayar |VF|VG [SV|SG|T|TG
Yavaslama Kalkis .
¥ 01-26 S-Egrisi 0.00~250.0 Sn 0.00 |[O|O |O|O |X]| X
w0127 |Y2Vaslama varis 0.00~250.0 Sn 000 |00 |o]o |x]| x
S-Egrisi
01-28 glsatlrl?r?ﬂgrekanml 0.00~400.00Hz 000 0|0 |0]|0 |x]| x
01-29 gl'flmt)mka”s'l 0.00~400.00Hz 000 0|0 |0]|0O |x]| x
01-30 égé?migrekanwz 0.00~400.00Hz 000 |[0|o |00 [x]| x
01-31 gl'fl?r‘]f‘it;:rekans'z 0.00~400.00Hz 000 [O0]0O |00 |x]| x
01-32 ggmigrekansm 0.00~400.00Hz 000 |00 |o]o |x]| x
01-33 gl'flmt)mka”s'g 0.00~400.00Hz 000 |O|0O|0O]|0O |x]| x
Grup 2: Dijital Ciki_§/Giri g Parametreleri
Pr Fonksiyonlar Avyarlar Fabrika Kontrol Mody
: Y Y Degeri |VF[VG|sv[sG[T[TG
0: FWD/STOP, REV/STOP
1: FWD/STOP, REV/STOP (Eneriji
kesilip geldiginde ¢alisma yok)
2-Kablolu/3-Kablolu 2: RUN/STOP, REV/IFWD
02-00 Calisma Kontrolii 3: RUN/STOP, REV/FWD (Enerji 0 O|O|O|O|0O] O
§ kesilip geldiginde calisma yok)
4: 3-kablolu (ani push buton)
5: 3-wire (ani push buton ve enerji
kesilip geldiginde calisma yok)
. .. |0: fonksiyon yok OO0 |O|0O |0l O
02-01 Eg;—g&nlfs(ll\);l??)lu&r@ 1: Cok adimli hiz komutu 1 1 OO |00 |X] X
2: Cok adimli hiz komutu 2 OO |O|O x| X
3: Cok adimh hiz komutu 3 OO |O|0O x| x
4: Cok adimli hiz komutu 4 OO |O|0O x| X
5: Reset OO |O|0O |0 O
02-02 Cok Fonksiyonlu Giris [6: JOG komutu 2 O|lO OO [x] x
Komutu 2 (MI2) )
7: hizlanma/yavaslama hiz engeli OO |O0| O |x| X%
8:1.ve 2. h|z|§1nma!yava§lama ololololx| x
zamani segimi
9:3.ve 4. h|zlf_inma!yava§lama ololololx| x
zamani segimi
02-03 | GOk Fonksiyonlu Giri 10: EF girisi 3 OO 0|00 O
Komutu 3 (MI3) 11: vektor pasif (stop) 0|0 |O0|0|0| O
12: B.B. agagidan yukari hareket OO |00 |0l O
eder
_ B 13: B.B. yukaridan asag! hareket olololololo
02-04 Cok Fonksiyonlu Girig eder 4
Komutu 4 (M14 . i
utu 4 (Mi4) 14: optimal hizlanma/yavaslama ololololx| x
zaman ayari iptal
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i Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Degeri [VF|VG [SV[SG|T|TG
15: surticu ayari 1 ve 2 arasli ololololol o
anahtarlama
o5 |Gok Fonksiyonlu Giris [16: calisma hiz komutu AVI
02-05 Komutu 5 (MI5) girisinden 5 O|0|0]0 |00
17: ga_ll!gma hiz komutu ACI olololololo
girisinden
18: c;a_l!;ma hiz komutu AUI olololololo
girisinden
02-06 Eg;ﬁ&n'gs('mg;u Giris {19: Acil Stop 10 |o]lo|o|ololo
20: Dijital yukari komutu OO |O|O |0 O
21: Dijital asag! komutu 0|0 |O0|0O|0] O
22: otomatik ¢aligma fonksiyonu
02-23 Cok Fonksiyonlu Girig izinsiz 0 ClO|O]oX]
Komutu 7 _
23: otomatik calismayi bekletme OO |O|0O x| X
24: PID fonksiyonu pasif OO |O|0O |0 O
02-24 |GOK Fonksiyonlu Girls |25: sayici resetleme o |o|lo|o|o|olo
Komutu 8 - ———
26: sayici degeri girisi (gok
; e O|O0|O0|0O|0| O
fonksiyonlu giris komutu 6)
02-25 Cok Fonksiyonlu Girig |27: FWD JOG komutu 0 OO |O|0O|Xx| X
Komutu 9 28: REV JOG komutu ojlo|o|o|x] x
: x| x
00.26 Cok Fonksiyonlu Giris 29: fren_leme modulu arizasi OO0 |0O|O
- Komutu 10 30: pozisyon kontrol 0 [O]O]JOJO[x] x
31: PG kontrol yok X|O|X|O|X]| O
32: tork/hi1z anahtari X|x|O|O|0] O
. .. |33: EEPROM yazma yok O]O0|0|0O|0] O
02-27 |SOK Fonksiyonlu Gifi T34 DE akim kontrolu o [o][olololo[o
35: 04-35,04-36 pasif OO |O|0O |0l O
36: Pozisyon kontrol 2 (PG2 girisi) OO |O|O |0 O
K Fonksivonlu Giri 37: dwell fonksiyonu iptal OO0 |O|0O |0 O
02-28 Egmut‘ﬂ‘lg'yo“ U SIS 38 PAUSE STOP o [O]o]o]O]o[0
39: P2P pozisyon kontrol 0|0 |0|0O|0] O
. .. |40: P2P Tutma(Hold) 0|0 |O0|0O|0] O
02-29 Eg;ﬁ&“g'yo“'“ Giis (21, FWD Home Arama o [o]o]olo]o[o
42: P2P FWD Limit O]O0|O0|0O|0] O
02-30 Cok Fonksiyonlu Girig |43: P2P REV Limit 0 0|0 |O0|0O 0] O
Komutu 14 44: REV Home Arama O]O0|O0|0O|0] O
Bit 0=0: UP/DOWN hizlanma
yavaslama zamanini izler
Bit 0=1: UP sabit hizlidir, DOWN
¥ 02-07 |UP/DOWN tus modu yavaslama zamanini izler 00000 [O| O |O| O O] O
Bit 1=0: UP hizlanma zamanini izler,
DOWN sabit hizhdir
Bit 1=1: UP/DOWN sabit hizlidir
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Pr.

Fonksiyonlar

Ayarlar

Fabrika
Degeri

Kontrol Modu

VF

VG

SV

SG

T

TG

¥ 02-08

UP/DOWN tuslarinin
Hizlanma/Yavaslama
sabit hizi

0.01~1.00Hz/msn

0.01

O

O

O

O

¥ 02-09

Dijital Girig Cevap
Zamani

0.001~30.000 Sn

0.005

(@]
(@]
o
O
o
o

¥ 02-10

Dijital Girig Calisma
Yonu

0~65535

Bit 0~7=1 yuksek aktif

0

v 02-11

Cok-Fonksiyonlu
Cikis 1 RA, RB, RC
(Role 1)

0: fonksiyon yok

1: AC sdiriicu galigtyor

Oolol ©

ol o] O

2: calisma hizina ulasildi 1 (her iki
yonde de)

15

X

X

3: ¢alisma hizina ulagildi 2 (her iki
yonde de)

X

X

v 02-12

Cok-Fonksiyonlu
Cikis 2 MRA, MRC
(Role 2)

4: 6n-ayar hizina ulasildi 1 (her iki
yonde de)

5: 6n-ayar hizina ulasildi 2 (sadece
ileri (forward) yonde)

6: 6n-ayar hizina ulasildi 1 (her iki
yoénde de)

¥ 02-13

Cok-Fonksiyonlu
Cikis 3 (MO1)

7: 6n-ayar hizina ulasildi 2 (ileri
(forward) yénde)

10: Sifir hizi

11: asiri-tork(oL2)

12: base block (bekletme)

13: siiriict kullanima hazir

14: dusuk voltaj alarmi (LV)

15: hata bildirimi

16: suruct ¢alisma modu

17: PCO Run

18: PCO beklemede

¥ 02-14

Cok-Fonksiyonlu
Cikis 4 (MO2)

19: PCO 1. adimi tamamlandi

20: PCO tamamlandi

21: 6n-ayar sayici degerine ulasild

22: istenilen sayici degerine ulagildi

23: heat sink asiri sicaklik uyarisi

24: calisma frekansina ulasildi 1
(her iki yonde de)

X |O[O[O[X|X[ X [X[O|O|O[O|O|O[0l O] O[O | O

X |O|O|O|X|X| X |[X[O|O|O[O|O|O|O]l O] O O | O

25: calisma frekansina ulasildi 2

(her iki yonde de)

X

X

26: On-ayar frekansina ulasildi 1

(her iki ydnde de)

13

O | O] O [O]O|O|O|o|O|o|O|Oo|o|o|o|ojol OO f O] O] Of O |0]0 O

O | O] O [O]O|O|O|0|O|0|O|O|O|o|o|ojoj OO f O] O] Of O|0]0C O

O | O] O [O]O|O|O|0|O|0|O|O|O|o|o|ojoj OO f O] O] Of O|0]0C O

O | O| O [O]O|O|O|Oo|O|o|O|Oo|o|o|o|jojlol OO f O] O] Of O |0]0 O

27: 6n-ayar sayicl frekansina
ulasildi 2(sadece ileri (forward)

yonde)

O
O
O
o

28: 6n-ayar frekansina ulasildi 1

(her iki ydnde de)

29: 6n-ayar frekansina ulagildi 2

(sadece ileri (forward) yonde)

30: yazilim frenleme ¢ikisi
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i Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Degeri [VF|VG [SV[SG|T|TG
31: pozisyona ulasildi O X |0 x|O] X
32~47: PCO adim bildirimi OO |0O]| O |X]| %
48~63: coklu-adim bildirimi O|O|O|O |X| X
64: PG Hatas| O X |O|x |0 X
: 65: PG Durma O X |0 x|O] X
ok-Fonksiyonl
v 02-14(% yon 69: asir-tork(oL3) 13 [o]o]o]o]o/ o
Cikis 4 (MO2)
70: Sifir Hizi (STOP) O]|O0 0|0 0] O
71: Pozisyon senkronizasyonu 1
(10-10) 0|0 |O0|0O|0] O
72: Pozisyon senkronizasyonu 2
(10-23) 0|0 |O0|0O|0] O
v 02-15| SOK-Fonksiyonlu GIKIS o151 yisek) 00000 |0 | o [o|o]o| o
1 [Sayici degeri 6n-sayici|
¥ 02-16 deerine ulagt 0~65500 0 0|0 |0|0O|0] O
Hedef sayici _
¥ 02-17 degerine ulasilds 0~65500 0 OO |O|0O |0 O
¥ 02-18 | Dijital Cikis Kazanci _ |1~40 1 OO |00 |0l O
1o |On-ayar Varig N 60.00/
¥ 02-19 Frekans! 1 0.00~400.00HZ 50.00 0|0 |O0|0O|0] O
On-Ayar Frekans 1 _
¥ 02-20 Genisligi 0.00~400.00HZ 200 OO |O|O|O| O
. |On-Ayar Varis _ 60.00/
¥ 02-21 Frekansi 2 0.00~400.00HZ 50.00 O|O|O|O|0O] O
On-Ayar Varig _
v 02-22 Frekans! 2 Genigligi 0.00~400.00HZ 200 |[O|O|O|O|O] O
Grup 3: Analog Ciki §/Giri g Parametreleri
i Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fat{”k?
Degeri |vF|vG|SV|SG|T|TG
¥ 03-00|Analog Girig 1 (AVI)  |0: fonksiyonlar 1 0|0 |0|0O|0] O
1: frekans/tork komutu 0|0 |O0|0O|0] O
v 03-00 |Analog Girig 1 (Avl) ~ [2: tork sinirlan 1 X X000 0
3: hizlanmalyavaslama zaman ololololx| x
kazanci
4: ust limit frekansi OO |0O]| O |X]| %
- 5: asiri-tork akim seviyesi OO |O|0O |0 O
/¥ 03-01 |Analog Giris 2 (ACI)  |6: tork karsilama kazanci 0 |[o]o x| x[x]x
7: calisma esnasinda asiri-akim ololololx| x
durma engelleme seviyesi
8: tork karsilama (Vektor) X|x|]O|O |0l O
9: AVI yardimcl frekans (AVI orani
¥ 03-02 |Analog Giris 3 (AUI) ile carpma) o |©1©|C|0O|ol 0
10: ACI yardimci frekans (ACI orani ololololol o
ile carpma)
11: AUI yardimci frekans (AUl orani ololololol o
. ile carpma)
¥ 03-02 | Analog Girig 3 (AUI) 15 PID ofsel 0 STolololoo
13: Ana Frekansin yardimcl frekansi O]O |00 |0l O
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. Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar o
Degeri |VF|VG [SV|SG|T|TG
v 03-03 l‘%\{giq"ak’ge'r@ -10.00~10.00V 000 (0|0 |o|O|o| O
v 03-04 I(%(i:n'q)iAZ”a'oge"@ 0.00~20.00mA 400 [0|0|o|o oo
v 03-05 I(%Lijr:q)i’;”a'oge"@ -10.00~10.00V 000 [0|0|0o|O |0l O
0: sifir egim
L . 1: egimden kuclk deger = egim
v 03-06 | A1) POZIINGGAIT 15 ¢ gimden buyuk deger = egim o |o|lolo|olo]o
9 3: merkez noktasinda iken egim
voltajinin mutlak degeri
0: sifir egim
- . 1: egimden kuclk deger = egim
v 03-07 S?g;zﬂﬂf/Negatlf 2: egimden buyik deger = egim 1 0|0 |0|0O|0] O
9 3: merkez noktasinda iken egim
voltajinin mutlak degeri
0: sifir egim
- " 1: egimden kiglk deger = egim
v 03-08 I‘;ﬁ’g&‘;ﬁ'ﬂ"’\'ege‘“f 2: egimden biiyik deger = egim o |olo|olololo
9 3: merkez noktasinda iken egim
voltajinin mutlak degeri
L 03-09 '&{‘\7:)09 Girlg 1 Kazanci| 540 0~+500.0% 1000 |0|o|o|o]o| o
v 03-10 '&{‘g:;)g Girlg 2 Kazanci| 544 0~+500.0% 1250 |00 |0O|O|0| O
v03-11 6_{‘8:;’9 Girlg 3 Kazanci| 544 0~+500.0% 1000 |0|o|o|o]o| o
i 0: toplama fonksiyonu pasif
v 03-12 ﬁga:ggqu'gr']ig‘onu (AVI, ACI, AUI) o |olo|olololo
P Y 1: toplama fonksiyonu aktif
v 03-13|A12108 Girls GUIA 4 005 00 s 010 |[o]o|olololo
0: pasif
1: calismaya son frekanstan
¥ 03-14 | ACI sinyali kaybi devam et 0 0|0 |O0|0O|0] O
2: yavaslayarak dur
3: hemen dur ve E.F. goster
0: cikis frekansi 0|0 |0|0O|0] O
1: komut frekansi O|lO|O0| O |x| %
2: hiz O]O0|O0|0O|0] O
3: akim O|O|O|O|O] O
4: ¢ikis voltaji OO0 |0 |0 |0 O
#03-15 | Analog Gikis Segimi |20 BUS volta) 0 219010101010
6: gug faktori OO0 |O|0O |0 O
7: giig olo]ofololo
8: tork X | x|O|O |0l O
9: AVI OO |O|O |0l O
10: ACI OO |O|O|0O] O
11: AUI OO |O|0O |0l O
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Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fabykg Kontrol Modu
Degeri |VF|VG [SV|SG|T|TG
12: tork akimi komutu X|x|]O|O |0l O
13: tahmini tork akimi X|x|]O|O |0l O
14: uyari miknatisi akim komutu X|*x10]0]0 0
15: manyetik aki akimi x| x]10O[0O|0] O
16: g-ekseni voltaj komutu x| x O[O0 O
17: d-ekseni voltaj komutu x| X |OlO |0l O
18: vektor-kontrollii hata dlgtimii x| X 10100 O
19: vektér-kontrollii PID dlgiimii x| X100 [0] O
20: PID hata élgtiml O]0|0[0]|0] 0O
21: PID toplam &lgiimii O]l]0 |00 |0 O
22: tork komutu x| X [ x| x[O] O
23: pg frekansi OO |O|0O |0l O
24: voltaj komutu OO |O|O|0O] O
¥ 03-16 |Analog Cikis Kazanci |-900.0~900.0% 1000 |O| O | O | O |0 O
0317|1100 G119 EIM .15, 00~10.00v 000 [o]o|olololo
oltaji
- 0: REV yodnde c¢ikis mutlak deger
v 03-18 iﬁ;{ég%ﬂ(é"g‘geﬂ 1: REV yonde cikis OV _ o |olololol|olo
2: REV yodnde cikis voltaji negatif
03-19 [Rezerve
Grup 4: Cok-Adimli Hiz ve Proses Kontrol Uygulamasi (PCO) Parametreleri
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fabf'k?‘ Kontrol Modu
Degeri [vr|vG|sv|sG|T|TG
i¥04-00|1. Adm Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |[O]O |O|O [X] X
i¥04-01|2. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 [O]O |O|O [X] X
¥ 04-02|3. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 [O]|O |O|O [X]| x
¥ 04-03|4. Adm Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |[O]O|O|O [X] X
¥ 04-04|5. Adm Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 [O]O |O|O [X] X
¥ 04-05|6. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |O|O|O|O [X]| X
¥ 04-06|7. Adm Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |[O]O|O|O [X] X
¥ 04-07|8. Adm Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |[O]O|O|O [X] X
¥ 04-08]9. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |O|O|O|O [X]| X
¥ 04-09|10. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |[O]O|O|O [X] X
I¥04-10|11. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |[O]O |O|O [X] X
¥ 04-11|12. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |O|O |O|O [X]| X
¥ 04-12|13. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |[O]O|O|O [X] X
¥ 04-13|14. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |[O]O|O|O [X] X
¥ 04-14|15. Adim Hizi 0.00~400.00Hz 0.00 |O|O |O|O [X]| X
¥ 04-15|PCO Ana Hiz Zamani_|0.0~65500 Sn 00 |O|O |0 |0 |X]| X
¥ 04-16 |PCO 1. Adim Zaman!_|0.0~65500 Sn 00 [O]O|O|O|X]| X
¥ 04-17 |PCO 2. Adim Zamani |0.0~65500 Sn 00 [O]O[O|O [X]| X
¥ 04-18|PCO 3. Adim Zaman!_|0.0~65500 Sn 00 |[O]|O|O|O |X| X
¥ 04-19|PCO 4. Adim Zaman!_|0.0~65500 Sn 00 [O]O|O|O|X]| X
¥ 04-20|PCO 5. Adim Zamani |0.0~65500 Sn 00 [O]O[O|O [X]| X
¥ 04-21|PCO 6. Adim Zamani |0.0~65500 Sn 00 |[O|O|O|O |X]| X
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Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fabvnkg Kontrol Modu
Degeri [vF|vG |[sv[sG|T|TG
¥ 04-22|PCO 7. Adim Zamani |0.0~65500 Sn 00 [O]O[O|O [X]| X
¥ 04-23|PCO 8. Adim Zamani_|0.0~65500 Sn 00 |O|O |0 |0 |X]| X
¥ 04-24|PCO 9. Adim Zamani |0.0~65500 Sn 00 [O]O[O|O [X]| X
¥ 04-25|PCO 10. Adim Zamani|0.0~65500 Sn 00 [O]O[O|O [X]| X
¥ 04-26 |PCO 11. Adim Zaman1|0.0~65500 Sn 00 |O|O |0 |0 |X]| X
¥ 04-27 |PCO 12. Adim Zamani|0.0~65500 Sn 00 [O]O[O|O [X]| X
¥ 04-28 |PCO 13. Adim Zamani|0.0~65500 Sn 00 [O]O[O|O [X]| X
¥ 04-29|PCO 14. Adim Zaman1|0.0~65500 Sn 00 |O|O |0 |0 |X]| X
¥ 04-30|PCO 15. Adim Zamani|0.0~65500 Sn 00 [O]O[O|O [X]| X
¥ 04-31|PCO Zaman Carpani |1~10 1 OO |0 O |X]| X
¥ 04-32|PCO Calisma Yoni  |0~32767 (0: FWD; 1: REV) 0 OO |00 |X]| X
Bit0=0: yon Pr. 04-32 ile belirlenir
Bit0=1: yon ana hiz komutu ile
belirlenir
Bit1=0: proses kontrol uygulamasini
surekli calistirir
Bitl=1: sadece bir gevrim proses
kontrol uygulamasi yapar
v 04-33 Erosuﬁgnlfgr&rgclju Bit2=0: sifir hiz gegisleri yok 00000 [O| O [O|O x| x
e Bit2=1: sifir hiz gegisleri var
Bit3=0: zaman uzarsa sifir hizda
calisir
Bit3=1: zaman uzarsa sabir hizda
calisir
Bit4=0: PCO pasif
Bit4=1: PCO aktif
Bit0=0: yon Pr.04-32 ile belirlenir
Bit0=1: yon ana hiz komutu ile
belirlenir
Cok-Adimh Hiz Bit1=0: ¢ok adiml hiz surekli ¢aligir
p04-34 Calisma Modu Bit1l=1: ¢ok adiml hiz zamana gére 000011 O O OO x| X
calisir (Pr. 4-15 to 4-30)
Bit2=0: sifir hiz gegisleri yok
Bit2=1: sifir hiz gegisleri var
v 04-35 [Atlama Frekans 0.00~400.00Hz 000 [O| 0 |0|0O|x| x
Genisligi Iptal
v 04-36 [Aama Engelleme 4 55400 ooHz 0.00 [O]O|0]O0 |x| x
Genisligi
Grup 5: Motor Parametreleri
; Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Degeri [VEIVG[SV]SGITITG
0: fonksiyon yok
1: 6lctimler (R1, R2, Lm, Lc, yuksiz
05-00  |Motor Auto Tuning |, ;';'(Tnzler (RL R2, L&) o |olololololo
3: olgumler (R1, R2, Lc, Lm,
motorun yiksiz akimi ile 6lgular)

Tarkge-20




Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fabvnkg Kontrol Modu
Degeri |VF|VG|SV|SG|T|TG
05-01 mﬂ”m YOk XA (30~120%) Auooy |O| O | O] 0O |o| O
05-02 mtn‘zf”“ksuz XXXA (5~90%) Auow) | x| x [o]o ol o
Motor 1 Tork
»05-03 |Karsilama(sadece |0.0~25.0% 00 |O|O | x| X |X|X
V/F Modda)
Motor 1 Kayma
»05-04 |Kargilama (sadece |0.0~10.0% 00 |O|O | x| X |X|X
V/F modda)
05-05 |Motor 1 Kutup 2~20 4 |o|lolo|olo]o
Sayisl
05-06 |Motor 1 R1 Direnci  [mQ Xx |O]|O|O|O |0 O
Motor 1 R2 Rotor
05-07 Direnci mQ Xx | X|Xx]|O|O|0Ol O
05-08 [Motor 1 LM MH XX X|x|O|O|Ol O
05-09  |Motor 1 LC MH Xx | X|X]O|O|0O| O
Motor 1 Demir
»~05-10 Kayb 0.0~10.0% 15 X | X |O[|O|O] O
Motor 2 Tam Yuk _ A(100
05-11 Akimi XXXA (30~120%) %) O|O|O|O|0O] O
ks % | X | X
05-12 Motor 2 Yiksiiz XXXA (5~90%) A(40% O|0O 0] O
Akimi )
Motor 2 Tork _ o O | X | X |X| X
»05-13 Karsilama 0.0~25.0% 0.0
. Motor 2 Kayma _ o O x| x|[x|x
¥ 05-14 Karsilama 0.0~10.0% 0.0
05-15 |Motor 2 Kutup 2-20 4 |olo|o|olo|o
Sayisl
05-16  |Motor 2 R1 Direnci |[mQ Xx |00 ]0O0|0O|0] O
05-17 |Motor2R2Rotor xx |x|x|olololo
Direnci
05-18 [Motor 2 LM MH XX X | X |O[|O|O] O
05-19 [Motor 2 LC MH XX X| X |O[]O|O] O
Motor 2 Demir
»05-20 Kaybi 0.0~10.0% 15 | X| X |]O|O|0O] O
ASR (Otomatik Hiz X|O|O0|0O|0| O
¥ 05-21 |Ayarlama) P 0.0~500.0% 25.0
(Kazang) 1
ASR | (Integration) |0.000~10.000 Sec
#0522 |7 mani 1 0.000: integration yok 0.250 | x| O 1 O | OO O
#~05-23 [ASR P (Kazang) 2 [0.0~500.0% 250 | X|O|O|O|O] O
ASR | (Integration) |0.000~10.000 Sec
#0524 17 mani 2 0.000: integration yok 0.250 | x| O 1O O]O] O
ASR1 ve 2 arasi
»05-25 frekans anahtarlama 0.00~400.00Hz 700 | X|O|O|O|0O] O
: Duslk-Hiz uyarimli |
»05-26 manyetik karsilama 0~100% 10 X|x|]O|O|Ol O
w0527 |On-Kontrolld Tork 154 0, 10 |x|x|o|olo|o

Geribesleme

Turkge-21




Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fabvnkg Kontrol Modu
Degeri |VF|VG|SV|SG|T|TG
On-Kontrollii Tork
»05-28 |Geribesleme 0.000~2.000 Sn 0.010 | X | X | O| O |O] O
Gecikmesi
Titregim Karsilama |,
»05-29 Eakidrii 0~10000 100 |O|O|O|O |0 O
. Bit0=0: R1 algilama yok
»05-30 |R1 Tespit Frekansi Bit0=1: R1 algilama 00000 [ X | X [O[O [O] O
wo5-31 |Pinamik Cevap 6 5100 g9 00 |x|x|o|o|olo
Kazanci
Akim Kontrol
H05-32 |\ 2o el Covab 0~100% 10 |O0|O|O|O|olO
Grup 6: Koruma Parametreleri
. Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar i
v Y Degeri |vF|vG [SV|SG|T|TG
: Dusuk Voltaj 160-220V 180
#0600 |olivesi 320-440V 360 |01 |9 ]° |°°
Asir Voltaj Durma |350.0-450.0V 380.0
#06-01 |ergeli 700.0-900.0V 7600 |© | |© [ [X]*
) 0: uyar ve calismaya devam et
»06-02 Eaz Kaybi 1: uyar ve rampali dur 0o |O|O |0 |0 |0|0
orumasi :
2: uyar ve serbest dur
Hizlanma
»06-03 [esnasinda Asiri- 10~250% 170 |O [O |O |O |X%x|X
akim Durma Engeli
Calisma esnasinda
~06-04 |Asiri-akim Durma  (10~250% 170 |O [O |O |O |X%x|Xx
Engeli
Calisma esnasinda
> 06-05 [Asir-akim 0.05~600.00 Sn 3.00 [O |O [O |O [Xx]|X
Yavaglama Zamani
0: pasif
1: Sabit hizda calismada asiri tork
algilama, algiladiktan sonra
calismaya devam eder.
2: Sabit hizda ¢alismada asiri tork
algilama, algiladiktan sonra
g calisma durur.
» 06-06 gilriln]l'io(:)kl_g)lgllama 3: Tum calisma (hizlanma, sabit 0o |O|O |O |0 |0|0
¢ hizda, yavaslama) esnasinda
asiri tork algilama, algiladiktan
sonra calismaya devam eder.
4: Tum galisma (hizlanma, sabit
hizda, yavaslama) esnasinda
asiri tork algilama, algiladiktan
sonra caligsma durur.
: Asiri-Tork Algilama o
~06-07 Seviyesi (0L2) 10~250% 150 |O |O |O |O |O]|O
: Asiri-Tork Algilama _
~06-08 Zamani (0L2) 0.0~60.0 Sn 01 |0 |0 |O |0 |o|o
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Pr.

Fonksiyonlar

Ayarlar

Fabrika
Degeri

Kontrol Modu

VF

VG

SV

SG|T|TG

»06-09

Asiri-Tork Algilama
Secimi 2 (OL3)

(=

3:

: Pasif
: Sabit hizda calismada asiri tork

algilama, algiladiktan sonra
calismaya devam eder

: Sabit hizda ¢alismada asiri tork

algilama, algiladiktan sonra
calisma durur.

Calisma esnasinda asiri-tork
algilama, algiladiktan sonra
calismaya devam eder.

: Calisma esnasinda asiri-tork

algilama, algiladiktan sonra
calisma durur.

»06-10

Asir-Tork Algilama
Seviyesi 2 (OL3)

10

~250%

150

~»06-11

Asir-Tork Algilama
Zamani 2 (OL3)

0.0~60.0 Sn

0.1

»06-12

Asiri-Tork limiti

0~ 250%

150

»06-13

Elektronik Termal
Role Secimi (It)

0:
1:
2:

Inverter/vektdr motor

Standart motor

Elektronik termal réle fonksiyonu
pasif

»06-14

Elektronik Termal
Role Zamani (1)

30

~600 Sn

60

»06-15

Sogutucu Agiri-
Sicaklik Uyarisi(oH)

0.0~110.0C

85.0

»06-16

Op durma alt sinir

0~

250%

120

06-17

Son Hata Kaydi

0

: hata yok

: oc (asiri-akim)

: ov (asIri-voltaj)

: 0H1 (IGBT asiri isind1)

: oL (suruch asir yukleme)

06-18

2. Hata Kaydi

1 oL1 (elektronik termal réle)

: EF (harici hata)

: CF3 (donanim devre hatasi)

: HPF (koruma devre hatasi)

OO |N[o(Ug AW [N]|F

: ocA (hizlanmada agsiri-akim)

: ocd (yavaglamada agiri-akim)

: ocn (sabit hizda asiri-akim)

: GFF (toprak hatasi)

. pg hatasi

: CF1 (hafizaya yazamiyor)

: CF2 (hafizay okuyamiyor)

: bb (bekletme)

O|O] O[O|O| O |O]O|0O|O]O|O|0|O|0|O0|0O|0] O | O

O|O| O|O|O| O |O]0O]|0O|0]O|O|0]O|0|0|0|0] O | O

O|O] O[O|O| O |O]O|0O|O]O|O|0|O|0|O0|0|0] O | O

O|O| O|O|O| O |O]0O]|0O|0]0O]O|0]O|0|0|0|0] O | O
O|O[O[O]|O] O |O|O|0O|O[O|O|0]|0|0|0|0|0] O | ©
O|O] O[O|O| O |O]O|0O|O]O|O|0|O|0|0|0|0] O | O
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i Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fat{”k?
Degeri |VF|VG [SV|SG|T|TG
18: oL.2 (motor asiri yiik) O]l]O |00 |0 O
19: sc (IGBT hatasl) OO0 |O0|0O|0] O
20: brake (fren transistor U hatast) OO0 |O|0 |0 O
21: OL3 (motor agiriyik) 0|0 0|0 |0 O
22: oh2 (fren asiri 1sind1) OO0 |O|0O |0l O
06-19 |3. Hata Kayd! 23: Sigorta hatasi 0 [o]JoJoJo]olo
24: CT2 (akim trafosu 2) O |0 |0 |O |O]O
25: CT1 (akim trafosu 1) O |0 |0 |O |O]O
26: PWM (Ust ve alt noktalar ayni olo lolo lolo
disuk seviyede)
27: Motor auto tuning hatasi O |10 |0 |0 |O]O
28: PID hatasi O |0 |0 |O |[O|O
29: ACI hatasi O |0 |O0 |0 |O]O
31: CC O |0 |0 |0 |O]O
33: VEC R1 aralik disinda
06-20 |4. Hata Kaydi (Pr. 05-30) 0 ele el ePe
34: tustakimi hatasi O |0 |0 |O |[O|O
35: RS 485 watchdog timer O |0 |O |0 |O]O
36: FAN hatasi O |0 |0 |0 [O]O
37: giris faz kaybi O |0 |0 |O [O|O
Grup 7: Ozel Parametreler
i Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fat{”k?
Degeri |VF|VG [SV|SG|T|TG
Yazilim Frenleme  |350.0~450.0VDC 380.0
¥ 07-00 Seviyesi 700.0~900.0VDC 7600 |©|©1©[° ]9 ©
DC Frenleme AKim | .o
»07-01 Seviyesi 0~100% 0 0|0 |O0|0O|0] O
: Baslangicta DC _
»07-02 Erenleme Zamani 0.00~60.00 Sn 000 [O|O|O|O|O] O
Durusta DC _
»07-03 Frenleme Zamani 0.00~60.00 Sn 0.00 O[O |O|O|O| O
DC Frenleme
»07-04 Frekans Noktas 0.00~400.00Hz 0.00 |[O|O|O|O|O| O
DC Voltaj Artig N
»¥07-05 Orani 1~500 30 |[O]O|O0|0O|0] O
. 0: pasif
Anlik Gug :
»07-06 [Kaybindan sonra ;j lr;()im;]qttr:r?k?ESI?riigr?;iIg;n 0 OO0 |0 |0 |0 O
yeniden ¢alisma ’ b GIKIS
aslar
Maximum Izin
»07-07 |Verilebilir Gig Kaybi|0.1~5.0 Sn 20 |O|O|O|O|0O] O
Zamani
Hiz Aramasi igin _
»07-08 Base Block Zaman 0.1~5.0 Sn 05 |O|O|O|O|0Ol O
Hiz Aramasi igin
»07-09 [Maximum Akim 20~200% 150 |O|O|O|O |0 O
Seviyesi
Hiz aramasi igin 5
»07-10 Yavaglama Zamani 0.50~600.00 Sn 3.00 |O|O|O|O|0O] O
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. Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar o
Degeri |VF|VG [SV|SG|T|TG
Hatadan sonra
~07-11 |Otomatik Yeniden |0~10 0 OO |O|0O |0 O
Baglama
0: hiz arama pasif
1: hiz aramasi frekans komutuna
gore
2: sadece FWD yodnde hiz arama
(motor sadece FWD ydnde doner)
w»07-12 [Hiz Arama Tipi 3: sadece REV yonde hiz arama 0 OO0 |O|0 |0 O
(motor sadece REV yonde doner)
4: Hiz arama FWD/REV her iki
yonde de aktif (ilk 6nce fwd)
5: Hiz arama REV/FWD her iki
yonde de aktif (ilk 6nce rev)
Hiz Arama Frekansi 60.00/
~#07-13 (leri (FWD) yonde) 0.00~400.00Hz 50.00 O|O|O|O |X]| x
Hiz Arama Frekansi 60.00/
»¥07-14 (Geri (REV) yonde) 0.00~400.00Hz 5000 OO |0| 0O |X]| %
Reduktdr Boslugu
»¥07-15 |Hizlanma-Kesme  |0.00~400.00 Sn 0.00 [O|O|O|O [X]| x
Zamani
Reduktor Boslugu
w»07-16 [Hizlanma-Kesme 0.00~400.00Hz 6.00 [O|O |O|O [X]| x
Frekansi
Reduktor Boslugu
»07-17 |Yavaglama-Kesme |0.00~400.00 Sn 000 |[O| O |O|O |%X| X
Zamani
Reduktdr Boslugu
»07-18 |Yavaglama-Kesme |0.00~400.00Hz 6.00 [O| O |O|O x| x
Frekansi
Hata giderildikten  |0: gecersiz
»07-19 |sonra harici 1: E§er RUN komutu hala var ise ve 0 OO |O|0O x| X
terminallerden RUN calisiyorsa
Grup 8: Yiksek-Performans Parametreleri
) Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Degeri |velvalsvlsalTlTe
0: Yok
1: AVI (0~10V)
PID Geribesleme 2: ACI (4~20mA)
7 08-00 |orminal Segimi 3: AUI ( +/-10V) 0 |9]9]o|e|o 0o
4: Clock (F/R—ana hiz)
5: Clock (F/R--A/B yonii)
~08-01 |Oransal Kazang (P) [0.0~500.0% 80.0 |O |O |O |O |O]O
0.00~100.00 Sn O |0 |0 |O |O]O
w»08-02 |Integral Zamani (1) 0.00: integral yok 1.00 olo o 1o |6lo
Differential 0.00~1.00 Sn
»08-03 Zamani (D) 0.00 |© |O |O |O |O]|O
08-04 Integration Ust Sinir [0.0~100.0% 1000 lo 1o o 1o lolo
Frekansi
#08-05 PID Cikis Frekansi (0.0~100.0% 1000 lo lo lo lo lolo
Komut Limiti
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Kontrol Modu

Pr. Fonksiyonlar Avyarlar Fabunkg
Degeri |vr|vG|sv|sG|T|TG
»08-06 |PID Sapma Araligi |-100.0~+100.0% 0.0 |O |O |O |O |O|O
#0807 Tek—}Seferhk 0.000~0.005 Sn 0.000 lo lo o lo lolo
Gecikme
#08-08 Geribesleme Hatasi (0.0~6000.0 Sn 00 lolo lolo lolo
Algilama Zamani
. . . |0: uyar ve calismaya devam et
»08-09 Geribesleme Sinyall 1: uyar ve rampali dur 0o |O|O |O |0 |0|0
Hata Davranigi :
2: uyar ve serbest dur
#08-10 Dwell (uyku) 0.00~400.00Hz 000 lololololx| x
Frekansi
»08-11 [Uyanma Frekansi _ |0.00~400.00Hz 0.00 O] O |O|O [X]| X
208-12 DW9|| (uyku) 0.0~6000.0 Sn 00 lololololx| x
Periyodu
0: fan eneriji verildiginde aktif olur
»08-13 |Fan kontrol 1:fan run komutu verildiginde 0 0|0 |O0|0O|0] O
aktif olur
Grup 9: Haberle sme Parametreleri
i Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fabvnkg
Degeri |vr|vG|sv|sG|T|TG
A 09-00 [Haberlesme Adresi |1~254 1 OO0 |00 |0l O
w0901 |HaDeriesme lletisim 1 g 115 5 kbits/sn 96 |0|o|o|o]o]o
0: uyar ve calismaya devam et
#09-02 Haberlesme Hata 1 uyar ve rampali dur 3 olololololo
Davranisi 2: uyar ve serbest dur
3: uyari ve gorintileme yok
Zamanasimi 0: pasif
7 09-03 | \gilama 1~100 Sn 0 |0|9]@|99°
0:7,N,1 ASCII
1:7,N, 2 ASCII
2:7,E,1 ASCII
3:7,0,1 ASCII
4:7,E, 2 ASCII
5:7,0, 2 ASClI
6:8, N, 1 ASClI
7:8,N, 2 ASCIl
Haberlesme 8:8, E, 1 ASCII
7 09-04 15 htokolil 9:8, 0, 1 ASCII Lojejejelee e
10: 8, E, 2 ASClI
11: 8, O, 2 ASClI
12:8,N,1RTU
13:8,N, 2 RTU
14:8,E, 1RTU
15:8,0,1RTU
16:8,E, 2 RTU
17:8,0, 2 RTU
Tustakimi 0: uyar ve calismaya devam et
¥ 09-05 [Haberlesme Hata |1: uyar ve rampali dur 0 OO0 |O|0O |0 O
Davranisl 2: uyar ve serbest dur
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Grup 10: Hiz Geri besleme Parametreleri

Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fat{”k? Kontrol Mody
Degeri [ve|ve |[sv|sG|T|TG
10-00 |G (enkoden Puls 1, 55000 600 |x|O|x]|0O|x|o0
Sayisi
0: A fazi Ileri Run komutunu ve B
fazi Geri Run komutunu yénetir.
(yukselen/dusen kenarla
tetikleme) (Puls sayisi x 4)
1: B fazi ileri Run komutunu ve A
fazi Geri Run komutunu ydnetir.
(yukselen/dusen kenarla
tetikleme) (Puls sayisi x 4)
2: A fazi pulse girisi ve B fazi yon
girisidir.
(dusuik giris = geri yon,
yuksek giris = ileri yon)
3: A fazi pulse girisi, B fazi yon
girisidir.
. (dusuik giris = ileri yon,
10-01 iggﬁgﬁr(ﬁgfal " yiiksek giris = geri yon) 0 |x|o|x|olx|o
4: A fazi lleri Run pulse ise,
B fazi yuksek.
B fazi Geri Run pulse ise,
A fazi ylksek.
5: B fazi Ileri Run pulse ise,
A fazi yiksek.
A fazi Geri Run pulse ise,
B fazi yuksek.
6: A fazi lleri Run komutunu, B fazi
Geri Run komutunu yonetir.
(seviye tetikleme)
7: B fazi lleri Run komutunu, A fazi
Geri Run komutunu yénetir.
(seviye tetikleme)
. 0: uyar ve galismaya devam et
»10-02 PG Geri besleme 1: uiar ve Eampallx(/jur 0 X[O|X|O|x|O
Hata Davranigi :
2: uyar ve serbest dur
PG Geri besleme
~10-03 Hata Tespit Zamani 0.00~10.00 Sn 010 [ X|O | Xx|O x| O
~10-04 |PC Geribesleme 4 5511 559 gn 0003 [x|O|x|0O|[x|0O
Filtre Zamani
»10-05 |PG Kayma Aralidi |0.0~50.0% 100 [ X[ O [X|O[X[O
#10-06 |G Duma SeVivesi | 195 g4 1100 [ x| O | x| O |x| O
(asiri-hiz korumasi)
PG Elektriksel
»~10-07 Rediksiyon A 1~5000 100 [ X | O [ X |O x| O
PG Elektriksel
»10-08 Rediiksiyon B 1~5000 100 | X|[O | X |O|X|O
PG Pozisyon
»10-09 |[Kontrol Noktasi 0~20000 0 X[O|X|O|x|O
(Home)
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. Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Avyarlar Degeri
eQer [VF|VG|SV|SG|T|TG
PG Pozisyon
»10-10 |Ulagsma Araligdi 0~20000 10 [X|O|[x|[O|x]|O
(Home aralig)
w10-11 |PCG Enkodergiris 4 5511 000 saniye 0003 | x| 0 |x]|o|x|0O
Filtre Zamani
0: A fazi ileri Run komutunu, B fazi
Geri Run komutunu yonetir.
(yukselen/dusen kenar tetikleme)
1: B fazi ileri Run komutunu, A fazi
Geri Run komutunu yonetir.
(yukselen/diigen kenar tetikleme)
2: A fazi lleri Run pulse ise,
B fazi yuksek.
B fazi Geri Run pulse ise,
. PGO04 enkoder giris A fazi ylksek. x x x
~10-12 secimi (kanal 2) 3: B fazi Ileri Run pulse ise, 0 © © ©
A fazi yiksek.
A fazi Geri Run pulse ise,
B fazi yuksek.
4: A fazi pulse girisi ise, B fazi yon
girisidir,
(dusuk = geri , yuksek =ileri)
5: A fazi pulse girisi ise, B fazi yon
girisidir.
(dusuk = ileri, yuksek = geri)
Pozisyon Kontrol Parametreleri
i Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar Fabf'k?‘
Degeri [VF|VG|SV|SG|T|TG
#10-13 [Oransal (P) Kazang [0.0~500.0% 500 [X| O | X|O|[X]|O
0.00~100.00 Sn
N X X X
»10-14 [Integral (1) Zamani 0.00- integral yok 0.050 @) O @)
w10-15 |Diferansiyel 0) 16 551 00 sn 025 [x|0o|x|0o|x|0O
Zamani
A 10-16 [Orient (Uyma) Hizi  |0.00~400.00 Hz 500 | X|O|X|O|[X]|O
w10-17 |Creep avastama) 1455009 100 |x|O|x|0|x|0O
noktasi
#10-18 h‘l);p (Baglama) 14 60-400.00 Hz 100 [x|O|x|0O|x|O
~10-19 |-00P (Baglama) 4 55000 10 |x|o|x|o|x|o
Noktasi
PGO04/05 igin Bélme
~»10-20 ((6l¢tlendirme) 1~128 1 X[O|X|O|x|O
faktori
#10-21 |ileri besleme 0.0~100.0% 0 x| O|x|O[x]O
w10-22 |POZisyon Kontrol 4 14 g4 100 [x|o|x|o|x|o
Hiz Kazanci
. PG Pozisyona - x x x
»10-23 Ulasma 2 0~20000 100 (@] O O
P2P Hizlanma
~10-24 Zamani 0.00~100.00 s 1.00 | X|O | X |O|X|O
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. Fabrika Kontrol Modu
Pr. Fonksiyonlar Ayarlar o
Degeri |VF|VG[SV|SG|T|TG
P2P Yavaglama -
»10-25 Zamani 0.00~100.00 s 1.00 | X|O | x|[O|X|O
Pozisyon Komutu
»10-26 Gecikme Zaman 0.00~100.00 s 0.005 | X | O | x|O|x|O
Pozisyon Kontrol - .
»10-27 Integral(l) Zamani 2 0.0~ 1500.0% ( 05-25 switch ) 50.0 | X| O |Xx|O|x|O
i 0.001~10.000 s
#10-28 Pozrsyclm Kontrol ‘ - 0050 | x|olx|olx|lo
Integral(l) Zamani 2 |0q0: integral yok ( 0.5-25 switch )
P2P Kontrol Mod 0: bagil P2P
»10-29 Segimi 1: mutlak P2P 00000 | x| O | x| O] O
#10-30 'lz'”“ak P2PYON 1255 (10-33~40) o |[x|o|x|olx|o
omutu
Mutlak P2P lleri 1~60000
#10-31 | e\ D) Limiti 0: Limit yok 0 [*|O|*|OX|©
Mutlak P2P Geri 1~60000
#10-32 | RV Limit 0: Limit yok 0 [*|O|*|OX|©
»10-33 [P2P Komutu O 0~50000 (pozisyon kontrol 2 modda) 0 X|O | X|O|X]|O
»10-34 [P2P Komutu 1 0~50000 (pozisyon kontrol 2 modda) 0 X|O | X|O[X]|O
A 10-35 [P2P Komutu 2 0~50000 (pozisyon kontrol 2 modda) 0 X|O|X|O|xX|O
»10-36 [P2P Komutu 3 0~50000 (pozisyon kontrol 2 modda) 0 X|O [ X|O[X]|O
»10-37 [P2P Komutu 4 0~50000 (pozisyon kontrol 2 modda) 0 X|O [ X|O[X]|O
A 10-38 [P2P Komutu 5 0~50000 (pozisyon kontrol 2 modda) 0 X|O|X|O|xX|O
»10-39 [P2P Komutu 6 0~50000 (pozisyon kontrol 2 modda) 0 X|O | X|O[X]|O
»10-40 [P2P Komutu 7 0~50000 (pozisyon kontrol 2 modda) 0 X|O [ X|O[X]|O
A~ 10-41 [P2P Pulse 1~20000 (10-00 icin *4) 1 X|O[X[O[X|O
¥ 10-42 |P2P mm 1~20000 1 X]|O | X|O|X]|O
Hata Kodlari
Hata Hata Tanimlamasi Diizeltici Aktiviteler
1. Hizlanma/yavaslama zamanini artirin
2. Motor ile siriict kapasitesinin birbiriyle uyumlu
olup olmadigini kontrol edin
3. AC surucinin U-V-W uglari arasinda kisa devre
olup olmadigini kontrol edin
oc OC: AC siirlicti gikis akimi OC 4. Motor baglaptllarlnda klsa_devre yada toprak
seviyesini asti olup olmadigini kontrol edin
5. AC suriicu-motor arasindaki vidalarin siki olup
olmadigini kontrol edin
6. Motorun asiri yiklenip yliklenmedigini kontrol
edin
1. Besleme voltajinin AC siriicinin besleme
) araliginda oldugundan emin olun, ve herhangi bir
OV: Ana devre DC voltaji asiri- voltaj degisimi veya voltaj gecisi olup olmadigini
voltaj tespit seviyesini ast kontrol edin
ou | 230V Serisi: yaklagik 400V 2. Eger striictinin DC voltajindaki artis motor
460 V Serisi: yaklagik 800V ataletinden kaynaklaniyorsa,
hizlanmal/yavaglama zamani degistirilerek yada
frenleme direnci (opsiyonel) kullanilarak sorun
giderilebilir.
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Hata Hata Tanimlamasi Diizeltici Aktiviteler
OH1: radiation base over-heat Fanin diizgiin calistigini kontrol edin ve
oH | | Transistor modtili sogutma sicakliginin izin verilebilir aralik iginde olup
fani sicaklig izin verilen olmadigini kontrol edin
degerin Uzerinde
OL: AC stiriict agin yiklendi 1. Yiklenmeyi azaltin ve hizlanma zamanini
Cikis akimi AC suriicu Gikis artirin
, akiminin izin verilebilir 2. Motora agiri yikleme var mi kontrol edin
o seviyesini asti; strict 60 3. Pr.07-02 tork ayarini azaltin
saniye boyunca oransal_a_klmln 4 Ac sricu cikis kapasitesini artirin
%2150'sine kadar ¢ikisa izin ’
verir.
1. Yuklenmeyi azaltin
e 2. Motora agiri yikleme var mi kontrol edin
OL]'.: motor asiri yukld N 3. Motor oransal akiminin (Pr. 07-00) uygun
oL ! Datili elektronik termal role degerde olup olmadigini kontrol edin
korumasi 4. Elektronik termal réle fonksiyonu ayar ve
diizenegini kontrol edin
5.  Motor kapasitesini artirin
e OL2: motor agirt yakli ; 'l;/Ioltr(I)_rtL;r:kailwllyuklu olu_p ol_madlglmkkor:trTI e;m
Motor fazlasiyla agirt yiiklii . $ gilama seviyesi ayarini kontrol edin
(Pr. 06-03 ~ 06-05)
Harici EF terminali kapatildi, ve Hata kaynagini bularak hatayi giderdikten
£F | AC siirici gikigl durduracak sonra RESET tuguna basin
Kontrol cihazinin koruma 1.  AC siriiciiye giden tiim baglantilari kontrol edin
upPe | devrelerinde hata olustu 2. Teknik servise bagvurun
1.  AC sirici ile motor arasi vidalarin sikiligini
kontrol edin
2. U-V-W cikis baglantilarinin izolasyonunun zayif
och | Hizlanma esnasinda olup olngad?@mgkontrol edin Y Y
Asiri-akim
3. Hizlanma zamanini artirin
4. Pr. 07-02 tork seviyesi ayarini azaltin
5.  AC slricu ¢ikis kapasitesini artirin
1.  Sdricu ¢ikisindaki baglantilarin izolasyonunun
, | Yavaslama esnasinda zayIf olup olmadigini kontrol edin
oco Asiri-akim 2. Yavaslama zamanini artirin
3. AC surucu cikis kapasitesini artirin
1.  Sdricu ¢ikisindaki baglantilarin izolasyonunun
zayIf olup olmadigini kontrol edin
Calisma esnasinda .
ocn | Agir-akim 2. Calisma esnasinda motoru bloke edecek bir
etken olusugu olugsmadigini kontrol edin
3. AC slricu ¢ikis kapasitesini artirin
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Hata

Hata Tanimlamasi

Duzeltici Aktiviteler

Topraklama devresi korumasi.
AC suricu ¢ikis terminalinin
topraklandigini ve topraklama
akiminin sdruciinin oransal
akiminin %50'sini astigini

1. Motor baglantisinda kisa devre yada
topraklama olup olmadigini kontrol edin
2. IGBT gli¢ moduliniun iglevini yerine getirip

-
GFF tespit ettiginde bu mesaji verir. getirmedigini kontrol edin
Not: Bu koruma personelden 3. Sdriuci ¢ikigindaki baglantilarin izolasyonunun
ziyade suriiciiniin zayIf olup olmadigini kontrol edin
korunmasina yonelik bir
uyaridir.
M PG baglantisini kontrol edin ve motoru bloke
-
A PG baglantisi kopuk eden bir etken olup olmadigini kontrol edin
1.  Besleme voltajinin yeterli olup olmadigini
AC siiriiciini kontrol edin
. sdrdcdnan ) 2. Besleme hattina ani beklenmedik ve agir bir
Lu DC yiksek-voltaj tarafindaki baska viikl | Imadidini k ledi
voltaj ok diisiik aska yiiklenme olup olmadigini kontrol edin
3. 3-faz beslemenin tek faz yada fazlardan birinin
kayip olup olmadigini kontrol edin
, | Dahili hafizaya . )
cF! IC data WRITE hatasi Teknik servise basvurun
1. Parametreyi fabrika ayarina getirmek igin
£2 Dabhili hafizadan RESET tusuna basin
€ IC data READ hatasi 2. Bir 6nceki yontem sonug vermezse teknik
servise basvurun
ofF3 AC suricude devre hatasi Teknik servise bagvurun
tespit edildi
Bu fonkswon_h_anm qu' ) Kaynak sinyali tespit edilip gerekli midahale
fonksiyonlu giris terminalleri . B et .
bb S yapilarak bu sinyal giderildikten sonra, “bb” mesaji
icin ayarlaninca (MI1~Mi6), AC ekrandan kaybolur
surlicu ¢ikisi keser Y
5 SC: yukte kisa devre Motorun rezistans ve izolasyonlarinin diizgiin olup
< AC suricu cikisi kisa devre olmadigini kontrol edin.
oF Frenleme transistor hatasi Teknik servise basvurun
- 1. Fanive ortam sicakligini kontrol edin
Frenleme transistori . .
oHc asiri- 2. Frenleme zamani ve frenleme direnci kullanim
siri-isindi )
oranini kontrol edin
Sigorta arizasi
Ana devre transistor modili 1. Transistdér modulunin sigortasinin iglemesini
cuse| anzalandi kontrol edin
¢ DC devre sigortasi atti 2. Yuk tarafinda kisa devre yada topraklama olup
olmadigini kontrol edin
ce! ngzigakl A/D1 dontstiric Kontrolér yada akim trafolarinin degistiriimesi gerek
ctd CPU'daki A/D2 donustiric Kontrolér yada akim trafolarinin degistiriimesi gerek

arizasi
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Hata

Hata Tanimlamasi

Duzeltici Aktiviteler

P4 | PID calisma hatas! 1. PID geri besleme kablolamasini kontrol edin
call 2. PID parametrelerinin uygunlugunu kontrol edin
Ac i | ACI baglantisinda kopukluk var | ACI baglantisini kontrol edin
Sirticu duruyor iken akim . )
cc hatas Teknik servise basvurun
uvEc | R1ayar hatasi Ayari degistirin yada Tuning fonksiyonunu calistirin
ca~ | Fan hatasi 1. Famr? bloke_olup olmadigini kontrol edin
2. Teknik servise basvurun
Besleme faz kaybi
AC siriicii beslemesinde faz 1. Besleme voltajini kontrol edin
PRL | kaybi 2. Besleme giris terminallerindeki vidalarin
Besleme fazlarinin sikiligini kontrol edin
voltajlarinda dengesizlik var
£-- | Diger hatalar Rezerve
" Motor parametre -Tuning- N . - . )
Ertin (Ayar) basarisiz Baglantiyr gozden gegirin ve parametreleri resetleyin
1. Haberlesme sinyali baglantisini (RJ11)
ckE- Haberlesme hatasi kontrol edin N
2. Haberlesme ayarlarinin uygunlugunu
kontrol edin
£r-25 PWM alt ve st seviyeleri ayni Teknik servise basvurun
i LOW/(dusik) seviyede
£-0u KEYPAD haberlesme Haberlesme baglantisini kontrol edin
Y | zaman asimi
£-485 RS485 haberlesme Haberlesme cihazi ve baglantilarini kontrol edin
zaman asimi
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Olgiiler mm [inch]

@ NElA)

AU
AL
A1
COC D

11— |-l
il

J

Model Ismi A

B

G

VFDO037V23A/43A

150.0
[6.91]

260.0
[10.24]

183.7
[7.24]

135.0
[5.32]

244.3
[9.63]

6.5
[0.26]

272.1
[10.72]
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Olciiler mm [inch]

A C
N
D
R A 1
Qo [ :
R
> Anannan
AL
C D -
— A
N @ i I
Model Ismi A B C D E F
007V23A/43A, 015V23A/43A, 150.0 260.0 160.2 135.0 244.3 6.5
022V23A/43A [5.91] [10.24] [6.31] [5.32] [9.63] [0.26]
055V23A/43A, 075V23A/43A, | 200.0 323.0 183.2 185.6 303.0 7.0
110v43B [7.88] [12.72] [7.22] [7.31] [11.93] [0.28]
110V23A/43A, 150V23A/43A, | 250.0 403.8 205.4 226.0 384.0 10.0
185V23A/43A, 220V23A/43A | [9.84] [15.9] [8.08] [8.90] [15.12] [0.39]
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Olciiler mm [inch]

g )
= w m
]
fui @
Model ismi A B C D E F G

3700 |595.0 | 260.0 3350 |[560.0 | 13.0
300V23A, 370V23A -
[14.57] |[23.43] | [10.24] | [13.19] [[22.05] |[0.51]

300V43A, 370V43A, | 3700 |589.0 | 260.0 3350 [560.0 | 13.0
450V43A [14.57] |[[23.19] | [10.24] | [13.19] [[22.05] |[0.51]

4250 |660.0 | 264.0 3850 |631.0 | 13.0 |280.0
[16.73] |[25.98] | [10.39] | [15.16] |[24.84] |[0.51] |[11.02]

550V43A, 750V43A
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