Onsoz

DELTA'nin yiksek performansl VFD-M serisi sriiculeri sectiginiz igin tesekkirler. VFD-M serisi
Urunler yuksek kaliteli komponent, materyal ve mevcut en yeni mikroislemci teknolojisi kullanilarak
Uretilmektedir..

[ Baslarken

Bu kitapcik, AC motor surticiisuinun kurulumu, parametre ayari, ariza dizeltimi ve periyodik
bakimi icin kullaniciya yardimci olur. Donanimin giivenli ¢alismasini saglamak icin, AC motor
surlicistne enerji vermeden 6nce asagidaki guvenlik uyarilarini dikkatlice okuyunuz. Daha
detayl bilgi icin surticu ile birlikte verilen CD’yi veya VFD-M User manuali inceleyin.
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1.

6.

7.

AC motor surucusiine herhangi bir baglanti yapiimadan énce, AC giris baglantisi sékulmelidir.
Enerji kesildikten sonra, DC-link kapasitorler tizerinde tehlikeli yuksek sarj voltaji kalir. Kisisel
zararlari énlemek igin, AC motor sirticusu ile galismadan 6nce, besleme enerjisi kesilmelidir.
Kapasitorlerin desarj olmasi igin 10 dakika beklenilmelidir.

Asla sirucinin igindeki dahili komponentlere veya baglantilara midahale etmeyiniz.

AC motor surucusu giris/cikis terminalleri baglantisi dogru yapilmahdir. Aksi takdirde cihaz
zarar gorebilir. AC power baglantisini kesinlikle dogrudan U/T1, V/T2, ve W/T3 ¢ikis
terminallerine baglamayiniz.

VFD-M suricuyl tzerindeki ground terminalini kullanarak topraklayin. Topraklama metodu AC
strtictnin kuruldugu Ulke kosullarina uyumlu olmalidir. Litfen temel baglanti semasini
inceleyin.

VFD-M serisi suriiciler sadece 3-faz motorlari kontrol etmek igin kullanilir. 1-faz motorlari
kontrol etmek igin veya farkli bir amag i¢in kullaniimaz.

VFD-M serisi Urtinler hayati 6nem tagiyan donanimlarda kullaniimaz.

WARNING!

1.

2.

3.

Dahili komponentler igin Hi-pot test kullanmayin. AC motor siriiciisinde kullanilan yari
iletkenler yuksek basingta kolayca zarar gorebilirler.

PCB (Printed Circuit Board) izerinde yuksek hassasiyetli MOS komponentler vardir. Bu
komponentler dzellikle statik elektrige karsi duyarlidir. Bu komponentlerin zarar gérmesini
engellemek i¢in bu komponentlere ve devrelere metal nesnelerle veya c¢iplak elle
dokunmayiniz..

AC motor surucusinin kurulumu, baglantisi ve bakimi yetkili kisiler tarafindan yapiimahdir.
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1
2.

3.

Bazi parametre ayarlari, AC surtciye enerji verdikten sonra motorun hemen ¢alismasini saglar.

AC motor surlicisuni asiri sicaklik, asiri rutubet, asiri titresimden uzak, dogrudan giines
1s1ginin temas etmedigi, asindirici gaz, sivi, toz veya metal pargalarin olmadigi yerlere kurunuz.
Yangin, patlama ve elektrik sokunu engellemek icin AC motor suriclisuni 6zelliklerinde
belirtildigi gibi kullanin.

Kisisel zararlari 6nlemek icin, litfen cocuklari ve urtinle ilgili olmayan kisileri stirtictiden
uzaklastirin.

AC motor surliciisu ile motor arasindaki kablo ¢ok uzun olacagi zaman, motorun izolasyonu
zarar gorebilir. Motorda olusabilecek zarari 6nlemek i¢gin litfen frekans inverter 6zel motor veya
AC cikis reaktoru kullanin. AC reaktorle ilgili detayl bilgi icin Ek:B bdlimune bakiniz.

AC motor sirlictisuniin voltaj orani <240V (<480V, 460V modeler icin) olmali ve ana besleme
akim kapasitesi <5000A RMS (<10000A RMS =40hp (30kW) ve Usti modeler icin) olmalidir.
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Dijital Keypad Aciklamasi

Digital keypad iki bolum icerir: Display panel ve keypad. Display panel AC siruiciiniin parametre
degerlerini ve ¢alisma durumunu gosterir. Keypad kullanici ile AC suriicti arasinda programlama
arabirimi fonksiyonu saglar.

Program/Function mode key
Selects normal mode/
program mode. Displays
the AC drive status, such as
outputfreq., selects the
parameters

N

Enter Key
Press ENTER after
keyin the elected ]
parameters or
change data.

Potentiometer

DIGITAL KEYPAD

LED Display

> Indicates motor and

drive parameter.

LED Indicates

l,, Lamp lights during RUN,
STOP, FWD & REV

operation

Run ke:

Starts AC drive operation

STOP/RESET Key
STOP 5 Stops and resets the
(RESET/ parameter after a fault
occurs.

l, UP and DOWN Key
Sets the parameter number

Seting rererto brao. < VFD-M d;" gh e
0 100
i ©)
Ozellikler
Voltaj Sinifi 115V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXM 002 004 007
Maksimum Motor Cikisi (KW) 0.2 0.4 0.75
Maksimum Motor Cikisi (hp) 0.25 0.5 1.0
T |Gikis Kapasite Orani (kVA) 0.6 1.0 1.6
3| Cikis Akim Orani (A) 1.6 25 4.2
8 Maksimum Cikis Voltaji (V) 3-faz, giris voltajinin iki kati
_ﬁ’z* Cikig Frekansi (Hz) 0.1~400 Hz
O |Tasiyici Frekans (kHz) 1-15
s Tek faz
=1 P
< Girig Akimi Orani (A) 5 | ) 6
§’ Voltaj/Frekans Orani Tek faz, 90-120 V, 50/60Hz
‘o | Voltaj Toleransi % 109(90-132V)
O |Frekans Toleransi + 506(47~63Hz)
Sogutma Metodu FAN Sogutma
Agirlik (kg) 1.5 | 15 | 15
Voltaj Sinifi 230V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXM 004 007 015 022 037 055
Maksimum Motor Cikisi (kW) 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5
Maksimum Motor Cikisi (hp) 0.5 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5
@ | Cikis Kapasite Orani (kVA) 1.0 1.9 2.7 3.8 6.5 9.5
2| Cikis Akim Orani (A) 2.5 5.0 7.0 10 17 25
& | Maksimum Cikis Voltaji (V) 3-faz giris voltajina orantili
z Cikis Frekansi (Hz) 0.1~400 Hz
O | Tastyici Frekans (kHz) 1-15
Giris Akimi Orani (A) Tes-faz Staz
s i 6.3/2.9 11.5/7.6 15.7/8.8 27/12.5 19.6 28
5 |1 faz modeli icin giris akimi B B
’% 3 faz modeli gibi kullanilir. 8.2 63 90 125
o ) Tek/3-faz 3-faz
| Voltaj/Frekans Orani 200-240 V, 50/60Hz 200-240V, 50/60Hz
o Voltaj Toleransi + 10%(180~264 V)
Frekans Toleransi + 5%(4~63 Hz)
Sogutma Metodu FAN Sogutma
Agirlik (kg) 2215 | 2215 | 2215 | 3222 | 32 | 3.2
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Voltaj Sinifi 575V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXM 007 015 022 037 055 075
Maksimum Motor Cikisi (KW) 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5
Maksimum Motor Cikisi (hp) 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10
_| Cikis Kapasite Orani (kVA) 1.7 3.0 4.2 6.6 9.9 12.2
o 2| Cikis Akim Orani (A) 1.7 3.0 4.2 6.6 9.9 12.2
5 8| Maksimum Cikig Voltaji (V) 3-faz giris voltajina orantil
8 Cikis Frekansi (Hz) 0.1~400 Hz
Taslyicl Frekans (kHz) 1-10
- 3-faz
B Girig Akimi Orani (A) 24 | 42 | 59 | 70 | 105 | 120
5 9] Voltaj Orani 3-faz 500 - 600 V
8 Voltaj Toleransi -15% ~ +10%(425~660 V)
Frekans Toleransi + 506(47~63 Hz)
Sogutma Metodu FAN Sogutma
Agirlik (kg) 1.5 | 1.5 | 2.0 | 32 | 32 | 3.3
Genel Ozellikler
Kontrol Sistemi SPWM (Sinusoidal Pulse Width Modulation) kontrol (V/F veya sensorlstiz vektor
kontrol)
Frekans Ayar Coézunurlugi 0.1Hz
Cikis Frekansi
- | Cozinuruga 0.1Hz
2 | Tork Karakteristikleri Otomatik-tork, otomatik kayma karsilama; 5 Hz'de baslangic torku %150 olabilir.
B [Asiryik Dayanikliligi 1 dakika boyunca ortalama akimin %150'si
g Atlama Frekansi Ug bolge, ayar araligi 0.1-400Hz
% glzlanmalYavaglama 0.1 - 600 saniye (4 adet bagimsiz Hizlanma/Yavaslama zamani ayari)
& | Zamani
g | burma engel seviyesi Akim orani ayarinin %20 — 250’si
€ | frekans ayari
o T
N L Calisma frekansi 0-60Hz, ¢ikis akim oraninin % 0-100'U
DC enjeksiyon fren Baslangicta 0-5 saniye, durmada 0-25 saniye
Fren Torku Yaklasik %20 (Harici frenleme direnci veya frenleme unitesi ile %125'e kadar olabilir,
1-15HP de fren transistori mevcut)
VIF Egrisi Ayarlanabilir V/F egrisi
Keypad Tus (A Y
Frekans - —
Ayari Harici Sinyal Potan_S|yomeFr_e-5KQ/0.5W, 0 - +10VDC, 4 - 20mA RS-485 arabirimi; Cok-
- fonksiyonlu girigler 0 - 5 (7 adim, Jog, yukari/asagr)
g Calisma Keypad RUN, STOP ile ayarlanir.
-‘z é?/:;;“ Harici Sinyal |MO - M5 gesitli calisma modlari igin ayarlanabilir, RS-485 seri arabirimi (MODBUS).
Q
% 0 — 7 goklu adim secimi, Jog, hizlanma/yavaslama engeli, 1-4 hizlanma /
& [Cok-Fonksiyonlu Girig yavaglama secimi, sayici, PLC calisma, harici Base Block (NK, NA), gegersiz
ﬁ Sinyali yardimci motor kontroli, segimler, strtici reset, UP/DOWN tus ayari, sink/source
% secimi
T g : AC siiriict caligiyor, frekansa ulasildi, non-zero, base block, hata gostergesi,
© qu Fonks_lyonlu Gikis local/remote gostergesi, PLC galisma gostergesi, yardimci motor ¢ikisi, surtict
Ostergesi )
hazir, agiri 1s1 alarm, acil stop
Analog Cikis Sinyali Analog frekans/akim sinyal gikisi.

Alarm Cikis Kontagi

1 Form C kontagi veya kollektor ¢ikisi

Calisma Fonksiyonlari

AVR, S-Egrisi, asiri-voltaj, asiri-akim durma engeli, hata kayitlari, ayarlanabilir
taslyici frekans, DC fren, ani elektrik kesintisinde restart, auto tuning, frekans
sinirlari, parametre Lock/Reset, vektdr kontrol, sayici, PID Kontrol, PLC, MODBUS
haberlesme, geri (ters) ¢alisma engeli, anormal reset, anormal re-start, dijital
frekans ¢ikisi, uyuma/uyanma fonksiyonu, linci/2inci frekans kaynagdi segimi

Koruma Fonksiyonlari

Self-test, asiri voltaj, asiri akim, diistik voltaj, asiriytk, asiriisi, harici hata,
elektronik termik, toprak hatasi.
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Genel Ozellikler

Display Keypad

6-tus, 4-digit, 7-segment LED, 4 durum LED’i, display frekansi, ¢ikis frekansi, ¢ikis
akimi, 6zel birimler, setup igin parametre degerleri, yenileme ve hatalar, RUN,
STOP, RESET, FWD/REV

Koruma Seviyesi 1P20
_ | Kirlenme Derecesi 2
g Kurulum Yeri Yikseklik 1,000 m veya alti, asindirici gaz, sivi ve toza kargi muhafaza ediniz.
2 Galisma Sicakligi -10°C - 40°C (-10°C - 50°C blind plate yoksa) Yogunlagmasiz ve donmamig
£ -
@ SaklarrlalNakllye 20°C — 60°C
& Sicakhigi
Rutubet Orani %90 RH'in altinda (yogunlagmasiz)
Titresim 9.80665m/s’ (1G) 20Hz altinda, 5.88m/s? (0.6G) 20 - 50Hz'de

Kalite Standartlar

€O C

Not: Ug-faz siriiciilere tek-faz power baglantisi yapmayiniz. Fakat lic-faz power kaynaginin iki
kablosu tek-faz suruculere baglanabilir.

Temel Baglanti Semasi

Kullanicilar baglantilarini agagidaki baglanti semalarina gére yapmalidirlar.

Main Circuit Power

siL2—3 __o—+—
TIL3—C  o—i—]

‘Recommende:
+ when power supply
:is turned OFF by a
:fault output

The spec. of main circuit

terminal is M3.0

Factory default

Forward/StopO

Reverse/Stop
[}

O
Factory default:

Reset

indicates malfunction

e
Multi-step1

O Multi-function Photocoupler

Multi-step2

T |

QFactory default: Indicates

Multi-step3

Common signal

E)
For adjustment

Master Frequency setting

factory defaultis VR which is

on the digital keypad

+ Analog output
- DC 0@ 10V
Power for speed setting

F10V 10mAMAX) GNED g Factory default:
Analog voltage| 2 RJ-11 output frequency
0a 10VDC |VR|%—— AVI RS.485 1:15V Main circuit (power)
VR 3K@ 5KE series interfacelt s ZEGND o Ctertmllna.ls it terminal
Analog current SACH 0 i§g+ ;On rol circuit terminals
4-20mA | GND 5'Reserved . . Shieldedleads
6:Reserved N

NOTE: Do not plug a Modem or telephone line to the RS-485 communication
port, permanent damage may result. Terminal 1& 2 are the power
sources for the optional copy keypad and should not be used while
using RS-485 communication.

*|fitis single phase model, please select any of the two input power

terminals in main circuit power.

* Single phase model can be input 3-phase power.
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Power Terminalleri

Max.

Model Adi Akim | Kablo Kesit k;;rfog:n
(giris/ AWG (mm°~) (in-lbf)
cikig)

002M11A B6A

12-14 (3.3-2.1)

004M11A 9A

007M11A 16A 12 (3.3)
Comto | 5o a2

-1az .

007M21B(1-faz) 11.5A 12-14 (33-2.)
007M21B(3faz) 7.6A
015M21B(1-faz) 15.7A 12 (3.3)
015M21B(3-faz) 8.8A 12-14 (3.3-2.1)
022M21A(1-faz) 27A 8 (8.4)
022M21A(3-faz) 12.5A 8-12 (8.4-3.3) 15 (13)

037M23A 19.6A 8-10 (8.4-5.3)

055M23A 28A 8 (8.4)

007M43B 4.2A

015M43B 5.7A 12-14 (3.3-2.1) | 14 (12)

022M43B 6.0A

037M43A 8.5A 8-14 (8.4-2.1)

055M43A 14A 8-12 (8.4-3.3) 15 (13)

075M43A 23A 8-10 (8.4-5.3)

007M53A 2.4A

015M53A 4.2A 12-14 (3.3-2.1) | 14 (12)

022M53A 5.9A

037M53A 7.0A

055M53A 10.5A 8-14 (84-2.1) 15 (13)

075M53A 12.9A 8-12 (8.4-3.3)

Kablo Tip: 75 °C Sadece bakir

Not: Duizgun baglanti yapmak icin yuvarlak (ring) terminal kullaniimasi tavsiye edilir.

Terminal Agiklamalari

Terminal Sembolu

Terminal Fonksiyonu Aciklamasi

R/L1, S/L2, T/L3

AC power giris terminalleri (i faz)

UIT1, VIT2, WIT3

Motor baglantilari

B1-B2

Frenleme direnci baglantisi (istege bagl)

@

Toprak
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Kontrol Terminal

Ba g@lantisi (Fabrika Ayarr)

Wire Type: 750(:, Copper Only
Wire Gauge: 24-12 AWG
Torque: 4kgf-cm (3.5 in-1bf)

Wire Type: Copper Only
Wire Gauge: 22-16 AWG
Torque: 2.5kgf-cm (2.2 in-1bf)

RA RB RC

DIQID

Relay contactor
Output

Factory Setting «——

Multi-step speed 1 ¢—————

MO M1 M2 M3 M4 M5 GNDAFMACI+10V_AVIGNDMCMMO1

[(DIOOIDDDIDIDIDIDIDIDIDID

O O

O
79 ¢

Photo coupler
output
Factory setting:
y fault indication

| o o
T 79
Forward/Stop

Reverse/Stop<—| |
Reset

Potentiometer

Full scale voltmeter

Multi-step speed 2 ¢#———
Multi»ste;r; sgeed 3 Oto10VDC
Termmall Terminal adi Aciklamalar
sembolleri
RA-RC QOk'fonkS%Z?;Lrj %Ils(i@ kontag Pr.46 Roéle cikis kontagina bakiniz.
= k9 | g o RA-RC (N.A. Kontak)
RB—Rc | Gok-fonksiyonlu cikis kontagr RB-RC (N.K. Kontak)
gostergesi
MO1 -MCM Cok-fonksiyonlu PHC cikis Pr.45'e bakiniz
RJ-11 Seri haberlesme portu RS-485 seri haberlesme arabirimi
+10V - GND Power Supply (+10 V)
AVI - GND [ Analog voltaj frekans komutu [ 0 -+10 V (Maksimum ¢ikis frekansi) girisi
ACI - GND Analog akim frekans komutu | 4 - 20mA (Maksimum ¢ikis frekansi) cikisi
AFM - GND Analog frekans/akim metre 0 - +10 V (Maksimum cikis frekansi) cikisi
MO - GND | Cok-fonksiyonlu yardimci giris
M1 —_GND on—fonksn_/onlu giris 1 Pr.38 - Pr.42'ye bakiniz
M5 - GND Cok-fonksiyonlu giris 5

Not: Kontrol sinyal baglantisi igin twisted-shielded, twisted-pair veya shielded-lead kablolarini
kullanin. Sinyal kablo baglantisinin ayri yapiimasi tavsiye edilir. Shield ucu suriicu tarafina

baglanmalidi. He|

r iki uca baglamayiniz.

Tarkce-6



PARAMETRE AYARLARI OZET |
A Caligma sirasinda ayarlanabilen parametre

Fabrika | Musteri
Parametre Aciklama Avyarlar Degeri Ayari
00: Display frekansi dijital keypad
(zerinden belirlenir.
(LC-MO2E)
01: Display frekansi 0 — 10V (harici
terminal AVI) ile belirlenir.
Frekans komutu 02: Display frekansi 4mA — 20mA (harici
Pr.00 M L . . . . 00
kaynagi segimi terminal AVI) ile belirlenir.
03: Display frekansi RS-485 haberlesme
portundan belirlenir.
04: Display frekansi dijital keypad
Uizerindeki potansiyometreden
belirlenir.
00: Calisma komutu dijital keypad
Gzerinden verilir.
01: Calisma komutu harici kontrol
terminallerinden verilir. Keypad
STOP tusu aktif.
02: Calisma komutu harici kontrol
Calisma komutu terminallerinden verilir. Keypad
#Prol kaynagi secimi STOP tusu pasif. 00
03: Calisma komutu RS-485 haberlesme
portundan verilir. Keypad STOP tusu
aktif.
04: Calisma komutu RS-485 haberlesme
portundan verilir. Keypad STOP tusu
pasif.
00: Rampali durma
A Pr.02 | Durma metodu 01 Serbest durma 00
prog | Maksimum cikig 50.00 - 400.0 Hz 60.00
frekansi
Maksimum voltaj
Pr.04 frekansi (Temel 10.00 - 400.0Hz 60.00
Frekans)
. .| 115Vv/230V: 0.1 - 255.0V 220.0
Pr.05 x/ﬂ]‘;?;”m Gikis voltall | 466v: 0.1 - 510.0v 440.0
575V: 0.1 - 637.0V 575.0
Pr.06 Orta-nokta frekansi 0.10 - 400.0Hz 1.50
115Vv/230V: 0.1 - 255.0V 10.0
Pr.07 Orta-nokta voltaji 460V: 0.1 - 510.0V 20.0
575V: 0.1 - 637.0V 26.1
Pr.08 Minimum c¢ikis frekansi | 0.10 - 20.00Hz 1.50
115Vv/230V: 0.1 - 255.0V 10.0
Pr.09 | Minimum gikis voltaji | 460V: 0.1 - 510.0V 20.0
575V: 0.1 - 637.0V 26.1
¥ Pr.10 | Hizlanma zamani 1 0.1 - 600.0 sn. veya 0.01 — 600.0 sn. 10.0
A Pr.11 | Yavaglama zamani 1 0.1 - 600.0 sn. veya 0.01 — 600.0 sn. 10.0
A Pr.12 | Hizlanma zamani 2 0.1 - 600.0 sn. veya 0.01 — 600.0 sn. 10.0
¥ Pr.13 | Yavaglama zamani 2 0.1 - 600.0 sn. veya 0.01 — 600.0 sn. 10.0
Pr.14 Hizlanmada S egrisi 00— 07 00
A Pr.15 | Jog Hizl/'Yavag zamani | 0.1 - 600.0 sn. veya 0.01 — 600.0 sn. 1.0
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Parametre Aciklama Avyarlar Fab['k? Musteri
Degeri Ayari
A Pr.16 | Jog Frekansi 0.00 - 400.0 Hz 6.00
A Pr.17 | linci adim hiz frekansi | 0.00 - 400.0Hz 0.00
A Pr.18 | 2inci adim hiz frekansi | 0.00 - 400.0Hz 0.00
A Pr.19 | 3inci adim hiz frekansi | 0.00 - 400.0Hz 0.00
A Pr.20 | 4inci adim hiz frekansi | 0.00 - 400.0Hz 0.00
A Pr.21 | 5inci adim hiz frekansi | 0.00 - 400.0Hz 0.00
NPr.22 6inci adim hiz frekansi 0.00 - 400.0Hz 0.00
~Pr23 7nci adim hiz frekansi 0.00 - 400.0Hz 0.00
pr.oa Geri (ters) calisma 00: Geri (TERS) calisma aktif 00
' engeli 01: Geri (TERS) calisma pasif
00: Pasif (disable) 390
pr.o5 Asiri-voltaj durdurma 115Vv/230V: 330 - 450 Vdc 780
) korumasi 460V: 660 - 900 Vdc 975
575V: 825 - 1025 Vdc
Hizlanmada asiri-akim | 00: Pasif (disable)
Pr.26 durdurma korumasi %20 - %200 150
Calismada asiri-akim | 00: Pasif (disable)
Pr.27 durdurma korumasi 20% to 200% 150
Pr.28 DC Fren akim seviyesi | %00 — 100 00
Pr.29 Hizlanmada DC fren 0.0 - 5.0 saniye 0.0
Pr.30 Durmada DC fren 0.0 - 25.0 saniye 0.0
pr3y | DCfren baslangic 0.00 - 60.00 Hz 0.00
frekansi
00: Ani elektrik kesintisi sonrasi ¢alismayi
durdurur.
01: Ani elektrik kesintisinden sonra
B : S calismaya devam eder. Hiz aramasi
Pr.32 Aar}'l eﬁgtgt I?ntiismtlsmde display frekansindan baslar. 00
calls ¢ 02: Ani elektrik kesintisinden sonra
calismaya devam eder. Hiz aramasi
minimum ¢ikis frekansindan baslar.
Maksimum izin verilen .
Pr.33 elektrik kesintisi zamani 0.3 - 5.0 saniye 2.0
Hiz aramasi icin B.B. .
Pr.34 zamani 0.3 - 5.0 saniye 0.5
Hiz aramasi igin
Pr.35 maksimum akim % 30 - 200 150
seviyesi
Cikis Frekansi Ust
Pr.36 Limiti 0.10 Hz - 400.0 Hz 400.0
Cikis Frekansi Alt
Pr.37 Limiti 0.00 Hz - 400.0 Hz 0.00
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Parametre

Aciklama

Avyarlar

Fabrika
Degeri

Musteri
Ayari

Pr.38

Cok-fonksiyonlu giris
terminali (MO,M1)

00:
01:
02:

MO: FWD/STOP, M1: REV/STOP

MO: RUN/STOP, M1: REV/IFWD

MO, M1, M2: 3-kablolu ¢alisma kontrol
modu

00

Pr.39

Pr.40

Pr.41

Pr.42

Cok-fonksiyonlu giris
terminali (M2)

00:
01:
02:
03:
04:

06:
07:
08:

09

10:
11:
12:
13:
14:
15:

17:
18:
19:
20:

22:
23:
24:
25:

26:
27:
28:
29:

30:
31:
32:

Fonksiyon yok

Cikis OFF (N.A.) (calisiyorken aktif)
Cikis OFF (N.K.) (cahsiyorken aktif)
Harici hata (normalde agik) N.A.
Harici hata (normalde kapali) N.K

: RESET

Cok-adimli hiz komutu 1
Cok-adimh hiz komutu 2
Cok-adimli hiz komutu 3

: Jog calisma

Hizl/Yavas hiz engeli

Birinci veya ikinci hizl/yavag zamani
Base-block (B.B.) (N.A)

Base-block (B.B.) (N.K)

Display frekansi arttirma

Display frekansi azaltma

: PLC program calistirma

PLC program durdurma

Sayici tetikleme sinyali

Sayicl reset

Fonksiyon yok

: RESET komutu (N.K)

Kontrol kaynagi: Harici Terminal
Kontrol kaynagi: Keypad

Kontrol kaynagi: Haberlesme
Parametre Kilit (Yazma pasif, Okuma
her zaman 0)

PID Pasif (Disable) (N.A.)

PID Pasif (Disable) (N.K.)

ikinci frekans komutu kaynagi

lleri (kontak acik) / Geri (kontak
kapalr)

Bir-kez PLC ¢alismasi

Index giris sinayli

Suruct ¢ikis frekansina bagl artan
sayicl

05

06

07

08

Pr.43

Analog Cikis Sinyali

00:

01:

02:

03

Analog frekans metre (0 - Maksimum
cikis frekansi)

Analog akim metre (AC siruci akim
oraninin %0 — 250'si)

Geribesleme sinyali (%0 - 100)

: Cikis guicti (%0 - 100)

Pr.44

Analog Cikis Kazanci

%

00 - 200

100
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Fabrika | Musteri
Parametre Aciklama Ayarlar Degeri Ayari
00: AC surticu ¢ahigiyor
01: Maksimum ¢ikis frekansina ulagildi
02: Sifir hizi (Zero Speed)
03: Asiri-tork algilama
04: Base-Block (B.B) gdstergesi
05: Dusuk voltaj gostergesi
06: AC sriucu ¢alisma modu
07: Hata gostergesi
Cok-fonksiyonlu ¢iki 08: Istenilen frekansa ulasildi
Pras terminali 1{Fotol§u Iir 09: PLC Program calisiyor
kis) P 10: PLC Program adimi tamamlandi
GIKIg 11: PLC Program tamamlandi 00
12: PLC calismasi durduruldu
13: Sayici degerine ulasildi
} . 14: On sayici degerine ulagildi 00
Prag | Gok-fonksiyonlucikis |7 Uyari (PID geribesleme kaybi,
terminali 2 haberl h
(Role cikis) haberlesme atasl)
16: Istenilen frekansin altinda
17: PID supervizyon
18: Asiri Voltaj supervizyon
19: Asiri Sicaklik supervizyon
20: Asirt Akim Durma supervizyon
21: Asir Voltaj Durma supervizyon
22: lleri komutu
23: Geri komutu
24: Sifir hizi (Surdcu stop dahil)
istenilen frekansa
N Pr.47 ulagildi 0.00 - 400.0 Hz 0.00
wPr.ag | Harici giris frekansi % 0.00 - 200.0 0.00
egim ayari
Potansiyometre egim 00: Positif egim
HPra9 polaritesi 01: Negatif egim 00
wPr50 | poansiyometre frekans| o, 6,10 - 200.0 100.0
azanci
Potansiyometre geri 00: Negfatg_egglnde ters yonde hareket
Pr.51 (ters) yonde hareket pasi (. Isat €) . 00
) izni 01: Negatif egimde ters yonde hareket
aktif (enable)
A Pr.52 | Motor akim orani %30.0 FLA - %120.0 FLA FLA
*
»Pr.53 | Motor yiiksiiz akimi %00FLA - %99FLA gl_4A
A Pr.54 | Tork karsilama 00 -10 00
A Pr55 | Kayma kargllama 0.00 - 10.00 0.00
Pr.56 Kullaniimaz
Pr.57 AC suricu akim displayi (birim: 0.1A) #i.#
00: Standart Motor(kendinden sogutmali )
Prss Elektronik termik 01: Inverter Motor (motor lzerinde 02

asiryuk rolesi

yardimci sogutucu fanlr)
02: Pasif
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Fabrika | Musteri
Parametre Aciklama Avyarlar Degeri Ayari
HPr59 Elektronik termik motor [ o o7 saniye 60
asiryuk
00: Asiri-tork algilama pasif
01: Sabit hizda calismada izin verilen
asiri-tork algilama zamanina ulasana
kadar aktif (Pr.62).
: 02: Sabit hizda calismada aktif ve agiri-
Pr.60 Agiri-tork algilama tork algilama sonrasi durur. 00
modu . L )
03: Hizlanma sirasinda izin verilen asiri-
tork algilama zamanina ulasana kadar
aktif (Pr.62).
04: Hizlanma sirasinda aktif ve agiri-tork
algilama sonrasi durur.
Asiri-tork algilama
Pr.61 seviyesi 30 - 200 % 150
Asiri-tork algilama .
Pr.62 zamani 0.0 - 10.0 saniye 0.1
00: 0 Hz'e duger
01: Aniden durur ve "EF" gosterir
Pr.63 AClkaybi (4-20mA) 02: Son frekans komutu ile ¢caligmaya 00
devam eder.
00: AC surticu gikis frekansi (Hz)
01: Kullanici-tanimh ¢ikis frekansini
gosterir (H*Pr.65)
02: Cikis voltaji (E)
03: DC Bus voltaji (u_)
Kullanici tanimii 8; E\e{h(iil)i sayicl degerini gosterme (c)
HPr64 fo"nk5|y0nu displayde 06: Ayarlanan frekansini gésterme (F 06
gosterme .
veya 0=%)
07: Parametre ayarini gésterme (Pr.00)
08: Kullaniimaz
09: Cikis akimi (A)
10: Program galismasini gésterme
(0.xxx), ileri veya geri
A~ Pr.65 | Kkatsayisi 0.01 - 160.0 1.00
Pr.66 Haberlesme frekansi 0.00 - 400.0 Hz 0.00
Pr.67 Atlama frekansi 1 0.00 - 400.0 Hz 0.00
Pr.68 Atlama frekansi 2 0.00 - 400.0 Hz 0.00
Pr.69 Atlama frekansi 3 0.00 - 400.0 Hz 0.00
pr7o | Atamafrekansibant | o 50 00 Hz 0.00
araligl
01-15 15
Pr.71 PWM taslyici frekans | VFDO75M43A’nin fabrika degeri 10.
575V serisi: 01 — 10 6
Pr72 Hata sonrasi tekrar 00 — 10 00

baslama sayisi
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Fabrika | Musteri
Parametre Aciklama Avyarlar Degeri Ayari
Pr.73 | Mevcut hata kayd! 00: Hata yok 00
01: Asiri-akim (oc)
. 02: Asiri-voltaj (ov)
Pr.74 Ikinci hata kaydi 03: Asiri 1si (oH) 00
04: Asinyuk (oL)
05: Asirlyuk 1 (oL1)
06: Harici hata (EF)
07: CPU hatasl 1 (CF1)
08: CPU hatasl 3 (CF3)
09: Donanim koruma hatasi (HPF)
10: Hizlanmada asiri-akim (oca)
11: Yavaglamada asiri-akim (ocd)
12: Normal caligmada asiri-akim (ocn)
L 13: Toprak hatasi veya sigorta hatasi
Pr.75 Uglincl hata kaydi (GFF) 00
14: Dusuk voltaj (kaydetmez)
15: 3 faz giris power kaybi
16: EPROM hatasi (CF2)
17: Harici interrupt izni(bb)
18: Asiriytk (oL2)
19: Otomatik ayarlanabilir
hizlanma/yavaslama hatasi (CFA)
20: CPU self algilama hatasi (codE)
00: Tum parametreler ayarlanabilir /
okunabilir
01: Tum parametreler sadece okunabilir
Pr.76 Parametre kilit ve 02-08: Kullaniimaz 00
' konfigurasyon 09: Tim parametreleri 50Hz fabrika
ayarina resetler
10: Tim parametreleri 60Hz fabrika
ayarina resetler
Anormal durumda oto
Pr.77 reset ve tekrar baglama| 0.1 - 6000.0 saniye 60.0
slresi
00: PLC galismasi pasif (disable)
01: Bir program PLC ¢evrimi
02: Sirekli PLC program ¢evrimi
Pr.78 PLC calisma modu 03: Adim adim bir PLC program g¢evrimi 00
04: Surekli adim adim PLC program
cevrimi
Pr.79 PLC lleri/Geri Calisma | 00 — 127 00
Pr.80 AC motor strtctis Sadece okunabilir #
tanimlama kodu
pr.ai L'inci hiz adimi zaman 00 - 9999 saniye 00
ayari
prgz | 2incihizadimizaman |y gg9q saniye 00
ayarl
3'Unci hiz adimi .
Pr.83 zaman ayari 00 - 9999 saniye 00
prga | 4Uncthiz adim 00 - 9999 saniye 00
zaman ayarl
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Fabrika | Musteri
Parametre Aciklama Avyarlar Degeri Ayari
Pr.es 5’inci hiz adimi zaman 00 - 9999 saniye 00
ayarl
Pr.86 6'Inci hiz adimi zaman 00 - 9999 saniye 00
ayari
pr.87 7’inci hiz adimi zaman 00 - 9999 saniye 00
ayari
Pr.88 Haberlesme adresi 01-254 01
00: 4800 bps
Lo 01: 9600 bps
Pr.89 lletisim hizi 02: 19200 bps 01
03: 38400 bps
) 00: Uyarir ve ¢alismaya devam eder
Pr.9o lletisim hatasinda 01: Uyarir ve RAMPALI durur 03
' calisma secimi 02: Uyarir ve SERBEST durur
03: Uyarmadan ¢alismaya devam eder
0.0: Pasif (disable)
Pr.o1 Zaman asimi algilama 0.1 - 120.0 saniye 0.0
00: MODBUS ASCII mode, <7,N,2>
01: MODBUS ASCII mode, <7,E,1>
.| 02: MODBUS ASCII mode, <7,0,1>
Pr.92 Haberlesme Protokoll 03- MODBUS RTU mode, <8,N 2> 00
04: MODBUS RTU mode, <8,E,1>
05: MODBUS RTU mode, <8,0,1>
Hizl.1 — Hizl.2 frekans | 0.01 - 400.0
Pr.93 gecisi 0.00: Pasif (disable) 0.00
Yavas. 1 — Yavas. 2 0.01 - 400.0
Pr.94 frekans gegisi 0.00: Pasif (disable) 0.00
Pr.95 Otomatik enerji 00: Oto enerji tasarrufu pasif (disable) 00
' tasarrufu 01: Oto enerji tasarrufu aktif (enable)
Pr.96 Sayicl agadl sayma 00 - 9999 00
sayIs|
Pr.97 On sayici agag! sayma 00 - 9999 00
sayis|
Pr.os Power-on sonrasi 00 - 65535 giin Sadece
toplam zaman (Gun) oku
Power-on sonrasi . Sadece
Pr.99 toplam zaman (Dakika) 00 - 1440 dakika oku
Pr.100 | Yazilm versiyonu #
00: Dogrusal hizlanma/yavaslama
01: Oto hizlanma, dogrusal yavaglama
Pr.i01 Otomatik ayarlanabilir | 02: Dogusal hizlanma, oto yavaslama 00
' hizlanma/yavaslama 03: Otomatlik hizlanma/yavaslama
04: Dogrusal hizlanma/yavaslama.
Yavaglamada durma engeli
00: AVR fonksiyonu aktif (enabled)
Pr.102 Otomatik voltaj 01: AVR fonksiyonu pasif (disabled) 00

duzenleme (AVR)

02: AVR fonksiyonu durmada pasif
03: AVR fonksiyonu yavaglamada pasif
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Fabrika | Musteri
Parametre Aciklama Avyarlar Degeri Ayari
Motor parametreleri 00: Pasif (disable)
Pr.103 | otomatik ayari (auto 01: R1 icin otomatik ayar 00
tune) 02: R1 + yuksuz test igin otomatik ayar
Pr.104 | R1 degeri 00 - 65535 mQ 00
00: V/F Kontrol
Pr.105 Kontrol Modu 01: Sensorsiz Kontrol 00
Pr.106 Kayma orani 0.00 - 10.00 Hz 3.00
Pr.107 | Vektdr voltaj filtresi 5 —9999 (birim 2ms) 10
priog | YekOrkayma 25 - 9999 (birim 2ms) 50
kargilama filtresi
Sifir hizinda kontrol 00: cikis yok
Pr.109 calisma segimi 01: DC voltajdan kontrol 00
Pr.110 | Sifir hizi kontrol voltaji | Maks. cikis voltaji (Pr.05)’nin %0 — 20'si 5.0
Pr.111 | Yavaglamasa S-egrisi | 00 — 07 00
Pri12 Harici terminal tarama 0120 o1
zamani
00: Hiz aramasi (speed search) yok
01: Hata sonrasi ¢alismaya devam eder.
Hata sonrasi tekrar Hiz aramasi (speed search) hiz
Pr.113 | baslama secimi referansindan baslar. 01
(oc, ov, BB) 02: Hata sonrasi ¢alismaya devam eder.
Hiz aramasi (speed search) minimum
hiz referansindan baslar.
00: Sirict durduktan 1 dakika sonra
FAN durur.
Pr.114 | Sogutma FAN kontrol | 01 AC striicii calisinca FAN calisir, AC |,
surtict durunca FAN durur.
02: Her zaman calisir
03: Kullaniimaz
00: Pasif (disable)
01: Keypad (Pr.00 ayarina bagh olarak)
Pr.115 | PID Set noktasi secimi | 02: AVI (harici 0-10V) 00
03: ACI (harici 4-20mA)
04: PID set noktasi (Pr.125)
00: Pozitif PID geribesleme girisi, PV
degeri AVI'dan (0 - 10V)
01: Negatif PID geribesleme girisi, PV
Prii6 PID geribesleme degeri AVI'dan (0 - 10V) 00
' terminali segimi 02: Pozitif PID geribesleme girisi, PV
degeri ACI'dan (4 - 20mA)
03: Negatif PID geribesleme girisi, PV
degeri ACl'dan (4 - 20mA)
Pr.117 | Proportional kazang (P)| 0.0 - 10.0 1.0
0.00: Pasif (disable)
Pr.118 Integral zamani (1) 0.01 - 100.0 saniye 1.00
Pr.119 | Differential zamani (D) | 0.00 - 1.00 saniye 0.00
Pr.120 Entegrasyon Ust Sinir 00 - 100 % 100 %

Frekansi
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Parametre Aciklama Avyarlar Fab['k? Musteri
Degeri Ayari
Pr.121 | Bir-Kere Gecikme 0.0 - 2.5 saniye 0.0
pro2 | PID Frekans cikig: 00 - 110 % 100
komut limiti
Geribesleme sinyali 0.0: Pasif (disable)
Pri123 algilama zamani 0.1 - 3600 saniye 60.0
Pr.124 Geribesleme sinyali 00: Uyarir ve RAMPALI durur 00
' hata davranisi 01: Uyarir ve SERBEST durur
Pr.125 | PID set noktasi kaynagi| 0.00 - 400.0Hz 0.00
Pr.126 PID Offset seviyesi % 1.0 - 50.0 10.0
prig7 | PIDoffsetalglama ¢4 346 o sanive 5.0
zamani
Minimum Referans
Pr.128 Degeri 0.0-10.0V 0.0
pri2g | Maksimum Referans |4 15y 10.0
Degeri
Pr.130 AVI (0-10V) sinyali 005 S!nyal terslenmez 00
tersleme 01: Sinyal terslenir
Minimum Referans
Pr.131 Degeri (4-20mA) 0.0 - 20.0mA 4.0
Maksimum Referans
Pr.132 Degeri (4-20mA) 0.0 - 20.0mA 20.0
Pri33 (4-20mA) sinyali 005 S!nyal terslenmez 00
tersleme 01: Sinyal terslenir
pr.13a | Setnokasiicinanalog | o, g9q9 (pirim 2ms) 50
giris gecikme filtresi
Geribesleme sinyali igin
Pr.135 | analog giris gecikme 00 - 9999 (birim 2ms) 5
filtresi
Pr.136 Uyku periyodu 0.0 - 6550. saniye 0.0
Pr.137 | Uyuma frekansi 0.00 - 400.0 Hz 0.00
Pr.138 | Uyanma frekansi 0.00 - 400.0 Hz 0.00
Sayici degerine
00: calismaya devam eder
Pr.139 ula§_|I|_nca galigma 01: aniden durur ve E.F g0sterir. 00
secimi
00: Fixed Mod (keypad)
Pr.140 Har‘|(:|‘yukar|/a§ag| 01: Hizlanma veya yavaglama 00
segimi zamanindan
02: Kullaniimaz
Frekans set noktasini | 00: Kaydetmez
Pr.141 kaydetme segimi 01: Kaydeder 01
00: Keypad Yukari/Asagi
[ 01: AVI (0-10V)
Pr.142 Ikinci frekans komutu 02: ACI (4-20mA) 00

kaynagi

03: Haberlesme
04: Keypad potansiyometre
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Fabrika | Musteri
Parametre Aciklama Avyarlar Degeri Ayari
115V/230V | 370-450 Vdc 380.0
Pr.143 | Yaziim fren seviyesi | 460V 740-900 Vdc 760.0
575V 925-1075 Vdc 950.0
Toplam ¢alisma -
Pr.144 zamani (Gn) Sadece okunabilir
Pr.145 Toplam (;al|§_ma Sadece okunabilir
zamani (Dakika)
Enerji ilk geldiginde 00: Pasif (disable)
Pr.146 calisma secimi 01: Aktif (enable) 00
Hizlanma/Yavaslama o .
Pr.147 | zamani decimal sayisi 00: B'.r deqmal 00
01: Iki decimal
(noktadan sonra)
Pr.148 Motor kutup sayisi 02-20 04
Pr.149 Index fonksiyonu disli 4 - 1000 200
orani
Pr.150 Index fonksiyonu index 00.0 - 360.0 180.0
aglisi
pris1 | Indexfonksiyonuicin | ¢ 5y 460 0o saniye 0.00
yavasglama zamani
Pr.152 | Atlama frekans genisligi| 0.00 - 400.0Hz 0.00
Pr.153 Egim frekans genisligi | 0.00 - 400.0Hz 0.00
Pr.154 | Kullanimaz
Motor kararliligi 0.0: Pasif (Disable)
HPr.155 kargllama katsayisi 0.1 - 5.0 (Tavsiye edilen deger d2.0) 0.0
#Pr.156 | Haberlesme cevap 0 - 200 (x500us) 0
gecikme zamani
Haberlesme modu 0: Delta ASCII
Pr.157 segimi 1: Modbus 1
Hata Kodlari
Haeclit? Hata Agiklamalar Yapilmasi Gerekenler

1. Motor guciiniin AC motor siriicusi ile uyumlu olup
olmadigini kontrol ediniz.

2. AC surucl ve motor arasindaki baglantilari ve olasi kisa

Asiri akim devre durumlarini kontrol ediniz.

OC | Akimda asiri 3. Hizlanma zamanini arttiriniz. (Pr.10, Pr.12).
yukselme 4. Motorda olasi agiriyiik durumlarini kontrol ediniz.
5. Kisa devre durumlari kontrol edilip giderildikten sonra

calisma sirasinda herhangi bir anormallik varsa teknik
servisimizle baglantiya geginiz.
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Hata

Hata Agiklamalar

Yapiimasi Gerekenler

adi
1. AC motor surucusi giris voltajinin belirtilen voltaj araliginda
’ oldugunu kontrol ediniz.
A§”'..V(.).Itz.’1.1 2. Olasi voltaj gegislerini kontrol ediniz.
AC surticu DC bus - B
h L - 3. DC-bus asiri voltaji motor rejenerasyonundan kaynaklanmis
O | voltajinin izin verilen - ¢
: O olabilir. Yavaslama zamanini arttiriniz veya opsiyonel
maksimum degeri frenl di i kull
astigini algiladi renleme direnci kullaniniz. 3
’ 4. Gerekli frenleme gucunin belirtilen aralikta oldugunu kontrol
ediniz.
1. Ortam sicakhginin belirtilen sicaklik arahginda olup
olmadigini kontrol ediniz.
2. Havalandirma deliklerinin tikali olmadigindan emin olunuz.
Asin sicaklik M
‘l_p Sogutucunun 3. Sogutucuyu yabanci nesnelerden arindiriniz ve olasi
o , ; kirlenmeleri temizleyiniz.
sicakhgr cok yuksek. ) } -
4. Fani kontrol edip temizleyiniz.
5. Etkili havalandirmayi saglayabilmek icin AC siriicu
cevresinde gerekli bosluklari saglayiniz.
Dusuk VOIta} L 1. AC motor suruclsu giris voltajinin belirtilen giris voltaj
AC motor siricusu = = e
b tai araliginda oldugunu kontrol ediniz.
IR D(.:. us V%tau”n'.n 2. Motorda ani yiik degisimi olup olmadigini kontrol ediniz.
minimum degerin 3. Giris voltajinin R-S-T terminallerine (3-faz modeler igin)
altina distagund M < M L
dogru bagli oldugunu kontrol ediniz.
algiladi.
Asiryik 1. Motorun agiri yikld olup olmadigini kontrol ediniz.
' The AC motor 2. Pr.54’de ayarlanan tork karsilama ayarini dusuriiniiz.
o | strlctst agir 3. AC motor siriicusuniin kapasitesini arttiriniz..
slrdci ¢ikig akimi NOT: AC motor suriiclisii maksimum 60 saniye boyunc  a
algilad. ortalama akimin %150’sine dayanabilir.
1. Motorun asiriyuklu olup olmadigini kontrol ediniz.
Asinyik 1 2. Elektronik termik asiriyuk ayarini kontrol ediniz.
cn'_ 1| Danili elektronik 3. Motor kapasitesini arttiriniz.
asirnyuk davranis 4. Akim seviyesini, AC siiriicti gikis akiminin Pr.52'de ayarlanan
akim oranini gegmemesi icin disuriniz.
f E, Asiriyik 2 1. Motor yukunu dusiriniz.
ou Motor asiriyukli. 2. Asiri-tork algilama ayarini uygun bir degere ayarlayiniz.

Donanim koruma
hatasi

Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.

Yazilim koruma

Ccoof hatas Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
1. Motor c¢ikiginda kisa devre: Cikis hattindaki olasi zayif
izolasyonlari kontrol ediniz.
n Hizlanmada a siri 2. Sggllapglg torku ok yiksek: Pr.54 tork karsilama ayarini
oc akim usurun.
3. Hizlanma zamani ¢ok kisa: Hizlanma zamanini arttirin.
4. AC motor siructsu ¢ikis gict gok kigiik: AC motor

surucusinu daha yiksek gigla bir sirtict ile degistirin.
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Hata

Hata Agiklamalar

Yapiimasi Gerekenler

adi
1. Motor c¢ikiginda kisa devre. Cikis hattindaki olasi zayif
izolasyonlari kontrol edin.
d Yavasglamada a siri oy | K kisa: Y | it
oc akim . Yavasglama zamani gok kisa: Yavaglama zamanini arttirin.
3. AC motor sirlcusu ¢ikis glici ¢ok kiguk: AC motor
surtclisiinu daha yiksek gugclu bir surtict ile degistirin.
1. Motor c¢ikiginda kisa devre: Cikis hattindaki olasi zayif
izolasyonlari kontrol edin.
VZ 07| Sabit cali gmada 2. Motor yiikiinde ani artma: Olasi motor durmalarini kontrol
asir akim edin.
3. AC motor siricisu ¢ikis giict gok kigiik: AC motor
surtclisiinu daha yiksek gugclu bir surtict ile degistirin.
1. Enerjiyi kesiniz.
C'C ', Dahili EEPROM 2. AC motor sirlcusu giris voltajinin belirtilen voltaj araliginda

programlanamadi

oldugundan emin olun.
Enerjiyi tekrar verin.

Dahili EEPROM
okunamadi

Ana kontrol Unitesi ile power Unitesi arasindaki baglantilari
kontrol ediniz.

Sdrucuyu fabrika ayarlarina resetleyiniz..

Enerjiyi kesiniz.

2. AC motor sirlcusu giris voltajinin belirtilen voltaj araliginda

F = | Surtcl devreleri
C 3| anormal oldugundan emin olun.

3. Enerijiyi tekrar verin.

1. Harici terminal ile GND arasi E.F. girisi (N.A.) kapandiginda
E,‘: Harici hata surict U, V, W ¢ikisini durdurur.

2. Hata giderildikten sonra RESET yapiniz.

cFR

Otomatik hizlanma
/ yavasglama hatasi

1. AC motor suricusiine bagh motorun ¢alisma igin

uygunlugunu kontrol edin.

2. Rejeneratif enerjinin yiksek olup olmadigini kontrol edin.
3. Yk aniden degisiyor olabilir.

Cikis terminallerinden herhangi biri topraklandiginda, kisa devre
akimi AC motor surticlisi akim oraninin % 50'sinden fazla ise,
AC motor siriicist power modulu zarar gorebilir.

NOT: Kisa devre korumasi AC motor sirtciisiini koruma k

e
L= i | Toprak hatasi igindir. Kullaniciy korumak igin de ~ gildir.
1. IGBT power modulunin zarar gorip gérmedigini kontrol
ediniz.
Cikis hattindaki olasi zayif izolasyonlari kontrol ediniz.
AC motor surticlsu ile bilgisayar arasindaki baglantiy kontrol
CE ! Haberle sme hatasi ediniz.

(Pr.92'ye bakiniz)

Haberlesme protokoliiniin dogru ayarlandigini kontrol ediniz.

bb

Harici Base Block.

Harici giris terminali (B.B) aktif oldugu zaman, AC motor
surtclsu ¢ikigint kesecek.

2. AC motor siructsuni tekrar calistirmak igin harici giris

terminali (B.B) sinyalini kesiniz.
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Olgiiler mm [inch]

EEEEE

O%O

Model Adi A|lB|C]|D E F |G| H J K L
(?(?74;\',\1/'22112/2233?' 151.5 | 85.0 [113.0 {1305 [74.0 | 5.0 |141.5 [10.0 |49.0 | 20 |14.0 [305
015N LA/23A [5.96] |[3.35] |[4.45] |[5.14] |[2.91] | [0.2] |[5.57] |[0.39] |[1.93] |[0.08] |[0.55] |[1.20]

002M11A,

004M11A/21B,
007M11A/21B/43B/53A 161.0 {100.0 |116.5 (140.0 |89.0 | 45 (151.0 |10.0 |450 | 2.0 |14.0 |23.0

 015M21B/435/53A. [6.33] |[3.94] |[4.59] |[5.51] |[3.50] |[0.18] |[5.94] |[0.39] |[1.77] |[0.08] |[0.55] |[0.91]
022M23B/43B/53A

022M21A,
037M23A/43A/53A, 235.0 [125.0 |166.3 [205.0 |110.0 | 5.8 |[220.0 | 10.5 |885 | 25 |15.0 |46.9
055M23A/43A/53A, [9.25] |[4.92] |[6.55] ([8.07] |[4.33] |[0.23] ([8.66] |[0.41] |[3.48] ([0.10] |[0.55] |[1.85]
075M43A/53A
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