Onsoz

DELTA'nin yiksek performansh VFD-B Serisini sectiginiz icin tesekkir ederiz. VFD-B Serisi Uruinler, yiksek kaliteli komponentler, materyaller ve en son
mikroislemci teknolojisi kullanilarak tretilmektedir.

[ Baslarken

Bu kilavuz, AC siriicu kurulumu, parametre ayar, ariza giderilmesi ve ginlik bakiminda yardimci olacaktir. Cihazlarin guvenligini saglamak igin AC
suriicllere enerji vermeden Once asagidaki uyarilari okuyunuz. Daha detayli bilgi icin siruci ile birlikte verilen CD'nin igindeki Kullanici Manuel’i
inceleyin.
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6.
7.

Motora baglanti yapilmadan 6nce sirticiinin AC beslemesi séktlmelidir.

Enerji kesildigi halde bile DC-link kondansatdrlerinde tehlikeli voltaj kalir. Kisisel hasari énlemek icin AC siriiciiye midahale etmeden 6nce enerjinin
kesildiginden emin olun ve kondansatorlerin bosalmasi igin 10 dakika bekleyin.

Cihazin dahili devre ve kablolarinda degisiklik yapmayin.

Girig/Cikis terminallerine yanlis kablolar baglandiginda AC surtct blyuk hasar gorebilir. AC suriict U/T1, V/IT2 ve W/T3 ¢ikis terminallerine kesinlikle
dogrudan AC power beslemesi baglamayin.

VFD-B suriciyu toprak terminalini kullanarak topraklayin. Topraklama metodu suriiciiniin kuruldugu ulke kosullarina uygun olmalidir. Topraklama igin
baglanti semasini inceleyin.

VFD-B serisi surtcller 3-faz beslemeli AC motorlari degisik hizlarda kontrol etmek igin kullanilir, tek faz beslemeli motorlar icin kullaniimaz.

VFD-B serisi surticllerin cankurtaran ekipmanlarda kullanilmamasi tavsiye edilir.

WARNING!

1
2.

3.

Dahili komponentler tizerinde test yapmayin. AC motor iginde kullanilan yari iletkenler yiiksek basing nedeniyle zarar gorebilir.

Cihaz devrelerinde ylksek hassasiyete sahip MOS komponentler vardir. Bu komponentler 6zellikle statik elektrige karsi duyarlidir. Zarar gormemesi
icin bu komponentlere ve devrelere metal nesnelerle veya ¢iplak elle dokunmayiniz.

Cihazlarin bakimi yetkili kisiler tarafindan yapilmalidir.
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6.

Bazi parametre degisiklikleri suruicllye enerji verince motorun birden ¢alismasina neden olabilir.

AC motor siricu yiksek sicaklikta, direk ginisigi alan, yiiksek nem iceren, asiri titresimli patlayici gazlar veya sivilar olan, asindirici metal pargalara
maruz kalacagi ortamlara kurmayiniz.

AC motor surucileri belirtilen 6zellikler dahilinde kullanin. Uygulama esnasinda yapilacak olasi hatalar yanma yada elektrik sokuna neden olabilir.
insanlarin zarar gérmesini engellemek icin cocuklari ve konuda bilgisi olmayan personeli ekipmandan uzak tutun.

AC motor suriicu ile motor kablosu arasindaki kablo ¢ok fazla uzun olursa motorun izolasyon katmani zarar gorebilir. Lutfen bu durumda frekans
cevirici 6zellikli motor kullanin yada AC ¢ikis reaktori ekleyin. Detay icin Ek B bolimine bakiniz.

AC motor sirtcinin oransal voltaji <240V (460V modeller igin <480V , 575V modeller i¢in <600V ) olmali ve ana besleme akim kapasitesi <5000A
RMS (40hp (30kw) ve uzeri i¢in <10000A RMS ) olmalidir.

Standart Ozellikler

Voltaj S inifi 230V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXB 007 |015 |022 |[037 |[055 |075 |110 |150 |185 |220 |300 |370
Max.Uygulanabilir Motor Cikisi(kw)[0.75 |1.5 |2.2 |3.7 |55 |75 |11 15 18.5 |22 30 37
Max.Uygulanabilir Motor Cikisi (hp){1.0 2.0 3.0 |5.0 [7.5 |10 15 20 25 30 40 50
ECIklsKapasitesi (kVA) 1.9 |25 |42 |65 |95 |125 |18.3 |24.7 [28.6 |34.3 [45.7 [55.0
[Cikis Akimi (A) 50 [70 11 17 25 [33 J49 |65 [75 [o0 [120 [145
&[Maximum Cikis Voltaji (V) 3-Faz Girig Voltaji ile orantili
_{’{ Cikis Frekansi (Hz) 0.1~400 Hz
O Tastyici Frekans (kHz) 1-15 [1-9
Tek/3-faz 3-faz
Oransal Girig Akimi (A) 11.9/ |15.3/ |22/
57 |76 |155 20.6 |26 |34 |50 |60 |75 |90 |110 |142

Tek faz modeller igin 3 faz

besleme kullaniimasi|7.0 9.4 [14.0 |--
E durumunda giris akimlari
5 ; Tek/3-faz 3-faz
${Oransal Voliaj/Frekans 200-240V,50/60Hz | 200-240V, 50/60Hz
9, Voltaj Toleransi +10%(180~264 V)
3| Frekans Toleransi +5%(47~63 Hz)
Sogutma Metodu Dogal |[Fan Sogutmal
Agirlik (kg) 27 [32 Ja5 168 [8 Jio J13 13 13 J13 [36 [36
Voltaj Sinifi 460V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXB 007 |015 |022 |037 055 |075 {110 |150 {185 |220 {300 |370 {450 |550 [750
Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (kW) 0.75[1.5 |2.2 |3.7 |55 [7.5 |11 |15 |18.5/22 |30 |37 [45 [55 |75
Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (hp) 1.0 |2.0 |3.0 [5.0 |7.5 |10 |15 [20 (25 |30 |40 |50 |60 |75 |100
.= | Cikis Kapasitesi (kVA) 2.3 |3.2 |4.2 |6.5 [9.9 |13.7{18.3|24.4|28.9|34.3|45.7|55.6(/69.3|84 [114
B[ Cikis Akimi (A) 2.7 [42 |55 [85 [13 [18 [24 [32 [38 [45 [60 [73 [91 [110]150
8 Maximum Cikis Voltaji (V) 3-Faz Girig Voltajl ile orantili
£|Cikis Frekansi (Hz) 0.1~400 Hz
G| Tastyict Frekans (kHz) 1-15 |1-9 |1-6
= . 3-faz
£|Oransal Girig Akimi (A) 3.2 [4.3 [5.9 [11.2]14 [19 [25 [32 [39 [49 [60 [63 [90 130 [160
’g[Oransal Voltaj 3-faz 380 ~ 480 V
a, Voltaj Toleransi + 10%(342~528 V)
& |Frekans Toleransi +5%(47~63 Hz)
Sogutma Metodu Dogal [Fan Sogutmali
Agirlik (kg) 2.7 [32 ]45 [68 [8 10 13 [13 [13 [13 [36 [36 [36 [50 [50
Voltaj Sinifi 575V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXB 007 |015 |022 [037 |055 |075 [110 (150 |185 (220 |300 |370 |450 (550 |750
?{I(\E:\)/() Uygulanabilir Motor Gikist|o 75f1 5 |55 |37 |55 |7.5 |11 [15 [18.5|22 |30 |37 [45 |55 |75
mg’;' Uygulanabilir Motor Gikistly 5 |30 |5.0 |7.5 |10 |15 |20 |25 |30 |40 [50 [60 |75 |100
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= | Cikis Kapasitesi (KVA) 1.7 [3.5 [45 [7.5 [10 [13.4]18.9]21.9]26.9]33.9]40.8]51.8]61.7[79.7]99.6
S| Cikis Akimi (A) 1.7 [3.5 [45 [7.5 [10 [135[19 [22 [27 [34 [41 [52 [62 [80 [100
8 Maximum Cikis Voltaji (V) 3-faz giris voltaji ile orantili

_i'{ Cikis Frekansi (Hz) 0.1~400 Hz

O] Tastyici Frekans (kHz) 1-10 |1-8 |1-6

5 - 3-faz

Eo'ansa's'”“k'm' A 2.0 [3.6 [4.9 [9.9 [10.8[14.3[19.8]22 [27.7]37 |41 [52 [62 [95 [117
g Oransal Voltaj 3-faz 500 ~ 600 V

.| Voltaj Toleransi -15~+10% (425~660V)

3 |Frekans Toleransi + 5% (47~63Hz)

Sogutma Metodu Dogal Fan Sogutmali

Ak (kg) 27 [32 [45 [e.8 [8 [10 J13 [13 J13 13 36 [36 [36 [50 [50

NOT: 575V sinifi 20hp/15kW ve Uzeri cihazlar tasarim a  samasindadir.

Genel Ozellikler

Kontrol Sistem SPWM(Sinusoidal Pulse Width Modulation) kontrol (V/f veya sensorstiz vektor kontrol)

Cikis Frekans

Cozinarlugi 0.01Hz

Tork Karakteristikleri Otomatik tork ve kayma karsilama icerir, 1.0 HZ'de baslangi¢ torku %150 olabilir

Asiri Yuke Dayanikhlik |1 dakika boyunca ortalama akimin %150'sine kadar izin verir

Kayma Frekansi Ug bolge, ayar araligi 0.1-400Hz

?;zrlqaannr:wanavaslama 0.1 ~ 3600 saniye (Hizlanma/Yavaslama zamani igin 4 bagimsiz ayar)
5 Durma Engelleme -
X V) -~ ¥
= [seviyesi oransal akimin %20 ~ 250'si
g 1-400. %0-
£ bc Frenleme Calisma frekansi 0.1 490 OHz, cikis oransal aklmlq %0-100
g Kalkis zamani 0-60 saniye, durus zamani 0-60 saniye
X Reieneratif Fren Torku Yaklasik %20 (harici frenleme direnci ve tnitesi ile %125'e kadar mtmkin, 1-15HP
I ) arasinda dahili fren transistoru vardir)
c
2| VI Egrisi Ayarlanabilir V/f egrisi, 1.5 gug egrisi, 1.7 guc egrisi, kare ve kibik egri

Frek Tus takimi |G QD tuslari ile ayarlanir

rekans
Ayari Harici Potansiyometre-5kQ/0.5W, 0 ~ +10VDC; -10 ~ +10VDC, 4 ~ 20mA RS-485 arabirimi;
Sinyal cok-fonksiyonlu girigler 1 ~ 6 (15 adim, Jog, yukari/asagi)
alisma  |Tus takimi |RUN, STOP ve JOG ile ayarlanir

Calis

Komutu Harici 2 telli/3 telli (Fwd, Rev, EF), JOG calisma, RS-485 seri haberlesme ile (MODBUS),
= Sinyali Sinyal proses lojik kontrol
§ Coklu-step secimi 0 ~ 15, Jog, hizlanmal/yavaslama engeli, hizlan/yavasla switchleri,
@ | Gok-Fonksiyonlu  Girig[ sayici, PLC calisma, harici Base Block (NK, NA), yardimci motor kontrol pasif,
& | Sinyali ACI/AVI/AUI segimleri, siiricti reset, UP/DOWN tus ayarlari, sink/source secimi
x
©
S — - - -
2| Cok-Fonksiyonlu Cikis AC strcu <;§I|§|y9lr, frekansa ulasildi, non-zero, Base Block, hata goste[g?s!:
8| Sinvali local/remote goriintileme, PLC calisma gostergesi, yardimci motor ¢ikisi, strici
5 Y hazir, agiri isi alarmi, acil stop
g Analog Cikis Sinyali Cikis frekansi/akimi/voltaji/frekans komutu/hiz/faktor
Alarm Cikis Kontagi alarm durumunda kontak ¢ikis verir (1 adet role 3 adet open kollektor gikis)

AVR, hizllyavasl S-egrisi, asiri-voltaj/asiri-akim durma engeli, hata kayitlari, reverse
engelleme, anlik gii¢ kaybinda restart, DC fren, oto tork/kayma karsilama, auto tuning,
ayarlanabilir tasiyici frekansi, ¢ikis frekans limitleri, parametre kilit/reset, vektor
Calisma Fonksiyonlari kontrol, sayici, PG geri besleme kontrol, PID kontrol, fan & pompa kontrol, harici
sayicl, PLC, MODBUS haberlesme, anormal durumda reset, anormal durumda re-
start, enerji tasarrufu, uyku/uyanma fonksiyonu, dijital frekans ¢ikisi, fan kontrold,
uyku/uyanma frekansi, anal/yardimei frekans, 1./2. frekans kaynagi secimi

asir voltaj, asirt akim, distk voltaj, dustuk akim, harici hata, asir yuk, toprak hatasi,

Koruma Fonksiyonlart asin sicaklik, elektronik termik, IGBT kisa devre

8-tus, 5 haneli 7-segment LED, 8 durum LEDi, ana frekans, cikis frekansi, ¢ikis akimi,

Gaosterge Tuslari kullanici tamimli deger, ayar ve kilit icin parametre degerleri, hatalar, RUN, STOP,
RESET, FWD/REV, JOG
Koruma Sinifi 1P20
Kirlilik Derecesi 2
Kurulum Yeri Yikseklik 1,000 m veya alti, asindirici gaz,sivi ve toza karsl muhafaza edilmelidir
z Calisma Sicakhgi -10°C ~ 40°C Yogunlasmasiz ve donmamis ortamda
g» gf‘c‘gﬁ“mgal’ Nakliye| g o¢ - gooc
g Nem Orani RH %90 altinda (yogunlagsmasiz)
5 Titresim 20Hz altinda 9.80665m/s2 (1G) , 20 ~50Hz arasinda 5.88m/s2 (0.6G)

Belgeler C€ c@us 0
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Temel Baglanti $emasi

Kullanicilar baglantilarini agsagidaki baglanti semasina gére yapmaldirlar.
Braking resitor/unit (optional)

Refer to Appendix B for the use of

special braking resistor/unit.

*Three phase input power may apply tosingle - —— ——————______________

phase drives.
* For the single phase application, the AC input : DC reactor:

line can be connected to any two of the three (optional)

inputterminals R, S, T.

Braking resistor }
)

I The wiring for the models
| may be different. Refer to
I following figures for detail.

+1 %2/B1 B2 |

Fuse/NFB(None Fuse Breaker)

TN :
R(LL)—O O = R(L1)
S(L2)—0C__ O I S(L2)

i T(L3)

TL)—<S O

E@

|

1 Jumper

! L)
1

Motor

U Q

V(T2) O

W(T3) .-
@ E G

""""""""""
Recommended Circuit e ORB RA
EAWthen power supply Mc Are : O
tisturne ya 0l0 G i
i fault output OFF ON : RB Please refer to control
e OEMC : Terminal Explanation.
. +24V RC
gm;oa Sdeltlngt FWD/STOP O FWD ©
ode . ©
H‘k REV/STOP 5 O REV MQ1 Factory setting:
Swil indicates during operation
e 06 55— 5I06 QD | v urng operat
Pleaserefer to Figure 4 EF o EF MO2
for wiring of SINK Multi-step1 MI1 Factorysemng .
mode and SOURCE . © ‘5{‘ Freq. Setting Indication
mode. Multi-step 2 5— DMI2 48V50mA
Factory Mulu.—sle 5 OMI3 MO3 Factorysemng
setting Multi-step 4 HMI4 <5{’ I£§W5volt'§\ge Indication
om.
RESET 5 OMIS (OMulti-function
Accel/Decel proohéblt MG MCM Photocoulper Output
. ACounTer oo OTRG AF @ Analog Multi-function Output
Digital Signal Common Terminal
* Don't apply voltage fo ©DCM Factory setting: Analog freq.
Domt apply voltage to, AC M / current meter 0~10VDC/2mA
Vi ! irectly. Analog Signal common
©O+10v
3 Power supply Digital F output

Oavi

5KQ| 2

4~20mA

Analog Signal Common

Factory default: 1:1
Master Frequency Duty:SO%

0to 10V 47ko

Dlgital Signal Common

DC

61 Senal interface
1:EV 2: GND 3: SG-
4:SG+ 5:Reserved
6: Reserved

O Main circuit (power) terminals
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VFDO007B21A/23A/43A/53A,

VFD022B23B/43B/53A

DC choke
(optional) :
Jumper

tional)

Figure 1 for models of VFD-B Series

VFDO015B21A/21B/23A/23B/43A/53A,

Braking resistor

\ +1 *2/B1

B2 \

DC chock

] B
optional)

Figure 2 for models of VFD-B Series
VFDO022B21A, VFD037B23A/43A/53A
Braking unit(VFDB)/
braking resistor(BR) is optional

DB
(
Jumper
+1 4o/B1

B2 -

(minus sign)

DC chock
(optional)

Jumper

+2

Figure 3 for models of VFD-B Series
VFD055B23A/43A/53A, VFD0O75B23A/43A/53A, VFD110B23A/ 43A/53A,
VFD150B23A/43A/53A, VFD185B23A/43A/53A, VFD220B23A/43A/53A,
VFD300B23A/43A/53A, VFD370B23A/43A/53A, VFD450B43A/ 53A,

VFD550B43A/43C/53A, VFD750B43A/43C/53A
Braking unit/braking resistor(optional)

Lo} D

-(minus sign)

SINK mod ve SOURCE mod ba glantisi

SINK Mode O +24V
Sink FWDISTOP 5 O FwD
w1 |REV/STOP SREV
Source 1 JoG @ JOG
L) © EF
Multi-step 1 O MI1
4 Multi-step 2 O MI2
Factory 4 Multi:steg 3 O MI3
setting 4 Multi-step 4 =5 O Mi4
RESET _
TAccel/Decel prohibil QMIS
| SEE—— ©O MI6
Counter O TRG
Digital Signal Common DCM

*Don't apply voltage to
above terminals directly
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SOURCE Mode

Sink

e

Source

FWD/STOP ___
f———=

LJREV/STOP

+_JOG 5
| EF
Multi-step 1

+ Multi-step 2 5=
Multi-step 3

Multi-step 4

RESET
Accel/Decel prohibit

s ————— 5 o

Factory
setting

53

Counter

*Don't apply voltage to
above terminals directly
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Besleme Terminalleri ve Kontrol Terminali
1HP ~ 3HP (0.75 ~ 2.2kW) VFD007B21A/23A/43A/53A, VFD015B21A/21B//23A/23B/43A/53A, VFD022B23B/43B/53A

Joli™ elo
g :
Kontrol Terminali
o Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG (3.3-0.2 mm?)
O Besleme Terminali
o Tork: 18 kgf-cm (15.6 in-Ibf)
Kablo Olgiisii: 10-18 AWG (5.3-0.8 mm?) c¢ok
damarli kablo, 12-18 AWG (3.3-0.8 mm?) solid (tek
OS50 6000608 8| [ damarll)Kablo
Kablo Tipi: Sadece bakir, 75°C
|
T L 1 1 T T
AR I
oK T
AL —J

3HP ~ 5HP (2.2 ~ 3.7kW) VFD022B21A, VFD037B23A/43A/53A

Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG (3.3-0.2mm?)

Besleme Terminali

Tork: 18 kgf-cm (15.6 in-Ibf)

Kablo Olgiisii: 10-18 AWG (5.3-0.8mm?)
Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C

980 ﬁ

e | e 0

O [l - I8] [omlvrzwr]

Sorew Torque
L‘ T

wire Gauge

T50Aws

| < | © [riafsifrig
nio olnd
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7.5 HP ~ 15 HP (5.5kW ~ 11kW) VFD055B23A/43A/53A, VFDO75B23A/43A/53A, VFD110B23A/43A/53A

T T % o
o, i é o
L L] [ °K Kontrol Terminali

Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)

Kablo: 12-24 AWG (3.3-0.2mm?)

Besleme Terminali

@) Tork: 30Kgf-cm (26 in-Ibf)

Kablo: 8-12 AWG (8.4-3.3mm?)

Kablo Tipi: Sadece ¢cok damarli bakir, 75°C
NOT: Baglantida 6 AWG (13.3 mm ?) kablo
o ° ° kullaniliyorsa, yuvarlak (ring) kablo pabucu
kullaniimaldir.

& R i 1R [ &S
R/ /LT /L +2 u/rt[vrevms
5 POWER N ‘BE MOTOR @l

[© a

M ° ° 1M

Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG (3.3-0.2 mm?)

Besleme Terminali

Tork: 30Kgf-cm (26 in-Ibf)

Kablo: 2-8 AWG (33.6-8.4 mm?)

Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarl bakir, 75°C

[o]

o oue o NOT: Baglantida 6 AWG (13.3 mm ) kablo
o .

U EAN e kullanihyorsa, yuvarlak (ring) kablo pabucu

| e | | | v kullaniimalidir.

D =1 01 1 g
L [RitsialTis[ 1] 2] - Jurtvmalwrs] o
A& rower_ | oce) e @uoror

2
ol

® ©
© ©
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40 HP ~ 50 HP (30 ~ 37kW) 230V (VFD300B23A, VFD370B23A)
75 HP ~ 100 HP (55 ~ 75kW) 460V (VFD550B43C, VFD750B43C)
75 HP ~ 100 HP (55 ~ 75kW) 575V (VFD550B53A, VFD750B53A)

O ©]

Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG (3.3-0.2 mm?)

Besleme Terminali

Tork: 200kgf-cm (173 in-Ibf)

Kablo Olgusii: 2/0 - 3/0 AWG (67.4-85 mmz)
Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C

40 HP ~ 60 HP (30 ~ 45kW) 460V (VFD300B43A, VFD370B43A, VFD450B43A)
40 HP ~ 60 HP (30 ~ 45kW) 575V (VFD300B53A, VFD370B53A, VFD450B53A)

(@] (@]

Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG (3.3-0.2 mm?)

Besleme Terminali

Tork: 58.7kgf-cm (50.9 in-Ibf) max.

Kablo Olgiisii: 2-4AWG (33.6-21.2 mm?)
Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C
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75-100 HP (55-75kW) 460V (VFD550B43A, VFD750B43A)

Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in
Kablo: 12-24 AWG

Besleme Terminali

WIRE SADDLE

Kablo:

Tork: 200 kgf-cm (173 in-Ibf)

VFD550B43A : 2/0 AWG (67.4 mm?)
VFD750B43A: 3/0 AWG (85 mm?)
Kablo Tipi: Sadece ¢ok damarli bakir, 75°C

-Ibf)
(3.3-0.2 mm?)

Terminal Agiklamasi

Terminal Semboll Terminal Fonksiyonu Aciklamasi

R,S, T R/L1, S/L2, T/L3 |AC besleme giris terminalleri (1-faz/3-faz)

U, vV,w UIT1, VIT2, W/T3 | AC siiriicu ¢ikis terminalleri motor baglanti uclari

P1, P2 +1, +2 DC Link Reaktor baglanti Uglari (istege bagh)

P-B, P2/B1~B2 |+2/B1~B2 Frenleme direnci baglanti uclari (istege bagl)

P2~N, P2/B1~N [+2~(-), +2/B1~(-) | Harici Frenleme Unitesi baglanti Uglari (VFDB serisi)
@ Toprak baglantisi, bolgesel sartlara uygun yapiimalidir.

Kontrol Terminal Aciklamalari

Terminal Terminal Eonksivonu Fabrika De geri (SINK)
Semboli Y ON: DCM ile ba glanti yapin
FWD Forward-Stop komutu ON: FWD yonde Run alir, OFF: Stop metoduna gére durur
REV Reverse-Stop komutu ON: REV ydnde Run alir, OFF: Stop metoduna goére durur
JOG Jog komutu ON: JOG calisma, OFF: Stop metoduna goére durur
. ON: Harici hata. “EF” gosterir ve Stop Metoduna gore durur.
EF Harici hata OFF: hata yok
TRG Harici counter girigi ON: Her tetiklemede sayici degeri 1 artar.
) 3 . .« 1_a| GOk fonksiyonlu giriglerin fonksiyon tanimlamasi igin
MI1-6 Gok-fonksiyonlu Girig 1-6 Pr.04-04 ~ Pr.04-09 parametrelerine bakiniz.
Dijital Frekans Metre
(Open Kollektér Cikis) | Pulse voltaj gikis monitdr sinyali, gikis frekansi ile orantili
proen % Gorev-periyodu: 50%
Oran: Pr.03-07
DFM Min. yiik: 10KQ
}5 ELL Max. akim: 50mA
Max. voltaj: 48VDC.
+24V DC Voltaj Kaynagi +24VDC, 20mA: SOURCE mod igin kullanihr
DCM Dijital Sinyal Ortak Ucu | Sink modda iken dijital girislerin ortak ucu olarak kullanilir.
Cok-fonksiyonlu role .
RA cikisi (N.A) a Rezistif Yik:  5A(N.O.)/3A(N.C.) 240VAC
- - - 5A(N.O.)/3A(N.C.) 24VDC
RB ok If"(’,:‘k;“)mb”'“ o6l |ndukiif Yik:  1.5A(N.0O.)/0.5A(N.C.) 240VAC
Glkist (N1 § 1.5A(N.0.)/0.5A(N.C.) 24VDC
RC Gok-fonksiyonlu role| programlama igin Pr.03-00'a bakiniz
ortak ucu
ok-fonksivonlu Cikis 1| Maximum 48VDC, 50mA
MO1 p Y Glkis Programlama igin Pr.03-01 ~ Pr.03-03 bakiniz
(Fotokuplor) o
MO1-MO3-DCM ax: 4Bvde
Cok-fonksiyonlu Cikis 2| |
MO2 (Fotokuplor) MO1-MO3
Cok-fonksiyonlu Cikis 3 4
MO3 (Fotokuplér) McMm 1
Internal Circuit )
Cok-fonksiyonlu cikis g . .
MCM ortak ucu Cok-fonksiyonlu ¢ikiglar igin ortak ug
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Terminal : " Fabrika De geri (SINK)
Semboli Terminal Fonksiyonu ON: DCM ile ba glanti yapin
+10y  |Potansiyometre +10VDC 20mA
beslemesi
Analog voltaj Girigi
0w AVI circuit Empedans: 47kQ
— | Cozunurlik: 10 bit
AV Aralik:0 ~10VDC = 0 ~ Max. Cikis Frekansi (Pr.01-00)
r Secim: Pr.02-00, Pr.02-13, Pr.10-00
Ayar: Pr.04-00 ~ Pr.04-03
Internal Circuit -
Analog akim girigi
o Aeteren Empedans: 250Q
[Cozunurlik: 10 bit
ACI L Aralik: 4 ~ 20mA =0 ~ Max. Cikis Frekansi (Pr.01-00)
Secim: Pr.02-00, Pr.02-13, Pr.10-00
Ayar: Pr.04-11 ~ Pr.04-14
*M " Internal Circuit
Yardimci analog voltaj
girisi
AUl circuit Empedans: 47kQ
— | Gozunurluk: 10 bit
AUI Aralik:-10 ~ +10VDC=0~Max. Cikis Frekansi(Pr.01-00)
r Secim: Pr.02-00, Pr.02-13, Pr.10-00
Ayar: Pr.04-15 ~ Pr.04-18
A memalCircatt
Analog ¢ikis metre 0~ 10V, 2mA
Acuercut - Empedans: 470Q
AFM P Cikis akimi 2mA max
T T Cozinurluk: 8 bit
Aralik: 0~10vVDC
ermatciast | Fonksiyon: Pr.03-05
ACM Analog - kontrol - sinyali \\/ aci AUI, AFM icin ortak ug
(ortak)

Tus takimi Agiklamasi

Tus takimi iki bélumden olusur: Gosterge paneli ve tuglar. Gosterge paneli parametre degerlerini ve AC sirlicinin durumunu gosterir. Tuslar kullanici ile

surlict arasinda programlamayi saglayan arabirimdir.

Frequency Command
Status indicator

Output Frequency |
Status indicator

User Defined Units
Status indicator

JOG
Jog operation selector

Leftkey ——
Moves cursor to the left \'@ %

RUN STOP JOG FWD REV

—— LED Display
Display frequency, current, voltage
and error, etc.

—— Part Number

Status Display
—— Display of drive status

MODE
Display mode selector

UP and DOWN Key

Sets the parameter
number and changes the

numerical data, such as
Master Frequency.

J PROG/DATA
Used to enter programming parameters
J STOP/RESET
STOP
(RUN), (Reser
RUN key
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Dijital Tu ¢ Takimi Cali sma Adimlari

Selection mode

. PROG
NOTE: In the selection mode, press pata ~ to setthe parameters.

To set parameters
[y )
-cno-
— ¢ parameter set successfully
1NN
- D~ W

£80G
[ bam o

parameter set error
[J~s mope move to previous display

NOTE: In the parameter setting mode, you can press[ﬂ:&;‘MODE to return to the selection mode.

To shift cursor

START
i ccooRal SCCORal cooCRal 5000RRd 5000
@1 @ 2@ Al el

To modify data

START
i coooRal o299kl 5000
\ LRI A =1

To set direction
(-Fg-Bll --Co-Bll -F-d-]

A or ¥ =1 A or 'W
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Parametre Ozeti

A Caligma sirasinda ayarlanilabilen parametre
Fabrika |Musteri
Parametre |Aciklama |Ayarlar |Degeri | Ayari
Grup 0 Kullanici Parametreleri
00-00 AC surticuniin kodu Sadece okunabilir #
00-01 AC siruclinin ortalama| Sadece okunabilir #i#
akim gostergesi
08: Tus takimi Kilidi
09: bitiin parametreler fabrika ayarlarina
00-02 Parametre Reset resetlenir (50Hz, 220V/380V/575V) |00
10: butin parametreler fabrika ayarlarina
resetlenir (60Hz, 220V/440V/575V)
00: Frekans komutu (F LEDi yanar)
Displa: Baslangic| 01: Gikis frekansi (H LEDi yanar)
~00-03 Gdsterygesi Segim§i 9| 02: Kullanic: tanimli birim (U LEDi yanar) |00
03: Cok-fonksiyonlu display, Pr.00-04
04: FWD/REV komutu
00: Cikis akimini gosterir (A)
01: Counter degerini gosterir (C)
02: Proses uygulama goruntileme (1.tt)
03: DC-BUS voltajini gdsterir ()
04: Cikis voltajini gosterir (E)
05: Cikis gug faktorl agisi (n)
06: Cikis glicina gosterir (P)
. 07: Aktif motor hizini goster (HU)
w0004 | GOK Fonksiyonlu| og:  Tork  orani  tahmini  degeri|oo
Display Secimi goruntiileme(akima gore) (t)
09: PG sayisi/10ms gosterme (G)
10: Analog geri besleme sinyal degeri (b)
(%)
11: AVI goruntileme (U1.) (%)
12: ACI goéruntuleme (U2.) (%)
13: AUI goriintileme (U3.) (%)
14: Sogutucu sicakhgi gostergesi (T)
Kullanici-Tanimli
»00-05 Katsay! (K) 0.01 ~ 160.00 1.00
00-06 Software Versiyonu Sadece-okunabilir #.1##
00-07 Sifre Girisi 00 ~ 65535 00
00-08 Sifre Ayari 00 ~ 65535 00
00: V/f Kontrol
01: V/f + PG Kontrol
00-09 Kontrol Metodu 02: Vektdr Kontrol 00
03: Vektor + PG Kontrol
00-10 Rezerve
Grup 1 Temel Parametreler
01-00 Maximum Ckis| 50 00 ~ 400.00 Hz 60.00
Frekansi (Fmax)
Maximum Voltaj _
01-01 Frekansi (Fbase) 0.10 ~ 400.00 Hz 60.00
) 230V serisi: 0.1V ~ 255.0V 220.0
01-02 '\\/";;‘;’T‘(‘U‘m%;k)@ 460V serisi: 0.1V ~ 510.0V 440.0
! 575V serisi: 0.1V ~ 637.0V 575.0
01-03 Orta-Nokta  Frekansi| 4 14 _ 400,00 Hz 0.50
(Fmid)
. | 230V serisi: 0.1V ~ 255.0V 1.7
01-04 g/rrt;‘i'd’\)"’kta Voltajl| 460y serisi: 0.1V ~ 510.0V 3.4
575V serisi: 0.1V ~ 637.0V 4.8
01-05 Minimum G kis 0.10 ~ 400.00 Hz 0.50
Frekansi (Fmin)
Minimum Ciki 230V serisi: 0.1V ~ 255.0V 17
01-06 voltail O/min)$ 460V serisi: 0.1V ~ 510.0V 3.4
! 575V serisi: 0.1V ~ 637.0V 48
01-07 Cikis Frekansi 1~120% 100
Ust Limiti
01-08 Cikis Frekansi Alt Limiti | 0 ~100 % 0
»01-09 Hizlanma Zamani 1 0.01 ~3600.0 s 10.0
»01-10 Yavaglama Zamani 1 0.01 ~3600.0 s 10.0
»01-11 Hizlanma Zamani 2 0.01 ~3600.0s 10.0
¥ 01-12 Yavaglama Zamani 2 0.01 ~3600.0 s 10.0
01-09 ~ 01-12: 30hp (22kW) ve uzeri modeller icin fabrika degeri 60sn’dir.
»01-13 Jog Hizlanma Zamani 0.1 ~ 3600.0 sn 1.0
~01-14 Jog Frekansi 0.10 Hz ~ 400.00 Hz 6.00
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Fabrika |Musteri
Parametre |Aciklama Ayarlar Degeri |Ayari
00: Lineer Hizlan/Yavasla
Otomatik 01: Otomatik Hizlan, Lineer Yavasla
Hizlanma/Yavaslama 02: Lineer Hizlan, Otomatik Yavasla
»01-15 (Hizlanma/Yavaglama | 03: Otomatik Hizlan/Yavagla (yike gére) [00
Zaman Ayar’'nal o4: Otomatik Hizlan/Yavasla
bakiniz) (Hizl. / Yavasl. Zamanina gore)
01-16 Hizlanma S-Egrisi 00 ~ 07 00
01-17 Yavaglama S-Egrisi 00 ~ 07 00
»01-18 Hizlanma Zamani 3 0.01 ~ 3600.0 sn 10.0
»01-19 Yavaglama Zamani 3 0.01 ~ 3600.0 sn 10.0
»01-20 Hizlanma Zamani 4 0.01 ~3600.0 sn 10.0
»01-21 Yavaglama Zamani 4 0.01 ~ 3600.0 sn 10.0
01-18 ~ 01-21: 30hp (22kW) ve Uzeri modeller icin fabrika degeri 60sn.
»01-22 Jog Yavaglama Zamani | 0.1 ~ 3600.0 sn 1.0
00: birim: 1 sn
01-23 ?Izlanmg{\(a\(a$lama 01: birim: 0.1 sn o1
amant Birimi 02: birim: 0.01 sn
Grup 2 Cali sma Metodu Parametreleri
00: Dijital tus takimindaki (PUO1)
UP/DOWN tuslar veya  cok-
fonksiyonlu girislerden (UP/DOWN).
Kullanilan son frekans saklanir.
01: AVldan 0 ~ +10V
02: ACl'dan 4 ~ 20mA
02-00 1. Ana Frekans 03: AUl'dan -10 ~ +10Vdc 00
Komutu Kaynag 04: RS-485 seri haberlesme (RJ-11).
Kullanilan son frekans saklanir.
05: RS-485 seri haberlesme (RJ-11).
Kullanilan son frekans saklanmaz.
06: Ana ve yardimci frekansin birlikte
kullanimi (bakiniz Pr. 02-10 ~ 02-12)
00: Dijital tus takimi (PUO1)
01: Harici terminallerden. Tus takimindan
STOP/RESET aktif.
02: Harici terminallerden. Tus takimindan
1. Calisma STOP/RESET pasif.
02-01 Komutu Kaynagi 03: RS-485 seri haberlesme (RJ-11). Tus|00
takimindan STOP/RESET aktif.
04: RS-485 seri haberlesme (RJ-11).
Tus takimindan STOP/RESET pasif.
00: STOP: rampali dur; E.F.: serbest dur
01: STOP: serbest dur; E.F.: serbest dur
»02-02 | Durma Metodu 02: STOP: rampali dur; E.F.: rampali dur |00
03: STOP: serbest dur; E.F.: rampali dur
230V&460V:1-5hp/0.75-3.7kW: 1-15kHz |15
7.5-25hp/5.5-18.5kW: 01-15kHz (09
30-60hp/22-45kW: 01-09kHz 06
02-03 g\éVli\:IniTa§|y|C| Frekans 75-100hp/55-75kW: 01-06kHz |06
¢ 575V: 1-15hp/0.75-11kW: 01-10 kHz 06
20-60hp/15-45kW: 01-08 kHz 06
75-100hp/55-75kW: 01-06kHz 06
. . 00: ileri/geri calisma izinli
02-04 Motor Yon Kontrol 01: Geri calisma izni yok 00
02: lleri galigma izni yok
. . 00: 2-telli: FWD/STOP, REV/STOP
02-05 2-telli/3-telli  Calismal o1: 2-telli: FWD/REV, RUN/STOP 00
Kontrol Modlari . .
02: 3-telli galisma
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Fabrika [Musteri
Parametre |Aciklama Ayarlar Degeri |Ayari
00: Pasif. Calisma komutu kaynagi Pr.02-
01 velveya Pr.02-14 degisse bile
calisma durumu degismez.
01: Aktif. Calisma komutu kaynagi Pr.02-
) 01 velveya Pr.02-14 degisse bile
Line  Start  Lockout calisma durumu degismez.
02-06 (Enerji_geldiginde ¢Ikis| go. pasif. Calisma komutu kaynagi Pr.02-|00
engelleme) 01 velveya Pr.02-14 degisirse calisma
durumu degisir.
03: Aktif. Calisma komutu kaynagi Pr.02-
01 ve/veya Pr.02-14 degisirse ¢alisma
durumu degisir.
00: 0 Hz'e yavasla
02-07 ACI Sinyal Kaybi 01: Serbest dur ve “EF gost_er o0
Davranigi (4-20mA) 02: Son frekans komutu ile galismaya
devam et
00: Hizlanma/yavaglama zamanina gore
01: Sabit hiz
02-08 Yukari/Asag Modu 02: Hizlanmalyavaglama zamanina gore, {00
ama durdugunda frekans komutu O
(sifir) olur.
Yukari/Asagi
: Galigmanin N
»02-09 hizlanmalyavaslama 0.01~1.00 Hz/msn 0.01
sabit degisim hizi
00: Dijital tus takimi (PUO1) veya cok-
fonksiyonlu  giriglerle  UP/DOWN.
Kullanilan son frekans saklanir.
Ana Frekans Komutu| 01: AVI'dan 0 ~+10V
#02-10 | kaynag: 02: ACl'dan 4 ~ 20mA 00
03: AUl'dan -10 ~ +10Vdc
04: RS-485 seri haberlesme (RJ-11).
Kullanilan son frekans saklanir.
00: Dijital tus takimi (PUO1) veya ¢ok-
fonksiyonlu  girislerle  UP/DOWN.
Kullanilan son frekans saklanir.
01: AVl'dan 0 ~ +10V
#02-11 Ii:ﬁ'mc:( an a,l':rekans 02: ACI'dan 4 ~ 20mA 00
ynag 03: AUl'dan -10 ~ +10Vdc
04: RS-485 seri haberlesme (RJ-11).
Kullanilan son frekans saklanir.
Ana  ve  Yardimcif go: Ana frekans + yardimei frekans
#02-12 Ffe_kans Komutlarinin 01: Ana frekans — yardimci frekans 0o
Birlikte Kullanimi
00: Dijital tus takimi (PUO1) veya ¢ok-
fonksiyonlu  girislerle  UP/DOWN.
Kullanilan son frekans saklanir.
01: AVl'dan 0 ~ +10V
02: ACl'dan 4 ~ 20mA
03: AUl'dan -10 ~ +10Vdc
2. Frekans
»02-13 - 04: RS-485 seri haberlesme (RJ-11).[00
Komutu Kaynagi
Kullanilan son frekans saklanir
05: RS-485 seri haberlesme (RJ-11).
Kullanilan son frekans saklanmaz.
06: Ana ve yardimci frekansin beraber
kullanimi (bakiniz Pr. 02-10 ~ 02-12)
00: Dijital tus takimi (PUO1)
01: Harici terminaller. Tus takimindaki
STOP/RESET tuslar aktif.
02: Harici terminaller. Tus takimindaki
w02-14 | 2. Galisma Komutu|  STOP/RESET tuslari pasif. 00
Kaynag 03: RS-485 seri haberlesme (RJ-11). Tus
takimi STOP/RESET tuslari aktif.
04: RS-485 seri haberlesme (RJ-11). Tus
takimi STOP/RESET tuslari pasif.
w02-15 | TUs takimi o Frekans| o o _ 400 00Hz 60.00
Komutu
Grup 3 Ciki § Fonksiyonu Parametreleri
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Fabrika [Musteri
Parametre |Aciklama |Ayarlar Degeri |Ayari
00: fonksiyon yok
01: AC surlcu galisiyor
02: Ana frekansa ulasildi
03: Sifir Hizi
04: asiri tork algilama
05: Base-Block (B.B.) gostergesi
06: duslk-voltaj gdstergesi
07: Calisma modu gostergesi
. ..1..| 08: Hata bildirimi
Cok-Fonksiyonlu Roéle o
09: Istenen frekansa ulasildi 1
03-00 gl(l:('f)' (RAL, RB1, 10: PLC programi galigiyor 08
11: PLC program stepi tamamlandi
12: PLC programi tamamlandi
13: PLC program calismas! durduruldu
14: Terminal sayma degerine ulasildi
15: Onsayici degerine ulasildi
16: Yardimci motor No.1
17: Yardimci motor No.2
18: Yardimci motor No.3
19: Sogutucu asiri 1sindi 01
03-01 Cok-fonksiyonlu  Cikig| 20: AC motor siriict hazir
Terminali MO1 21: Acil stop géstergesi
22: Istenen frekansa ulagildi 2
23: Software frenleme sinyali
03-02 24: sifir hiz ¢ikig sinyali
Gok-fonksiyonlu  Cikig| 25: Dustik-akim algilama 02
Terminali MO2 26: Calisma gostergesi (H>=Fmin)
27: Geri besleme sinyal hatasi
5503 28: Kullanici-tanimli dusuk-voltaj algilama
- 29: Fren kontrol (istenen frekansa
Cok-fonksiyonlu  Cikig|ulasildi 3) 20
Terminali MO3
03-04 Istenen Frekansa 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
Ulasildi 1
00: Analog frekans metre
01: Analog akim metre
. . 02: Cikis voltaji
03-05 Analog Cikis Sinyali 03: Cikis frekans komutu 00
04: Motor ¢ikis hizi
05: Yiik gli¢ faktorii (cos90° ~ Cos0°)
»03-06 Analog Ciks Kazanci 01 ~ 200% 100
»~03-07 Dijital Cikis Carpim| 01 ~ 20 01
Faktoru
»03-08 Terminal Sayici Degeri | 00 ~ 65500 00
»03-09 Onsayici degeri 00 ~ 65500 00
03-10 Istenen Frekansal 4 54 - 400.00 Hz 0.00
Ulasildi 2
00: Onsayici degerine ulagildi, displayde
03-11 Onsayici Degerine EF goriimez 00
Ulasildiginda EF Aktif [ 01: Onsayici degerine ulasildi, displayde
EF aktif
00: Fan surekli aktif
01: AC siriicti durduktan 1 dakika sonra
fan durur
03-12 Fan Kontrol 02: AC sirici run alinca fan caligir, AC|gg
sirticti durunca fan durur
03: On sicaklik degerine ulaginca fan
calismaya baslar
03-13 Fren Birakma Frekansi | 0.00 ~ 400.00Hz 0.00
03-14 Frenleme Frekansi 0.00 ~ 400.00Hz 0.00
Grup 4 Giri § Fonksiyonu Parametreleri
#¥04-00 [AVI Analog Girig EGimi 0.00~200.00 % 0.00
. o 00: Pozitif e§im
04-01 AVI Egim Polaritesi 01: Negatif egim 00
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Fabrika |Musteri
Parametre |Aciklama Ayarlar Degeri |Ayari
~04-02 | AVI Girig Kazanci 1~200% 100
00: AVI negatif e§im komutu yok
04-03 AVI Negatif Egim, 01: Negatif egim: Ters hareket akif 0
Ters Hareket Aktif/Pasif | 02 Negapf egim: Ters hareket pasif
00: fonksiyon yok
Cok-Fonksiyonlu  Girig| 01: Cok-Adimli hiz komutu 1
04-04 Terminali 1 (MI1) 02: Cok-Adimhi hiz komutu 2 01
03: Cok-Adimli hiz komutu 3
04: Cok-Adimh hiz komutu 4
05: Harici reset (N.A.)
04-05 Cok-Fonksiyonlu  Girig| 06: Hizlanma/Yavaglama engeli 02
Terminali 2 (MI2) 07: Hizl /Yavagl. zamani segimi komutu 1
] | 08: Hizl /Yavagl. zamani segimi komutu 2
04-06 (;ok—l_:onlkswonlu Giris| 0g: Harici base block (N.O.)
Terminali 3 (MI3) 10: Harici base block (N.C.)
11: Yukari: Ana frekansi artir 03
12: Asagi: Ana frekansi azalt
13: Sayici reset
14: PLC programini cahistir
15: PLC programini duraklat
. | 16: Yardimci motor No.1 ¢ikisi pasif
04-07 Cok-Fonksiyonlu  Giris| 17: yardimci motor No.2 cikis pasif
Terminali 4 (M14) 18: Yardimci motor No.3 ¢ikigl pasif
19: Acil stop (N.A.)
20: Acil stop (N.K.) 04
21: Ana Frekans secimi AVI/ACI
22: Ana Frekans segimi AVI/AUI
23: Galisma komutu segimi (tus
takimi/harici terminal)
24: Otomatik hizl /yavagl. modu pasif
25: Forced stop (N.K.)
; i | 26: Forced stop (N.A.)
ok-fonksiyonl 1
Gokefonksiyonlu — GiMiS| 7. parametre kilidi akiif (N.A.) 05
Terminali 5 (MI5) - .
04-08 28: PID fonksiyonu pasif
29: Jog FWD/REV komutu
30: Harici reset (N.K.)
31: 2. frekans komutu kaynag aktif
32: 2. gcalisma komutu kaynag aktif
. .. | 33: Tek seferlik PLC uygula
04-09 Gok-fonksiyoniu  Giris| 34. temel index fonksiyonu igin Proximity| g
Terminali 6 (MI6) sensor girisi
35: Cikis kesme stop (NA)
36: Cikis kesme stop (NK)
Dijital Terminal Girig| 1 ~ 20 (*2ms
04-10 Gecikme Zamani (2ms) o1
~04-11 | ACI Analog Girig Egimi | 0.00~200.00 % 0.00
- - 00: Pozitif egim
04-12 ACI Egim Polaritesi 01: Negatif egim 00
~04-13 | ACI Girig Kazanci 01 ~ 200 % 100
N 00: ACI negatif e§im komutu yok
04-14 ACI Negatif Egim, Ters| 1. Negatif egim: Ters hareket aktif 00
Hareket Aktif/Pasif oL .
02: Negatif egim: Ters hareket pasif
w~04-15 | AUI Analog Girig Egimi | 0.00~200.00 % 0.00
04-16 | AUIEgim Polaritesi %‘iﬂ Eg;gﬁegg‘m 00
~04-17 | AUI Girig Kazanci 01 ~ 200 % 100
L 00: AUI negatif egim komutu yok
04-18 AUI Negatif EGim | 01: Negatif egim: Ters hareket aktif 00
Ters Hareket Aktif/Pasif
02: Negatif egim: Ters hareket pasif
AVI Analog Girig _ 0.05
04-19 Gecikmesi 0.00 ~ 10.00 sn
04-20 ACI  Analog  Girig[ 0.00 ~10.00 sn 0.05
Gecikmesi
04-21 AUI Analog Girig| 0.00 ~ 10.00 sn 0.05
Gecikmesi
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Fabrika [Musteri
Parametre |Aciklama Ayarlar Degeri |Ayari
3 Analog Girig Frekans| 00: 0.01Hz
04-22 | Cozunirlugu 01: 0.1Hz o1
indeks Fonksiyonu| , _ 200
04-23 Rediiktor Orani 4~1000
N N 0
04-24 Indeks Fonksiyonu 0.0 ~360.0 180.0
Indeks Agisi
indeks Fonksiyonu| 0.00 ~100.00 sn 0.00
> 04-25 Yavaglama Zamani
Grup 5 Cok-Adimh Hiz ve PLC Parametreleri
» 05-00 1. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»05-01 2. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
» 05-02 3. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»05-03 4. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»05-04 5. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
# 05-05 6. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
» 05-06 7. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»05-07 8. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
» 05-08 9. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»05-09 10. Adim Hiz Frekansi | 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»05-10 11. Adim Hiz Frekansi | 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
A~ 05-11 12. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»05-12 13. Adim Hiz Frekansi | 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»05-13 14. Adim Hiz Frekansi | 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
»~05-14 15. Adim Hiz Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 0.00
00: PLC uygulamasi pasif
01: bir program cevrimini ¢alistir
02: program cevrimlerini surekli calistirir
05-15 PLC Modu 03: bir program cevrimini adim adim|gg
cahistirir
04: program cevrimlerini surekli olarak
adim adim caligtirir
05-16 PLC lleri/ Geri Hareket | 00 ~ 32767 (00: FWD, 01: REV) 00
05-17 1. Adim Caligma Siresi [ 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-18 2. Adim Caligma Siresi | 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-19 3. Adim Caligma Suresi | 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-20 4. Adim Calisma Siresi | 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-21 5. Adim Caligma Siresi | 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-22 6. Adim Calisma Suresi | 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-23 7. Adim Calisma Siresi | 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-24 8. Adim Calisma Stiresi | 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-25 9. Adim Calisma Siresi | 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
05-26 10. Adim  Calisma| 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
Siresi
05-27 11.  Adim  Calisma| 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
Siresi
05-28 12. Adim  Calisma| 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
Siresi
05-29 13.  Adim  Calisma| 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
Suresi
05-30 14.  Adim  Calisma| 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
Suresi
05-31 15. Adim  Calisma| 00 ~ 65500 sn veya 00 ~ 6550.0 sn 00
Siresi
L 00: 1sn
05-32 Zaman Birimi Ayari 01:0.1 sn 00
0533 | Atlama_ Frekans| 4 45-400.00 Hz 0.00
Genisligi
05-34 Egim Frekansi Genisligi [ 0.00~400.00 Hz 0.00
Grup 6 Koruma Parametreleri
230V serisi: 330.0V ~ 410.0V 390.0V
. 460V serisi: 660.0V ~ 820.0V 780.0V
. Asirt  Voltaj  Durma| 575V serisi: 825.0V ~1025.0V
06-00 Engelleme Seviyesi 975.0v
9 Y 00: asIri -voltaj durma engelleme pasif
Hizlanmada Asiri-Akim
06-01 Durma Engelleme| 20 ~ 250% 170
Seviyesi
Calisma esnasinda Agiri-
06-02 Akim Durma Engelleme| 20 ~ 250% 170
Seviyesi

Revizyon 10/2005, BQO03, SW V4.08

Turkce-16




Revizyon 10/2005, BQO03, SW V4.08

Turkce-17

Fabrika [Musteri
Parametre |Aciklama |Ayarlar Degeri |Ayari
00: Pasif
01: Sabit hizli calisma esnasinda aktif.
Asiri-tork tespit edildikten sonra, OL1
veya OL olusuncaya kadar ¢alisir.
02: Sabit hizli calisma esnasinda aktif.
_ Asiri-Tork Algilama Asiri-tork  tespit edildikten sonra
06-03 Modu (OL2) durur. 00
03: Hizlanma esnasinda aktif. Asiri-tork
tespit edildikten sonra, OL1 veya OL
olusuncaya kadar caligir.
04: Hizlanma esnasinda aktif. Asiri-tork
tespit edildikten sonra durur.
Asir-Tork Algilama
06-04 Seviyesi 150
10 ~ 200%
06-05 Agir-Tork Algilamal o _ 600 sn 0.1
Zamani
00: Standart motor(kendinden fan
Elektronik Termik Asiri sogutmal)
06-06 Yuk Réle Secimi 01: Ozel motor (harici sogutma) 02
02: pasif
06-07 Blektronik ~_— Termik| 55 _ 600 sn 60
Karakteristigi
00: hata yok
01: Asiri akim (oc)
02: Asiri voltaj (ov)
03: Asiri 1s1 (oH)
06-08 Mevcut Hata Kayd
veu vel 04: Asiri yuk (oL)
05: asiri yik (oL1)
06: Harici hata (EF)
07: IGBT koruma (occ)
08: CPU hatasi (cF3)
09: Donanim koruma hatasi (HPF)
10: Hizlanma sirasinda asiri akim (ocA)
06-09 2. Hata Kaydi 11: Yavaglama sirasinda asir akim
(ocd)
12: Calisma esnasinda asiri akim (ocn)
13: Toprak hatasi (GFF)
14: Rezerve 00
15: CF1
16: CF2
17: Rezerve
06-10 3. Hata Kayd!i 18: Motor asiri-yuk (oL2)
19: Otomatik Hizl /Yavasl. hatasi (CFA)
20: SW/Sifre Korumasi (codE)
21: Harici Acil Stop (EF1)
22: Faz-Kaybi (PHL)
23: Onsayici degerine ulagildi, EF aktif
(cEF)
24: Dusuk-akim (Lc)
06-11 4. Hata Kayd! 25: Analog geri besleme sinyal hatasi
(AnLEr)
26: PG geri besleme sinyal hatasi
(PGErr)
- 00
Duslik-Akim o
06-12 Algilama Seviyesi 00~100% (00: pasif)
tsiik- 0.1~ 3600.0 sn
06-13 Dusuk-Akim 10.0
Algilama Zamani
00: Uyarir ve ¢alismaya devam eder
o 01: Uyarir ve rampali durur
06-14 Diisik-Akim 02: Uyarir ve serbest durur 00
Algilama Modu 03: Uyarr, serbest durduktan sonra,
tekrar baglar (Pr 06-15 gecikme zaman
ayari)
Dusuk-Akim Algilama
06-15 Restart Gecikme Zamani| 1~600 dakika 10
(Lv)
00: pasif
230V: 220 ~ 300vVDC
06-16 Kullanici tanimh Dustk-| 460v: 440 ~ 600VDC 00
Voltaj Algilama Seviyesi | 575v: 520 ~ 780VDC
06-17 Kullanici tanimh Dusik-| 0.1~ 3600.0 sn 0.5
Voltaj Algilama Zamani
06-18 Rezerve




Fabrika |Musteri
Parametre |Aciklama |Ayarlar Degeri |Ayari
Grup 7 Motor Parametreleri
»07-00 Motor Ortalama Akimi %30 ~120 100
~#07-01 [Motor Yikstz Akimi 01 ~ 90% 40
07-02 Tork Karsllama 0.0 ~10.0 0.0
07-03 Kayma Karsilama (PG’ 0.00 ~ 3.00 0.00
siz kullanilir)
07-04 Motor Kutup Sayisi 02 ~10 04
) 00: pasif 00
0705 | Motor Parametreleri AUo} 1. Ao tuning R1
9 02: Auto tuning R1 + yiukslz test
07-06 Motor Direnci R1 00~65535 mQ 00
07-07 Rezerve
07-08 Motor Kayma Orant 0.00 ~20.00 Hz 3.00
07-09 Kayma Karsilama Limiti | %0 ~ 250 200
07-10 Rezerve
07-11 Rezerve
07-12 Tork Kargilama Zaman| 4 o1 _10 .0 sn 0.05
Sabiti
07-13 Kayma Karslama| o o510 00 s 0.10
Zaman Sabiti
Toplam Motor Calisma N .
07-14 Zamani (dakika) 00 ~ 1439 dakika 00
07-15 Toplam Motor Galisma| o4 _ 5535 gin 00
Zamani (gun)
Grup 8 Ozel Parametreler
08-00 DC Fren Akim Seviyesi [ %0 ~100 00
08-01 Kalkigta DC Fren Zamani {0.0 ~ 60.0 sn 0.0
08-02 Durusta DC Fren Zamani| 0.0 ~ 60.0 sn 0.0
08-03 DC Fren Baslangicl 0.00 ~ 400.00Hz 0.0
00: Anlik glc kaybindan sonra calisma
durur
Anlik Elektrik 01: Anlik glc kaybindan sonra calisma
o devam eder, hiz arama ana frekans
08-04 Kesintisinde Calisma dederi Sre bas| 0.00
Segimi egerine gore baglar
02: Anlik gu¢ kaybindan sonra calisma
devam eder, hiz arama minimum
frekans ile baslar
. Maximum Izin Verilebilir| 91 ~ 5.0 sn
08-05 Gi¢ Kaybi Zamani 20
08-06 Hiz Arama B.B. Zamani | 0.1 ~5.0sn 0.5
08-07 Hiz Arama igin - AKIM| 55 _ 50094 150
Limiti
0s0g | Aama Frekanst 1 USY 600 - 400.00 Hz 0.00
08-09 Gﬁ?a Frekansi 1 Alt| 4 00~ 400.00 Hz 0.00
08-10 G‘r';‘i’t“a Frekansi 2 Ustl 4 50 - 400.00 Hz 0.00
08-11 G‘r';‘i’t“a Frekanst 2 Altl 4 50 ~ 400.00 Hz 0.00
0g-12 | Aama Frekanst 3 Ust 00 - 400,00 Hz 0.00
0g-13 | Aama Frekanst 3 Al 600 - 400.00 Hz 0.00
08-14 Hatadan Sonra Otomatik o
Restart 00 ~ 10 (00=pasif) 00
08-15 Otomatik Enerji| 00: pasif 00
Tasarrufu 01: aktif
. 00: AVR fonksiyonu aktif
08-16 AVR Fonksiyonu 01: AVR fonksiyonu pasif 00
02: Yavaslamada AVR fonksiyonu pasif
- 380
230V serisi: 370 ~ 430V
08-17 Donanim Frenleme| 460V serisi: 740 ~ 860V 760
Seviyesi i
575V serisi: 925 ~1075V
950
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Fabrika [Musteri
Parametre |Aciklama |Ayarlar Degeri |Ayari
Base-block Hiz Arama 00: Hiz arama son frekans komutu ile 00
08-18 baglar
01: minimum ¢ikis frekansi ile baslar
00: Hiz arama pasif
08-19 Kalkigta Hiz Arama 01: Hiz arama aktif 00
00: Ayarlanan frekans
#0820 Kalkista Hiz  Arama . Yi i 00
Frekansi 01: Maximum calisma frekansi (01-00)
Hatadan Sonra Restart| 00 ~ 60000 sn
08-21 Otomatik Reset Zamani 600
#0822 Motor kararsizhg@ini| 00~1000 00
kargllama katsayisi
Grup 9 Haberle gme Parametreleri
~09-00 Haberlegme Adresi 1~254 01
00: Baud rate 4800bps
01: Baud rate 9600bps
»#09-01 [Haberlesme Hizi 02: Baud rate 19200bps 01
03: Baud rate 38400bps
00: Uyarir ve galismaya devam eder
Haberlesme Hata| 01: Uyarir ve rampali durur
~09-02 Davranlzl 02: Uyarir ve serbest durur 03
03: Uyarmaz ve calismaya devam eder
#09-03 |z Algil 0.0~ 60.0 saniye 0.0
E aman-asimi Algilama | o . pasif .
00: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
01: 7,E,1 (Modbus, ASCII)
i .| 02: 7,0,1 (Modbus, ASCII)
»09-04 Haberlesme Protokolu 03: 8.N.2 (Modbus, RTU) 00
04: 8,E,1 (Modbus, RTU)
05: 8,0,1 (Modbus, RTU)
09-05 Rezerve
09-06 Rezerve
»09-07 Cevap Gecikme| 0~200 msn 00
Zamani
Grup 10 PID Kontrol Parametreleri
00: PID galisma engelli
01: Harici terminallerden negatif PID geri
besleme (AVI) 0 ~ +10V
. 02: Harici terminallerden negatif PID geri
10-00 (P;'i?i : Tsri:'ina“beS'eme besleme (ACI) 4 ~ 20mA 00
§ 03: Harici terminallerden pozitif PID geri
besleme (AVI) 0 ~ +10V
04: Harici terminallerden pozitif PID geri
besleme (ACI) 4 ~ 20mA
10-01 PID  Algilama  Degeri), 5 _ 19 09 1.00
Kazanci
»10-02 Oransal Kazang (P) 0.0~10.0 1.0
(10-03 | Integral Kazanci iy | 900 ~100-00 sn (0.00=pasif) 1.00
(10-04 Tirev kontrol (D) 0.00 ~ 1.00 sn 0.00
10-05 Integral  Kontrol Ust|00 ~ 100% 100
Sinir
10-06 Birinci Filtre Gecikme| 5 _ 5 5 g 0.0
Zamani
10-07 P_ID__ Cikis  Frekansi 0~ 110% 100
Limiti
10-08 Geribesleme Sinyalil 4 _ 36000 sn 60.0
Tespit Zamani
Geri besleme Sinyali| 00: Uyarir ve ¢alismaya devam eder
(10-09 Hatas! Karsisinda| 01: Uyarir ve rampali durur 00
Davranis 02: Uyarir ve serbest durur
10-10 PG Pulse Araligi 1~ 40000 600
00: PG pasif
- 01: Tek faz
10-11 PG Girisi 02: ileri / saatin tersi yénde dénme 00
03: Geri / Saat yoniinde dénme
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Parametre |Aciklama

|Ayarlar

Degeri

Fabrika |Musteri

Ayari

»10-12

ASR (Otomatik Hiz
Regulasyonu) kontrol
(sadece PG ile) (P)

0.0~10.0

1.0

~10-13

ASR (Otomatik Hiz
Regulasyonu) kontrol
(sadece PG ile) (1)

0.00 ~ 100.00 (0.00 pasif)

1.00

10-14

Hiz  Kontrol
Frekans Limiti

Ckistl 4 00 ~ 100.00 Hz

10.00

10-15

210DH ve 210EH
icerigini yenileme
Ornekleme zamani

0.01~1.00 sn

0.10

10-16

PID Geri besleme
Sinyali Hata Sapma
Oranl

0.00~100.00%

100.00

Grup 11 Fan & Pompa Kontrol Parametreleri

11-00

00: VI/f egrisi Pr.01-00 ~
parametreleri ile belirlenir

01: 1.5 gl egrisi

02: 1.7 gl egrisi

03: Kare egri

04: Kubik egri

V/f EGri Sec¢imi

Pr.01-06

00

11-01

Yardimci Motor Kalkis

Frekans! 0.00 ~ 400.00 Hz

0.00

11-02

Yardimci Motor Durus

Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz

0.00

11-03

Yardimci Motor Kalkis

Gecikme Zamani 0.0 ~3600.0sn

0.0

11-04

Yardimci Motor Durus

Gecikme Zamani 0.0 ~3600.0'sn

0.0

11-05

Uyku/Uyanma

Algilama Zamani 0.0 ~6550.0 sn

0.0

11-06

Uyku Frekansi 0.00~Fmax

0.00

11-07

Uyanma Frekansi 0.00~Fmax

0.00

Hata Kodlari

Hata

Hata Tanimlamasi

Diizeltme Uygulamalari

oc

Asirt Akim
Akimda
yukselme.

anormal

oCC

IGBT koruma

(Insulated Gate
Bipolar Transistor)

1.

2.

(2]

. Olasi

AC suriict cikis giict ile motor giicinin uyumlu olup
olmadigini kontrol edin.

Olasi kisa devre ihtimaline karsi
baglantilari kontrol edin.

kisa devre ihtimaline karsi AC surucu ile motor
arasindaki baglantilari ve toprak baglantisini kontrol edin.

U, V, W uclarindaki

. AC suruct ile motor arasindaki kontaklarin gevsek olup

olmadigini kontrol edin.

. Hizlanma zamanini artirin.
. Motordaki asiri yiklenme durumunu kontrol edin.
. Eger kisa devre bulunup giderildikten veya diger maddeler

kontrol edildikten sonra sirucl hala ariza veriyorsa lutfen
teknik servisle irtibata gegin.

Asiri Voltaj

AC  sdrlcu  izin
verilen voltajin
tzerinde DC bus
voltaji algiladi.

1.
emin olun.
2.
3.

. Kullanilacak frenleme gucinin belirtilen sinirlar

Giris voltajinin istenilen voltaj araliginda oldugundan

Voltaj gecislerini kontrol edin.

Asin DC bus  voltaji motor  rejenerasyonundan
kaynaklanabilir. Bu amagcla yavaslama zamanini artirin yada
frenleme direnci ve (gerekli cihazlarda frenleme Unitesi)
kullanin.

icinde
oldugundan emin olun.

oH

Asirn Sicakhk
Sogutucu  sicakligi
cok yuksek

. Cihazin bulundugu ortamin sicakhginin izin verilen sicaklik

araliginda oldugundan emin olun.

. Havalandirma deliklerinin tikali olmadigindan emin olun.
. Sicaklik sensorleri veya sogutucu lzerinde herhangi yabanci

madde veya toz olmadigindan emin olun.
Fani kontrol edin ve temizleyin.
Saglhkli havalandirma i¢in uygun boslugu saglayin.

Dlguk Voltaj

AC suriici DC bus
voltajinin - minimum
seviyenin altina
dustagint algiladi.

. Sdraciu giris voltajinin belirlenen besleme voltaji araliinda

oldugundan emin olun.

Motora ani yiik binmesi olup olmadigini kontrol edin.

Suruct besleme girisinde R-S-T (3-faz modeller igin) faz
kaybi olmadigindan emin olun.
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ma hatasi

Hata [Hata Tanimlamasi Puzeltme Uygulamalari
. 1. Motordaki olasi asiri yuklenmeleri kontrol edin.
Asir Yuk O
- 2. Pr.7-02 tork karsilama degerini dustrun.
' AC sdrlcu  asirn o e
ou P, 3. AC slrucunin ¢ikis gicini artirin.
suruct cikis akimi Lo
algilad. NOT: AC sirucu en fazla 60 sn boyunca ortalama akim n
%150’sine dayanir.
1. Motordaki olasi asiri yuklenmeleri kontrol edin.
Asin Yik 1 2. Elektronik termik asiri yik ayarini kontrol edin.
ot ! Dahili elektronik (3. Motor kapasitesini artirin.
asir yuk davranist  |4.  Akim seviyesini gikis akimi motor akimi Pr.7-00'1 asmayacak
sekilde azaltin.
Asiri Yik 2 1. Motor yukinu azaltin. o _ 5 B
otd Motor asir vilkli 2. Asiri-tork algilama seviyesini uygun bir degere getirin
YU pr.06-03 ~ Pr.06-05).
HPE ! GFF donanim
hatasi
HPFZ | CC (current clamp)
Teknik servise bagvurun.
HPE3 | OC donanim hatasi
HPF4Y | OV donanim hatasl
1. AC suruci ile master cihaz arasindaki RS485 baglantisini ve
dogru pinlere bagh oldugunu kontrol edin.
_ 2. Haberlesme protokoll, adresi, iletim hizi gibi ayarlarin dogru
c€ Haberle gme Hatas) ayarlandigini kontrol edin.
3. Checksum hesabini kontrol edin.
4. Detayl bilgi igin 9. grup parametrelerini inceleyin.
1. Motor ¢ikisinda kisa devre: Cikis hattindaki olasi zayif
izolasyonlari kontrol edin.
Hizlanma sirasinda |[2. Tork degeri ¢ok yiiksek: Pr.7-02 tork karsilama degerini
och asiri-akim azaltin.
3. Hizlanma zamani gok kisa: Hizlanma zamanini artirin.
4. AC suruci ¢ikis kapasitesini artirin.
1. Motor c¢ikisinda kisa devre: Cikis hattindaki olasi zayif
Yavaglama izolasyonlari kontrol edin.
ocd sirasinda asirn- .
akim 2. Yavaslama zamani ¢ok kisa: Yavaslama zamanini artirin.
3. AC surucu cikis kapasitesini artirin.
1. Motor cikisinda kisa devre: Cikis hattindaki olasi zayif
Sabit cali sma izolasyonlari kontrol edin.
ocn sirasinda asir |2. Motor yikinde ani artis: Motordaki olasi duraklamalari kontrol
akim edin.
3. AC surucu cikisg kapasitesini artirin.
1. Harici terminaldeki girislerden biri EF (N.A.) olarak
eF Harici hata Laer;|irlri1rlanm|§sa, EF-GND kapandiginda motor cikisi U, V, W
EF icin atanan ariza giderildikten sonra RESET tusuna basin.
1. Cok fonksiyonlu giris terminallerinden biri MI1 ~ MI6 acil stop
7 Acil Sto olarak ayarlanmigsa (19 veya 20 yapilarak), ilgili giris aktif
! ! p oldugunda AC surticii motor ¢ikisini U, V, W keser.
2. Ariza giderildikten sonra RESET tusuna basin.
Dahili EEPROM
S bellek Teknik servise bagvurun.
programlanamadi
Dahili EEPROM . ’
cFe bellek okunamadr. Teknik servise bagvurun.
cF33| U-fazi hatasi
cF34]| V-fazi hatasi
cF35| W-fazi hatasi
cF36| OV veya LV Teknik servise bagvurun.
5| Akim Trafosu
€F37 hatasi
cF38| OH hatasi
Yazilim koruma ’ ’
-
Ccodf hatas! Teknik servise bagvurun.
. Tus takimi kilittenecek. Dogru sifreyi girmek icin suriicinin
Pcodt | Sifreleme var enerjisini kesip tekrar enerjilendirin. Pr.00-07 ve 00-08 inceleyin.
Otomatik 1. Motorun AC siirlci ile calismaya uygunlugunu kontrol edin.
cFR Hizlanma/Yavagla |[2. Rejeneratif enerji gok biyuk olabilir, kontrol edin.

3. Yik aniden degismis olabilir.
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Hata

Hata Tanimlamasi

Puzeltme Uygulamalari

Cikis terminalleri veya biri topraklandiginda kisa devre akimi
AC suriicti akiminin %50'sinden fazladir, AC suriici gug
moduli zarar gorebilir.

OFF Toprak hatasi NOT: Kisa devre korumasi kullanici icin de  @il, strici igin
saglanmi stir.
1. IGBT gu¢ modilinin zarar gérip gérmedigini kontrol edin.
2. Cikis hattindaki olasi zayif izolasyonlari kontrol edin.
Harici Base Block 1. I;irlg:llmg::i:rmmall (B.B) aktif oldugunda, AC suriicii motor
&6 g;(.lnlz) 08-06'ya 2. ligili giris terminalindeki (B.B) sorun giderildikten sonra AC
suriict caligmaya devam eder.
Analog geri 1. Parametre ayarlarini ve analog geri besleme baglantilarini
AnlEr besleme  hatasi kontrol edin (Pr.10-00).
- veya ACl aglk |2. Sistem cevap zamani ile geri besleme sinyal algilama zamani
devre arasindaki olasi hatalari kontrol edin (Pr.10-08).
- ) 1. Parametre ayarlarini ve PG geri besleme sinyal tipini kontrol
Grr SPIS a?igtabsfs'eme edin (Pr.10-10 ve Pr.10-11).
y 2. PG karti baglantilarini kontrol edin.
aue Auto Tuning 1. Sduricu ile motor arasi baglantilari kontrol edin
” Hatasi 2. Tekrar deneyin
er dO:gs:%rrPea 1. Sayici tetikleme sinyalini kontrol edin
c .
ulagildi ginda EF 2. Pr.03-09, Pr.03-11 parametre ayarlarini kontrol edin
. Diisiik Akim 1. Yikteki akimi kontrol edin
we § 2. Pr.06-12 ~ Pr.06-15 parametrelerini kontrol edin
o Faz Kaybi Besleme girisini kontrol edin. 3 giris fazinin hepsinin saglikh

baglandigindan ve gevsemediginden emin olun.
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Olgiiler mm [inch]
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N © 0
Model Adi A B c D E F
007B23A/43A/53A, 015B21B/23B/118.0 |185.0 1450 |108.0 |1730 |55
022B23B/43B/53A [4.65] |[7.28] [5.71] |[4.25] |[6.81] [0.22]
118.0 |185.0 160.0 |108.0 |173.0 |55
007B21A, 015B21A/23A/43A/53A 465 |[7.28] 630 |[4.25 |[6.81] 0.22]
150.0 |260.0 160.2 |135.0 |244.3 6.5
022B21A, 037B23A/43A/53A o1 |[1024] |631] |[5.32 |[963] [0.26]
055B23A/43A/53A, 075B23A/43A/53A)200.0 | 323.0 183.2 |185.6 |303.0 |7.0
110B23A/43A/53A [7.88] |[12.72] |[7.22] |[7.31] |[11.93] |[0.28]
150B23A/43A/53A, 185B23A/43A/53A) 250.0 | 403.8 205.4 |226.0 |384.0 10.0
220B23A/43A/53A [9.84] |[15.90] |[8.08] |[8.90] |[15.12] |[0.39]
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Olgiiler mm [inch]

A G
D C
oS
| | [©
Brpama
]
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w oo T
]
[ B Q <]
Model Adi A B c D E F G H
OB Iy 3700 5890 600 3350 5600 30 | i
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