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ACS850 drive manuals

DRIVE HARDWARE MANUAL*

ACS850-04 Drive Modules (1.1 to 45 kW) Hardware Manual — 3AUA0000045496 (English)
ACS850-04 Drive Modules (55 to 160 kW, 75 to 200 hp) Hardware Manual — 3AUA0000045487 (English)
ACS850-04 Drive Modules (200 to 500 kW, 250 to 600 hp) Hardware Manual — 3AUA0000026234 (English)

DRIVE FIRMWARE MANUALS

ACS850 Standard Control Program Firmware Manual — 3AUA0000045497 (English).

OPTION MANUALS

ACS850 Control Panel User’'s Guide — 3AUA0000050277 (English)

F10-01 Digital I/0 Extension User’s Manual* — 3AFE68784921 (English)

F10-11 Analog I/0O Extension User’s Manual* — 3AFE68784930 (English)
F10-21 Analog I/0O Extension User’s Manual* — 3AUA0000031061 (English)
FEN-01 TTL Encoder Interface User’s Manual* — 3AFE68784603 (English)
FEN-11 Absolute Encoder Interface User’s Manual* — 3AFE68784841 (English)
FEN-21 Resolver Interface User’s Manual* — 3AFE68784859 (English)

FEN-31 HTL Encoder Interface User’s Manual* — 3AUA0000031044 (English)

*A multilingual quick installation guide is included with the delivery.
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Quick Start-up Guide for ACS850 with Standard
Control Program

About this guide

This guide contains the basic procedure that needs to be followed to start up an
ACSB850 drive (with Standard Control Program). During the procedure, the drive is set
up using the ACS850 Control Panel.

Note: Only the functions of the Control Panel needed during the procedure are
described in the guide. For further information, refer to ACS850 Control Panel User’s
Guide (3AUA0000050277 [English]).

Safety instructions

WARNING! All electrical installation and maintenance work on the drive
should be carried out by qualified electricians only.

Never work on the drive, the braking chopper circuit, the motor cable or the motor
when input power is applied to the drive. Always ensure by measuring that no voltage
is actually present.
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Start-up procedure

Safety

The start-up may only be carried out by a qualified electrician.
A The safety instructions must be followed during the start-up procedure. See the
safety instructions on the first pages of the appropriate hardware manual.

H Check the installation. See the installation checklist in the appropriate hardware
manual.

H Check that the starting of the motor does not cause any danger.
De-couple the driven machine if
« there is a risk of damage in case of an incorrect direction of rotation, or

* anormal ID run is required during the drive start-up, when the load torque is higher
than 20% or the machinery is not able to withstand the nominal torque transient
during the ID run.

Power-up, control panel basics
L]

Connect the control panel to the drive using an
appropriate Category 5E cable.

Power up the drive. After a few moments, the panel ||REM % 0.00rpm
shows the Output mode (right). O OO Hz
Note: The Output mode display will alternate with A
“‘Alarm 2021 NO MOTOR DATA” until an assistant is 6 O 0
launched later in the procedure. - %
DIR MENU
[] Switch to local control to ensure that external control | |[LOC ¥, 0.00rpm
is disabled by pressing the key on the control O _ OO Hz
panel. Local control is indicated by the text “LOC” on
the top row on the display. 6 O A
O,
The two boxes on the bottom row of the display - %
indicate the function of the two soft keys [ and DIR [ MENU

. The contents of the boxes depend on the
visible menu choices.

[] |Press “X_J (MENU) to access the Main menu. LOC Y MAIN MENU 1

Within any menu, the desired selection is PARAMETE RS

highlighted. Press the <A™ and ¥ keysto ||[ASSTSTANTS

make a new choice; activate by pressing Y CHANGED PAR
(ENTER). ~ EXIT | [ ENTER

The Main menu is the starting point for the
procedures described below.

Adjusting parameter values

Notes:
* Atany point, press 7" (CANCEL or EXIT) to return to the previous level.

» By default, not all parameters are visible. Set parameter 16.15 Menu set sel to Load
long to make all parameters visible.




Quick Start-up Guide for ACS850 with Standard Control Program 5

To adjust a parameter within an assistant:

« Use the ~A™ and “_¥_~ keys to adjust the setting. Press SAVE to accept the
setting shown and to proceed to the next parameter.

To adjust a parameter at any other time:
* In the Main menu, highlight PARAMETERS and press “Y_] (ENTER).

« Use /A and \_¥_ to browse the list of parameter groups. Highlight the desired
group and press ~Y_| (SEL) to display the parameters within that group.

« Highlight a parameter and press ~Y_] (EDIT) to adjust the setting.

« Use /A and S_¥_~ to adjust the setting. Press SAVE to accept the setting
shown. Press EXIT twice to return to the Main menu.

Notes for more complicated edits:

» With parameters that define a digital source, the setting Const can be used to fix the
value to constant 1 (C.TRUE) or O (C.FALSE).

* With parameters that define an analog or digital source, the setting Pointer can be
used to freely choose any parameter value (analog) or a specific bit of a packed
boolean parameter (digital) as the source:

« With an analog source, the parameter group LOCY PAR EDIT
and parameter index are specified. After
selecting the group, press NEXT to move to the 1501 A0l src

index setting. P.01. 03

0106 Motor torque
The text below the cursor reflects the current
setting. CANCEL SAVE

After setting the index, press SAVE to accept
the value. Press CANCEL at any point to
discard any changes and to return to the
parameter list.

» With a digital source, the parameter group, LOCY PAR EDIT
parameter index, and bit number are specified. .
After setting an item, press NEXT to move to 1002 Extl start inl

the next. P. 02 . [OII OO

0201 DI status
The text below the cursor reflects the current
setting. CANCEL NEXT

After the bit number is set, press SAVE to
accept the value. Press CANCEL at any point

to discard any changes and to return to the
parameter list.

Changing the language

By default, the language of the text shown is English. If desired, the language can be
changed as follows.

H In the Main menu, make sure PARAMETERS is LOCY, MAIN MENU 1

highlighted, and press ENTER. PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
~ EXIT | [ ENTER
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Navigate to parameter group 99 Start-up data and
press SEL. Note that the list will wrap around in
either direction between groups 99 and 01 — it is
quicker to press /~A™ for group 99.

LOCYT PAR GROUPS——99
99 Sstart-up data

01 Actual values

02 1I/0 values

03 control values

04 Appl values
EXIT SEL

Make sure parameter “9901 Language” is
highlighted and press EDIT.

LOC?®, PARAMETERS
9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

~EXIT | [ EDIT
n Select the desired language and press SAVE. LOCUT PAR EDIT
Press EXIT twice to return to the Main menu. 9901 Language
Deutsch
[0407 hex]
"CANCEL | [ SAVE

Firmware assistants

The start-up procedures described below make use of firmware assistants. These are
routines that guide the user through the essential parameter settings.

0

In the Main menu, highlight ASSISTANTS and press
ENTER.

1 — Application macro selection

LOCY MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
~ EXIT | [ ENTER

Highlight Firmware assistants and press SEL.

LOCYT ASSISTANTS 1
Firmware assistants
Application assistant

EXIT SEL
n Highlight Application Macro and press OK. LOCYL CHOICE
Select assistant
Application Macro
Motor Set-up
EXIT OK
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Application macros are pre-defined parameter
settings that can be used as a basis for user
applications. The following macros are available:

* Factory (for speed control applications where a
simple start/stop interface is required)

+ Hand/Auto (for speed control applications where
two external control devices are used)

* PID control (for process control applications
such as closed-loop pressure, level or flow control
systems)

* Torque control (for torque and/or speed control
of motor)

+ Sequential control (for speed control
applications in which multiple constant speeds
and acceleration/deceleration ramps are needed
and are sequenced).

More information on the macros is available in the
Firmware Manual.

Highlight one of the macros and press OK.

Parameter defaults for the macro
are applied.

L]

After the text “Done OK” appears on the control panel, press OK to complete the

firmware assistant.

2 — Motor set-up

Ensure you have the motor nameplate and encoder data (if needed) at hand.

0

In the Main menu, highlight ASSISTANTS and press
ENTER.

LOCY MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
~ EXIT | [ ENTER

Highlight Firmware assistants and press SEL.

LOCTL ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT

SEL

Highlight Motor Set-up and press OK.
The assistant will guide you through the motor set-
up.

LOCTY, CHOICE
Select assistant

Application Macro
Iﬂ%ﬂﬂa

EXTIT OK

Select the motor type, AM (asynchronous squirrel
cage AC motor) or PMSM (permanent magnet
synchronous motor).

99.04 Motor type
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H Select the motor control mode. DTC is suitable for | 99.05 Motor ctrl mode
most cases.
Scalar mode is recommended if
» the nominal current of the motor is less than 1/6
of the nominal current of the drive,
 the drive is used for test purposes with no motor
connected, or
* the drive controls multiple motors and the number
of motors connected is variable.
Enter the motor data from the motor nameplate. Note: Set the motor data to
Asynchronous motor nameplate example: exactly the same value as on the
motor nameplate. For example, if
(- N : )
ABB Motors c € the motor nominal speed is 1470
3 rpm on the nameplate, setting the
~ motor M2AA 200 MLA 4 value of parameter 99.09 Mot
IEC 200 M/L 55 [ »— .
[No nom speed to 1500 rpm results in
[Ins.cl. F IP 55 incorrect operation of the drive.
69\6 S Hz ‘;‘g’ ;gn;i“ 3'; ‘6053? IA/IN| E/s If D (delta) data is chosen, then
50 5 5 0. .
2000 150 T30 THa75 T 56 Tos3 connect the motor in delta.
660 Y 50 | 30 |1470 | 34 [o0.83 If Y (star) data is selected, then
380D | 50 |30 [1470 | 59 [0.83 connect the motor in star.
415D | 50 | 30 [1475 | 54 |0.83
440D |60 | 35 [1770 | 59 [0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 dm 6210/C3 | 180 kg
Q} IEC 34-1 G}
\S "/
Permanent magnet motor nameplate example:
o) ABB Motors C€())
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Insdl. F | IP55
\% Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tes
400D 50 55 600 103 0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 6316/C3 630kg
IEC 34-1
ol motor nominal current 99.06 Mot nom current

Allowed range: approximately 1/6 x I, ...

mode = Scalar).

2 x [y, of
the drive (0...2 x I,,4 if parameter 99.05 Motor ctrl
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* motor nominal voltage

Allowed range: 1/6 x Uy ... 2 x Uy of the drive. (Uy
refers to the highest voltage in each nominal voltage
range).

With permanent magnet motors, the nominal
voltage is the BackEMF voltage (at motor nominal
speed). If the voltage is given as voltage per rpm,
e.g. 60 V per 1000 rpm, the voltage for 3000 rpm
nominal speedis 3 x 60 V=180 V.

Note that the nominal voltage is not equal to the
equivalent DC motor voltage (E.D.C.M.) value given
by some motor manufacturers. The nominal voltage
can be calculated by dividing the E.D.C.M. voltage
by 1.7 (= square root of 3).

99.07 Mot nom voltage

* motor nominal frequency

With permanent magnet motor: If the frequency is
not given on the motor nameplate, it has to be
calculated using the following formula:

f=nxp/60
where p = number of pole pairs, n = motor nominal
speed.

99.08 Mot nom freq

* motor nominal speed

99.09 Mot nom speed

* motor nominal power

99.10 Mot nom power

The following motor data parameters can be set to improve control accuracy. If not

known, set the values to O.

* motor nominal cos ¢ (not applicable for permanent
magnet motors)

99.11 Mot nom cosfii

* motor nominal shaft torque

99.12 Mot nom torque

The following parameters define operation limits to protect the driven equipment.

* maximum speed

For the Normal and Reduced ID runs (see below),
this value should be higher than 55% of the motor
nominal speed defined earlier.

20.01 Maximum speed

* minimum speed

For the Normal and Reduced ID runs (see below),
this value should be less than or equal to O rpm.

20.02 Minimum speed

* maximum current

This value should be equal to or higher than the
motor nominal current defined earlier.

20.05 Maximum current
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* maximum torque

For the Normal ID run (see below), this value should
be at least 100% of motor nominal torque defined
earlier.

20.07 Maximum torque1

* minimum torque

20.08 Minimum torque1

The question “Do you want to perform id-run now?” is displayed. The ID run
(identification run) will identify the characteristics of the motor for optimum control.

If you do not wish to perform the ID run at this point, select No to complete the Motor
Set-up firmware assistant. Proceed to section 3 — Start/Stop configuration.

If you wish to perform the ID run, continue with the following steps BEFORE selecting

Yes.

approximately 50...100% of the nominal speed during the ID run. ENSURE

f WARNING! With Normal or Reduced ID run the motor will run at up to

THAT IT IS SAFE TO RUN THE MOTOR BEFORE PERFORMING THE ID

RUN!

Check the direction of rotation of the motor. During
the run (Normal or Reduced), the motor will rotate in
the forward direction.

When drive output phases U2,
V2 and W2 are connected to the
corresponding motor terminals:

Ensure the Safe Torque Off and emergency stop
circuits (if present) are closed.

Select Yes and press OK.

Select the ID run method.

The ID run will be performed at the next start of the
drive.

NORMAL ID run should be selected whenever
possible.

Note: The driven machinery must be de-coupled
from the motor with Normal ID run:

+ if the load torque is higher than 20%, or

+ if the machinery is not able to withstand the
nominal torque transient during the ID run.

The REDUCED ID run should be selected instead of
the Normal ID run if the mechanical losses are
higher than 20%, i.e. the motor cannot be
de-coupled from the driven equipment, or full flux is
required to keep the motor brake open (conical
motor).

99.13 Idrun mode
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The STANDSTILL ID run should be selected only if
the Normal or Reduced ID run is not possible due to
the restrictions caused by the connected mechanics
(e.g. with lift or crane applications).

Notes:

* The motor shaft must NOT be locked and the load
torque must be < 20% during Normal or Reduced
ID run. With permanent magnet motor this
restriction also applies when Standstill ID run is
selected.

* Mechanical brake is not opened by the logic for
the ID run.

* The ID run cannot be performed if parameter
99.05 Motor ctrl mode = Scalar.

Start the motor (by pressing the START button) to
activate the ID run.

ID run is indicated by alarm ID-RUN on the panel
display.

Alarm: ID-RUN

After the text “Done OK” appears on the control panel, press OK to complete the

firmware assistant.

3 — Start/Stop configuration

L]

In the Main menu, highlight ASSISTANTS and press
ENTER.

LOCY MAIN MENU 1

PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR

~ EXIT | [ ENTER

Highlight Firmware assistants and press SEL.

LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL

Highlight Start/Stop Control and press OK.
The following parameters will be set.

Note: Depending on the selections you make, the
routine may skip some of the parameters listed
below.

LOCY CHOICE
Select assistant

Motor Set-up
Start/Stop Contro

OK

EXTIT

Select the start/stop function and signal sources for
external control location 1 (EXT1). First, program
parameter 710.01 (start function), then 70.02 and
10.03 to choose the sources of the start signal.
The choices for parameter 70.071 are:

In1: The signal defined in parameter 70.02 is the
source for the start signal (0 = Stop, 1 = Start).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2




3-wire: Start/Stop commands are determined on the
basis of the two sources selected by parameters
10.02 and 10.03.

State of source 1 [State of source 2 [Command
(via par. 10.02) |(via par. 10.03)

0->1 1 Start

Any 1->0 Stop

Any 0 Stop

In1F In2R: The signal defined in parameter 10.02
starts the drive in the forward direction, and the

signal defined in 70.03 will start the drive in reverse.

In1St In2Dir: The signal defined in parameter 70.01
will start the drive (0 = Stop, 1 = Start). The signal
defined in 70.03 will change the motor direction

(0 = forward, 1 = reverse).

12 Quick Start-up Guide for ACS850 with Standard Control Program

Select the start/stop function and signal sources for
external control location 2 (EXT2).

The selections are as with EXT1 above.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Define the signal source to switch between external
control locations EXT1 and EXT2 (0 = EXT1, 1 =
EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel

Select the motor start function.

Automatic is the best all-round setting that also
enables flying start (starting when the motor is
rotating).

Fast involves pre-magnetization of the motor and
should be selected if a high break-away torque is
required.

Const time should be selected if a constant pre-
magnetization time is required. The time is set by
parameter 11.02 DC-magn time.

11.01 Start mode

Select the stop mode.

Coast: The power to the motor is cut off. The motor
is left to coast to a stop.

Ramp: The motor is stopped by decelerating along
the active deceleration ramp (to be defined later).

11.03 Stop mode

Select the source of the run enable signal.

If the signal is switched off, the drive will not start, or
coasts to stop if running. 1 = Run enable signal on.

10.11 Run enable

Select the source of the emergency stop OFF3
signal.

If the signal is removed (in other words, changes to

0), the drive will stop along the emergency stop
ramp (defined by parameter 22.72 Em stop time).

10.13 Em stop off3




Quick Start-up Guide for ACS850 with Standard Control Program 13

After the text “Done OK” appears on the control panel, press OK to complete the
firmware assistant.

4 — Reference selection

In the Main menu, highlight ASSISTANTS and press ||[LOC Y, MAIN MENU

ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER
Highlight Firmware assistants and press SEL. LOCYT ASSISTANTS 1
Application assistant
EXIT SEL
Highlight Reference select and press OK. LOCY CHOICE
The following parameters will be set. Select assistant

ar ntrol
Note: Depending on the selections you make, the e : Set

routine may skip some of the parameters listed

below. EXIT [ oK
Select the control mode for external control 12.03 Ext1 ctrl mode
locations EXT1 and EXT2. 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed: Speed control.

Torque: Torque control.

Min, Max, Add: Torque reference and speed
controller output are compared and the
mathematical function is applied (smaller, greater,
addition).

Depending on the selections, the speed or torque
reference source (or both) is defined next.

Speed reference set-up

Choose the number of constant speeds (if any) to use.

If you select any constant speeds, you are asked if the start direction should affect the
constant speed direction.

No: The sign of the constant speed directly determines the running direction when the
constant speed is activated.

Yes: The sign of the constant speed is multiplied by the value of the Direction signal to
determine the running direction when the constant speed is activated.
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0

You are now asked if each constant speed selector should activate one constant speed.
No: Constant speeds 1...7 are activated by the sources selected by parameters 26.02,

26.03 and 26.04 as follows:

Source defined by | Source defined by | Source defined by | Constant speed active
par. 26.02 par. 26.03 par. 26.04

0 0 0 None

1 0 0 Constant speed 1
0 1 0 Constant speed 2
1 1 0 Constant speed 3
0 0 1 Constant speed 4
1 0 1 Constant speed 5
0 1 1 Constant speed 6
1 1 1 Constant speed 7

Yes: Constant speeds 1...3 are activated by the sources selected by parameters 26.02,

26.03 and 26.04 respectively.

Set the constant speed selector sources.

26.02 Const speed sel

4 26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3

H Enter the constant speeds. 26.06 Const speed1...

H Select the source of the speed reference signal. 21.01 Speed ref1 sel

H Define the absolute minimum limit for the speed 21.09 SpeedRef min abs
reference. This limit applies for both the positive and
negative ranges.

H Define the speed scaling used for the acceleration/ | 19.01 Speed scaling
deceleration times. Define the acceleration/ 22.02 Acc time1
deceleration times. 22.04 Acc time2
The diagram below shows the effect of parameter | 22.03 Dec time1

22.05 Dec time2

19.01 Speed scaling on the acceleration/
deceleration times.

Speed
[ _19.01 _
|
Acc. | ec.
|
0 L : | >
" 22.020r | 22030r ' Time
22.04 22.05

Note: Acceleration/deceleration times may be
automatically extended by the existing torque limits.
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Select the source to switch between acceleration/
deceleration ramp pairs 1 and 2.

0 = Acceleration time 1/Deceleration time 1 are in
force, 1 = Acceleration time 2/Deceleration time 2
are in force.

22.01 Acc/Dec sel

Torque reference set-up

Select the source of the torque reference signal.

24.01 Torq ref1 sel

]

Define the maximum and minimum torque
references.

24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Define the times for the torque reference to increase
from zero to nominal motor torque (ramp up) and
vice versa (ramp down).

24.06 Torq ramp up
24.07 Torq ramp down

Analog input Al1/AI2 set-up (if either is selected as speed or torque reference source)

Define the filter time constant for the analog input.

% , ,
Z Unfiltered signal
100
63 | Filtered signal
— t
T
O=Ix(1-efM

| = filter input (step)

O =filter output
t=time

T = filter time constant

13.01 Al filt time or
13.06 Al2 filt time

Define the maximum and minimum values for the
analog input.

13.02 Al1 max or
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min or
13.08 Al2 min
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0

Define the scaled values that correspond to the
maximum and minimum values defined at the
previous step. This is useful if full speed is required
at lower analog input values.

Al (scaled)
13.04/13.09 [ — — — — —
\
\
|
\

Al (MAIV)

13.03/13.08 |
| 13.02/13.07

777777 13.05/13.10

13.04 Al1 max scale or
13.09 Al2 max scale

13.05 Al1 min scale or
13.10 Al2 min scale

After the text “Done OK” appears on the control panel, press OK to complete the

firmware assistant and the start-up procedure.
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Quick Start-up Guide til ACS850 med Standard
Control Program

Om denne vejledning

Denne vejledning indeholder den grundleeggende procedure, der skal falges ved
opstart af et ACS850-drev (med Standard Control Program). Under proceduren er
drevet aktiveret ved hjaelp af ACS850-betjeningspanelet.

Bemaerk! Det er kun de af betjeningspanelets funktioner, der er ngdvendige under
proceduren, som er beskrevet. Se ACS850 Control Panel User’s Guide
(3AUA0000050277 [engelsk]) for at fa yderligere oplysninger.

Sikkerhedsinstruktioner

ADVARSEL! Al elektrisk installation og alt vedligeholdelsesarbejde pa
drevet ma kun udfgres af en autoriseret installatgr.

Arbejd aldrig pa drevet, bremsechopperkredsen, motorkablet eller motoren, nar
netspaendingen er tilsluttet drevet. Sgrg altid for at sikre dette ved at male, at der ikke
er nogen spaending til stede.
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Opstartsprocedure

f Opstartsproceduren ma kun gennemfgres af en kvalificeret elektriker.

Sikkerhedsinstruktionerne skal falges under opstartsproceduren. Se
sikkerhedsinstruktionerne pa de forste sider af den tilhgrende hardwaremanual.

H Kontroller installationen. Se installationstjeklisten i den tilhgrende hardware-manual.

H Kontrollér, at start af motoren ikke medfarer fare.
Belastningsmaskinen frakobles, hvis:
» Der errisiko for gdelaeggelse i tilfeelde af forkert omlgbsretning, eller

* en normal identifikationstest kraeves under opstarten af drevet, hvis
belastningsmomentet er hgjere end 20 %, eller hvis maskinen ikke kan tale det
nominelle transiente moment under identifikationstesten.

Opstart, grundlzeggende om betjeningspanel
L]

Slut betjeningspanelet til drevet ved hjeelp af det
tilhgrende Kategori 5SE-kabel.

Start drevet op. Efter nogle fa gjeblikke viser panelet |[REM &
Outputmode (hajre). O _ OO Hz
Bemaerk! Outputmode vises skiftevis med "Alarm . A
2021 NO MOTOR DATA", indtil en assistent startes O O %
senere i proceduren. 5TR [ MENU—
[ | Skifttil lokal styring for at sikre, at ekstern styring er ||LOC &
deaktiveret, ved at trykke péa tasten pa O _ OO Hz
betjeningspanelet. Lokalstyring indikeres med
teksten "LOC" i den gverste reekke pa displayet. 6 O A
De to bokse i den nederste raekke af visningen " %
angiver funktionen af de to taster | =27 og ~Y_|. DIR [ MENU
Indholdet af boksene afthaenger af de synlige
menuvalg.
] | Tk pa ~X_] (MENU) for at f& adgang til LOC Y MAIN MENU 1

go\t/edmlfn:en- N . PARAMETERS
et enskede valg markeres i menuen. Tryk pa
tasterne /~A™ og ¥ for at foretage et nyt éair:\lics;ESN-ll;iR

valg, og aktivér ved at trykke p& “Y_] (ENTER). T ENTER

Hovedmenuen er startpunktet for de procedurer, der
er beskrevet herunder.

Justering af parametervaerdier

Noter:

+ Du kan altid trykke pa 777" (CANCEL eller EXIT) for at vende tilbage til det forrige
niveau.

+ Som standard er det ikke alle parametre, der er synlige. Angiv parameteren 716.15
Menu set sel til Load long for at ggre alle parametre synlige.
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Sadan justeres en parameter i en assistent:

* Brug tasterne /~A™ og \_¥_’for at justere indstillingen. Tryk pa SAVE for at
acceptere den viste indstilling og fortsaette til den naeste parameter.

Sadan justeres en parameter pa ethvert tidspunkt:

* Fremhaev i hovedmenuen PARAMETERS, og tryk pa “Y_| (ENTER).

* Brug ~A™ og ¥ til at sege i listen over parametergrupper. Fremhaev den
gnskede gruppe, og tryk pa f] (SEL) for at fa vist parametrene i gruppen.

* Fremhaev en parameter, og tryk pa ﬁ (EDIT) for at justere indstillingen.

* Brug ~A™ og (¥ ' til at justere indstillingen. Tryk pa SAVE for at acceptere den
viste indstilling. Tryk pa EXIT to gange for at ga tilbage til hovedmenuen.

Bemaerkninger til mere komplicerede redigeringer:

» Nar det drejer sig om parametre, der definerer en digital kilde, kan indstillingen Const
bruges til at fastsaette veerdien til konstanten 1 (C.TRUE) eller 0 (C.FALSE).

» Nar det drejer sig om parametre, der definerer en analog eller digital kilde, kan
indstillingen Pointer bruges til frit at veelge enhver parameterveerdi (analog) eller en
specifik del af en pakket boolesk parameter (digital) som kilden:

» Nar det drejer sig om en analog kilde, er LOCY PAR EDIT
parametergruppen og parameterindekset
angivet. Nar gruppen er valgt, trykkes der pa 1501 A0l src
NEXT for at flytte til indeksindstillingerne. P.01. :.E
Teksten under markgren angiver den aktuelle
indstilling.
Nar indekset er indstilles, trykkes der pa SAVE
for at acceptere veerdien. Tryk pa CANCEL pa
ethvert tidspunkt for at kassere eventuelle
gndringer og vende tilbage til parameterlisten.

0106 Motor torque
CANCEL GEM

* Med en digital kilde er parametergruppen, para- | [LOC YT PAR EDIT
meterindekset og bithummeret specificeret. Nar ;
g P 1002 Extl start inl

et element er indstillet, skal der trykkes pa r
NEXT for at ga videre til det naeste. P.02. L.I. 00

Teksten under markgren angiver den aktuelle
indstilling.

Nar bitnummeret er indstillet, trykkes der pa
SAVE for at acceptere veaerdien. Tryk pa
CANCEL pa ethvert tidspunkt for at kassere
eventuelle aendringer og vende tilbage til
parameterlisten.

AEndring af sproget

Engelsk er standardsproget for den viste tekst. Hvis det gnskes, kan sproget aendres pa
folgende made.

H Kontrollér, at PARAMETERS er markeret i LOC™® MAIN MENU 1
hovedmenuen, og tryk pa (ENTER). PARAM ETERS
ASSTISTANTS

CHANGED PAR
“EXTT | [ENTER_

0201 DI status
CANCEL NEXT
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0

Naviger til parametergruppe 99 Start-up data, og
tryk pa SEL. Bemeerk, at listen fortseetter i hver
retning mellem grupperne 99 og 01 — det er
hurtigere at trykke pa /~~a™ for gruppe.

LOCYT PAR GROUPS——99
99 Sstart-up data

01 Actual values

02 1I/0 values

03 control values

04 Appl values
EXIT SEL

Kontrollér, at parameter "9901 Language" er
markeret, og tryk pa EDIT.

LOC?®, PARAMETERS
9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

~ EXIT | [ EDIT _
H Veelg det gnskede sprog, og tryk pa SAVE. LOCUT PAR EDIT
Tryk pa EXIT to gange for at ga tilbage til 9901 Language
hovedmenuen. DeutSCh
[0407 hex]
"'CANCEL | [ SAVE

Firmwareassistenter

Opstartsprocedurerne, der er beskrevet herunder, ger brug af firmwareassistenter.
Dette er rutiner, der guider brugeren gennem de vigtigste parameterindstillinger.

0

Markér ASSISTANTS i hovedmenuen, og tryk pa
ENTER.

1 — Valg af applikationsmakro

LOCY MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
~ EXIT | [ ENTER

Markér Firmware assistants, og tryk pa SEL.

LOCYT ASSISTANTS 1
Firmware assistants
Application assistant

EXTIT SEL

Markér Application Macro, og tryk pa OK.

LOCY CHOICE

Select assistant
Application Macro
Motor Set-up

EXTIT oK
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Programmakroer er foruddefinerede parameter-
indstillinger, der kan bruges som grundlag for bruger-
programmer. Fglgende makroer er tilgaengelige:

* Factory (til hastighedsstyringsprogrammer, hvor
et enkelt start-/stopinterface er pakraevet)

* Hand/Auto (til hastighedsstyringsprogrammer,
hvor to eksterne styreenheder bruges)

* PID control (til processtyringsprogrammer
sasom lukket slgjfe, niveau- og flowstyrings-
systemer)

* Torque control (til moment- og/eller hastigheds-
styring af motor)

+ Sequential control (til hastighedsstyrings-
programmer, hvor flere forskellige konstante
hastigheder og accelerations-/decelerations-
ramper er pakraevet og sekvenseret).

Flere oplysninger om makroer kan ses i Firmware
Manual.

Markér en af makroerne, og tryk pa OK.

Der er parameterstandarder for
makroen.

L]

Nar teksten "Done OK", vises i betjeningspanelet, skal der trykkes pa OK for at fuldfere

firmwareassistenten.

2 — Motoropsatning

Kontrollér, at du har data fra motormeerkepladen og encoder til radighed (om

ngdvendigt).

Markér ASSISTANTS i hovedmenuen, og tryk pa
ENTER.

1

LOCY MAIN MENU

PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER_

Markér Firmware assistants, og tryk pa SEL.

LOCT ASSISTANTS 1

Assistenten guider dig gennem motoropsaetningen.

L
Application assistant
EXIT SEL
H Markér Motor Set-up, og tryk pa OK. LOCY CHOICE

Select assistant

Application Macro
Iﬂ%ﬂﬂa

OK

EXTIT

Veelg motortypen, AM (asynkron AC-
kortslutningsmotor) eller PMSM (synkron
permamagnetmotor).

99.04 Motor type
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H Veelg motorstyremode. DTC er egnet i de flest 99.05 Motor ctrl mode
tilfeelde.
Skalarmode anbefales, hvis
* motorens nominelle stram er mindre end 1/6 af
drevets nominelle strem
» drevet anvendes til test, hvor der ikke er tilsluttet
en motor til drevet, eller
+ drevet styrer flere motorer, og antallet af
tilsluttede motorer er variabelt.
Indtast motordata, som afleeses fra motorens Bemaerk! Motordataene saettes
meaerkeplade. til preecist den samme vaerdi som
Eksempel p& asynkron motormzerkeplade: pa motorens meerkeplade. Hvis
e N motorens omlgbstal f.eks. er
{f;} ABB Motors CE€ {*:‘} 1470 pa meerkepladen, vil
3 indstilling af veerdien for para-
~ motor :\éch'; 02(?&%_"% 4 | meter 99.09 Mot nom speed il
[No 1500 o/min resultere i forkert drift
[Inscl. F IP 55 af drevet.
v Hz | kW | rmin | A |cos PlIAIN|tE/s Hvis D-data (delta) vaelges,
690Y | 50 |30 | 1475 | 32.5 [0.83 . )
2000 1 50 T30 1275 [ 56 o83 tlls!uttes motor.en i delta.
660 Y 50 | 30 [1470 | 34 |o083 Hvis Y-data (stjerne) veelges,
380D | 50 |30 [1470 | 59 [0.83 tilsluttes motoren i stjerne.
415D | 50 | 30 |1475 | 54 |0.83
440D |60 | 35 |1770 | 59 | 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 48 6210/C3 | 180 kg
Q} IEC 34-1 G}
\ -/
Eksempel pa permamagnetmotor med meerkeplade:
o ABB Motors C €
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Inscl. F | IP 55
\Y; Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tes
400 D 50 55 600 103 0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3  Jmm 6316/C3 630kg
IEC 34-1
ol nominel motorstram 99.06 Mot nom current

Tilladt omréde: ca. 1/6 x I, ... 2 x |5, af drevet
(0...2 x Iypg, hvis parameteren 99.05 Motor ctrl
mode = Scalar).
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* nominel motorspaending

Tilladt omrade: 1/6 x Uy ... 2 x Uy af drevet.

(Uy refererer til den hgjeste spaending i hver
spaendingsgruppe).

Med permanmagnetmotorer er den nominelle
spaending BackEMF-spaendingen (ved motorens
nominelle hastighed). Hvis spaendingen er angivet
som spaending pr. o/min, f.eks. 60 V pr. 1000 o/min,
er spaendingen for 3000 o/min ved nominel
hastighed 3 x 60 V = 180 V.

Bemeerk, at den nominelle spaending ikke svarer

til den tilsvarende DC-motorspeendingsveerdi
(E.D.C.M.), der angives af nogle motorproducenter.
Den nominelle spaending kan beregnes ved

at dividere E.D.C.M.-spaendingen med 1,7

(= kvadratroden af 3).

99.07 Mot nom voltage

* nominel motorfrekvens

Med permamagnetmotor: Hvis frekvensen ikke er
angivet pa motorens meerkeplade, skal den
beregnes med denne formel:

f=nxp/60
hvor p = antal polpar, n = den nominelle
motorhastighed.

99.08 Mot nom freq

* nominel motorhastighed

99.09 Mot nom speed

* nominel motoreffekt

99.10 Mot nom power

Folgende motordataparametre kan indstilles til at forbedre styrengjagtigheden. Hvis

den ikke kendes, indstilles vaerdierne til O.

* motornominel cos¢e (ikke anvendelige for
permamagnetmotorer).

99.11 Mot nom cosfii

* motorens nominelle akselmoment

99.12 Mot nom torque

Folgende parametre definerer driftsgreenserne for at

beskytte det drevne udstyr.

* maks. hastighed

Denne veerdi skal vaere hgjere end 55 % af
motorens tidligere definerede nominelle hastighed.

20.01 Maximum speed

* min. hastighed

Denne veerdi skal vaere mindre end eller lig med
0 o/min.

20.02 Minimum speed

* maks. stream

Denne veerdi skal veere lig med eller hgjere end
motorens tidligere definerede nominelle strgm.

20.05 Maximum current
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Il maks. moment 20.07 Maximum torque1

Denne veerdi skal vaere mindst 100 % af motorens
tidligere definerede nominelle moment.

ol min. moment 20.08 Minimum torque1

H Spergsmalet "Do you want to perform id-run now?" vises. |d-kgrslen (identifikationen)
identificerer motorens karakteristika for derved at optimere styringen.

Hvis du ikke vil udfgre denne id-karsel pa dette tidspunkt, skal No veelges for at afslutte
firmwareassistenten Motor Set-up. Fortsaet til afsnit 3 — Konfiguration af start/stop.

Hvis du egnsker at udfere id-karslen, skal du fortsaette med fglgende trin, FOR du
veelger Yes.

ADVARSEL! Med id-kgrslen Normal eller Reduced ID-kgrsel vil motoren
kore ved op til ca. 50...100 % af den nominelle hastighed under id-karslen.
KONTROLLER, AT DET ER SIKKERT AT K@RE MED MOTOREN, INDEN
ID-TESTEN PABEGYNDES!

n Kontrollér motorens omlgbsretning. Under id-
karslen (Normal eller Reduceret) vil motoren rotere
forleens.

Nar drevets udgangsfrekvens er
i fasen U2, er V2 og W2 tilsluttet
de tilsvarende motorterminaler:

Forleens Bagleens
M Sarg for, at Safe Torque Off- og
ngdstopskredslgbene (hvis sadanne findes) er
lukkede.
H Veelg Yes, og tryk pa OK.
H Veelg id-kerselsmetoden. 99.13 Idrun mode

Id-k@rslen udfgres ved den naeste start af drevet.

NORMAL ID-kgrsel ber altid veelges, nar det er
muligt.

Bemaerk! Det drevne maskinanlaeg skal frakobles
motoren med Normal ID-karsel:

* hvis belastningsmomentet er hgjere end 20 %,
eller

* hvis maskinanlaegget ikke kan tale det nominelle
transiente moment under id-kgrslen.

REDUCED ID-kgrsel bgr veelges i stedet for id-
karslen Normal, hvis de mekaniske tab er hgjere
end 20 %, dvs. hvis motoren ikke kan fra-kobles det
drevne udstyr, eller der kraeves fuld flux for at holde
motorbremsen aben (konisk motor).
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STANDSTILL ID-kgrsel bar kun veelges, hvis id-
karslen Normal eller Reduced ikke er mulig pa
grund af begraensningerne, der skyldes den
tilsluttede teknik (f.eks. med lift eller kran).

Noter:

* Motorakslen ma IKKE lases, og belastnings-
momentet skal veere <20 % under id-kgrslen
Normal eller Reduced. Med permamagnetmotor
geelder denne begreensning ogsa, nar id-kerslen
Standstill er valgt.

» Mekanisk bremsning abnes ikke af logikken for id-
karslen.

» Id-kgrslen kan ikke udfgres, hvis parameteren
99.05 Motor ctrl mode = Scalar.

] Start motoren (ved at trykke pa knappen START) for
at aktivere id-kgrslen.

Id-kgrslen angives af alarmen ID-RUN i panel- Alarm: ID-RUN
displayet.

Nar teksten "Done OK", vises i betjeningspanelet, skal der trykkes pa OK for at fuldfere
firmwareassistenten.

3 — Konfiguration af start/stop

H Markér ASSISTANTS i hovedmenuen, og tryk pa LOC® MAIN MENU 1

ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER
H Markér Firmware assistants, og tryk pa SEL. LOCTY ASSISTANTS 1
Application assistant
EXIT SEL
H Markér Start/Stop, og tryk pa OK. LOCY CHOICE
Felgende parametre indstilles. Select assistant

M r -
Bemaerk! Afhaengigt af de valg du foretager, kan St ) Eont ro

rutinen springe over nogle af de parametre, der er

angivet herunder. EXTT oK

H Veelg start- og stopfunktionen og signalkilderne for | 10.01 Ext1 start func
det eksterne styrested 1 (EXT1). Programmeér farst | 10.02 Ext1 start in1
parameteren 10.01 (startfunktion) og derefter 70.02 | 10.03 Ext1 start in2
og 70.03 for at veelge kilderne til startsignalet.

Valgmulighederne for parameteren 10.01 er:

In1: Det signal, som er defineret i parameteren
10.02, er kilden for startsignalet (O = Stop, 1 = Start).




3-wire: Start/stop-kommandoerne bestemmes ud
fra de to kilder, der er valgt via parametrene 10.02
og 710.03.

Kildestatus 1 Kildestatus 2 Kommando
(via par. 10.02) |(via par. 10.03)

0->1 1 Start

Alle 1->0 Stop

Alle 0 Stop

In1F In2R: Det signal, der er defineret i parame-
teren 10.02, starter drevet i forlaens omlgbsretning,
og signalet, der er defineret i 70.03, starter drevet i
modsat omlgbsretning.

In1St In2Dir: Det signal, der er defineret i para-
meteren 710.01, starter drevet (0 = Stop, 1 = Start).
Det signal, der er defineret i 10.03, eendrer motorens
omlgbsretning (0 = fremad, 1 = tilbage).
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Veelg start- og stopfunktionen og signalkilderne for
det eksterne styrested 2 (EXT2).

Valgene er de samme som ved EXT1 herover.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Definer signalkilden for at skifte mellem de eksterne
styresteder EXT1 og EXT2 (0 = EXT1, 1 = EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel

Veelg motorens startfunktion.

Automatic er den bedste generelle indstilling, der
ogsa giver mulighed for flyvende start (starter, nar
motorer er i omlgb).

Fast indebaerer formagnetisering af motoren og skal
veelges, hvis der kreeves et hgjt lgsrivelsesmoment.

Const time skal veelges, hvis der kraeves en
konstant formagnetiseringstid. Tiden indstilles via
parameteren 11.02 DC-magn time.

11.01 Start mode

Veelg stopmode.
Coast: Strammen til motoren afbrydes. Motoren far
lov til at stoppe ved udlgb.

Ramp: Motoren stoppes ved at decelerere langs
den aktive decelerationsrampe (defineres pa et
senere tidspunkt).

11.03 Stop mode

Veelg kilden for startfrigivelsesignal.

Hvis signalet udkobles, vil drevet ikke starte,
oghvis det karer, vil det stoppe ved udlgb.
1 = Startfrigivelsessignalet er aktivt.

10.11 Run enable

Veelg kilden for ngdstopsignalet OFF3.

Hvis signalet fiernes (med andre ord aendres til 0),
stopper drevet langs ngdstopsrampen (defineret via
parameteren 22.12 Em stop time).

10.13 Em stop off3
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Nar teksten "Done OK" vises i betjeningspanelet, skal der trykkes pa OK for at fuldfare

firmwareassistenten.

4 — Referencevalg

Markér ASSISTANTS i hovedmenuen, og tryk pa
ENTER.

LOCY MAIN MENU

PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR
_EXIT | [ ENTER

Markér Firmware assistants, og tryk pa SEL.

LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT

SEL

Markér Reference select, og tryk pa OK.
Folgende parametre indstilles.

Bemaerk! Afheengigt af de valg du foretager, kan
rutinen springe over nogle af de parametre, der er
angivet herunder.

LOCY® CHOICE
Select assistant

Start/Stop

EXTIT OK

Veelg styretilstande for de eksterne styresteder
EXT1 og EXT2.

Speed: Hastighedsstyring.
Torque:Momentstyring.

Min, Max, Add: Momentreference og hastig-
hedsregulatorudgang sammenlignes, og den
matematiske funktion anvendes (mindre, stgrre,
addition).

Afhaengigt af valgene defineres hastigheden eller
momementreferencekilden (eller begge) i det
felgende.

12.03 Ext1 ctrl mode
12.05 Ext2 ctrl mode

Opsatning af hastighedsreference

Veelg det antal konstante hastigheder (om nogen), der skal bruges.
Hvis du veelger en konstant hastighed, skal du angive, om startretningen skal pavirke

retningen af den konstante hastighed.

No: Tegnet for den konstante hastighed bestemmer direkte kerelsesretningen, nar den

konstante hastighed er aktiveret.

Yes: Tegnet for den konstante hastighed ganges med veerdien af retningssignalet for at
bestemme kgrselsretningen, nar den konstante hastighed er aktiveret.
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Du skal nu angive, om hver veelger til konstant hastighed skal aktivere en konstant

19.01 Speed scaling pa accelerations-/
decelerationstiderne.

Hastighed
| 1901 _
|
Acc | ec.
|
0; : I _
22.02¢ller | 22.03eller Tid
22.04 2205

Bemaerk! Accelerations-/decelerationstiderne kan
automatisk blive forleenget af de eksisterende
momentgraenser.

L]
hastighed.
No: De konstante hastigheder 1...7 aktiveres via de kilder, der er valgt via parametrene
26.02, 26.03 og 26.04. Det sker pa falgende made:
Kilde defineret Kilde defineret Kilde defineret |Konstant hastighed aktiv
med par. 26.02 med par. 26.03 med par. 26.04
0 0 0 Ingen
0 0 Konstant hastighed 1
0 1 0 Konstant hastighed 2
1 1 0 Konstant hastighed 3
0 0 1 Konstant hastighed 4
1 0 1 Konstant hastighed 5
0 1 1 Konstant hastighed 6
1 1 1 Konstant hastighed 7
Yes: De konstante hastigheder 1...3 aktiveres via de kilder, der henholdsvist er valgt via
parametrene 26.02, 26.03 og 26.04.
H Indstil kilderne for veelgeren til konstante 26.02 Const speed sel1
hastigheder. 26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3
H Angiv de konstante hastigheder. 26.06 Const speed1...
H Veelg kilden for hastighedsreferencesignalet. 21.01 Speed ref1 sel
H Definer den absolutte minimumsgraense for hastig- | 21.09 SpeedRef min abs
hedsreferencen. Denne graense gaelder bade for det
positive og det negative omrade.
H Definer den hastighedsskalering, der anvendes 19.01 Speed scaling
til accelerations/-decelerationstider. Definer 22.02 Acc time1
accelerations-/decelerationstiderne. 22.04 Acc time2
Diagrammet herunder viser effekten af parameteren | 22.03 Dec time1
22.05 Dec time2
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Veelg kilden for at skifte mellem accelerations-/
decelerationsrampeparrene 1 og 2.

0 = Accelerationstid 1/decelerationstid 1 er
aktiverede, 1 = Accelerationstid 2/decelerationstid 2
er aktiverede.

22.01 Acc/Dec sel

Opsatning af momentreference

Veelg kilden for momentreferencesignalet.

24.01 Torq ref1 sel

]

Definer maksimum- og
minimummomentreferencerne.

24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Definer tiderne, hvor momentreferencen skal gges
fra nul til det nominelle motormoment (rampe op) og
omvendt (rampe ned).

24.06 Torq ramp up
24.07 Torq ramp down

Opsatning af analogindgang Al1/Al2 (hvis en af dem er valgt som hastighed eller

kilde for momentreference)

Definer filtertidskonstanten for analogindgangen.

()
% Ufiltreret signal

100} - - L

63 Filtreret signal

I
O=Ix(1-efM

| = filterinput (trin)

O = filteroutput

t = tid

T = filtertidskonstant

13.01 Al filt time eller
13.06 Al2 filt time

Definer minimum- og maksimumveerdierne for
analogindgangen.

13.02 Al1 max eller
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min eller
13.08 Al2 min
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0

Definer de skalerede veerdier, der svarer til de
maksimum- og minimumveerdier, der er defineret i
det forrige trin. Dette er nyttigt, hvis der kraeves fuld
hastighed ved lavere veerdier for analogindgang.

Al (skaleret)
13.04/13.09 | — — — — —
[
[
!
13.03/13.08 1 A AN)
; 13.02/13.07
!
[
[
ffffff 13.05/13.10

13.04 Al1 max scale eller
13.09 Al2 max scale

13.05 Al1 min scale eller
13.10 Al2 min scale

Nar teksten "Done OK" vises i betjeningspanelet, skal der trykkes pa OK for at fuldfere

firmwareassistenten og startproceduren.
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Inbetriebnahme des ACS850 mit
Standard-Regelungsprogramm

Informationen uber diese Anleitung—

In dieser Anleitung wird die Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme des ACS850
Frequenzumrichters (mit Standard-Regelungsprogramm) dargestellt. Die Eingaben
und Einstellungen fur die Inbetriebnahme werden mit dem ACS850 Bedienpanel
vorgenommen.

Hinweis: In dieser Anleitung werden nur die Funktionen des Bedienpanels
beschrieben, die fur die Inbetriebnahme gebraucht werden. Weitere Informationen
enthalt das ACS850 Bedienpanel Benutzerhandbuch (3AUA0000049796 [Deutsch]).

Sicherheitsvorschriften

WARNUNG! Alle elektrischen Installations- und Wartungsarbeiten an dem
Frequenzumrichter durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefuhrt
werden.

Arbeiten Sie niemals bei eingeschalteter Spannung an dem Frequenzumrichter, dem
Bremschopper, dem Motorkabel oder dem Motor. Stellen Sie durch eine Messung
immer sicher, dass keine Spannung anliegt.



http://www.efesotomasyon.com/html/Abb_drive_inverter/ABB_DRIVE_INVERTER.html
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Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf nur durch qualifiziertes Fachpersonal vorgenommen
fi werden.

Die Sicherheitsvorschriften sind bei der Inbetriebnahme zu befolgen. Siehe die
Sicherheitsvorschriften auf den ersten Seiten des jeweiligen Hardware-Handbuchs.

Prafung der Installation. Siehe Installations-Checkliste im jeweiligen Hardware-
Handbuch.

Prufen Sie, dass durch den Start des Motors keine Gefahrdungen entstehen.

Koppeln Sie die angetriebene Maschine ab, wenn:
* durch eine falsche Drehrichtung des Motors eine Gefahrdung entstehen kann, oder
» bei der Inbetriebnahme des Antriebs ein normaler ID-Lauf erforderlich ist, wenn das

Lastmoment hoher ist als 20% oder die angetriebene Maschine den Lastwechseln
mit Nennmoment wahrend des ID-Laufs nicht standhalt.

Spannungsversorgung einschalten, Bedienpanel-Bedienung

H Das Bedienpanel mit einem geeigneten Kabel der
Kategorie 5E an den Frequenzumrichter

anschliel3en.

n Den Frequenzumrichter einschalten. Nach kurzer REM L 0.00U/min
Zeit wird auf dem Bedienpanel der Anzeigemodus O OO Hz
aktiviert (siehe rechts). - A
Hinweis: Im Anzeigemodus wird abwechselnd die 6 O %
Meldung “Alarm 2021 Keine Motordaten” angezeigt " °
bis ein Assistent wahrend des Inbetriebnahme- DREHRTG [ MENU
vorgangs aufgerufen wird.

H Sicherstellen, dass die externe Steuerung LOC Vv 0.00U/min
deaktiviert ist, Umschalten auf Lokalsteuerung mit O OO Hz
Taste auf dem Bedienpanel. Lokalsteuerung -
wird durch die Anzeige von “LOC” in der oberen n A
Zeile des Displays angezeigt. O . O %

In den zwei Rahmen in der unteren Zeile der DREHRTG [ MENU

Anzeige werden die Funktionsbelegungen der

beiden Funktionstasten 777 und ~Y_|

angezeigt. Der Inhalt der Rahmen ist von den
angezeigten Menu-Auswahlmdglichkeiten
abhangig.

[ Mit Taste ~§_] (MENU) das Hauptmeni aufrufen. |/LOC T, HAUPTMENU 1

Innerhalb eines Meniis wird die aktuelle Auswahl PARAMETER
invertiert dargestellt. Mit den Tasten /~A™ und AS S I STE NTEN
¥_~ eine neue Auswahl treffen und dann mit GEAND PARAM
Taste “Y_] (AUSWAHL) aktivieren.

ZURUCK AUSWAHL

Das Hauptmend ist der Startpunkt fir die nach-
folgend beschriebene Inbetriebnahme.
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Einstellung der Parameterwerte

Hinweise:

* An jedem Punkt gelangen Sie mit [—7” (ABBRUCH oder ZURUCK) zuriick zur
vorhergehenden Ebene.

* Nicht alle Parameter werden standmallig angezeigt. Parameter 16.15 Wahl
Param.liste auf Langlist.lad einstellen, um alle Parameter angezeigt zu bekommen.

Zum Einstellen eines Parameters innerhalb eines Assistenten:

« Mit den Tasten ./~ A und “_¥_~ den Einstellwert a&ndern. Mit Funktionstaste
SPEICHE den angezeigten Wert Ubernehmen und dann den nachsten Parameter
aufrufen.

Einstellen eines Parameters ohne Benutzung des Assistenten:

* Im Hauptmenu PARAMETER auswahlen und mit Taste T[ (AUSWAHL) aufrufen.

* Mit den Tasten ~~Aa™ und \_¥_ die Liste der Parametergruppen durchblattern.
Die gewunschte Gruppe markieren und ﬁ (AUSWAHL) dricken, um die
Parameter innerhalb der Gruppe anzuzeigen.

* Den gewunschten Parameter markieren und ﬁ (EDIT) dricken, um den Wert
einzustellen.

» Mit den Tasten .~ A\ und <_¥_~ den Einstellwert andern. Mit Funktionstaste
SPEICHE die angezeigte Einstellung Ubernehmen. Durch zweimaliges Druicken von
ZURUCK kehren Sie zum Hauptmen zurlck.

Hinweise zu komplexeren Einstellungsanderungen:

* Bei Parametern, mit denen eine Digitalsignalquelle eingestellt wird, kann die
Einstellung Konst benutzt werden, um den Wert konstant auf 1 (C.TRUE) oder
0 (C.FALSE) zu setzen.

» Bei Parametern, mit denen eine Analog- oder Digitalsignalquelle eingestellt wird,
kann die Einstellung Zeiger fur die freie Auswahl eines beliebigen Parameterwerts
(analog) oder eines speziellen Bits eines gepackten booleschen Parameters (digital)
als Quelle benutzt werden:

+ Bei einer analogen Quelle, weden die LOCY PAR ANDERN
Parametergruppe und der Parameterindex .
angezeigt. Nach Auswahl der Gruppe, mit 1501 Aol signalquelle

Taste WEITER zur nachsten Indexeinstellung. P.01. :.E
0106 Motor-Drehmoment

ABBRUCH SPEICHE

Der Text unter dem Cursor zeigt die aktuelle
Einstellung an.

Nach Einstellung des Index den Wert mit Taste
SPEICHE ubernehmen. Mit Taste ABBRUCH
kénnen jederzeit Anderungen verworfen
werden und man kehrt zur Parameterliste
zuruck.




34 Inbetriebnahme des ACS850 mit Standard-Regelungsprogramm

+ Bei einer digitalen Quelle werden die Para-
metergruppe, der Parameterindex und die Bit-
nummer spezifiziert. Nach Einstellung eines
Werts mit Taste WEITER zum nachsten Wert.

Der Text unter dem Cursor zeigt die aktuelle
Einstellung an.

Nach Einstellung der Bithummer den Wert
mit Taste SPEICHE Ubernehmen. Mit Taste
ABBRUCH kénnen jederzeit Anderungen
verworfen werden und man kehrt zur
Parameterliste zurlick.

LOCT PAR ANDERN

1002 Extl Start Quell
P.02.0NA. 00

0201 DI-Status
ABBRUCH WEITER

Andern der Spracheneinstellung

StandardmaRig ist Englisch die Sprache fur die Textanzeigen. Die Spracheneinstellung

kann folgendermallen geandert werden.

0

Im Hauptmenli PARAMETER auswahlen und mit
Taste AUSWAHL aufrufen.

LOC T, HAUPTMENU 1
PARAMETER
ASSISTENTEN

GEAND PARAM
“ZURUCK ] [AUSWAHL

Zur Parametergruppe 99 IBN/Motor-Daten blattern
und mit Taste AUSWAHL o6ffnen. Beachten Sie,
dass die Liste in beiden Richtungen nach den
Gruppen 99 und 01 durchblattert werden kann — es
geht mit Taste /A schneller zu Gruppe 99.

LOC YV PAR GRUPPEN —99
99 IBN/Motor-Daten

01 Istwertsignale

02 E/A-Werte

03 signale Regelung

04 signale Applikat
ZURUCK AUSWAHL

Sicherstellen, dass Parameter “9901 Wahl Sprache”
hervorgehoben ist und dann Taste EDIT drlcken.

LOC Y PARAMETER

9901 wahl Sprache
Deutsch

9904 Motorart
9905 Motor-Regelmodus
9906 Motor-Nennstrom

ZURUCK EDIT
H Die gewlinschte Sprache auswéhlen und mit Taste ||[LOC & PAR ANDERN
SPEICHE bestatigen. 9901 wahl Sprache
Durch zweimaliges Driicken von ZURUCK kehren De u t SC
Sie zum Hauptmeni zurtck. [0407 hex]
ABBRUCH] [SPEICHE

Firmware-Assistenten

Mit der im Folgenden beschriebenen Vorgehensweise nutzen Sie die Firmware-
Assistenten fur die Inbetriebnahme. Mit diesen Inbetriebnahme-Routinen wird der
Benutzer durch die wichtigen Parametereinstellungen gefuhrt.
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1 — Auswahl eines Applikationsmakros

H Im Hauptmeni ASSISTENTEN auswahlen und mit | [LOC ¥, HAUPTMENU 1
Taste AUSWAHL aufrufen. P A R AM ET E R
ZURUCK AUSWAHL
n Firmware-Assistenten markieren und Taste LOCY ASSISTENTEN——1
AUSWAHL driicken. Firmware-Assistenten
Applikat-Assistent
ZURUCK AUSWAHL
] |Applikationsmakro markieren und Taste OK LOCY WAHL -
driicken. Assistent auswdhlen
Motor-Inbetriebnahm
ZURUCK OK
Applikationsmakros sind voreingestellte Parameter- | Parameter-
] g
satze, die als Basis benutzerspezifischer Anwen- Standardeinstellungen des
dungen benutzt werden kdnnen. Die folgenden ausgewahlten Makros werden
Makros sind verfugbar: aktiviert.

« Standard (fur Anwendungen mit Drehzahlrege-
lung mit einer einfachen Start/Stop-Schnittstelle)

« Hand/Auto (fir Drehzahregelungsapplikationen,
bei denen zwei externe Steuergplatze benutzt
werden).

* Prozess-Regelung (fur Prozessregelungsappli-
kationen wie Druckregelung, Fullstands- oder
Durchfluss-Regelungssysteme)

* Momenten-Regelung (fur die Drehmoment-
und/oder Drehzahlregelung von Motoren)

+ Sequenz-Regelung (fur Drehzahlregelungsappli-
kationen in denen mehrere Konstantdrehzahlen
und Beschleunigungs-/Verzdégerungsrampen in
einer bestimmten Abfolge erforderlich sind).

Weitere Informationen zu den Makros enthalt das
Firmware-Handbuch.

Eines der Makros markieren und Taste OK drlicken.

Nach der Anzeige von “Fertig, OK!” auf dem Bedienpanel die Taste OK drucken, um
den Firmware-Assistenten zu schliel3en.

2 — Motor-Inbetriebnahme

H Vor Beginn der Inbetriebnahme sicherstellen, dass die Daten von Motor-Typenschild
und Drehgebern (falls benutzt) bereit liegen.
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AUSWAHL dricken.

n Im Hauptmeni ASSISTENTEN auswahlen und mit ||[LOC &, HAUPTMENU 1
Taste AUSWAHL aufrufen. PA RAM ET E R
ASSISTENTEN
GEAND PARAM
ZURUCK | [AUSWAHL
H Firmware-Assistenten markieren und Taste LOCYT, ASSISTENTEN —1

Firmware-Assistenten
Applikat-Assistent

ZURUCK AUSWAHL
Motor-Inbetriebnahme markieren und Taste OK LOCT WAHL

dricken.

Der Assistent fuhrt Sie jetzt durch die Motor-
Inbetriebnahme.

Assistent auswahlen

Applikationsmakro
Motor-Inbetriebnahm

die meisten Anwendungen geeignet.

Skalarregelung wird empfohlen, wenn

* der Nennstrom des Motors weniger als 1/6 des
Nennausgangsstroms des Frequenzumrichters
betragt.

» der Frequenzumrichter ohne angeschlossenen
Motor betrieben wird (z.B. fur Prufzwecke) oder

» der Frequenzumrichter mehrere Motoren regelt
und die Anzahl der angeschlossenen Motoren
variabel ist.

ZURUCK OK
H Auswahl des Motortyps, AM (Asynchron- 99.04 Motorart
Kafiglaufer-AC-Motor) oder PMSM
(Permanentmagnet-Synchronmotor).
Einstellen des Motorregelungs-Modus. DTC ist fur | 99.05 Motor-Regelmodus




Inbetriebnahme des ACS850 mit Standard-Regelungsprogramm 37

Eingabe der Motordaten vom Motor-Typenschild:

Beispiel fur das Typenschild eines

Asynchronmotors:
(- o
ABB Motors CE€
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz |kW | r/min | A |cos ®[IAIN|IE/s
690Y |50 [30 [1475 | 325 [0.83
400D | 50 [30 [1475 | 56 [0.83
660Y |50 |30 |1470 | 34 |0.83
380D [ 50 |30 [1470 | 59 |0.83
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83
440D | 60 | 35 |1770 | 59 | 0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 &8 6210/C3 [ 180 kg
G} IEC 34-1 G}
\ -/

Beispiel fur das Typenschild eines
Permanentmagnetmotors:

@

ABB Motors

Ce)

N

3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
\ -~ T
S1SPEC INSUL. | No 3424522
JK-21640-1 [Ins.cl. F 1P 55
\Y; Hz kW  r/min A cos ¢ IA/IN e
400D 50 55 600 103 0.97
Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 mm 6316/C3 630kg
IEC 34-1

2

Hinweis: Geben Sie die
Motordaten mit exakt den
selben Werten ein, die auf dem
Motorschild eingetragen sind.
Wenn zum Beispiel die
Motor-Nenndrehzahl auf dem
Motorschild 1470 U/min ist, und
Sie geben in Parameter 99.09
Mot Nenndrehzahl 1500 U/min
ein, fuhrt dies zu einem fehler-
haften Betrieb des Antriebs.

Bei Benutzung der Dreieck-Daten
muss auch der Motoranschluss
im Dreieck ausgefuhrt werden.

Bei Benutzung der Stern-Daten
muss auch der Motoranschluss
im Stern ausgefuhrt werden.

* Motornennstrom

99.06 Motor-Nennstrom

Zulassiger Bereich: ungefahr 1/6 x I, ... 2 % |5, des
Frequenzumrichter-Nennstroms (0...2 x /5,4, wenn
Parameter 99.05 Motor-Regelmodus = Skalar).
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0

* Motor-Nennspannung

Zulassiger Bereich: 1/6 x Uy ... 2 x Uy der
Frequenzumrichter-Nennspannung. (U ist die
hdchste Spannung im jeweiligen Spannungs-
bereich).

Bei Permanentmagnetmotoren ist die Nenn-
spannung die Gegen-EMK-Spannung (bei Motor-
nenndrehzahl). Wenn die Spannung als Spannung
bezogen auf Drehzahl (U/min) angegeben ist, z.B.
60 V pro 1000 U/min, dann ist die Spannung fur
Nenndrehzahl 3000 U/min 3 x 60 V =180 V.

Beachten Sie, dass die Nennspannung nicht gleich
der aquivalenten DC-Motorspannung (E.D.C.M.) ist,
deren Wert von einigen Motorenherstellern
angegeben wird. Die Nennspannung kann durch
Division der E.D.C.M.-Spannung durch 1,7

(= Quadratwurzel von 3) berechnet werden.

99.07 Mot-Nennspannung

* Motor-Nennfrequenz

Bei Permanentmagnetmotoren: Ist die Frequenz
nicht auf dem Motor-Typenschild angegeben, muss
sie mit der folgenden Formel berechnet werden:

f=nxp/60
dabei sind p = Anzahl der Polpaare,
n = Motornenndrehzahl.

99.08 Mot-Nennfrequenz

* Motor-Nenndrehzahl

99.09 Mot-Nenndrehzahl

* Motor-Nennleistung

99.10 Motor-Nennleistung

Die folgenden Motordaten-Parameter konnen zur Erhéhung der Regelgenauigkeit
eingestellt werden. Wenn die Daten nicht bekannt sind, die Werte auf O setzen.

* Motor-Nenn-cos¢ (nicht fur
Permanentmagnetmotoren).

99.11 Mot-CosPhi

* Motorwellen-Nennmoment.

99.12 Mot-Nennmoment

Mit den folgenden Parametern werden Betriebsgrenzwerte zum Schutz der

Antriebseinrichtung eingestellt.

« Maximaldrehzahl

Der Wert sollte hoher sein als 55% der vorher
eingestellten Motornenndrehzahl.

20.01 Maximal-Drehzahl

ol Minimaldrehzahl 20.02 Minimal-Drehzahl
Dieser Wert sollte kleiner oder gleich 0 U/min sein.
H * Maximalstrom 20.05 Maximal-Strom

Dieser Wert sollte gleich oder grofer als der vorher
eingestellte Motornennstrom sein.
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* Maximaldrehmoment 20.07 Max.Moment 1

Dieser Wert sollte mindestens 100% des vorher
eingestellten Motor-Nenndrehmoments betragen.

* Mindestdrehmoment 20.08 Min.Moment 1

Folgende Frage wird angezeigt “ID-Lauf ausfihren?”. Wahrend des ID-Laufs
(Identifizierungslauf) identifiziert der Frequenzumrichter die Charakteristik des Motors
fur eine optimale Motorregelung.

Wenn der ID-Lauf jetzt nicht ausgefuhrt werden soll, wahlen Sie Nein, um die Motor-
Inbetriebnahme mit dem Firmware-Assistenten zu beenden.
Weiter mit Abschnitt 3 — Start/Stop-Konfiguration.

Fahren Sie fort mit den folgenden Schritten fort, wenn der ID-Lauf ausgefuhrt werden
soll, BEVOR Sie mit Ja bestatigen.

WARNUNG! Der Motor beschleunigt auf ungefahr 50...100% der Nenndreh-
zahl wahrend des normalen oder des reduzierten ID-Laufs. STELLEN SIE
VOR DEM ID-LAUF SICHER, DASS DER MOTOR OHNE GEFAHR-
DUNGEN ANGETRIEBEN WERDEN KANN!

Prufen Sie die Drehrichtung des Motors. Wahrend
des ID-Laufs (normal oder reduziert) dreht der
Motor in Drehrichtung vorwarts.

Wenn die Ausgangsphasen U2,
V2 und W2 des Frequenzum-
richters an die entsprechenden
Motorklemmen richtig ange-
schlossen sind:

Drehrichtung  Drehrichtung
vorwarts ruckwarts

Sicherstellen, dass die Schaltkreise fir das sicher
abgeschaltete Drehmoment (STO) und fur Nothalt
(falls vorhanden) geschlossen sind.

Danach mit Auswahl Ja und Taste OK den ID-Lauf
aktivieren.

Auswahl des Modus, in dem der ID-Lauf erfolgen 99.13 Mot ID-Laufmodus
soll.

Der ID-Lauf wird beim nachsten Start des
Frequenzumrichters ausgefuhrt.

Der ID-Lauf NORMAL sollte immer, wenn moglich,
gewahlt werden.

Hinweis: Die angetriebene Maschine muss beim
ID-Lauf Normal vom Motor abgekoppelt werden:
* wenn das Lastmoment hoher ist als 20% oder

* wenn die angetriebene Maschine beim ID-Lauf
den Lastwechseln mit Nennmoment nicht
standhalt.
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Der ID-Lauf Reduziert sollte anstelle des Normal-
ID-Laufs gewahlt werden, wenn die mechanischen
Verluste hoher sind als 20%, d.h. der Motor kann
von der angetrieben Einrichtung nicht abgekoppelt
werden oder ein voller Fluss ist erforderlich, um die
Motorbremse gedffnet zu halten (Verschiebeanker-
Motor).

Der ID-Lauf Stillstand sollte nur gewahlt werden,
wenn der Normal- oder Reduziert-ID-Lauf wegen
Restriktionen durch die Art der angetriebenen
Mechanik nicht mdglich ist (z.B. bei Hub- oder Kran-
Applikationen).

Hinweise:

* Die Motorwelle darf nicht blockiert sein und das
Lastmoment muss < 20% betragen, wenn der
ID-Lauf Normal oder Reduziert ausgefuhrt wird.
Diese Bedingungen gelten bei Permanentma-
gnetmotoren auch bei Auswahl des Stillstand-ID-
Laufs.

* Eine mechanische Bremse wird durch die
Schaltlogik fur den ID-Lauf nicht gedffnet.

* Der ID-Lauf kann nicht ausgefuhrt werden, wenn
Parameter 99.05 Motor-Regelmodus auf Skalar
eingestellt ist.

H Starten des Motors (durch Dricken der START-
Taste), um den ID-Lauf zu starten.

Die Ausfuhrung des ID-Laufs wird durch die Warnmeldung: ID-Lauf
Warnmeldung ID-Lauf auf dem Bedienpanel
angezeigt.

Nach der Anzeige von “Fertig, ok!” auf dem Bedienpanel die Taste OK dricken, um den
Firmware-Assistenten zu schliel3en.

3 — Start/Stop-Konfiguration
n Im Hauptmeni ASSISTENTEN auswahlen und mit [|[LOC ¥, HAUPTMENU

Taste AUSWAHL aufrufen. PARAMETER
ASSTSTENTEN
GEAND PARAM

ZURUCK AUSWAHL
n Firmware-Assistenten markieren und Taste LOCYT, ASSISTENTEN—1

AUSWAHL driicken. Firmware-Assistenten
App l1kat-Assistent

ZURUCK AUSWAHL
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Start/Stop Steuerung markieren und Taste OK
drucken.

Die folgenden Parameter werden eingestellt.

Hinweis: Abhangig von der Auswahl werden einige
der nachfolgend aufgelisteten Parameter
ubergangen.

LOCYT WAHL

Assistent auswdhlen
Motor-Inbetriebnahm

Start/Stop Steuer
ZURUCK OK

Auswahl der Start/Stop-Funktion und der Signal-
quellen fur den externen Steuerplatz 1 (EXT1).
Zuerst Parameter 70.01 (Start-Funktion) einstellen,
dann 70.02 und 710.03, um die Quellen fur das Start-
signal einzustellen.

Die Auswahlalternativen fur Parameter 70.07 sind:
Quelle 1: Das Signal gemal} Einstellung von

Parameter 70.02 ist die Quelle fur das Startsignal
(0 = Stop, 1 = Start).

3-Draht: Start/Stop-Befehle werden auf Basis des
Status der zwei, mit den Parametern 70.02 und
10.03 eingestellten Quellen ausgefuhrt.

Status von Quelle 1 [Status von Quelle 2 [Befehl
(Par. 10.02) (Par. 170.03)

0->1 1 Start
Jeder Status 1->0 Stop
Jeder Status 0 Stop

Qu1F Qu2R: Das Signal gemal Parameter 70.02
startet den Antrieb in Drehrichtung vorwarts und das
Signal gemal Parameter 70.03 startet den Antrieb
ruckwarts.

Qu1St Qu2R: Das Signal gemal} Einstellung von
Parameter 70.01 ist die Quelle fur das Startsignal
(0 = Stop, 1 = Start). Das Signal gemaf 70.03
andert die Drehrichtung des Motors (0 = vorwarts,
1 = rUckwarts).

10.01 Ext1 Start Wahl
10.02 Ext1 Start Quel1
10.03 Ext1 Start Quel2

Auswahl der Start/Stop-Funktion und Signalquellen
fur den externen Steuerplatz 2 (EXT2).

Auswahl und Einstellungen wie bei EXT1 oben.

10.04 Ext2 Start Wahl
10.05 Ext2 Start Quel1
10.06 Ext2 Start Quel2

Einstellung der Signalquelle fur den Wechsel
zwischen den externen Steuerplatzen EXT1 und
EXT2 (0 = EXT1, 1 = EXT2).

12.01 Ext1/Ext2-Wahl
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0

Auswahlen der Motor-Startfunktion.

Automatisch ist die beste Universal-Einstellung,
die auch eine fliegenden Start (Start bei drehendem
Motor) unterstitzt.

Schnell beinhaltet die Vormagnetisierung des
Motors und sollte gewahlt werden, wenn ein hohes
Startmoment erforderlich ist.

Konstantzeit sollte gewahlt werden, wenn eine
konstante Vormagnetisierungszeit erforderlich ist.
Die Zeit wird mit Parameter 11.02 DC-Magnet.zeit
eingestellt.

11.01 Start-Methode

Auswahlen der Motor-Stoppmethode.

Trudeln: Die Spannungsversorgung des Motors
wird abgeschaltet. Der Motor trudelt aus bis zum
Stillstand.

Rampe: Der Motor wird entlang einer aktiven
Verzdgerungsrampe gestoppt (Definition folgt auf
den nachsten Seiten).

11.03 Stop-Methode

Wahlt die Quelle des Reglerfreigabe-Signals aus.

Ist/wird das Freigabesignal ausgeschaltet, startet
der Frequenzumrichter nicht oder der Motor trudelt
aus, falls er dreht. 1 = Freigabesignal aktiv.

10.11 Reglerfreig Quel

Wahlt die Quelle fur das Stop-Signal AUS3 aus.

Wenn das Signal abgeschaltet wird (d.h. es
wechselt auf 0), stoppt der Antrieb entlang der
AUS3-Stopprampe (Einstellung mit Parameter
22.12 AUSS3 Stopzeit).

10.13 AUS3 Quelle

Nach der Anzeige von “Fertig, ok!” auf dem Bedienpanel die Taste OK driicken, um den

Firmware-Assistenten zu schlief3en.

4 — Sollwert-Auswahl

LOCY HAUPTMENU 1

AUSWAHL driicken.

H Im Hauptmeni ASSISTENTEN auswahlen und mit
Taste AUSWAHL aufrufen. P A R AM ET E R
ASSISTENTEN
GEAND PARAM
ZURUCK AUSWAHL
n Firmware-Assistenten markieren und Taste LOCY ASSISTENTEN —1

Firmware-Assistenten
App l1kat-Assistent

ZURUCK

AUSWAHL
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H Sollwertauswahl markieren und Taste OK driicken. | [LOCT, WAHL
Die folgenden Parameter werden eingestellt. Assistent auswdhlen

ar uerun
Hinweis: Abhangig von der Auswahl werden einige GS W

der nachfolgend aufgelisteten Parameter

ubergangen. ZURUCK [ OK
H Auswahl der Regelungsart fur die externen 12.03 Ext1 Betriebsart
Steuerplatze EXT1 und EXT2. 12.05 Ext2 Betriebsart

Drehzahl-Reg: Drehzahlregelung.
Drehmom-Reg: Drehmomentregelung

Min, Max, Addieren: Drehmomentsollwert und
Drehzahlreglerausgang werden verglichen und die
mathematische Funktion wird angewendet (kleiner,
grolder, Addition).

Abhangig von der getroffenen Auswahl werden im
nachsten Schritt Drehzahl- oder Drehmoment-
Sollwertquelle (oder beide) definiert.

Drehzahlsollwert-Einstellung

] Auswahl des Werts der zu benutzenden Konstantdrehzahlen (wenn zutreffend).

Bei jeder Konstantdrehzahl-Einstellung wird abgefragt, wie die Eingabe die Dreh-
richtung der Konstandrehzahl beeinflusst.

Nein: Das Vorzeichen der Konstantdrehzahl bestimmt die Drehrichtung, wenn die
Konstantdrehzahl aktiviert wird.

Ja: Das Vorzeichen der Konstantdrehzahl wird multipliziert mit dem Wert des
Drehrichtungssignals und bestimmt dadurch die Drehrichtung, wenn die
Konstantdrehzahl aktiviert wird.

] Jetzt werden Sie gefragt, ob jeder Konstantdrehzahl-Selektor eine Konstantdrehzahl
aktivieren soll.

Nein: Die Konstantdrehzahlen 1...7 werden durch die mit den Parametern 26.02, 26.03
und 26.04 eingestellten Quellen wie folgt aktiviert:

Quelle eingestellt | Quelle eingestellt | Quelle eingestellt | Aktivierte Konstantdrehzahl
mit Par. 26.02 mit Par. 26.03 mit Par. 26.04
0 0 0 Keine Konstantdrehzahl
1 0 0 Konstantdrehzahl 1
0 1 0 Konstantdrehzahl 2
1 1 0 Konstantdrehzahl 3
0 0 1 Konstantdrehzahl 4
1 0 1 Konstantdrehzahl 5
0 1 1 Konstantdrehzahl 6
1 1 1 Konstantdrehzahl 7

Ja: Die Konstantdrehzahlen 1...3 werden einzeln entsprechend durch die mit den
Parametern 26.02, 26.03 und 26.04 eingestellten Quellen aktiviert.

H Einstellen der Quellen des Konstantdrehzahl- 26.02 Wahl 1 Konst.DZ
Selektors. 26.03 Wahl 2 Konst.DZ
26.04 Wahl 3 Konst.DZ
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26.06 Konst.Drehzahl 1...

H Eingabe der Konstantdrehzahlen.
H Auswahl der Quelle des Drehzahlsollwert-Signals. | 27.01 Wahl Drehz.Soll1
H Einstellung der absoluten Minimum-Grenze des 21.09 Min.DZ-Soll.abs
Drehzahlsollwerts. Diese Grenze gilt sowohl fur den
positiven als auch den negativen Bereich.
H Einstellung der Drehzahl-Skalierung fur die 19.01 Drehzahl Skalier

Beschleunigungs-/Verzogerungszeiten. Einstellung
der Beschleunigungs-/Verzdgerungszeiten.

Das folgende Diagramm stellt die Wirkung der
Einstellung von Parameter 19.01 Drehzahl Skalier
auf die Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten dar.

Drehzahl
| 1901 _
|
Beschleun. | Verzoger.
|
0 ! . -
' 22.020der | 22.03oder Zeit
22.04 22.05

Hinweis: Die Beschleunigungs-/Verzégerungs-
zeiten kdnnen sich automatisch durch die einge-
stellten Drehmoment-Grenzwerte verlangen.

22.02 Beschleun.zeit 1
22.04 Beschleun.zeit 2
22.03 Verzéger.zeit 1
22.05 Verzbger.zeit 2

Einstellen der Quelle fur das Umschaltsignal zwi-
schen den Beschleunigungs-/Verzégerungsrampen-
paaren 1 und 2.

0 = Beschleunigungszeit 1/Verzégerungszeit 1 aktiv,
1 = Beschleunigungszeit 2/Verzogerungszeit 2 aktiv.

22.01 Wahl Beschl/Verz

Drehmomentsollwert-Einstellung

Auswahl der Quelle des Drehmomentsollwert-
Signals.

24.01 Wahl Mom.Soll1

Einstellen der oberen und unteren Grenze des
Drehmomentsollwerts.

24.03 Max.Mom.Soll
24.04 Min.Mom. Soll

Einstellung der Zeiten fur den Anstieg des Dreh-
momentsollwerts von Null auf das Motor-Nenndreh-
moment (Rampe auf) und umgekehrt (Rampe ab).

24.06 Mom.Rampe auf
24.07 Mom.Rampe ab
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Einstellungen der Analogeingange Al1/AI2 (wenn einer davon als Quelle des
Drehzahl- oder Drehmomentsollwerts ausgewahlt wurde)

Einstellung der Filterzeitkonstante fur den Analog- | 13.07 Al1 Filterzeit oder

eingang. 13.06 Al2 Filterzeit
%
K Nicht gefiltertes Signal
100
63 | Gefiltertes Signal
T f
O=Ix(1-efM

| = Filtereingang (Sprung)
O = Filterausgang

t = Zeit

T = Filterzeitkonstante

Einstellen der Maximal- und Minimalwerte des 13.02 Al1 max oder
Analogeingangs. 13.07 Al2 max

13.03 Al1 min oder
13.08 Al2 min

Einstellen der skalierten Werte, die den Maximal- 13.04 Al1 max Skalieru oder
und Minimalwerten entsprechen, die im vorherge- 13.09 Al2 max Skalieru
henden Schritt eingestellt wurden. Dieses ist nUtz- | 13.05 Al1 min Skalieru oder
lich, wenn die volle Drehzahl bei niedrigen 13.10 Al2 min Skalieru
Analogeingangswerten erforderlich ist.
Al (skaliert)
A
13.04/13.09 | — — — — —
\
\
\
13.03/13.08 - AI(mMAN)
; 13.02/13.07
\
\
\
ffffff 13.05/13.10

Nach der Anzeige von “Fertig, ok!” auf dem Bedienpanel die Taste OK dricken, um den
Firmware-Assistenten zu schliel3en.
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Guia rapida de puesta en marcha para el ACS850
con programa de control estandar

Acerca de esta guia

Esta guia contiene el procedimiento basico que debe seguirse para la puesta en
marcha de un convertidor ACS850 (con programa de control estandar). El
convertidor se configura a lo largo del procedimiento con ayuda del panel de control
del ACS850.

Nota: En la guia solamente se describen las funciones del panel de control
necesarias durante el procedimiento. Para mas informacion, consulte la Guia del
usuario del panel de control del ACS850 (3AUA0000050277 [Inglés]).

Instrucciones de seguridad

ADVERTENCIA: Todos los trabajos de instalacion eléctrica y
mantenimiento realizados en el convertidor deben ser realizados
unicamente por electricistas cualificados.

Nunca trabaje en el convertidor, el circuito del chopper de frenado, el cable de motor
o el motor con la alimentacion del convertidor conectada. Realice siempre una
medicién para verificar que no existe tension.



http://www.efesotomasyon.com/html/Abb_drive_inverter/ABB_DRIVE_INVERTER.html
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Procedimiento de puesta en marcha

Seguridad

La puesta en marcha solo puede ser efectuada por un electricista cualificado.
A Deben seguirse las instrucciones de seguridad durante todo el procedimiento de

puesta en marcha. Véanse las instrucciones de seguridad en las primeras paginas
del manual de hardware correspondiente.

Compruebe la instalacién. Véase la lista de comprobacion de la instalacion en el
manual de hardware correspondiente.

Compruebe que la puesta en marcha del motor no suponga ningun peligro.
Desacople la maquinaria accionada si:
+ existe riesgo de dafos en caso de una direccion de giro incorrecta, o

* se necesita una marcha de ID durante la puesta en marcha del convertidor, cuando
el par de carga es superior al 20% o la maquinaria no es capaz de soportar el par
nominal momentaneo durante la marcha de ID.

Alimentacion, funciones basicas del panel de control

Conecte el panel de control al convertidor mediante
un cable de categoria 5E adecuado.

Ponga en marcha el convertidor. Tras unos REM L
instantes, el panel muestra el modo de Salida O _ OO Hz
(derecha).

Nota: La pantalla del modo de Salida se alternara 6 O ;

con el mensaje "Alarm 2021 NO MOTOR DATA" " °
hasta que mas adelante se abra el asistente DIR [ MENU
durante el procedimiento.

[] | Cambie a control local para asegurarse de que se  ||LOC L
ha inhabilitado el control externo. Para ello pulse la O _ OO Hz
tecla en el panel de control. El control local se
indica a través del texto "LOC" que aparece en la n A
fila superior de la pantalla. O . O %

Los dos recuadros de la fila inferior de la pantalla DIR [ MENU

indican la funcién de las teclas multifuncién =27 y
. El contenido de los recuadros depende de
las elecciones del menu que se muestran.

[] |Pulse “_J (MENU) para acceder al menu LOC ™, MAIN MENU 1

principal. o ) PARAMETERS
Dentro de cualquier mend, la seleccion deseadase || ASSTSTANTS

muestra resaltada. Pulse las teclas ./~a™ y CHANG ED PAR

(¥Y_~ para cambiar su seleccion; validela

pulsando ~Y_] (ENTER). EXIT ENTER

El menu principal sirve como punto de inicio de
todos los procedimientos descritos a continuacion.
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Ajuste de los valores de los parametros

Notas:
* Pulse [777” (CANCEL o EXIT) siempre que desee volver al nivel anterior.

* Por defecto, no estan visibles todos los parametros. Ajuste el parametro 76.75 Menu
set sel a Load long para visualizar todos los parametros.

Para ajustar un parametro dentro de un asistente:

« Utilice las teclas ~~a™ y \_¥_’ para ajustar la configuracién. Pulse SAVE para
guardar la configuracién mostrada y proseguir con el siguiente parametro.

Para ajustar un parametro en cualquier otro momento:

* En el menu principal, vaya a PARAMETERS y pulse “X_] (ENTER).

« Utilice las teclas ~~A™ y \_¥_’ para examinar la lista de grupos de parametros.
Seleccione el grupo deseado y pulse ﬁ (SEL) para que se muestren en pantalla
los parametros de ese grupo.

» Seleccione un parametro y pulse T] (EDIT) para ajustar su configuracioén.

« Utilice las teclas ~~Aa™ y \_¥_’ para ajustar la configuracién. Pulse SAVE para
guardar la configuracién mostrada. Pulse EXIT dos veces para volver al menu
principal.

Notas para realizar configuraciones mas complejas:

* En el caso de parametros que definen una fuente digital, el ajuste Const puede
utilizarse para fijar el valor a la constante 1 (C.TRUE) o 0 (C.FALSE).

* En el caso de parametros que definen una fuente digital o analdgica, el ajuste
Pointer puede utilizarse para seleccionar con libertad cualquier valor del parametro
(analdgico) o un bit especifico de un parametro booleano compacto (digital) como
fuente:

* Enuna fuente analdgica, el grupo de parametros | [LOC Y PAR EDIT
y el indice de parametros estan especificados.
Tras seleccionar el grupo, pulse NEXT para 1501 A0l src
acceder a la configuracion del indice. P.01. :.E

Bajo el cursor se muestra el texto con la 0106 Motor torque

configuracién actual. CANCEL SAVE

Tras configurar el indice, pulse SAVE para
guardar el valor. Pulse CANCEL en cualquier
momento para descartar los cambios
realizados y volver a la lista de parametros.

* En una fuente digital, el grupo de parametros, |[LOCYT PAR EDIT
el indice de parametros y el numero de bit

estan especificados. Tras seleccionar un 1002 Extl start inl

.
elemento, pulse NEXT para pasar al siguiente. 0205 . 02 . L.I. OO

. DI status
Bajo el cursor se muestra el texto con la

: CANCEL NEXT

configuracién actual.

Tras ajustar el numero de bit, pulse SAVE para
guardar el valor. Pulse CANCEL en cualquier
momento para descartar los cambios
realizados y volver a la lista de parametros.
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Cambio del idioma

Por defecto, los textos se muestran en inglés. Si lo desea, puede cambiar el idioma de
la siguiente manera.

H En el menu principal, asegurese de seleccionar LOC™®, MAIN MENU 1

PARAMETERS y pulse ENTER. PARAMETERS
ASSTISTANTS

CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER_

LOCY® PAR GROUPS——99
99 Start-up data
01 Actual values
02 I/0 values
03 control values
04 Appl values

EXTIT SEL

LOC? PARAMETERS
9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

H Desplacese hasta el grupo de parametros 99 Start-
up data y pulse SEL. Recuerde que la lista se
muestra de forma continua en ambas direcciones
entre los grupos 99 y 01 (resulta mas rapido pulsar
_A™ para llegar al grupo 99).

H Asegurese de haber seleccionado el parametro
"9901 Language" y pulse EDIT.

~ EXIT | [ EDIT
n Seleccione el idioma deseado y pulse SAVE. LOCY PAR EDIT
Pulse EXIT dos veces para volver al mend principal. [|9901 Language
Deutsch
[0407 hex]
"CANCEL | [ SAVE _

Asistentes del firmware

Los procedimientos de puesta en marcha descritos a continuacion se sirven de los
asistentes del firmware. Son rutinas que guian al usuario a lo largo de los ajustes
esenciales de los parametros.

1 — Seleccion de la macro de la aplicacién

H En el menu principal, vaya a ASSISTANTS y pulse |[LOC® MAIN MENU 1

ENTER. PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
~ EXIT | [ ENTER

LOCT ASSISTANTS 1

Firmware assistants ]
Application assistant

EXTIT SEL

H Seleccione Firmware assistants y pulse SEL.
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H Seleccione Application Macro y pulse OK. LOCYU CHOICE
Select assistant
Application Macro
Motor Set-up

EXTIT OK

H Las macros de aplicacion son ajustes predefinidos | Se aplican a la macro los valores
de los parametros que pueden utilizarse como base | por defecto de los parametros.
para las aplicaciones del usuario. Tiene a su
disposicion las siguientes macros:

* Factory (para aplicaciones de control de
la velocidad en que es necesaria una interfaz
sencilla de marcha/paro)

+ Hand/Auto (para aplicaciones de control de
la velocidad en que se utilizan dos dispositivos
de control externos)

* PID control (para aplicaciones de control de
procesos tales como sistemas de control del flujo,
del nivel o de la presion en un bucle cerrado)

* Torque control (para el control de la velocidad
y/o el par del motor)

+ Sequential control (para aplicaciones de control
de la velocidad en que son necesarias y se
secuencian multiples velocidades constantes
y rampas de aceleracion/deceleracion).

Encontrara mas informacién sobre las macros en

el Manual de Firmwatre.

Seleccione una de las macros y pulse OK.

Tras mostrarse el mensaje "Done OK" en el panel de control, pulse OK para finalizar
el asistente del firmware.

2 — Ajuste del motor
]

Asegurese de tener a mano la informacién del encoder (si es necesario) y de la placa
de caracteristicas del motor.

H En el menu principal, vaya a PARAMETERS y pulse ||[LOC®, MAIN MENU

1

ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
_EXIT | [ENTER_

LOCYT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL

H Seleccione Firmware assistants y pulse SEL.
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Seleccione Motor Set-up y pulse OK.

LOCU CHOICE

es adecuado en la mayoria de los casos.
Se recomienda el modo escalar si:
* la intensidad nominal del motor es inferior
a 1/6 de la intensidad nominal del convertidor,
* el convertidor se usa con fines de prueba sin
un motor conectado, o

» el convertidor controla diferentes motores
y el numero de motores conectados varia.

L] ] :

El asistente le guiara durante el procedimiento Se ec:? .assistant

de ajuste del motor. W:Macro

EXIT [ oK

H Seleccione el tipo de motor, AM (motor asincrono 99.04 Motor type

de CA de jaula de ardilla) o PMSM (motor sincrono

de imanes permanentes, del inglés Permanent

Magnet Synchronous Motor).
H Seleccione el modo de control del motor. EI DTC 99.05 Motor ctrl mode
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Introduzca los datos del motor que figuran en
la placa de caracteristicas del motor.

Ejemplo de placa de caracteristicas de un motor
asincrono:

(7 N
© ABB Motors CE€ ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kKW | r/min | A |cos ®|IA/N|[tE/s
690Y | 50 | 30 | 1475 | 32.5 | 0.83
400D | 50 | 30 | 1475 | 56 |0.83
660Y | 50 |30 [1470 | 34 [o0.83
380D | 50 | 30 [1470 | 59 [0.83
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83
440D | 60 | 35 |1770 | 59 |0.83
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 & 6210/C3 [ 180 kg
@} IEC 34-1 @

Ejemplo de placa de caracteristicas de un motor
de imanes permanentes:

® ABB Motors CE€(
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
\ - T
S1 SPEC INSUL. | No 3424522
JK-21640-1 [Inscl. F 1P 55
\Y; Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tes
400D 50 55 600 103 0.97
Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 mm 6316/C3 630kg
IEC 34-1

@

2

Nota: Ajuste los datos del motor
exactamente al mismo valor que
la placa de caracteristicas del
motor. Por ejemplo, si la
velocidad nominal del motor es
de 1470 rpm en la placa, el ajuste
del valor del parametro 99.09 Mot
nom speed a 1500 rpm da lugar
a un funcionamiento incorrecto
del convertidor.

Si se seleccionan los datos D
(delta, triangulo), conecte el
motor en triangulo.

Si se seleccionan los datos Y
(estrella), conecte el motor en
estrella.

* Intensidad nominal del motor

Intervalo permitido: aproximadamente 1/6 x I, ...
2 x |y, del convertidor (0...2 x 5,4 si el parametro
99.05 Motor ctrl mode = Scalar).

99.06 Mot nom current
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Il Tension nominal del motor 99.07 Mot nom voltage

Intervalo permitido: 1/6 x Uy ... 2 x Uy del
convertidor. (Uy hace referencia a la tension mas
elevada en cada uno de los intervalos de tension
nominal).

En el caso de motores de imanes permanentes,
la tension nominal es la tension BackEMF

(a la velocidad nominal del motor). Si la tensién
se facilita como tensién por rpm, p. ej. 60 V por
1000 rpm, la tension para una velocidad nominal
de 3000 rpmesde 3 x 60V =180 V.

Tenga en cuenta que la tension nominal no es igual
al valor de tensién equivalente de un motor de CC

(E.D.C.M., equivalent DC motor) que proporcionan
algunos fabricantes de motores. La tension nominal
puede calcularse mediante la division de la tension
E.D.C.M. entre 1,7 (= raiz cuadrada de 3).

ol Frecuencia nominal del motor 99.08 Mot nom freq

En el caso de un motor de imanes permanentes:
Si la frecuencia no aparece en la placa de
caracteristicas del motor, debe calcularse

con ayuda de la siguiente formula:

f=nxp/60
donde p = numero de pares de polos,
n = velocidad nominal de motor.

ol Velocidad nominal del motor 99.09 Mot nom speed

nlE Potencia nominal del motor 99.10 Mot nom power

Los siguientes parametros de datos del motor pueden ajustarse para mejorar
la precisidén de su control. Si los desconoce, ajuste los valores a 0.

* Cosg nominal del motor (no se aplica 99.11 Mot nom cosfii
a los motores de imanes permanentes)

* Par nominal del eje del motor 99.12 Mot nom torque

Los siguientes parametros definen limites de funcionamiento fijados para proteger
el equipo accionado.

ol Velocidad maxima 20.01 Maximum speed

Este valor debe ser superior al 55% de la velocidad
nominal del motor definida anteriormente.

ol Velocidad minima 20.02 Minimum speed
Este valor debe ser inferior o igual a 0 rpm.

H * Intensidad maxima 20.05 Maximum current

Este valor debe ser superior o igual a la intensidad
nominal del motor definida anteriormente.
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1l Par maximo 20.07 Maximum torque1

Este valor debe ser al menos el 100%
del par nominal del motor definido anteriormente.

Il Par minimo 20.08 Minimum torque1

H Se muestra en pantalla la pregunta "Do you want to perform id-run now?" ("; Desea
realizar ahora la marcha de ID?"). La marcha de ID (marcha de identificacion) identifica
las caracteristicas del motor para un control éptimo del mismo.

Si no desea realizar en este momento la marcha de ID, seleccione No para finalizar
el asistente del firmware para el ajuste del motor. Pase al apartado 3 — Configuracion
de marcha/paro.

Si desea llevar a cabo la marcha de ID, continue con los siguientes pasos ANTES
de seleccionar Yes.

ADVERTENCIA: Con la marcha de ID normal o reducida, el motor
funcionara hasta aproximadamente un 50...100% de la velocidad nominal
durante la marcha de ID. VERIFIQUE QUE SEA SEGURO ACCIONAR
EL MOTOR ANTES DE EFECTUAR LA MARCHA DE ID.

] Compruebe la direccién de giro del motor.
Durante la marcha (normal o reducida), el motor
girara en avance.

Cuando las fases de salida del
convertidor U2, V2 y W2 estan
conectados a los terminales
correspondientes del motor:

direccion direccion
avance retroceso
] Asegurese de que los circuitos de la funcién Safe
Torque Off y de paro de emergencia estén cerrados
(silos hubiere).
] Seleccione Yes y pulse OK.
H Seleccione el método de la marcha de ID. 99.13 Idrun mode

La marcha de ID se efectuara la siguiente vez
que se conecte el convertidor.

La marcha NORMAL ID debe seleccionarse
siempre que sea posible.

Nota: La maquinaria accionada debe desacoplarse
del motor con marcha de ID normal:

* si el par de carga es superior al 20%, o

* sila maquinaria no es capaz de soportar el par
nominal momentaneo durante la marcha de ID.
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La marcha REDUCED ID (ID reducida) debe
seleccionarse en lugar de la marcha de ID normal si
las pérdidas mecanicas son superiores al 20%, es
decir, el motor no puede desacoplarse del equipo
accionado o es necesaria la totalidad del flujo para
mantener abierto el freno del motor (motor conico).

La marcha STANDSTILL ID (ID en reposo) solo
debe seleccionarse en el caso de que ni la marcha
de ID normal ni la reducida sean posibles por
restricciones derivadas de los mecanismos
conectados (aplicaciones de elevacién o con
gruas).

Notas:

* El eje del motor NO debe bloquearse y el par
de carga debe ser < 20% durante la marcha
de ID normal o reducida. En el caso de un motor
de imanes permanentes, esta restriccion también
se aplica cuando se selecciona la marcha de ID
€en reposo.

* El freno mecanico no es abierto por la I6gica
para la marcha de ID.

* La marcha de ID no puede realizarse si el
parametro 99.05 Motor ctrl mode = Scalar.

Arranque el motor (pulse el boton START) para
L] )
activar la marcha de ID.

La marcha de ID se indica mediante la alarma Alarma: ID-RUN
ID-RUN que se muestra en la pantalla del panel.

Tras mostrarse el mensaje "Done OK" en el panel de control, pulse OK para finalizar
el asistente del firmware.

3 — Configuracién de marchal/paro

H En el menu principal, vaya a PARAMETERS y pulse |[LOC T, MAIN MENU 1

ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER
n Seleccione Firmware assistants y pulse SEL. LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL
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Seleccione Start/Stop Control y pulse OK.
Se ajustaran los siguientes parametros.

Nota: En funcion de las selecciones que realice,
la rutina podria saltarse algunos de los parametros
enumerados a continuacion.

LOCY CHOICE
Select assistant

Motor Set-up
Start/Stop Contro

EXIT OK

Seleccione la funcién de marcha/paro y las fuentes
de las sefales para el lugar de control externo 1
(EXT1). En primer lugar programe el parametro
10.01 (funcién de marcha), luego 70.02y 10.03
para seleccionar las fuentes de la sefial de marcha.

Las opciones para el parametro 70.07 son:

In1: La senal definida en el parametro 10.02
es la fuente para la senal de marcha (0 = Paro,
1 = Marcha).

3-wire: Los comandos de marcha/paro se
determinan en funcién de las dos fuentes
seleccionadas mediante los parametros 10.02
y 10.03.

Estado de la Estado de la Comando
fuente 1 (a través |fuente 2 (a través

del par. 70.02) del par. 70.03)

0->1 1 Marcha
Cualquiera 1->0 Paro
Cualquiera 0 Paro

In1F In2R: La senal definida en el parametro 10.02
pone en marcha el convertidor en direccién de
avance Yy la sefal definida en 70.03 lo pondra en
marcha en direccion retroceso.

In1St In2Dir: La seial definida en el parametro
10.01 pondra en marcha el convertidor (0 = Paro,

1 = Marcha). La sefial definida en 10.03 cambiara la
direccién del motor (0 = avance, 1 = retroceso).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

Seleccione la funcién de marcha/paro y las fuentes
de las sefales para el lugar de control externo 2
(EXT2).

Las selecciones son las mismas que las anteriores
con EXT1.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Defina la fuente de las senales para cambiar
entre los lugares de control externos EXT1y EXT2
(0 = EXT1, 1 = EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel
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H Seleccione la funcion de marcha del motor. 11.01 Start mode

Automatic es el mejor ajuste de tipo general,
y también permite el arranque "flying" (arranque
con el motor girando).

Fast implica una magnetizacion previa del motor
y debe seleccionarse si se requiere un elevado par
de arranque.

Const time debe seleccionarse si es necesario
un tiempo constante de magnetizacion previa.
El tiempo se ajusta mediante el parametro 77.02
DC-magn time.

H Seleccione el modo de paro. 11.03 Stop mode

Coast: Se desconecta la alimentacion del motor.
El motor va decelerando hasta que se para por si
solo.

Ramp: El motor se detiene por deceleracion a lo
largo de la rampa de deceleracion activa (se explica
mas adelante).

H Seleccione la fuente de la sefial de permiso 10.11 Run enable
de marcha.

Si la senal esta desconectada, el convertidor no se
pone en marcha o decelera hasta detenerse si esta
en marcha. 1 = Sefal de permiso de marcha activa.

H Seleccione la fuente de la sefial OFF3 de paro 10.13 Em stop off3
de emergencia.

Si se elimina la sefial (es decir, si cambia a 0),
el convertidor se detendra a lo largo de la rampa
de paro de emergencia (definida mediante el
parametro 22.12 Em stop time).

Tras mostrarse el mensaje "Done OK" en el panel de control, pulse OK para finalizar
el asistente del firmware.

4 — Seleccion de las referencias

n En el menu principal, vaya a ASSISTANTS y pulse |[LOC Y MAIN MENU 1

ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER_
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Seleccione Firmware assistants y pulse SEL.

LOCTL ASSISTANTS 1

Application assistant

EXIT SEL

Seleccione Reference select y pulse OK.
Se ajustaran los siguientes parametros.

Nota: En funcion de las selecciones que realice,
la rutina podria saltarse algunos de los parametros
enumerados a continuacion.

LOCY CHOICE
Select assistant

Start/Stop Control

EXIT OK

Seleccione el modo de control para los lugares
de control externos EXT1 y EXT2.

Speed: Control de velocidad.
Torque: Control del par.

Min, Max, Add: Se comparan la salida del
controlador de velocidad y la referencia de par y se

aplica la funcion matematica (menor, mayor, suma).

En funcién de las selecciones, la fuente de la
referencia de par o de velocidad (o ambas) se
define a continuacion.

12.03 Ext1 ctrl mode
12.05 Ext2 ctrl mode

Ajuste de la referencia de velocidad

Seleccione el numero de velocidades constantes (si las hubiere) que se van a utilizar.

Si selecciona algunas velocidades constantes, se le preguntara si la direccién de
arranque debe afectar a la direccion de las velocidades constantes.

No: El signo de la velocidad constante determina de forma directa la direccién de

marcha cuando la velocidad constante esta activa.

Yes: El signo de la velocidad constante se multiplica por el valor de la senal de
Direccién para determinar la direccidon de marcha cuando la velocidad constante esta

activa.
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H Ahora se le preguntara si cada selector de velocidad constante debe activar una
velocidad constante.

No: Las velocidades constantes 1...7 son activadas por las fuentes seleccionadas
mediante los parametros 26.02, 26.03 y 26.04 de la forma siguiente:

Fuente definida Fuente definida Fuente definida |Velocidad constante activa
mediante el par. mediante el par. mediante el par.
26.02 26.03 26.04
0 0 0 Ninguna
1 0 0 Velocidad constante 1
0 1 0 Velocidad constante 2
1 1 0 Velocidad constante 3
0 0 1 Velocidad constante 4
1 0 1 Velocidad constante 5
0 1 1 Velocidad constante 6
1 1 1 Velocidad constante 7

Yes: Las velocidades constantes 1...3 son activadas por las fuentes seleccionadas
mediante los parametros 26.02, 26.03 y 26.04 respectivamente.

H Ajuste las fuentes del selector de velocidades 26.02 Const speed sell1
constantes. 26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3

H Introduzca las velocidades constantes. 26.06 Const speed1...

Seleccione la fuente de la sefial de referencia de 21.01 Speed ref1 sel
la velocidad.

Defina el limite minimo absoluto para la referencia | 21.09 SpeedRef min abs
de velocidad. Este limite se aplica tanto a intervalos
positivos como a negativos.
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Defina el escalado de velocidad utilizado para los 19.01 Speed scaling

periodos de aceleracidn/deceleracién. Defina los 22.02 Acc time1
periodos de aceleracion/deceleracion. 22.04 Acc time2
El diagrama que se encuentra a continuacion 22.03 Dec time1
muestra el efecto del parametro 19.07 Speed 22.05 Dec time2

scaling sobre los periodos de aceleracion/
deceleracion.

Velocidad
| _19.01 _
|
Acel. | Decel
|
' 22020 | 22030 Tiempo
22.04 22.05

Nota: Los periodos de aceleracién/deceleracion
pueden ampliarse de forma automatica mediante
los limites de par existentes.

Seleccione la fuente para cambiar entre los pares 22.01 Acc/Dec sel
de rampas de aceleracion/deceleracion 1y 2.
0 = los periodos de aceleracion 1/deceleracion 1

estan activados, 1 = los periodos de aceleracion 2/
deceleracion 2 estan activados.

Ajuste de la referencia de par

Seleccione la fuente de la sefal de referencia 24.01 Torq ref1 sel
de par.
Defina las referencias de par maxima y minima. 24.03 Maximum torq ref

24.04 Minimum torq ref

Defina los periodos para el incremento de la 24.06 Torq ramp up
referencia de par desde cero hasta el par nominal 24.07 Torq ramp down
del motor (rampa ascendente) y viceversa (rampa
descendente).




62 Guia rapida de puesta en marcha para el ACS850 con programa de control estandar

Ajuste de las entradas analégicas Al1/AI2 (si se ha seleccionado alguna de las

dos como fuente de la referencia de par o de velocidad)

Defina la constante de tiempo del filtro para
la entrada analdgica.

% L
Z Senal sin filtrar
100} - -
63 " N Seial filtrada
- t
7
O=Ix(1-etM

| = entrada del filtro (escaldn)

O = salida del filtro

t = tiempo

T = constante de tiempo del filtro

13.01 Al filt time or
13.06 Al2 filt time

Defina los valores maximo y minimo de la entrada

13.02 Al1 max o

analdgica. 13.07 Al2 max

13.03 Al1 min o

13.08 Al2 min
Defina los valores escalados que corresponden a 13.04 Al1 max scale o
los valores maximo y minimo definidos en el paso | 13.09 Al2 max scale

anterior. Resulta util si es necesaria la velocidad
maxima con valores menores en la entrada
analdgica.

Al (escalada)

13.04/13.09 [ — — — — —
[
[
[
[

Al (MAIV)

13.02/13.07

13.03/13.08

ffffff 13.05/13.10

13.05 Al1 min scale o
13.10 Al2 min scale

Tras mostrarse el mensaje "Done OK" en el panel de control, pulse OK para finalizar el

asistente del firmware y el procedimiento de puesta en marcha.
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Guide de mise en route de I'ACS850 avec le
programme de commande Standard

Introduction

Ce guide reprend I'essentiel des consignes de mise en route d'un variateur ACS850
avec le programme de commande Standard. Au cours de la mise en route, le
variateur est configuré avec la micro-console ACS850.

N.B. : Seules les fonctions de la micro-console nécessaires a la mise en route sont
décrites ici. Pour une description compléte, cf. document anglais ACS850 Control
Panel User’s Guide (3AUA0000050277).

Consignes de sécurité

ATTENTION ! Seuls des électriciens qualifiés sont autorisés a procéder a
l'installation et a la maintenance du variateur.

N’intervenez jamais sur le variateur, le circuit du hacheur de freinage, le cable moteur
ou le moteur lorsque le variateur est sous tension. Vous devez toujours vérifier
I'absence effective de tension par une mesure.



http://www.efesotomasyon.com/html/Abb_drive_inverter/ABB_DRIVE_INVERTER.html
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Procédure de mise en route

La mise en route doit uniquement étre réalisée par un électricien qualifié.

A Les consignes de sécurité doivent étre respectées pendant toute la procédure.
Vous devez lire les consignes de sécurité des premieres pages du manuel
d'installation correspondant.

Vérifiez l'installation de I'appareil. Cf. liste des points a vérifier dans le manuel
d'installation correspondant.

Vérifiez que le moteur peut étre démarré en toute sécurité.
Vous devez désaccoupler la machine entrainée dans les cas suivants :
+ si elle risque d'étre endommagée en cas d'erreur de sens de rotation du moteur ;

* si une identification normale du moteur (Normal ID Run) est requise : si le couple de
charge est supérieur a 20 % ou si la mécanique n’est pas capable de supporter le
couple nominal sur une période transitoire lors de I'exécution de la fonction
d’identification moteur.

Mise sous tension du variateur et utilisation de la micro-console

Raccordez la micro-console au variateur avec un
cable de catégorie SE approprié.

Mettez le variateur sous tension. Aprés quelques REM &
instants, la micro-console affiche le mode Output O _ OO Hz
(Affichage, cf. colonne de droite).

N.B. : L'affichage alternera entre le mode Output et 6 O ;

« Alarm 2021 NO MOTOR DATA » jusqu'au " °
démarrage d'un assistant plus tard dans la DIR [ MENU
procédure.

[ Sélectionnez le mode de commande Local pour LOC L,
vous assurer que le mode Externe est désactivé. O OO Hz
Pour cela, enfoncez la touche de la micro- -
console. Lorsque le mode local est sélectionné, - A
« LOC » apparait sur la ligne supérieure de O . O %
I'affichage.) DIR [ MENU

Les coins inférieurs indiquent les fonctions réalisées
par les deux touches multifonction 777" et Y] .
Les valeurs affichées dépendent des choix
possibles dans le menu.

[] |Enfoncez la touche ~N_J (MENU) pour accéder au ||LOC Y, MAIN MENU 1

menu principal. PARAMETERS
La valeur sélectionnée dans un menu est en AS S I STANTS

surbrillance. Sélectionnez une nouvelle valeur avec CHANG ED PAR

les touches /~A™ et \_¥_ puis validez votre
sélection en appuyant sur ~%_J] (ENTER). EXIT ENTER

Toutes les procédures décrites ci-aprés s'effectuent
a partir du menu principal.
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Paramétrages

N.B:
» A tout moment, un appui sur [ (CANCEL ou EXIT) vous raméne a l'écran
précédent.

» Tous les paramétres ne sont pas visibles a la premiére mise sous tension. Réglez le
paramétre 16.15 Menu set sel sur Load long pour pouvoir visualiser tous les
parameétres.

Réglage d'un paramétre avec un assistant :

« Réglez la valeur souhaitée avec les touches /~A™ et \_¥_’. Sélectionnez SAVE
pour sauvegarder le réglage et passer au paramétre suivant.

Réglage d'un paramétre a un autre moment :

» Dans le menu principal, sélectionnez PARAMETERS puis enfoncez ﬁ (ENTER).

« Faites défiler la liste des groupes de parametres avec les touches /~A™ et ¥ /.
Mettez le groupe souhaité en surbrillance et enfoncez '\f] (SEL) pour afficher les
parameétres de ce groupe.

» Mettez le paramétre est en surbrillance puis enfoncez la touche ﬁ (EDIT) pour
modifier sa valeur.

» Réglez la valeur souhaitée avec /~A™ et \_¥_~ . Sauvegardez votre réglage avec
SAVE. Enfoncez deux fois la touche EXIT pour revenir au menu principal.

N.B. : pour les réglages plus complexes :

* Lorsque le paramétre sélectionne une source logique, le réglage Const fixe la valeur
a1 (C.TRUE) ou 0 (C.FALSE).

* Lorsque le paramétre sélectionne une source analogique ou logique, le réglage
Pointer permet de sélectionner librement la valeur de n’'importe quel paramétre
(analogique) ou un bit d'un paramétre booléen compressé (logique) comme source :

» Source analogique : le groupe et le numérodu |[LOCYT PAR EDIT
parameétre sont indiqués. Aprés avoir
sélectionné le groupe, enfoncez la touche 1501 A0l s r‘cr
NEXT pour passer au réglage du numeéro. P.01. L.E

Le texte sous le curseur indique le réglage 0106 Motor torque

actuel. CANCEL SAVE

Aprés avoir réglé le numéro, sauvegardez la
valeur en appuyant sur SAVE. A tout moment,
un appui sur la touche CANCEL annule les
modifications et vous raméne a la liste des
parametres.
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» Source logique : le groupe et le numéro du
paramétre ainsi que le numéro du bit sont
précisés. Une fois un paramétre régle,
enfoncez la touche NEXT pour passer au
suivant.

Le texte sous le curseur indique le réglage
actuel.

Apres avoir réglé le numéro du bit,
sauvegardez la valeur en appuyant sur SAVE.
A tout moment, un appui sur la touche
CANCEL annule les modifications et vous
raméne a la liste des parameétres.

LOCYT PAR EDIT
1002 Extl start inl

P.02.0NK 00
0201 DI status
CANCEL NEXT

Modifier la langue

Le préréglage usine de la langue est I'anglais. Il peut, au besoin, étre modifi€ comme

suit.

H Dans le menu principal, assurez-vous que LOC®, MAIN MENU 1
PARAMETERS est en surbrillance puis enfoncez la PARAM ETERS
touche ENTER.

ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT ENTER

n Accédez au groupe de paramétres 99 Start-up data [|[LOC & PAR GROUPS——99
et enfoncez la touche SEL. La liste défile dans les Sta r‘tu D ata
deux sens entre les groupes 99 et 01 ; il est donc 02 é?gu\%a'l \dgsues
plus rapide d'appuyer sur /A pour accéderau (|03 cControl values
groupe 99. 04 Appl values

EXIT SEL
H Assurez-vous que le paramétre 9901 Language est ||[LOC &, PARAMETERS
en surbrillance et enfoncez la touche EDIT. 9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current
EXIT EDIT

n Sélectionnez la langue souhaitée et enfoncez la LOCT PAR EDIT
touche SAVE. 9901 Language
Enfoncez deux fois la touche EXIT pour revenir au De u t SC h
menu principal.

prineip [0407 hex]
CANCEL SAVE

Assistants du microprogramme (firmware)

Les procédures de mise en route décrites ci-aprés font appel a des assistants, c'est-a-
dire des séquences d'action aidant l'utilisateur a régler les paramétres de base.
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1 — Sélection d'un macroprogramme d'application

Dans le menu principal, mettez en surbrillance
ASSISTANTS puis enfoncez la touche ENTER.

LOCY MAIN MENU

PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR
~EXIT | [ ENTER

Mettez en surbrillance Firmware assistants et
enfoncez la touche SEL.

LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXIT SEL
Mettez en surbrillance Application Macro et LOCYU CHOICE
enfoncez la touche OK. Select assistant
Appli1cation Macro
Motor Set-up
EXIT OK

Les macroprogrammes d'application sont des
préréglages pouvant étre utilisés comme point de
départ pour des applications utilisateur. Les
macroprogrammes suivants sont disponibles :

» Factory (Usine : pour les applications de
régulation de vitesse avec interface simple de
démarrage/arrét) ;

+ Hand/Auto (Manuel/Auto : pour les applications
de régulation de vitesse avec deux dispositifs de
commande externe) ;

* PID control (Régulation PID : pour les
applications de régulation de procédé ; ex.,
régulation de pression, de niveau ou de débit en
boucle fermée) ;

* Torque control (Régulation de couple : pour la
régulation du couple et/ou de la vitesse d'un
moteur) ;

+ Sequential control (Commande séquentielle :
pour les applications de régulation de vitesse
avec plusieurs vitesses constantes et des rampes
d'accélération/décélération en séquence).

Pour en savoir plus sur les macroprogrammes
disponibles, cf. Manuel d'exploitation.

Mettez en surbrillance un des macroprogrammes et
enfoncez la touche OK.

Les préréglages usine des
parameétres du macroprogramme
s'appliquent.

Lorsque la micro-console affiche « DONE OK », enfoncez la touche OK pour quitter

|'assistant.
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2 — Saisie des données moteur
L]

Avant de poursuivre, relevez les données de la plaque signalétique du moteur et du
codeur (si nécessaire).

Dans le menu principal, mettez en surbrillance LOCT, MAIN MENU 1
ASSISTANTS puis enfoncez la touche ENTER. PA RAM ET E RS
EXIT ENTER
n Mettez en surbrillance Firmware assistants et LOCY ASSISTANTS 1
enfoncez la touche SEL.
Application assistant
EXIT SEL
n Mettez en surbrillance Motor Set-up et enfoncez la |[LOCT, CHOICE
touche OK. Select assistant
L'assistant va vous guider pendant la procédure de M_:Mac ro
saisie des données moteur. =
EXIT [ oK

H Sélectionnez le type de moteur : moteur asynchrone | 99.04 Motor type
triphasé a cage d’écureuil (AM) ou moteur
synchrone a aimants permanents (PMSM).

H Sélectionnez le mode de commande du moteur. Le | 99.05 Motor ctrl mode

mode DTC est parfaitement adapté a la plupart des

applications.

Le mode Scalaire est préconisé si :

* le courant nominal du moteur est inférieur a 1/6
du courant de sortie nominal du variateur ;

* le variateur est utilisé a des fins d’essais sans
moteur raccordé ;

* le variateur commande plusieurs moteurs et le
nombre de moteurs raccordés est variable.
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Entrez les données de la plaque signalétique du N.B. : Vous devez entrer trés

Exemple de plaque signalétique d'un moteur a

moteur. exactement les valeurs figurant
Exemple de plaque signalétique d'un moteur sur la plaque signalétique. EX., si
asynchrone : la vitesse nominale moteur de la
aque signalétique es

-~ N plague signalétiq t

G} ABB Motors CE€ G} 1470 tr/min et que vous réglez le
3 parameétre 99.09 Mot nom speed

~ motor M2AA 200 MLA 4 sur 1500 tr/min, votre
IEC 200 M/L 55 [ »— A )
[No entrainement fonctionnera de
[Ins.cl. F IP 55 maniére incorrecte.
v Hz | kW | r/min | A |cos PliAIN|tE/s Si le couplage choisi est D

228 g 28 2?) ::;g 35265 8:32 (triangle), raccordez le moteur en

660Y |50 |30 [1470 | 34 |0.83 triangle.

380D |50 |30 |1470 | 59 |0.83 SiY (étoile) est sélectionné,

415D | 50 |30 |1475 | 54 ]0.83 raccordez le moteur en étoile.

440D [ 60 | 35 [1770 [ 59 |0.83

Cat.no  3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 48 6210/C3 | 180 kg

Q} IEC 34-1 G}

S -/

aimants permanents :

@

ABB Motors

Ce)

@

3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
\ - T

S1 SPEC INSUL. \ No 3424522

JK-21640-1 [Inscl. F 1P 55

\Y; Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tes
400D 50 55 600 103  0.97
Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477

6316/C3 mm 6316/C3 630kg
IEC 34-1

2

Courant nominal moteur 99.06 Mot nom current

D L]
Plage de réglage : environ 1/6 x I, ... 2 x |5, du
variateur (0...2 x Iy si le paramétre 99.05 Motor

ctrl mode = Scalar)
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Il Tension nominale moteur 99.07 Mot nom voltage

Plage de réglage : 1/6 x Uy ... 2 x Uy du variateur
(Up correspond a la tension la plus élevée de
chaque plage).

Moteurs a aimants permanents : la tension
nominale est la tension inverse FEM (BackEMF) a
la vitesse nominale. Si la tension est spécifiée en
tr/min (ex., 60 V pour 1000 tr/min), la tension pour
une vitesse nominale de 3000 tr/min est 3 x 60 V =
180 V.

Vous noterez que la tension nominale n’est pas
€gale a la valeur de tension d’'un moteur c.c.
équivalent donnée par certains constructeurs de
moteurs. Elle peut étre calculée en divisant cette
tension équivalente par 1,7 (= racine carrée de 3).

ol Fréquence nominale moteur 99.08 Mot nom freq

Moteurs a aimants permanents : si la fréquence
nominale ne figure pas sur la plaque signalétique du
moteur, elle doit étre calculée avec la formule
suivante :

f=nxp/60
avec p = nombre de paires de pdbles et n = vitesse
nominale moteur

Il Vitesse nominale moteur 99.09 Mot nom speed

ol Puissance nominale moteur 99.10 Mot nom power

Vous pouvez régler les données suivantes pour améliorer la précision de la commande.
Sinon, réglez les valeurs sur zéro.

» Cosg nominal moteur (ne s’applique pas aux 99.11 Mot nom cosfi
moteurs a aimants permanents)

* Couple nominal a I'arbre du moteur 99.12 Mot nom torque

Les paramétres suivants reglent les limites de fonctionnement du variateur pour
protéger la machine entrainée.

ol Vitesse maxi 20.01 Maximum speed

Doit étre supérieure a 55 % de la vitesse nominale
du moteur réglée précédemment.

Il Vitesse mini 20.02 Minimum speed
Doit étre inférieure ou égale a 0 tr/min.

ol Courant maxi 20.05 Maximum current

Doit étre égal ou supérieur au courant nominal
moteur réglé précédemment.

ol Couple maxi 20.07 Maximum torque1

Doit étre égal au moins a 100 % du couple nominal
moteur réglé précédemment.
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1l Couple mini 20.08 Minimum torque1

H La question « Do you want to perform id-run now? » (Voulez-vous procéder a
l'identification moteur maintenant ?) s'affiche. Cette fonction identifie les
caractéristiques du moteur dans le but d’optimiser la commande du variateur.

Si vous ne souhaitez pas procéder a l'identification maintenant, sélectionnez No pour
quitter I'assistant de réglage des données moteur. Passez a la section 3 — Fonction
Démarrage/Arrét.

Si vous souhaitez procéder a l'identification moteur, exécutez les étapes suivantes
AVANT de sélectionner Yes.

(Normal / Reduced ID), le moteur atteindra 50 a 100 % de sa vitesse

nominale pendant I'exécution de la fonction. VOUS DEVEZ VOUS

ASSURER QU’IL PEUT FONCTIONNER EN TOUTE SECURITE AVANT DE
LANCER LA PROCEDURE !

: ATTENTION ! Si vous sélectionnez une identification Normale ou Partielle

] \I/erl'flezlle sens de rotgtlon du moteur. Pendant Lorsque le cable moteur est raccordé
I'exécution de la fonction (Normal ou Reduced), le sur les bornes U2, V2 et W2 du

moteur tournera en sens avant. variateur et sur les bornes
correspondantes du moteur :

sens avant sens arriére
Vérifiez que les éventuels circuits d’Arrét sécurisé
(STO) et d’arrét d’'urgence sont fermés.
H Sélectionnez Yes puis enfoncez la touche OK.
électionnez la méthode d'identification moteur. : run mode
n Sélecti I sthode d'identificati t 99.13 Id. d

L'identification sera réalisée au prochain démarrage
du variateur.

L'identification normale (NORMAL ID) doit étre
sélectionnée chaque fois que cela est possible.

N.B. : La machine entrainée doit étre désaccouplée
du moteur pendant I'exécution d’une identification
NORMAL :

* sile couple de charge est supérieur a 20 % ou

* sila machine ne peut pas supporter le couple
nominal sur une période transitoire lors de
I'exécution de la fonction.
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L'identification partielle (REDUCED ID) doit étre
sélectionnée plutbét que l'identification normale siles
pertes mécaniques sont supérieures a 20 %, c’est-
a-dire si le moteur ne peut étre désaccouplé de la
machine entrainée ou si le flux complet est requis
pour maintenir le frein moteur ouvert (moteur a rotor
conique).

L'identification moteur arrété (STANDSTILL) doit
étre sélectionnée uniquement si I'identification
normale ou partielle n’est pas possible du fait des
restrictions liées aux organes mécaniques
raccordés (ex., applications de levage).

N.B :

* La rotation de I'arbre moteur NE DOIT PAS étre
bloquée et le couple de charge doit étre <20 % si
vous avez sélectionné une identification normale
ou partielle. Avec un moteur a aimants
permanents, cette restriction s’applique
également si vous avez sélectionné une
identification moteur arrété (Standstill).

* Le frein mécanique n'est pas ouvert par la logique
d'identification moteur.

» La fonction d’identification moteur ne peut étre
exécutée si le paramétre 99.05 Motor ctrl mode
est réglé sur Scalar.

Démarrez le moteur (appui sur la touche START)
pour lancer la fonction d'identification moteur.

La fonction est indiquée par I'alarme ID-RUN sur
I'affichage de la micro-console.

Alarme : ID-RUN

Lorsque la micro-console affiche « DONE OK », enfoncez la touche OK pour quitter

['assistant.

3 — Fonction Démarrage/Arrét

enfoncez la touche SEL.

n Dans le menu principal, sélectionnez ASSISTANTS |[LOC Y, MAIN MENU 1
puis enfoncez la touche ENTER. PARAM ETERS
ASSTISTANTS
CHANGED PAR
~EXIT | [ ENTER
n Mettez en surbrillance Firmware assistants et LOCYT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL
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L]

Mettez en surbrillance Start/Stop Control et
enfoncez la touche OK.

Les paramétres suivants doivent étre réglés.

N.B. : En fonction de vos choix, I'assistant affichera
ou non certains paramétres.

LOCY CHOICE
Select assistant

Motor Set-up
Start/Stop Contro

EXIT OK

Sélectionnez la fonction de démarrage/arrét et les
sources des signaux pour le dispositif de
commande externe 1 (EXT1). Commencez par
régler le paramétre 710.01 (démarrage), puis les
parameétres 10.02 et 10.03 pour sélectionner les
sources du signal de démarrage.

Réglage possibles du paramétre 10.017 :

In1 : le signal sélectionné au paramétre 10.02 est la
source du signal de démarrage (0 = Arrét, 1 =
Démarrage).

3-wire : les commandes de démarrage et d'arrét

sont réglées par deux sources sélectionnées aux
parameétres 710.02 et 10.03.

Etat de la source |Etat de la source [Commande

1 (via par. 10.02) |2 (via par. 10.03)

0->1 1 Démarrage

Tout état 1->0 Arrét

Tout état 0 Arrét

In1F In2R : le signal sélectionné au paramétre
10.02 démarre le moteur en sens avant et celui
réglé au paramétre 70.03 en sens arriére.

In1St In2Dir : le signal sélectionné au paramétre
10.01 démarre le moteur (0 = Arrét, 1 =
Démarrage). Le signal sélectionné au paramétre
10.03 change le sens de rotation du moteur

(0 = avant, 1 = arriére).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

Sélectionnez la fonction de démarrage/arrét et les
sources des signaux pour le dispositif de
commande externe 2 (EXT2).

Les réglages sont identiques a ceux pour EXT1.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Sélectionnez la source du signal pour la
permutation entre les dispositifs de commande
externe EXT1 et EXT2 (0 = EXT1, 1 = EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel
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H Sélectionnez le type de démarrage du moteur. 11.01 Start mode

Automatic : le réglage le plus polyvalent. Il autorise
de plus un démarrage par reprise au vol (démarrage
d'un moteur en rotation).

Fast : prémagnétisation du moteur. Ce réglage doit
étre sélectionné si un couple de démarrage élevé
est requis.

Const time : doit étre sélectionné si un temps de
prémagnétisation constant est requis. Ce temps est
réglé au paramétre 11.02 DC-magn time.

H Sélectionnez le type d'arrét. 11.03 Stop mode

Coast : coupure de 'alimentation moteur. Le moteur
s'arréte en roue libre.

Ramp : arrét du moteur par décélération sur la
rampe active (a régler ultérieurement).

H Sélectionnez la source du signal Validation marche. | 10.17 Run enable

Si le signal est désactivé, le variateur ne démarrera
pas ou s’arrétera en roue libre s’il est en marche.
1 = Signal activé.

H Sélectionnez la source du signal d'arrét d'urgence | 710.13 Em stop off3
OFF3.

Si le signal disparait (passe a 0), le variateur
s'arréte sur la rampe d'arrét d'urgence (réglée au
parameétre 22.12 Em stop time).

Lorsque la micro-console affiche « DONE OK », enfoncez la touche OK pour quitter

I'assistant.
4 — Sélection des références
H Dans le menu principal, mettez en surbrillance LOCT, MAIN MENU 1

ASSISTANTS puis enfoncez la touche ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER
n Mettez en surbrillance Firmware assistants et LOCY ASSISTANTS 1
enfoncez la touche SEL.
Application assistant
EXIT SEL
H Mettez en surbrillance Reference select et LOCY CHOICE
enfoncez la touche OK. Select assistant

. . . . .y Start/Stop Control
Les paramétres suivants doivent étre réglés.

N.B. : En fonction de vos choix, I'assistant affichera

ou non certains parameétres. EXTT oKk
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] Sélectionnez le type de régulation pour les 12.03 Ext1 ctrl mode
dispositifs de commande externe EXT1 et EXT2. 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed : régulation de vitesse
Torque : régulation de couple

Min, Max, Add : le variateur compare la référence
de couple et la sortie du régulateur de vitesse et
applique une fonction mathématique (mini, maxi,
addition).

En fonction du réglage, la source de la référence de
vitesse, celle de la référence de couple, ou les deux,
sont ensuite réglées.

Réglage de la référence de vitesse

H Sélectionnez le nombre de vitesses constantes (le cas échéant) a utiliser.

Si vous indiquez une vitesse constante, vous devez indiquer si le sens de démarrage a
une influence sur le sens de la vitesse.

No : le signe de la vitesse constante détermine directement le sens de rotation lorsque
la vitesse constante est activée.

Yes : le signe de la vitesse constante est multiplié par la valeur du signal de sens de
rotation pour déterminer ce sens lorsque la vitesse constante est activée.

H Vous devez maintenant indiquer si chaque sélecteur de vitesse constante doit activer
une vitesse constante.

No : les vitesses constantes 1...7 sont activées par les sources sélectionnées aux
parameétres 26.02, 26.03 et 26.04 comme suit :

Source réglée au | Source réglée au | Source réglée au |Vitesse constante active
par. 26.02 par. 26.03 par. 26.04

0 0 0 Aucune

1 0 0 Vitesse constante 1
0 1 0 Vitesse constante 2
1 1 0 Vitesse constante 3
0 0 1 Vitesse constante 4
1 0 1 Vitesse constante 5
0 1 1 Vitesse constante 6
1 1 1 Vitesse constante 7

Yes : les vitesses constantes 1...3 sont activées par les sources sélectionnées
respectivement aux paramétres 26.02, 26.03 et 26.04.

H Sélectionnez les sources du sélecteur de vitesse 26.02 Const speed sel1
constante. 26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3
H Entrez les vitesses constantes. 26.06 Const speed1...
Sélectionnez la source du signal de référence de 21.01 Speed ref1 sel
vitesse.
Réglez la limite mini absolue de la référence de 21.09 SpeedRef min abs
vitesse. Cette limite s'applique aux plages de
vitesses positives et négatives.




76 Guide de mise en route de 'ACS850 avec le programme de commande Standard

H Réglez la mise a I'échelle de la vitesse utilisée pour | 19.01 Speed scaling
les temps d'accélération/de décélération. Réglez les | 22.02 Acc time1
temps d'accélération/de décélération. 22.04 Acc time2

Le schéma suivant illustre I'incidence du paramétre |22.03 Dec t/:me1
19.01 Speed scaling sur les temps d'accélération/de | 22.05 Dec time2
décélération.

Vitesse
| 1901 _
|
Acc. | éc.
|
0 L : | »
' 22020u | 22030u Temps
22.04 2205

N.B. : Les temps d'accélération/de décélération
peuvent étre automatiquement prolongés par les
limites de couple existantes.

H Sélectionnez la source de permutation entre les paires | 22.01 Acc/Dec sel
de rampe d'accélération/de décélération 1 et 2.

0 = temps d'accélération 1/temps de décélération 1
activés, 1 = temps d'accélération 2/temps de
décélération 2 activés.

Configuration de la référence de couple

Sélectionnez la source du signal de référence de 24.01 Torq ref1 sel

couple.

Réglez les références de couple mini et maxi. 24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Réglez le temps nécessaire a la référence de 24.06 Torq ramp up

couple pour passer de zéro au couple nominal 24.07 Torq ramp down

moteur (temps de rampe de montée) et vice-versa
(temps de rampe de descente).
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Réglages des entrées analogiques 1 et/ou 2 (Al1/Al2) (si une des deux est
sélectionnée comme source de référence de vitesse ou de couple)

Réglez la constante de temps de filtrage pour
I'entrée analogique.

% , .
K Signal non filtré
100
63|~ 1"/ = signal filtré
— t
T
O=Ix(1-efM
| = entrée filtre (échelon)
O = sortie filtre
t = temps

T = constante de temps de filtrage

13.01 Al filt time ou
13.06 Al2 filt time

Réglez les valeurs mini et maxi de I'entrée
analogique.

13.02 Al1 max ou
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min ou
13.08 Al2 min

Réglez les valeurs mises a I'échelle correspondant
aux valeurs mini et maxi réglées a I'étape
précédente. Ce réglage est utile si la vitesse maxi

est requise aux faibles valeurs d'entrée analogique.

Al (mise a I'échelle)
A

13.04/13.09 [ — — — — —
[
[
[
[

13.03/13.08 Al (mA/V)

13.02/13.07

777777 13.05/13.10

13.04 Al1 max scale ou
13.09 Al2 max scale

13.05 Al1 min scale ou
13.10 Al2 min scale

Lorsque la micro-console affiche « DONE OK », enfoncez la touche OK pour quitter
I'assistant et mettre fin a la procédure de mise en route.
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Guida rapida all’avviamento per ’ACS850 con
Programma di controllo standard

Informazioni sulla guida

Questa guida illustra la procedura base da seguire per avviare un convertitore di
frequenza ACS850 (con Programma di controllo standard). Durante la procedura il
convertitore viene impostato utilizzando il pannello di controllo ACS850.

Nota: in questa guida sono descritte solo le funzioni del pannello di controllo che
occorrono per I'avviamento del convertitore. Per ulteriori informazioni, vedere
ACS850 Control Panel User’s Guide (SAUA0000050277 [inglese]).

Norme di sicurezza

AVVERTENZA! Linstallazione elettrica e gli interventi di manutenzione sul
convertitore di frequenza devono essere eseguiti solo da elettricisti
qualificati.

Non intervenire mai sul convertitore, sul circuito del chopper di frenatura, sul cavo
motore o sul motore quando il convertitore é sotto tensione. Verificare sempre che
non sia presente tensione.




80 Guida rapida all'avviamento per TACS850 con Programma di controllo standard

Procedura di avviamento

L’avviamento deve essere eseguito solo da elettricisti qualificati.

A Rispettare scrupolosamente le norme di sicurezza durante la procedura di
avviamento. Leggere le norme di sicurezza riportate nelle prime pagine del
Manuale hardware del convertitore.

H Controllare l'installazione. Vedere la checklist di installazione nel Manuale hardware.

H Controllare che 'avviamento del motore non determini situazioni di pericolo.
Disaccoppiare la macchina comandata se
* vi & il rischio di danni in caso di direzione di rotazione non corretta, o

* € necessario eseguire una routine di identificazione (ID run) normale all’avviamento
del convertitore, quando la coppia di carico € superiore al 20% o la macchina non & in
grado di sostenere il transitorio della coppia nominale durante I'ID run.

Accensione, operazioni base con il pannello di controllo

Collegare il pannello di controllo al convertitore
utilizzando un cavo idoneo di categoria 5E.

Accendere il convertitore. Dopo qualche istante, sul ||[REM ¥,
pannello compare la visualizzazione del modo O _ OO Hz
Output (a destra).
Nota: la visualizzazione del modo Output si alterna 6 O ':‘
con l'allarme “2021 NO MOTOR DATA” finché non . %
viene lanciato un assistente nelle fasi successive DIR [ MENU
della procedura.

[] |Passare al controllo locale per assicurarsi che i LOC &
controllo esterno sia disabilitato premendo il pulsante O _ OO Hz
sul pannello di controllo. Quando il controllo
locale € attivo, in alto sul display compare la scritta n A
“LOC. O . O %
| due riquadri a destra e a sinistra in basso sul DIR [ MENU

display indicano la funzione dei due tasti software
e “X_J . Il contenuto dei riquadri dipende
dalle opzioni disponibili per il menu visualizzato.

[ Premere ~Y_] (MENU) per accedere al menu LOC® MENU PRINCIP—1

principale. PARAMETRI

In .tutti i menu, I’opzior?e se!ezionata viene AS S I STE NTE
evidenziata. Premere i tasti .~~A™ e \.¥_~ per PAR MODIFIC

effettuare una nuova scelta; premere ﬁ

(ENTER) per confermare. ESCI ENTER

Il menu principale € il punto di partenza per le
procedure che verranno descritte di seguito.




Guida rapida all’'avviamento per TACS850 con Programma di controllo standard 81

Modificare i valori dei parametri

Note:

* Premendo W (CANCEL o ESCI) in qualsiasi momento, si ritorna al livello
precedente.

» Di default, non tutti i parametri sono visibili. Impostare il parametro 16.15 Menu set
sel su Load long per rendere visibili tutti i parametri.

Per modificare un parametro quando si utilizza un assistente:

» Regolare 'impostazione con i tasti /~A™ e “_¥_. Premere SALVA per accettare
'impostazione visualizzata e passare al parametro successivo.

Per modificare un parametro in qualsiasi altro momento:

» Dal menu principale, selezionare PARAMETRI e premere ﬁ (ENTER).

« Scorrere I'elenco dei gruppi di parametri con i tasti /A e \_¥_. Selezionare il
gruppo desiderato e premere ﬁ (SELEZ) per visualizzare i parametri
appartenenti a quel gruppo.

» Selezionare un parametro e premere f] (SCRIVI) per modificarne il valore.
 Modificare I'impostazione con i tasti /A e <_¥_. Premere SALVA per confermare
'impostazione visualizzata. Premere due volte ESCI per tornare al menu principale.

Note per modifiche piu complesse:

» Con i parametri che definiscono una sorgente digitale, 'impostazione Const pud
essere utilizzata per fissare il valore sulla costante 1 (C.TRUE) o 0 (C.FALSE).

« Con i parametri che definiscono una sorgente analogica o digitale, 'impostazione
Pointer pud essere utilizzata per selezionare liberamente il valore di qualsiasi
parametro (analogico) o uno specifico bit di un parametro booleano compresso
(digitale) come sorgente:

* Nel caso delle sorgenti analogiche, vanno LOCY CAMBIA PARAM —
specificati il gruppo e l'indice del parametro.
Dopo aver selezionato il gruppo, premere 1501 A0l src

PROSSIM per passare all'impostazione P. 01 . !I"j
dellindice. 0106 Motor torque
Il testo evidenziato dal cursore € I'impostazione CANCEL SALVA

valida al momento.

Impostare l'indice e premere SALVA per
confermare il valore. Premendo CANCEL in
qualsiasi momento, si annullano le modifiche
effettuate e si torna all’elenco dei parametri.

* Nel caso delle sorgenti digitali, vanno specificati | [LOC YL CAMBIA PARAM——
il gruppo di parametri, I'indice del parametro e il .
numero del bit. Dopo aver impostato una voce, 1002 Extl start inl

.
premere PROSSIM per passare alla successiva. P. 02 . L.I. OO
0201 DI status

CANCEL PROSSIM

Il testo evidenziato dal cursore € I'impostazione
valida al momento.

Impostare il numero di bit e premere SALVA
per confermare il valore. Premendo CANCEL
in qualsiasi momento, si annullano le modifiche
effettuate e si torna all’elenco dei parametri.
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Modificare la lingua

Di default, il testo sul display viene visualizzato in lingua inglese. Per modificare la

lingua, procedere come descritto di seguito.

L

Dal menu principale, selezionare PARAMETRI e
premere ENTER.

LOCY® MENU PRINCIP—1

PARAMETRI

ASSISTENTE
PAR MODIFIC
ESCT ENTER

Navigare fino al gruppo di parametri 99 Dati di
avviamento e premere SELEZ. L’elenco dei gruppi
e continuo, da 99 a 01, e consultabile in entrambe le
direzioni — & piu rapido premere /A per
selezionare il gruppo 99.

LOC Y GRUPPI PARAM—99
01 Actual values
02 I/0 values

03 control values

04 Appl values

ESCI SELEZ

Selezionare il parametro “9901 Lingua” e premere
SCRIVI.

LOCY PARAMETRI
9901 Lingua .
English
9904 Motore tipo
9905 Modal controllo
9906 Corr nom motore

ESCI SCRIVI

Selezionare la lingua desiderata e premere SALVA.

Premere due volte ESCI per tornare al menu
principale.

LOCY CAMBIA PARAM——
9901 Lingug ,

Italiano
[0407 hex]
CANCEL SALVA

Assistenti firmware

Le procedure di avviamento descritte di seguito prevedono I'utilizzo degli assistenti
firmware, ovvero routine che guidano l'utente passo per passo nelle impostazioni

parametriche principali.

1 — Selezione della macro applicativa

Dal menu principale, selezionare ASSISTENTE e
premere ENTER.

LOC & MENU PRINCIP—1
PARAMETRI

ASSISTENTE
PAR MODIFIC
ESCT ENTER

Selezionare Firmware assistants e premere
SELEZ.

LOCYU ASSISTENTE 1

P rware assistants ]
Application assistant

ESCI SELEZ
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H Selezionare Application Macro e premere OK. LOCU SELEZIONE
Select assistant
Application Macro
Set-up motore

ESCTI OK
H Le macro applicative sono impostazioni Per le macro valgono le
parametriche predefinite che possono essere impostazioni di default dei

utilizzate come base per le applicazioni dell’utente. | parametri.
Sono disponibili le seguenti macro:

» Fabbrica (per le applicazioni di controllo di
velocita che richiedono una semplice interfaccia
di avviamento/arresto)

* Manuale/Auto (per le applicazioni di controllo di
velocita dove vengono utilizzati due dispositivi di
controllo esterno)

» Controllo PID (per le applicazioni di controllo di
processo, come sistemi di controllo di flusso, di
livello o di pressione ad anello chiuso)

« Controllo coppia (per il controllo di coppia e/o di
velocita del motore)

+ Controllo sequenziale (per le applicazioni di
controllo di velocita dove occorrono e dove
vengono sequenziate diverse velocita costanti e
rampe di accelerazione/decelerazione)

Per ulteriori informazioni sulle macro, vedere il

Manuale firmware.

Selezionare una macro e premere OK.

Quando sul pannello di controllo compare il messaggio “Done OK”, premere OK per
completare l'assistente firmware.

2 — Set-up del motore
L]

Assicurarsi di avere a portata di mano i dati di targa del motore e i dati del’encoder (se
necessari).

H Dal menu principale, selezionare ASSISTENTE e LOCY® MENU PRINCIP—1
premere ENTER. PARAM ETRI

ASSISTENTE
PAR MODIFIC
_ESCT ] [ENTER_

LOCY ASSISTENTE 1

Application assistant

ESCI SELEZ

H Selezionare Firmware assistants e premere
SELEZ.
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n Selezionare Set-up motore e premere OK. LOCY SELEZIONE
L’assistente guidera I'utente nelle varie fasi di Sel ec:? .assistant
impostazione del motore. WM:‘IC ro

ESCI OK

H Selezionare il tipo di motore: AM (motore asincrono | 99.04 Motore tipo
in c.a. a gabbia di scoiattolo) o PMSM (motore
sincrono a magneti permanenti).

H Selezionare la modalita di controllo del motore. | 99.05 Modal controllo

modo DTC & adatto nella maggior parte dei casi.

Il modo scalare & raccomandato se

* la corrente nominale del motore € inferiore a 1/6
della corrente nominale del convertitore di
frequenza,

* il convertitore viene utilizzato a scopo di collaudo
senza collegare un motore, o

* il convertitore controlla pit motori e il numero di
motori collegati & variabile.
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Inserire i dati del motore ricavandoli dalla targa.
Esempio di targa di motore asincrono:

(r N
© ABB Motors CE€ ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [
| No
[Ins.cl. F IP 55
Vv Hz [kW [ vmin | A [cos @{laiN]tE/s
690Y | 50 | 30 | 1475 | 32.5 | 0.83
400D [ 50 [30 [1475 [ 56 [0.83
660Y [ 50 |30 [1470 | 34 [o0.83
380D |50 |30 [1470 | 59 [0.83
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83
440D | 60 | 35 |1770 | 59 | 0.83
Cat.no __ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 M 6210C3 [180 kg
@} IEC 34-1 @

Esempio di targa di motore a magneti permanenti:

©

ABB Motors CE€())

3 ~ motor

M2BJ 280SMB 10 B3

P

S1 SPEC INSUL.

| No 3424522

@

JK-21640-1 [Inscl. F 1P 55
\Y; Hz kW  r/min A cos @ IAIN  tes
400D 50 55 600 103  0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 mm 6316/C3 630kg
IEC 34-1

2

Nota: impostare i dati del motore
esattamente sugli stessi valori
riportati sulla targa. Ad esempio,
se la velocita nominale del
motore riportata sulla targa &
1470 rpm, impostando il valore
del parametro 99.09 Vel nomin
motore su 1500 rpm il
convertitore di frequenza andra
incontro a problemi di
funzionamento.

Se si scelgono dati D (delta),
collegare il motore a triangolo.

Se si scelgono dati Y (stella),
collegare il motore a stella.

99.06 Corr nom motore

l corrente nominale del motore
Range consentito: circa 1/6 x I, ... 2 % |5, del
convertitore (0...2 x I,,4 Se il parametro 99.05

Modal controllo = Scalare).
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Il tensione nominale del motore 99.07 Tens nom motore

Range consentito: 1/6 x Uy ... 2 x Uy del
convertitore. (Uy & la tensione piu elevata in ciascun
range di tensione nominale.)

Con i motori a magneti permanenti, la tensione
nominale & la tensione controelettromotrice (alla
velocita nominale del motore). Se la tensione &
espressa come tensione per rpm, es. 60 V per
1000 rpm, la tensione per una velocita nominale di
3000rpmé 3 x 60V =180 V.

Si noti che la tensione nominale non & uguale al
valore della tensione equivalente del motore in c.c.
(EDCM) fornito da alcuni costruttori di motori. La
tensione nominale si pud calcolare dividendo la
tensione EDCM per 1,7 (= radice quadrata di 3).

ol frequenza nominale del motore 99.08 Freq nom motore

Con i motori a magneti permanenti: se la frequenza
non & indicata sulla targa del motore, va calcolata
con la formula seguente:

f=nxp/60
dove p = numero di coppie di poli, n = velocita
nominale del motore.

H « velocita nominale del motore 99.09 Vel nomin motore

Il potenza nominale del motore 99.10 Pot nom motore

Per migliorare la precisione di controllo, &€ possibile impostare i seguenti parametri
relativi ai dati del motore. Se il valore non & noto, impostare su 0.

* cos@ nominale motore (non valido per i motoria | 99.17 Mot nom cosfii
magneti permanenti)

» coppia nominale dell’'albero motore 99.12 Coppia nom motor

| seguenti parametri definiscono i limiti operativi per proteggere le macchine
comandate.

H » velocita massima 20.01 Velocita max

Questo valore deve essere superiore al 55% della
velocita nominale del motore definita in precedenza.

Il velocita minima 20.02 Velocita min
Questo valore deve essere inferiore o uguale a 0
rpm.

ol corrente massima 20.05 Corrente max

Questo valore deve essere maggiore o uguale alla
corrente nominale del motore definita in
precedenza.
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1l coppia massima 20.07 Coppia max 1

Questo valore deve essere almeno il 100% della
coppia nominale del motore definita in precedenza.

Il coppia minima 20.08 Coppia min 1

H Sul display compare la domanda “Do you want to perform id-run now?”. Durante la
routine di identificazione (ID run) il convertitore di frequenza identifica le caratteristiche
del motore per un controllo ottimale dello stesso.

Se non si vuole eseguire I'ID run a questo punto, selezionare No per completare
I'assistente firmware Set-up motore. Passare alla sezione 3 — Configurazione
avviamento/arresto.

Se si vuole eseguire I'ID run, passare ai punti successivi PRIMA di selezionare Si.

che possono raggiungere circa il 50...100% della velocita nominale.
VERIFICARE CHE SI POSSA AVVIARE IL MOTORE IN SICUREZZA
PRIMA DI ESEGUIRE LA ROUTINE DI IDENTIFICAZIONE!

f AVVERTENZA! Durante I'ID run normale o ridotta il motore ruota a velocita

H Controllare la direzione di rotazione del motore.
Durante I'ID run (normale o ridotta), il motore ruota
in direzione “avanti’”.

Quando le fasi di uscita U2, V2 e
W2 del convertitore sono
collegate ai corrispondenti
morsetti del motore:

direzione direzione
avanti indietro
] Verificare che il circuito della funzione Safe Torque
Off e il circuito di arresto di emergenza (se presenti)
siano chiusi.
] Selezionare Si e premere OK.
H Selezionare il metodo dell’'ID run. 99.13 Idrun mode

L’'ID run sara eseguita al successivo avviamento del
convertitore di frequenza.

Se possibile, eseguire sempre la routine di
identificazione NORMAL.

Nota: la macchina comandata deve essere
disaccoppiata dal motore durante I'ID run normale:

* se la coppia di carico & superiore al 20%, o

* se la macchina non & in grado di sostenere il
transitorio della coppia nominale durante I'ID run.
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Selezionare REDUCED invece di Normal se le
perdite meccaniche sono superiori al 20%, cioé se il
motore non puo essere disaccoppiato dalla
macchina comandata, oppure se ¢ richiesto il flusso
completo per tenere aperto il freno motore (motore
conico).

Selezionare STANDSTILL solo se non & possibile
eseguire una routine normale o ridotta per via di
limitazioni determinate dai dispositivi meccanici
collegati (es. in applicazioni di sollevamento o con

gru).
Note:

* L’albero motore NON deve essere bloccato e la
coppia di carico deve essere < 20% durante I'ID
run normale o ridotta. Con i motori a magneti
permanenti questa limitazione & valida anche
quando si seleziona I'ID run Standstill.

* Il freno meccanico non viene aperto dalla logica
per I'ID run.

* La routine di identificazione non pud essere
eseguita se il parametro 99.05 Modal controllo =
Scalare.

Avviare il motore (premendo il pulsante START) per
attivare I'ID run.

L’esecuzione della routine viene indicata
dall’allarme ID-RUN sul display del pannello.

Allarme: ID-RUN

Quando sul pannello di controllo compare il messaggio “Done OK”, premere OK per

completare l'assistente firmware.

3 — Configurazione avviamento/arresto

LOCY MENU PRINCIP—1

H Dal menu principale, selezionare ASSISTENTE e
premere ENTER. PA RAM ETRI
ESCI ENTER
H Selezionare Firmware assistants e premere LOCYT, ASSISTENTE 1
SELEZ. F1rmware assistants
Application assistant
ESCT SELEZ
H Selezionare Controllo start/stop e premere OK. LOCY SELEZIONE
Si dovranno impostare i seguenti parametri. Select assistant
_ _ T _ Set-up motore
Nota: in base alle impostazioni effettuate, la routine controllo start/sto
potra saltare alcuni dei parametri elencati qui di
seguito. ESCI [ oK
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L]

Selezionare la funzione di avviamento/arresto e le
sorgenti dei segnali per la postazione di controllo
esterna 1 (EST1). Innanzi tutto, programmare |l
parametro 70.01 (funzione di avviamento), poi i
parametri 70.02 e 10.03 per selezionare le sorgenti
del segnale di avviamento.

Le opzioni per il parametro 70.01 sono:
In1: il segnale definito dal parametro 710.02 ¢ la

sorgente del segnale di avviamento (0 = arresto, 1 =
avviamento).

3-wire: i comandi di avviamento/arresto sono
determinati sulla base delle due sorgenti
selezionate dai parametri 10.02 e 10.03.

Stato della Stato della Comando
sorgente 1 (par. |[sorgente 2 (par.

10.02) 10.03)

0->1 1 Marcia
Tutti 1->0 Arresto
Tutti 0 Arresto

In1F In2R: il segnale definito dal parametro 10.02
avvia il convertitore in direzione “avanti” e il segnale
definito da 70.03 avvia il convertitore in direzione
“‘indietro”.

In1St In2Dir: il segnale definito dal parametro 70.01
avvia il convertitore (0 = arresto, 1 = avviamento). |l
segnale definito da 70.03 cambia la direzione del
motore (0 = avanti, 1 = indietro).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

Selezionare la funzione di avviamento/arresto e le
sorgenti dei segnali per la postazione di controllo
esterna 2 (EST2).

Le selezioni sono le stesse di EST1 (vedere sopra).

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Definire la sorgente del segnale per la
commutazione tra le postazioni di controllo esterne
EST1ed EST2 (0 =EST1, 1 =EST2).

12.01 Sel Est1/Est2

Selezionare la funzione di avviamento del motore.

Automatic € I'impostazione generalmente piu
adatta, che consente anche 'avviamento al volo
(avviamento con motore in rotazione).

Fast comporta la premagnetizzazione del motore e
va selezionata quando occorre avere un’elevata
coppia di spunto.

Const time va selezionata quando ¢ richiesto un
tempo di premagnetizzazione costante. Il tempo si
imposta con il parametro 17.02 Tempo magnet cc.

11.01 Start mode
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0

Selezionare la modalita di arresto.

Inerzia: interruzione dell’alimentazione del motore.
Il motore si arresta per inerzia.

Rampa: il motore si arresta decelerando lungo la
rampa di decelerazione attiva (da definire in
seguito).

11.03 Stop mode

Selezionare la sorgente del segnale di abilitazione
marcia.

Se il segnale & disattivato, il convertitore non parte
0, se & in funzione, si arresta per inerzia. 1 =
segnale abilitazione marcia attivo.

10.11 Abilitaz marcia

Selezionare la sorgente del segnale di arresto di
emergenza OFF3.

Se il segnale viene annullato (ossia se diventa
uguale a 0), il convertitore di frequenza si arresta
lungo la rampa di arresto di emergenza (definita dal
parametro 22.12 Em stop time).

10.13 Em stop off3

L

Quando sul pannello di controllo compare il messaggio “Done OK”, premere OK per
completare l'assistente firmware.

4 — Selezione dei riferimenti

LOC T, MENU PRINCIP —1
PARAMETRI
ASSISTENTE

Dal menu principale, selezionare ASSISTENTE e
premere ENTER.

PAR MODIFIC
"ESCT | [ENTER_

Selezionare Firmware assistants e premere
SELEZ.

LOCU ASSISTENTE 1

Application assistant

ESCI SELEZ

Selezionare Reference select e premere OK.
Si dovranno impostare i seguenti parametri.

Nota: in base alle impostazioni effettuate, la routine
potra saltare alcuni dei parametri elencati qui di
seguito.

LOCYT SELEZIONE

Select assistant
Controllo start/stop

RetTerence selec

ESCI OK
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] Selezionare la modalita di controllo per le postazioni | 12.03 Ext1 ctrl mode
di controllo esterne EST1 ed EST2. 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed: controllo di velocita.
Torque: controllo di coppia.

Min, Max, Add: il riferimento di coppia e 'uscita del
regolatore di velocita vengono messi a confronto e
viene applicata la funzione matematica (minore,
maggiore, addizione).

In base alle selezioni effettuate, a questo punto si
definisce la sorgente del riferimento di velocita o di
coppia (o di entrambi).

Impostazione del riferimento di velocita

H Selezionare il numero delle velocita costanti da utilizzare (se utilizzate).

Se si selezionano delle velocita costanti, il programma chiedera di determinare se la
direzione di avviamento deve influire 0 meno sulla direzione della velocita costante.
No: il segno della velocita costante determina direttamente la direzione di marcia
quando viene attivata la velocita costante.

Si: il segno della velocita costante viene moltiplicato per il valore del segnale di
direzione per determinare la direzione di marcia quando viene attivata la velocita
costante.

H A questo punto viene chiesto se i singoli selettori di velocita devono attivare una
velocita costante.

No: le velocita costanti 1...7 sono attivate dalle sorgenti selezionate dai parametri
26.02, 26.03 e 26.04 nel modo seguente:

Sorgente definita | Sorgente definita | Sorgente definita |Velocita costante attiva
dal par. 26.02 dal par. 26.03 dal par. 26.04
0 0 0 Nessuna
0 0 Velocita costante 1
0 1 0 Velocita costante 2
1 1 0 Velocita costante 3
0 0 1 Velocita costante 4
1 0 1 Velocita costante 5
0 1 1 Velocita costante 6
1 1 1 Velocita costante 7

Si: le velocita costanti 1...3 sono attivate dalle sorgenti selezionate rispettivamente dai
parametri 26.02, 26.03 e 26.04.

] Impostare le sorgenti dei selettori delle velocita 26.02 Const speed sel1
costanti. 26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3

] Specificare le velocita costanti. 26.06 Vel costante 1...

H Selezionare la sorgente del segnale del riferimento | 27.01 Speed ref1 sel
di velocita.
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H Definire il limite minimo assoluto per il riferimento di | 21.09 SpeedRef min abs
velocita. Questo limite si applica a entrambi i range
positivo e negativo.

H Definire I'adattamento con fattore di scala della 19.01 Speed scaling
velocita utilizzato per i tempi di accelerazione/ 22.02 Acc time1
decelerazione. Definire i tempi di accelerazione/ 22.04 Acc time2
decelerazione. 22.03 Dec time1
Il diagramma seguente mostra I'effetto del 22.05 Dec time2

parametro 19.01 Speed scaling sui tempi di
accelerazione/decelerazione.

Velocita
| 1901 _

|

Acc. | ec.
|

0 | : I -
22020 | 22030 Tempo
22.04 22.05

Nota: i tempi di accelerazione/decelerazione
possono essere automaticamente prolungati dai
limiti di coppia esistenti.

H Selezionare la sorgente per la commutazione tra le | 22.01 Sel acc/dec 1/2
coppie di rampe di accelerazione/decelerazione 1 e
2.

0 = sono validi i tempi di accelerazione 1/
decelerazione 1, 1 = sono validi i tempi di
accelerazione 2/decelerazione 2.

Impostazione del riferimento di coppia

Selezionare la sorgente del segnale del riferimento | 24.01 Torq ref1 sel
di coppia.

Definire i riferimenti di coppia minimo e massimo. 24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Definire i tempi impiegati dal riferimento di coppia 24.06 Coppia rampa su
per passare da zero alla coppia nominale del 24.07 Coppia rampa giu
motore (rampa di salita) e viceversa (rampa di
discesa).
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Impostazione degli ingressi analogici Al1/Al2 (se selezionati come sorgente dei

riferimenti di velocita o di coppia)

Definire la costante del tempo di filtro per I'ingresso
analogico.

% ,
K Segnale non filtrato
100
63 | Segnale filtrato
— t
T
O=Ix(1-efM

| = ingresso filtro (gradino)

O = uscita filtro

t = tempo

T = costante del tempo di filtro

13.01 Al filt time o
13.06 Al2 filt time

Definire i valori minimo e massimo per l'ingresso
analogico.

13.02 Al1 max o
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min o
13.08 Al2 min

Definire i valori adattati con fattore di scala che
corrispondono ai valori minimo € massimo definiti al
punto precedente. Questo passaggio € utile se é
necessario avere la velocita massima in
corrispondenza di bassi valori dell'ingresso
analogico.

Al (scalato)
A
13.04/13.09 [ — — — — —
\
[
\
13.03/13.08 1 AEAN)
; 13.02/13.07
\
[
[
,,,,,, 13.05/13.10

13.04 Al1 max scale o
13.09 Al2 max scale

13.05 Al1 min scale o
13.10 Al2 min scale

Quando sul pannello di controllo compare il messaggio “Done OK”, premere OK per
completare l'assistente firmware e la procedura di avviamento.
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Guia Rapido de Arranque para o ACS850 com
Programa de Controlo Standard

Sobre este guia

Este guia contém os procedimentos basicos que € necessario seguir no arranque de
um accionamento ACS850 (com Programa de Controlo Standard). Durante o
procedimento, o accionamento € ajustado usando a Consola de Programacao
ACS850.

Nota: Apenas as fungdes da Consola de Programagao necessarias durante o
procedimento sdo descritas no guia. Para mais informagdes, consulte o Guia do
Utilizador da Consola de Programagdo do ACS850 (3AUA0000050277 [Inglés]).

Instrugoes de segurancga

AVISO!Todas as tarefas de instalacéo eléctrica e de manutencgao
efectuadas no accionamento devem ser realizadas por electricistas
qualificados.

Nunca trabalhe no accionamento, no circuito do chopper de travagem, no cabo do
motor ou no motor com a alimentacéo aplicada ao accionamento. Efectue sempre
uma medig¢ao para verificar que néo existe tensao presente.
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Procedimento de arranque

O arranque s6 pode ser executado por um electricista qualificado.
A As instrugdes de seguranga devem ser seguidas durante o procedimento de

arranque. Veja as instrugdes de seguranga nas primeiras paginas do manual de
hardware apropriado.

Verificar a instalacdo. Consulte a lista de verificacao da instalagdo no manual de
hardware apropriado.

Verifique se o arranque do motor n&o provoca nenhum perigo.
Desacoplar a maquina accionada se:
 existir risco de danos no caso de um sentido de rotagao incorrecto, ou

» for necessario um ID Run normal durante o arranque do accionamento, quando o
binario de carga é superior a 20% ou a maquinaria ndo suportar o binario nominal
transitorio durante o ID Run.

Ligacao, caracteristicas basicas da consola de programacgao
Ll

Ligue a consola de programagéo ao accionamento
usando um cabo apropriado da Categoria SE.

Arranque do accionamento. Apds alguns REM & 0.00rpm
momentos, a consola apresenta o modo Output O OO Hz
(direita). A
Nota: O ecra do modo Output alterna com “Alarm 6 O o
2021 NO MOTOR DATA” até um assistente ser " %
posteriormente iniciado no procedimento. DIR [ MENU
H Mude para controlo local para assegurar que o LoCc v 0.00rpm
controlo externo é desactivado pressionando a tecla O OO Hz
na consola de programacao. O controlo local é
indicado pelo texto "LOC" na linha superior do ecra. 6 O A
As duas caixas na linha inferior do ecra indicam a " %
fung&o das duas teclas multifungéo 777 e ~%_| . DIR [ MENU
O conteudo das caixas depende das selecgdes do
menu visivel.
[] |Pressione ~_J (MENU) para aceder ao menu LOC T MAIN MENU 1

Principal. PARAMETERS
Dentro de qualquer menu, a seleccao pretendida é AS S I STANTS

assinalada. Pressione as teclas /A e . ¥/ CHANG ED PAR

para efectuar uma nova seleccao; active

pressionando ~X_J (ENTER). EXIT ENTER

O menu Principal é o ponto de arranque para os
procedimentos descritos abaixo.
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Ajustar valores de parametros

Notas:

+ Em qualquer ponto, pressione [~ (CANCEL ou EXIT) para voltar ao nivel
anterior.

» Por defeito, nem todos os paradmetros estao visiveis. Defina o parametro 16.15 Menu
set sel para Carregar completa para tornar todos os parametros visiveis.

Para ajustar um parametro dentro de um assistente:

« Use asteclas ./~ A e \_¥_~ ajustar as definicdes. Pressione SAVE para aceitar o
ajuste apresentado e para continuar para o proximo parametro.

Para ajustar um parametro em qualquer momento:

* No menu Principal, assinale PARAMETERS e pressione “Y_] (ENTER).

« Use /A e \_¥_~ para percorrer a lista dos grupos de parametros. Assinale o
grupo pretendido e pressione ﬁ (SEL) para apresentar os parametros dentro
desse grupo.

» Assinale um paréametro e pressione T] (EDIT) para ajustar o valor.

« Use as teclas /A e \_¥_’ para ajustar as definicdes. Pressione SAVE para
aceitar o valor apresentado. Pressione EXIT duas vezes para regressar ao menu
Principal.

Notas para edigées mais complicadas:

+ Com os parametros que definem uma fonte digital, o ajuste Const pode ser usado
para fixar o valor para constante 1 (C.TRUE) ou 0 (C.FALSE).

+ Com os parametros que definem uma fonte analdgica ou digital, o ajuste Ponteiro
pode ser usado para seleccionar qualquer valor de parametro (analdgico) ou um bit
especifico de um parametro boleano compacto (digital) como fonte:

+ Com uma fonte analdgica, o grupo de LOCY PAR EDIT
parametros e o indice de parametros séo
especificados. Depois de seleccionar o grupo, 1501 A0l src

pressione NEXT para passar para o ajuste do P. 01 . :.E
indice. 0106 Motor torque
CANCEL SAVE

O texto por baixo do cursor apresenta o ajuste
actual.

Depois de ajustar o indice, pressione SAVE
para aceitar o valor. Pressione CANCEL em
qualquer ponto para nao guardar as alteragdes
e voltar a lista de parametros.

+ Com uma fonte digital, o grupo de parametros. |[LOC T PAR EDIT
indice de parametros e o numero de bit sdo .
especificados. Depois de ajustar um item, 1002 Extl start inl

.
pressione NEXT para passar para o proximo. P. 02 . L.I. OO
0201 DI status

CANCEL NEXT

O texto por baixo do cursor apresenta o ajuste
actual.

Depois de ajustar o numero de bit, pressione
SAVE para aceitar o valor. Pressione CANCEL
em qualquer ponto para n&o guardar as
alteracOes e voltar a lista de parametros.
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Por defeito, o idioma apresentado € o Inglés. Se necessario, o idioma pode ser alterado

CcOmo se segue.

No menu Principal, certifique-se que
PARAMETERS esta assinalado e pressione

1

LOCTL MAIN MENU

PARAMETERS

ENTER ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT ENTER
Navegue para o grupo de parametros 99 Start-up LOC L PAR GROUPS——99

data e pressione SEL. Note que a lista sera
percorrida em qualquer sentido entre os grupos 99
e 01 - & mais rapido pressionar /~A ™\ para o grupo
99.

99 Start-up data
01 Actual values
02 I/0 values

03 control values

04 Appl values
EXIT SEL

Certifique-se que o parametro "9901 Language"
esta assinalado e pressione EDIT.

LOC? PARAMETERS
9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

EXIT EDIT

Seleccione o idioma pretendido e pressione SAVE.

Pressione EXIT duas vezes para regressar ao
menu Principal.

LOCY PAR EDIT
9901 Language

Deutsch
[0407 hex]
CANCEL SAVE

Assistentes de Firmware

Os procedimentos de arranque descritos abaixo utilizam assistentes de firmware. Estas
sdo rotinas que guiam o utilizador através dos ajustes de parametros basicos.

1 — Selecgao da macro de aplicagao

No menu Principal, assinale ASSISTANTS e
pressione ENTER.

LOCY MAIN MENU

PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR

~ EXIT | [ ENTER

Assinale Firmware assistants e pressione SEL.

LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL
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H Assinale Application Macro e pressione OK. LOCYU CHOICE
Select assistant
Application Macro
Motor Set-up

EXTIT OK

H As macros de aplicagédo sao ajustes pré-definidos | Os parametros por defeito para a
de parametros que podem ser usados como base | macro sdo aplicados.

para aplicacdes do utilizador. Estdo disponiveis as
seguintes macros:

* Factory (para aplicagdes de controlo de
velocidade onde é requerido um simples interface
de arrancar/parar)

+ Hand/Auto (para aplicagbes de controlo de
velocidade onde sido usados dois dispositivos
externos de controlo)

* PID control (para aplicagbes de controlo de
processo como sistemas fechados de controlo de
presséo, nivel ou fluxo)

* Torque control (para controlo do binario e/ou
velocidade do motor)

+ Sequential control (para aplicagées de controlo
de velocidade onde sao necessarias multiplas
velocidades constantes e rampas de aceleracao
e desaceleragao).

Mais informacao sobre as acros disponivel no
Manual de Firmware.

Assinale uma das macros e pressione OK.

Depois do texto "Done OK" aparecer na consola de programacéo, pressione OK para
completar o assistente de firmware.

2 — Ajuste do motor
L]

Certifique-se que tem disponiveis os dados da chapa de caracteristicas do motor e do
encoder (se necessarios).

H No menu Principal, assinale ASSISTANTS e LOCY MAIN MENU
pressione ENTER. PARAM ETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

1

EXIT ENTER
n Assinale Firmware assistants e pressione SEL. LOCT, ASSISTANTS 1

F1rmware assistants

Application assistant

EXTIT SEL
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n Assinale Motor Set-up e pressione OK. LOCY CHOICE
O assistente conduz o utilizador através do ajuste |[S€lect assistant

do motor. AEE'I ication .Mac ro

EXIT oK

H Seleccionar o tipo de motor , AM (motor assincrono | 99.04 Motor type
CA em gaiola de esquilo) ou PMSM (motor sincrono
de iman permanente).

H Seleccione o modo de controlo do motor. O DTC é | 99.05 Motor ctrl mode
apropriado para a maioria dos casos.

O modo Escalar é recomendado se

« a corrente nominal do motor for inferior a 1/6 da
corrente nominal de saida do accionamento,

» 0 accionamento for usado para testes sem
nenhum motor ligado, ou

* 0 accionamento controlar multiplos motores e o
numero de motores ligados for variavel.
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Introduza os dados do motor da chapa de
caracteristicas.

Exemplo da chapa de caracteristicas de um motor
assincrono:

(7 N
© ABB Motors CE€ ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kKW | r/min | A |cos ®|IA/N|[tE/s
690Y | 50 | 30 | 1475 | 32.5 | 0.83
400D | 50 | 30 | 1475 | 56 |0.83
660Y | 50 |30 [1470 | 34 [o0.83
380D | 50 | 30 [1470 | 59 [0.83
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83
440D | 60 | 35 |1770 | 59 |0.83
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 & 6210/C3 [ 180 kg
@} IEC 34-1 @

Exemplo da chapa de caracteristicas de um motor
de iman permanente:

& ABB Motors

Ce)

3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
\ - T
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Inscl. F 1P 55
\Y; Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tes
400D 50 55 600 103  0.97
Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 mm 6316/C3 630kg
IEC 34-1

© 2

Nota: Ajuste os dados do motor
para exactamente o mesmo valor
da chapa de caracteristicas do
motor. Por exemplo, se a
velocidade nominal do motor for
1470 rpm na chapa de
caracteristicas, ajustar o valor do
parametro 99.09 Mot nom speed
para 1500 rpm resulta na
operacao incorrecta do
accionamento.

Se forem seleccionados os
dados D (delta), ent&o ligue o
motor em delta.

Se forem seleccionados os

dados Y (estrela), entdo ligue o
motor em estrela.

« corrente nominal do motor

Gama permitida: aproximadamente 1/6 x I, ... 2 x
I, do accionamento (0...2 x /5,4 se 0 parametro
99.05 Motor ctrl mode = Escalar).

99.06 Mot nom current
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0

* tensdo nominal do motor

Gama permitida: 1/6 x Uy ... 2 x Uy do accionamento.
(Uy refere-se a tensdo mais elevada em cada gama de
tensdo nominal).

Com motores de iman permanente, a tensdo nominal é
a tensao BackEMF (a velocidade nominal do motor).
Se a tensao é dada como tens&o por rpm, por ex. 60 V
por 1000 rpm, a tensdo para velocidade nominal de
3000 rpmé 3 x60V =180 V.

Note que a tensdo nominal ndo é igual ao valor de
tensdo CC equivalente do motor (E.D.C.M.)
apresentado por alguns fabricantes de motores. A
tensdo nominal pode ser calculada dividindo a tensao
E.D.C.M. por 1.7 (= raiz quadrada de 3).

99.07 Mot nom voltage

» frequéncia nominal do motor

Com motor de iman permanente: Se a frequéncia nao
for apresentada na chapa de caracteristicas do motor,
pode ser calculada usando a seguinte formula:

f=nxp/60
onde p = numero de pares de podlos, n = velocidade
nominal do motor.

99.08 Mot nom freq

» velocidade nominal do motor

99.09 Mot nom speed

* poténcia nominal do motor

99.10 Mot nom power

Os seguintes parametros de dados do motor pode ser ajustado para melhorar a
precisdo de controlo. Se ndo conhecida, ajuste os valores para 0.

* cos@ nominal do motor (n&o aplicavel para
motores de iman permanente)

99.11 Mot nom cosfii

* binario nominal do veio do motor

99.12 Mot nom torque

Os seguintes parametros definem os limites de operagao para proteger o equipamento

accionado.

* veloc maxima

Este valor deve ser superior a 55% da velocidade
nominal do motor definida anteriormente.

20.01 Maximum speed

* veloc minima
Este valor deve ser inferior ou igual a O rpm.

20.02 Minimum speed

e corrente maxima

Este valor deve ser igual a ou superior a corrente
nominal do motor definida anteriormente.

20.05 Maximum current

e binario maximo
Este valor deve ser pelo menos 100% do binario
nominal do motor definido anteriormente.

20.07 Maximum torque1

e binario minimo

20.08 Minimum torque1
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] A pergunta "Executar o ID-Run agora?" é apresentada. O ID-Run (volta de
identificacdo) identifica as caracteristicas do motor para um controlo optimizado.

Se nao pretender executar o ID-Run neste ponto, seleccione Nao para completar o
assistente de firmware de Dados do Motor. Continue para a sec¢ao 3 — Configuracao
Arranque/Paragem.

Se pretender executar o ID-Run, continue com os passos seguinte ANTES de
seleccionar Sim.

aproximadamente 50...100% da velocidade nominal durante o ID Run.
VERIFIQUE SE E SEGURO OPERAR O MOTOR ANTES DE EFECTUAR O
ID RUN!

] Verifique o sentido de rotacdo do motor. Durante o
ID Run (Normal ou Reduzido), o motor roda em
sentido directo.

f AVISO! Com um ID Run Normal ou Reduzido o motor funciona até

Quando as fases de saida do
accionamento U2, V2 e W2
estdo ligadas aos terminais do
motor correspondentes:

sentido sentido
directo inverso

H Certifique-se que os circuitos de Safe Torque Off e
paragem de emergéncia (se presentes) estao
fechados.

H Seleccione Sim e pressione OK.

] Seleccione o método de ID-Run. 99.13 Idrun mode

O ID Run é executado no préximo arranque do
accionamento.

O NORMAL ID RUN deve ser seleccionado sempre
que possivel:

Nota: A maquina accionada deve ser desacoplada
do motor com o Normal ID run:

* se o binario de carga for superior a 20%, ou

* se a maquina nao for capaz de suportar o binario
nominal transitério durante o ID Run.

O REDUCED ID RUN deve ser seleccionado em
vez do Normal ID run se as perdas mecanicas
forem superiores a 20%, i.e. se 0 motor ndo pode
ser des-acoplado do equipamento accionado, ou for
necessario fluxo completo para manter o travao do
motor aberto (motor conico).
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O STANDSTILL ID RUN deve ser seleccionado
apenas se nao for possivel um Normal ID run ou
Reduced ID run devido a restricdes provocadas
pelas mecanicas ligadas (por ex. com aplicagdes de
elevacgao ou guindastes).

Notas:

+ O veio do motor NAO deve ser bloqueado e o
binario de carga deve ser < 20% durante o
Normal ID run ou Reduced ID run. Com um motor
de iman permanente esta restricdo aplica-se
também quando o Standstill ID run é
seleccionado.

+ O travao mecanico néo é aberto pela logica para
o ID Run.

* O ID-Run nao pode ser executado se o
parametro 99.05 Motor ctrl mode = Escalar.

H Ligue o motor (pressionando o botdo START) para
activar o ID Run.

ID-Run ¢ indicado pelo alarme ID-RUN no ecra da | Alarme: ID-RUN
consola de programacgéo.

Depois do texto "Done OK" aparecer na consola de programacgéo, pressione OK para
completar o assistente de firmware.

3 — Configuragao Arranque/Paragem

H No menu Principal, assinale ASSISTANTS e LOC® MAIN MENU

pressione ENTER. PA RAM ET E RS
ASSISTANTS
CHANGED PAR
~EXIT | ENTER

H Assinale Firmware assistants e pressione SEL. LOCYT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXIT SEL
n Assinale Start/Stop Control e pressione OK. LOCT CHOICE
Os seguintes parametros sdo ajustados. Select assistant

Nota: Dependendo das selecc¢des que efectuar, a Eont )

rotina pode saltar alguns dos parametros listados

abaixo.
EXIT oK
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L]

Seleccione a funcio arrancar/parar e as fontes do
sinal para o local de controlo externo 1 (EXT1). Em
primeiro, programe o parametro 70.07 (funcao
arrancar), depois 70.02 e 10.03 para seleccionar as
fontes para o sinal de arranque.

As seleccgdes para o parametro 70.01 séo:

In1: O sinal definido no parametro 710.02 é a fonte
para o sinal de arranque (0 = Parar, 1 = Arrancar).

3-fios: Os comandos Arrancar/Parar sdo
determinados com base nas duas fontes
seleccionadas pelos parametros 710.02 e 10.03.

Estado da fonte 1
(via par. 710.02)

Estado da fonte 2 |[Command
(via par. 10,03)

0->1 1 Start
Any 1->0 Stop
Any 0 Stop

In1F In2R: O sinal definido no paradmetro 70.02
arranca o accionamento no sentido directo e o sinal
definido em 70.03 arranca o accionamento em
sentido inverso.

In1St In2Dir: O sinal definido no parametro 70.01
arranca o accionamento (0 = Parar, 1 = Arrancar).
O sinal definido em 710.03 altera o sentido do motor
(0 = directo, 1 = inverso).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

Seleccione a funcio arrancar/parar e as fontes do
sinal para o local de controlo externo 2 (EXT2).

As selecgdes sdo como para EXT1 acima.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Define a fonte do sinal para alternar entre os locais
de controlo externo EXT1 e EXT2 (0 = EXT1,1 =
EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel

Selecciona a funcéo de arranque do motor.

Automatico é o melhor ajuste que também activa o
modo de arranque em rotacgéo - flying start,
(arranque quando o motor esta a rodar).

Rapido envolve pré-magnetizagdo do motor e deve
ser seleccionado se for requerido um binario de
arranque elevado.

Const tempo deve ser seleccionado se for
requerido um tempo de pré-magnetizagao
constante. O tempo ¢é definido pelo parametro 711.02
DC-magn time.

11.01 Start mode
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H Seleccionar o modo de paragem. 11.03 Stop mode

Coast: A poténcia para o motor é cortada. O motor
é deixado parar por si mesmo.

Ramp: O motor é parado por desaceleracido ao
longo de uma rampa de desaceleragao activa (a
definir posteriormente).

H Selecciona a fonte do sinal de permissao de 10.11 Run enable
funcionamento.

Se o sinal for desligado, o accionamento nao
arranca ou para por inércia, se estiver a funcionar. 1
= Sinal de permissao de funcionamento activo.

H Seleccionar a fonte para o sinal OFF3 de paragem | 70.13 Em stop off3
de emergéncia.

Se o sinal é removido (ou seja, mudar para 0), o
accionamento para por inércia ao longo da rampa
de paragem de emergéncia (definida pelo
parametro 22.12 Em stop time).

Depois do texto "Done OK" aparecer na consola de programacgéo, pressione OK para
completar o assistente de firmware.

4 — Seleccao referéncias

H No menu Principal, assinale ASSISTANTS e LOCT, MAIN MENU 1

pressione ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER_

LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

H Assinale Firmware assistants e pressione SEL.

EXTT SEL
n Assinale Reference select e pressione OK. LOCY, CHOICE
Os seguintes parametros sao ajustados. Select assistant

Nota: Dependendo das seleccdes que efectuar, a a % 001

rotina pode saltar alguns dos parametros listados
abaixo.

EXIT OK
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] Selecciona o modo de controlo para os locais de 12.03 Ext1 ctrl mode
controlo externo EXT1 e EXT2. 12.05 Ext2 ctrl mode

Velocidade:Controlo de velocidade.
Binario:Controlo binario.

Min, Max, Add: A referéncia de binario e a saida do
controlador de velocidade sdo comparadas € a
funcdo matematica € aplicada (menor, maior,
adicdo).

Dependendo das seleccoes, a fonte de referéncia
de velocidade ou binario (ou ambas) é definida de
seguida.

Ajuste da referéncia de velocidade

H Seleccione o numero de velocidades constantes (se existentes) para usar.

Se seleccionar alguma velocidade constante, deve indicar se o sentido de arranque
deve afectar o sentido da velocidade constante.

Nao: O sinal da velocidade constante determina directamente o sentido de
funcionamento quando a velocidade constante é activada.

Sim: O sinal da velocidade constante € multiplicado pelo valor do sinal Sentido para
determinar o sentido de rotacdo quando a velocidade constante é activada.

H Deve agora indicar se cada selector de velocidade constante deve activar uma
velocidade constante.

Nao: As velocidades constantes 1...7 sdo activadas pelas fontes seleccionadas pelos
parametros 26.02, 26.03 e 26.04 como se segue:

Fonte definida pelo | Fonte definida pelo | Fonte definida pelo | Velocidade constante activa
par. 26.02 par. 26.03 par. 26.04

0 0 0 None

1 0 0 Constant speed 1
0 1 0 Constant speed 2
1 1 0 Constant speed 3
0 0 1 Constant speed 4
1 0 1 Constant speed 5
0 1 1 Constant speed 6
1 1 1 Constant speed 7

Sim: As velocidades constantes 1...3 s&o activadas pelas fontes seleccionadas pelos
parametros 26.02, 26.03 e 26.04 respectivamente.

H Definir as fontes para o selector da velocidade 26.02 Const speed sel1
constante. 26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3
H Inserir as velocidade constantes. 26.06 Const speed1...
Selecciona a fonte do sinal de referéncia de 21.01 Speed reft sel
velocidade.
Define o limite minimo absoluto para a referéncia de | 27.09 SpeedRef min abs
velocidade. Este limite aplica-se as gamas positiva
e negativa.
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0

Define a escala de velocidade usada para os
tempos de aceleracao/desaceleracao. Define os
tempos de aceleragao/desaceleragao.

O diagrama abaixo apresenta o efeito do parametro
19.01 Speed scaling nos tempos de aceleracao/
desaceleracao.

Speed

Acc. ec.

—

! Time

22.03 ou
22.05

22.02 ou
22.04

Nota: Os tempos de aceleracido/desaceleracao
pode ser automaticamente aumentados pelos
limites de binario existentes.

19.01 Speed scaling
22.02 Acc time1
22.04 Acc time2
22.03 Dec time1
22.05 Dec time2

Selecciona a fonte para alternar entre os pares de
rampa de aceleracado/desaceleracao 1 e 2.

0 = Tempo de aceleracdo 1/ Tempo de
desaceleracao 1 em forca, 1 = Tempo de

aceleracao 2 / Tempo de desaceleragao 2 em forga.

22.01 Acc/Dec sel

Ajuste referéncia de binario

Selecciona a fonte do sinal de referéncia de binario.

24.01 Torq ref1 sel

Define as referéncia maxima e minima de binario.

24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Define os tempos para a referéncia de binario
aumentar de zero para o binario nominal do motor
(aumento rampa) e vice-versa (redugao rampa)

24.06 Torq ramp up
24.07 Torq ramp down




Guia Réapido de Arranque para o ACS850 com Programa de Controlo Standard

109

Ajustar Entrada analégica EA1/EA2 (se alguma é seleccionada como fonte de

referéncia de velocidade ou binario)

Define a constante de tempo de filtro para a entrada
analdgica.

% . L.
K Sinal nao filtrado
100
63 ’ ™ Sinal filtrado
- t
7
O=Ix(1-efM

| = entrada de filtro (passo)
O = saida de filtro

t = tempo

T = constante tempo de filtro

13.01 Al filt time ou
13.06 Al2 filt time

Define os valores maximo € minimo para a entrada
analdgica.

13.02 Al1 max ou
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min ou
13.08 Al2 min

Define os valores escalados que correspondem aos
valores maximo e minimo definidos no passo
anterior. Isto é util se for necessaria velocidade
completa com valores baixos da entrada analdgica.

EA (escalado)
A

13.04/13.09

[
[
[
13.03/13.08 \ Al (mA/V)

13.02/13.07

13.05/13.10

13.04 Al1 max scale ou
13.09 Al2 max scale

13.05 Al1 min scale ou
13.10 Al2 min scale

Depois do texto "Done OK" aparecer na consola de programacgéo, pressione OK para

completar o assistente de firmware e o procedimento de arranque.
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Pika-aloitusopas ACS850-taajuusmuuttajalle, jossa
vakio-ohjausohjelmisto

Johdanto

Tama opas sisaltaa perusohjeet, joita tulee noudattaa ACS850-taajuusmuuttajan
kayttdonotossa (vakio-ohjausohjelmistolla varustettu taajuusmuuttaja).
Kayttoonotossa taajuusmuuttajan asetuksia ohjataan ACS850-ohjauspaneelin avulla.

Huomaa: Tassa ohjeessa on kuvattu vain kayttéonoton aikana ohjauspaneelista
tehtavat toiminnot. Lisatietoja on ACS850-taajuusmuuttajan ohjauspaneelin
kéyttboppaassa (3AUA0000049802).

Turvaohjeet

VAROITUS! Taajuusmuuttajan sahkoaliitannat ja huoltoty6t saa suorittaa vain
pateva sahkdalan ammattilainen.

Mitaan taajuusmuuttajan, jarrukatkojan, moottorikaapelin tai moottorin asennustdita
ei saa tehda, kun taajuusmuuttajaan on kytketty jannite. Taajuusmuuttajan
jannitteettomyys tulee aina varmistaa mittaamalla.
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Kayttoonoton vaiheet

Turvallisuus

f Kayttdonoton saa suorittaa vain pateva sahkdalan ammattilainen.

Kayttdonoton aikana on noudatettava turvaohjeita. Turvaohjeet ovat vastaavan
laiteoppaan alussa.

H Tarkista asennus. Laiteoppaassa on asennuksen tarkistuslista.

H Varmista, ettd moottorin kaynnistdminen ei aiheuta vaaraa.
Kytke kaytettava laite irti,
* jos vaara pyorimissuunta voi aiheuttaa vahinkoa tai

* jos taajuusmuuttajan kayttdonoton yhteydessa on suoritettava normaali ID-ajo,
kuormamomentti on suurempi kuin 20 % tai laitteisto ei kesta ID-ajon aikana
esiintyvaa nimellistd momenttia.

Virrankytkenta, perustiedot ohjauspaneelista

Kytke ohjauspaneeli taajuusmuuttajaan
asianmukaisella luokan 5E kaapelilla.

Kytke taajuusmuuttajan virta. Hetken kuluttua REM Y 0.00rpm
ohjauspaneelin nayttéon tulee ohjaustila (oikealla). O OO Hz
Huomaa: Ohjaustilan nayttd vaihtelee nayton A
"Alarm 2021 NO MOTOR DATA" kanssa siihen 6 O %
saakka, kunnes jokin Assistant on kaynnistetty " °
myOdhemmassa vaiheessa. SUUNTA [VALIKKO
[] |Varmista, etta ulkoinen ohjaus on poistettu kaytésta: |[LOC T 0.00rpm
vaihda paikallisohjaukseen painamalla O OO Hz
ohjauspaneelin -painiketta. Nayton ylimmalla
rivilla nakyva LOC-teksti ilmaisee, etta - A
paikallisohjaus on kaytossa. O . O %
Alarivilla nakyvat kaksi ruutua ilmoittavat SUUNTA [VALIKKO

valintandppéinten 77 ja ~Y_|] toiminnot.
Ruuduissa nakyvat toiminnot maaraytyvat
valikoissa tehtyjen asetusten mukaan.

[ Avaa péévalikko painamalla ~_J (VALIKKO) - LOC Y, PAAVALIKK 1

painiketta. | PARAMETRIT
Haluttu asetus nakyy valikossa korostettuna. Tee AS S I STANTIT

uusi valinta painamalla /A -ja ¥ /- MU UTETUT PAR

painikkeita. Aktivoi valinta painamalla “_]
(VALITSE) -painiketta. POISTU VALITSE

Alla kuvatut toiminnot lahtevat kaikki liikkeelle
paavalikosta.
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Parametriarvojen saataminen

Huomaa:

+ Voit missé tahansa vaiheessa palata edelliselle tasolle valitsemalla 77
(PERUUTA tai POISTU).

+ Kaikki parametrit eivat ole nakyvissa oletuksena. Jos haluat nayttaa kaikki parametrit,
maarita parametrin 16.15 Menu set sel arvoksi Load long.

Parametrin arvon saataminen Assistant-apuohjelmassa:

« Saada asetusta /A -ja \_¥_~-painikkeilla . Hyvaksy nayton asetus valitsemalla
TALLETA ja jatka seuraavaan parametriin.

Parametrin saataminen muulloin:

» Korosta paavalikossa PARAMETRIT ja paina f] (VALITSE) -painiketta.

 Selaa parametriryhmien luetteloa /~A™ -ja \_¥_~-painikkeilla . Korosta haluamasi
ryhma ja tuo ryhman parametrit nayttodn valitsemalla '\f] (VALITSE).

* Aloita arvon saataminen korostamalla parametri ja valitsemalla f] (MUOKKAA).

« Saada asetusta /A -ja \_¥_’-painikkeilla . Hyvaksy naytdssa oleva asetus
valitsemalla TALLETA. Palaa paavalikkoon painamalla kahdesti POISTU-painiketta.

Lisatietoja monimutkaisemmista muutoksista:

* Digitaalilahdetta maarittaviin parametreihin kuuluvalla asetuksella Const arvo
voidaan asettaa vakioksi 1 (C.TRUE) tai 0 (C.FALSE).

* Analogista tai digitaalista lahdetta maarittaviin parametreihin kuuluvalla asetuksella
Pointer parametrin arvoksi voidaan valita vapaasti mika tahansa parametrin arvo
(analoginen) tai sen lahteeksi voidaan maarittaa tietty pakatun loogisen muuttujan
bitti (digitaalinen):

+ Jos lahde on analoginen, parametriryhma ja LOCY PAR
parametri taytyy maarittaa. Kun ryhma on
valittu, siirry parametrin arvon valintaan 1501 A0l src
valitsemalla SEURAAV. P.01.04

oa: o 0106 Motor torque
Osoittimen alla oleva teksti ilmoittaa
tamanhetkisen asetuksen. PERUUTA TALLETA

Kun parametrin arvo on asetettu, hyvaksy arvo
valitsemalla TALLETA. Voit hylatd muutokset

missa tahansa vaiheessa ja palata
parametriluetteloon valitsemalla PERUUTA.

» Kun lahde on digitaalinen, parametriryhma, LOCY PAR
parametri ja bittinumero taytyy maarittaa. Kun .
kohde on asetettu, siirry seuraavaan 1002 Extl start inl

valitsemalla SEURAAV. P.02.0JA 00
0201 DI status

PERUUTA SEURAAV

Osoittimen alla oleva teksti ilmoittaa
tamanhetkisen asetuksen.

Kun bitin numero on asetettu, hyvaksy arvo
valitsemalla TALLETA. Voit hylatd muutokset
missa tahansa vaiheessa ja palata
parametriluetteloon valitsemalla PERUUTA.
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Kielen muuttaminen

Nayttotekstien kieli on oletusarvoisesti englanti. Kielen voi muuttaa seuraavalla tavalla.

H Varmista, ettda PARAMETRIT on korostettu LOC ™, PAAVALIKK 1

paavalikossa, ja paina VALITSE-painiketta. PARAMETRIT
ASSISTANTIT

MUUTETUT PAR
POISTU VALITSE

[] Hae parametriryhma 99 Start-up data ja paina LOC T PAR RYHMAT——99
VALITSE-painiketta. Huomaa, etté luettelo pyorii Sta r‘tu D ata
ympéri ryhmien 99 ja 01 valilla. Ryhman 99 voi siis Actua’ values

02 1/0 values
hakea nopeasti <~A™ -painikkeella. 03 Cént rol values

04 Appl values
POISTU VALITSE

LOC® PARAMETRIT
9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current
POISTU MUOKKAA

M Valitse haluamasi kieli ja paina TALLETA-painiketta. [|[LOC T PAR
Palaa paavalikkoon painamalla kahdesti POISTU- {9901 Language

H Varmista, etta parametri "9901 Language" on
korostettu, ja paina MUOKKAA-painiketta.

painiketta. DeutSCh
[0407 hex]
PERUUTA [TALLETA

Assistant-apuohjelmat

Alla kuvatuissa kayttoonottotoimenpiteissa kaytetadan Assistant-apuohjelmia. Ne ovat
toimintosarjoja, joiden avulla kayttaja voi maarittaa keskeisia parametriasetuksia.

1 — Sovellusmakron valinta

H Korosta paavalikossa ASSISTANTIT ja paina LOC ¥, PAAVALIKK 1
VALITSE-painiketta. PARAM ETRIT

ASSTISTANTIT
MUUTETUT PAR
"POISTU] VALITSE

n Korosta Firmware assistants ja paina VALITSE- LOCYL ASSISTANTI 1

painiketta.
Application assistant

POISTU VALITSE
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H Korosta Application Macro ja paina OK-painiketta. [|[LOCT VALINT
Select assistant
Application Macro
Motor Set-up

POISTU OK
H Sovellusmakrot (Application Macro) ovat valmiiksi Kaytdssa ovat makron
maaritettyja parametriasetuksia, joita voidaan oletusparametrit.

kayttaa kayttajasovellusten perustana.
Kaytettavissa ovat seuraavat makrot:

* Factory (Tehdas) (nopeudensaatésovelluksiin,
joissa tarvitaan yksinkertaista kaynnistys- ja
pysaytyskayttoliittymaa)

* Hand/Auto (Kasi/Auto) (nopeudensaatd
sovelluksiin, joissa kaytetaan kahta ulkoista
ohjauspaikkaa).

* PID control (PID-saato)
(prosessinohjaussovelluksiin, kuten suljetun piirin
paineen, pinnankorkeuden tai virtauksen
saatojarjestelmiin)

* Torque control (Momenttisaato) (moottorin
momentin ja/tai nopeuden saatamiseen)

+ Sequential control (Vakionopeus)
(nopeudensaatdsovelluksiin, joissa tarvitaan ja
sarjoitetaan useita vakionopeuksia ja kiihdytys/
hidastusramppeja).

Lisatietoja makroista on saatavilla

ohjelmointioppaassa.

Korosta jokin makroista ja paina OK-painiketta.

Kun teksti Done OK tulee ohjauspaneelin nayttéon, suorita Assistant-apuohjelma
loppuun painamalla OK-painiketta.

2 — Moottoritietojen asetus

H Varmista, ettd moottorin arvokilven ja anturin tiedot (tarvittaessa) ovat kaytettavissa.

H Korosta paavalikossa ASSISTANTIT ja paina LOC?, PAAVALIKK

VALITSE-painiketta. PARAMETRIT
ASSISTANTIT
MUUTETUT PAR
"POISTU | IVALITSE

H Korosta Firmware assistants ja paina VALITSE- LOCYT ASSISTANTI 1

painiketta.
Application assistant

POISTU VALITSE
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LOCYU VALINT

H Korosta Motor Set-up ja paina OK-painiketta.
Assistant-apuohjelma auttaa sinua moottorin Sel ec:? .assistant
asetusten maarittdmisessa. W:Mac ro
POISTU OK
H Valitse moottorin tyyppi, AM (asynkroninen 99.04 Motor type
AC-oikosulkumoottori) tai PMSM
(kestomagneettimoottori).
H Valitse moottorin ohjaustapa. DTC sopii useimmissa | 99.05 Motor ctrl mode

tapauksissa.
Skalaarisaatda suositellaan, jos

* moottorin nimellisvirta on alle 1/6
taajuusmuuttajan nimellisvirrasta

+ taajuusmuuttajaa kaytetaan testitarkoituksiin
ilman moottoria.

+ taajuusmuuttaja ohjaa useita moottoreita ja
kytkettyjen moottorien maara vaihtelee.
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Valitse moottorin tiedot moottorin arvokilvesta. Huomaa: Aseta moottorin

Esimerkki epatahtimoottorin arvokilvests: tiedoiksi tasmalleen moottorin
arvokilvessa olevat arvot. Jos

((f;} ABB Motors CE€ @ moottorin nimellisnopeus on

arvokilvessa esimerkiksi

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4 . .
1 470 rpm, ja parametrin 99.09
IEC 200 M/L 55 [ pm. jap .
[No Mot nom speed arvoksi
[Ins.cl. F IP 55 asetetaan 1 500 rpm,
\Y Hz |kW | r/min | A |cos ®[IAIN|tE/s taajuusmuuttaja ei toimi oikein.

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 | 0.83
400 D 50 | 30 [1475 | 56 |0.83

Jos D (kolmio) on valittu, kytke

660y | 50 | 30 11470 | 34 | 083 moottori kolmiokytkennalla.
380D | 50 |30 [1470 | 59 |0.83 Jos Y (tahti) on valittu, kytke
415D | 50 |30 |1475 | 54 ]0.83 moottori tahtikytkennalla.

440 D 60 35 |1770 [ 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 M 6210/C3 [ 180 kg
Q} [EC34-1 ()
\S %

Esimerkki kestomagneettimoottorin arvokilvesta:

& ABB Motors C €

3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
\ - A

S1 SPEC INSUL. \ No 3424522

JK-21640-1 [Inscl. F 1P 55

\Y; Hz kW  r/min A cos @ IAIN  tes

400D 50 55 600 103  0.97

Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477

6316/C3 6316/C3 630kg
IEC 34-1
* moottorin nimellisvirta 99.06 Mot nom current

Sallittu alue: noin 1/6 x Iy, ... 2 x I,
taajuusmuuttajasta (0...2 x /5,4 jos parametri 99.05
Motor ctrl mode = Scalar).
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0

* moottorin nimellisjannite

Sallittu alue: 1/6 x Uy ... 2 x Uy taajuusmuuttajasta.
(Up tarkoittaa suurinta jannitetta kullakin
nimellisjannitealueella).

Kestomagneettimoottoreissa nimellisjannite on
BackEMF-jannite (moottorin nimellisnopeudella).
Jos jannite annetaan voltteina kierroslukua kohden,
esim. 60 V /1 000 rpm, jannite 3 000 rpm:n
nimellisnopeudellaon 3 x 60 V =180 V.

Huomaa, etta nimellisjannite ei ole sama kuin
ekvivalentti DC-moottorijannite (E.D.C.M.), jonka
jotkin moottorivalmistajat ilmoittavat. Nimellisjannite
voidaan lasketa jakamalla E.D.C.M.-jannite 1,7:l1a
(kolmen nelidjuurella).

99.07 Mot nom voltage

* moottorin nimellistaajuus

Kestomagneettimoottorit: jos taajuutta ei ole
ilmoitettu moottorin arvokilvessa, se lasketaan
seuraavalla kaavalla:

f=nxp/60
jossa p = napaparien maara ja n = moottorin
nimellisnopeus.

99.08 Mot nom freq

* moottorin nimellisnopeus

99.09 Mot nom speed

* moottorin nimellisteho

99.10 Mot nom power

Seuraavilla moottoritietojen parametreilla voidaan parantaa ohjaustarkkuutta. Jos arvoa

ei ole tiedossa, maarita arvoksi 0.

* moottorin nimellinen cos¢ (ei koske
kestomagneettimoottoreita)

99.11 Mot nom cosfii

* moottorin nimellinen akselimomentti

99.12 Mot nom torque

Seuraavilla parametreilla maaritetdan kaytettavaa laitetta suojaavia kayttorajoja.

* enimmaisnopeus
Taman arvon tulee olla suurempi kuin 55 %

aiemmin maaritetysta moottorin nimellisnopeudesta.

20.01 Maximum speed

* miniminopeus
Taman arvon tulee olla pienempi tai yhta suuri kuin
0 rpm.

20.02 Minimum speed

* maksimivirta

Taman arvon tulee olla yhta suuri tai suurempi kuin
aiemmin maaritellyn moottorin nimellisvirran.

20.05 Maximum current

* maksimimomentti

Taman arvon tulee olla vahintaan 100 % aiemmin
maaritetysta moottorin nimellismomentista.

20.07 Maximum torque1
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1l minimimomentti 20.08 Minimum torque1

H Nayttoon tulee kysymys Do you want to perform id-run now? (Haluatko suorittaa ID-ajon
heti?) Moottorin ID-ajon (tunnistusajon) aikana taajuusmuuttaja tunnistaa moottorin
ominaisuudet optimaalista moottorinohjausta varten.

Jos et halua suorittaa ID-ajoa tassa vaiheessa, suorita moottorin asetusten Assistant-
apuohjelma valitsemalla No. Jatka kohdasta 3 — K&y/Seis-konfigurointi.

Jos haluat suorittaa ID-ajon, jatka seuraavasta vaiheesta ENNEN kuin valitset Yes.

VAROITUS! Normaalin tai supistetun ID-ajon aikana moottori toimii jopa noin
50...100 %:n nopeudella nimellisnopeudesta. VARMISTA ENNEN ID-AJON
KAYNNISTYSTA, ETTA MOOTTORIA VOIDAAN KAYTTAA
TURVALLISESTI!

] Tarkista moottorin pydrimissuunta. Moottori pyorii

Kun taajuusmuuttajan
ajon (normaali tai supistettu) aikana eteenpain. J J

l&ahtovaiheet U2, V2 ja W2 on
kytketty vastaaviin
moottoriliitantoihin:

suunta suunta
eteen taakse
Varmista, ettéd Safe Torque Off- ja hatapysaytyspiirit
(jos kaytossa) ovat suljettuina.
H Valitse Yes ja paina sitten OK-painiketta.
] Valitse ID-ajon suoritustapa. 99.13 Idrun mode

ID-ajo suoritetaan, kun taajuusmuuttaja
kaynnistetaan seuraavan kerran.

NORMAL (normaali) ID-ajo kannattaa valita aina,
kun se on mahdollista.

Huomaa: Kaytettava laitteisto on irrotettava
moottorista normaalin ID-ajon ajaksi,

* jos kuormamomentti on suurempi kuin 20 % tai

* jos laitteisto ei kesta ID-ajon aikana esiintyvaa
nimellistd momenttia.

REDUCED (supistettu) ID-ajo tulisi valita normaalin
ID-ajon sijasta, jos mekaaniset havidt ovat
suurempia kuin 20 %, esim. jos moottoria ei voida
irrottaa kaytettavasta laitteistosta tai jos moottorin
jarrun pitamiseen avoinna vaaditaan taysi vuo
(kartiojarrumoottori).
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STANDSTILL (paikallaanajo, akseli ei liiku) ID-ajo
tulisi valita vain, jos normaali tai supistettu ID-ajo ei
ole mahdollinen liitetyn laitteiston rajoitusten vuoksi
(esim. hissi- tai nosturisovellukset).

Huomaa:

* Moottorin akseli El saa olla lukittuna ja
kuormamomentin on oltava <20 % normaalin tai
supistetun ID-ajon aikana
Kestomagneettimoottoreissa tdama rajoitus patee
myds, kun paikallaanajo-1D-ajo on valittuna.

* Logiikka ei avaa mekaanista jarrua ID-ajoa
varten.

* ID-ajoa ei voi suorittaa, jos parametri 99.05 Motor
ctrl mode = Scalar.

H Aloita ID-ajo kaynnistamalla moottori START-
painikkeen avulla.

Ohjauspaneelin nayttéon tulee ID-ajon merkiksi Alarm: ID-RUN
halytys ID-RUN.

Kun teksti Done OK tulee ohjauspaneelin nayttdon, suorita Assistant-apuohjelma
loppuun painamalla OK-painiketta.

3 — Kay/Seis-konfigurointi

n Korosta paavalikossa ASSISTANTIT ja paina LOC &, PAAVALIKK

VALITSE-painiketta. PARAMETRIT
ASSISTANTIT

MUUTETUT PAR
POISTU VALITSE

H Korosta Firmware assistants ja paina VALITSE- LOCT ASSISTANTI 1

painiketta.
Application assistant

POISTU VALITSE
H Korosta Start/Stop Control ja paina OK-painiketta. |[LOCT VALINT
Seuraavat parametrit asetetaan. Select assistant

Motor Set-u
Huomaa: Kayttajan valinnat saattavat vaikuttaa Start/Stop Eont ro

siten, etta jotkin alla luetelluista parametreista

jatetaan valiin. 5OTSTU oKk
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Parametrilla valitaan kaynnistys- ja
pysaytystoiminnon ja -signaalin I&hteet ulkoisessa
ohjauspaikassa 1 (EXT1). Valitse
kaynnistyssignaalin lahteet ohjelmoimalla ensin
parametri 70.01 (kaynnistystapa) ja sen jalkeen
10.02 ja 10.03.

Parametrin 710.07 vaihtoehdot ovat:
In1: Kaynnistyssignaalin lahde on parametrilla
10.02 maaritetty signaali (0 = Seis, 1 = Kay).

3-wire: Kay/Seis-komennot maaritetaan kahden
parametreilla 70.02 ja 10.03 maaritetyn lahteen
perusteella.

Lahteen 1 tila Lahteen 2 tila Komento
(asetetaan (asetetaan

parametrilla parametrilla

10.02) 10.03)

0->1 1 Kay

Mika tahansa 1->0 Seis

In1F In2R: Parametrilla 70.02 maaritetty signaali
kaynnistaa taajuusmuuttajan kdymaan eteen, ja

parametrilla 70.03 maaritetty signaali kdynnistaa
taajuusmuuttajan kdymaan taakse.

In1St In2Dir: Parametrilla 70.07 maaritetty signaali
kaynnistaa taajuusmuuttajan (0 = Seis, 1 = Kay).
Parametrilla 710.03 maaritetty signaali muuttaa
moottorin suunnan (0 = eteen, 1 = taakse).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

Parametrilla valitaan kaynnistys- ja
pysaytystoiminnon ja -signaalin |&hteet ulkoisessa
ohjauspaikassa 2 (EXT2).

Valinnat ovat kuten ylla ohjauspaikalla EXT1.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Maarita signaalilahde, jolla vaihdellaan ulkoisten
ohjauspaikkojen EXT1 ja EXT2 (0 = EXT1,1 =
EXT2) valilla.

12.01 Ext1/Ext2 sel

Valitse moottorin kaynnistystoiminto.

Automatic (Automaattinen) on paras yleisasetus,
jolla myds vauhtikaynnistys (pyorivan laitteen
kaynnistys) on mahdollinen.

Fast (Nopea) sisaltda moottorin esimagnetoinnin.
Se tulee valita, jos moottorilta vaaditaan suurta
kaynnistysmomenttia.

Const time (Vakioaika) valitaan, jos moottorilta
vaaditaan vakioesimagnetointiaikaa. Aika
maaritetaan parametrilla 71.02 DC-magn time.

11.01 Start mode




122 Pika-aloitusopas ACS850-taajuusmuuttajalle, jossa vakio-ohjausohjelmisto

0

Valitse pysaytystila.

Coast: Moottorin virta katkaistaan. Moottori
pysahtyy vapaasti pyorien.

Ramp: Moottori pysahtyy hidastumalla aktiivisen
hidastusrampin avulla (maaritetddn mydhemmin).

11.03 Stop mode

Valitse kaynninestosignaalin lahde.

Jos kayntilupasignaali ei ole paalla, taajuusmuuttaja
ei kaynnisty tai kdynnissa oleva taajuusmuuttaja
pysahtyy vapaasti pyorien. 1 = Kaynninestosignaali
on kaytossa.

10.11 Run enable

Valitse OFF3-hatapysaytyssignaalin lahde.

Jos signaali poistetaan (toisin sanoen, se muuttuu
0:ksi), taajuusmuuttaja pysahtyy hatapysaytyksen
rampin (maaritetty parametrilla 22.72 Em stop time)
mukaisesti.

10.13 Em stop off3

Kun teksti Done OK tulee ohjauspaneelin nayttdon, suorita Assistant-apuohjelma

loppuun painamalla OK-painiketta.

4 — Ohjeen valinta

Korosta paavalikossa ASSISTANTIT ja paina
VALITSE-painiketta.

LOC ¥, PAAVALIKK

PARAMETRIT

ASSTISTANTIT
MUUTETUT PAR

POISTU VALITSE
n Korosta Firmware assistants ja paina VALITSE- LOCT, ASSISTANTI 1
painiketta.
Application assistant
POISTU VALITSE

n Korosta Reference select ja paina OK-painiketta. LOCT VALINT

Seuraavat parametrit asetetaan.

Huomaa: Kayttajan valinnat saattavat vaikuttaa
siten, etta jotkin alla luetelluista parametreista
jatetaan valiin.

Select assistant

Start/Stop Control

POISTU OK
H Valitse ulkoisten ohjauspaikkojen EXT1 ja EXT2 12.03 Ext1 ctrl mode
saatotila. 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed: Nopeussaato.

Torque: Momenttisaato.

Min, Max, Add: Momenttiohjeen ja nopeussaadon
lahtoja vertaillaan niihin sovelletaan matemaattista
kaavaa (pienempi kuin, suurempi kuin,
yhteenlasku).

Tehtyjen valitojen mukaisesti, seuraavaksi
maaritetdan nopeus- tai momenttiohjeen lahde.
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Nopeusohjeen asettelu

Valitse kaytettavan vakionopeuden numero (jos kaytettavissa).

Jos valitset jonkin vakionopeuden, sinulta kysytaan, tuleeko kaynnistyssuunnan
vaikuttaa vakionopeuden suuntaan.

No: Vakionopeuden etumerkki maarittdd suoraan pydrimissuunnan, kun vakionopeus
on aktivoitu.

Yes: Vakionopeuden etumerkki kerrotaan suuntasignaalin arvolla, jolloin
pyorimissuunta voidaan maarittaa vakionopeuden aktivoinnin yhteydessa.

Taman jalkeen sinulta kysytaan, aktivoiko jokainen vakionopeuden valitsin yhden
vakionopeuden.

No: Vakionopeudet 1...7 aktivoidaan parametreilla 26.02, 26.03 ja 26.04 valittujen
lahteiden mukaisesti seuraavalla tavalla:

Liahteen maarittaa | Lahteen maarittda | Lahteen maarittaa | Aktiivinen nopeusvakio
par. 26.02 par. 26.03 par. 26.04

0 0 0 Ei kaytdssa

1 0 0 Vakionopeus 1
0 1 0 Vakionopeus 2
1 1 0 Vakionopeus 3
0 0 1 Vakionopeus 4
1 0 1 Vakionopeus 5
0 1 1 Vakionopeus 6
1 1 1 Vakionopeus 7

Yes: Vakionopeudet 1...3 aktivoidaan parametreilla 26.02, 26.03 ja 26.04 valittujen
lahteiden mukaisesti vastaavassa jarjestyksessa.

H Maarita vakionopeuden valitsimen lahteet. 26.02 Const speed sel1
26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3
H Syo6ta vakionopeudet. 26.06 Const speed1...
] Valitse nopeusohjesignaalin lahde. 21.01 Speed ref1 sel
H Maaritd nopeusohjeen absoluuttinen minimiraja. 21.09 SpeedRef min abs
Raja koskee seka positiivisia etta negatiivisia
alueita.
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0

Maarita nopeuden skaalaus, jota kaytetaan
kiihdytys-/hidastusaikojen laskennassa. Maarita
kiihdytys-/hidastusajat.

Alla oleva kaavio nayttaa parametrin 19.01 Speed
scaling vaikutuksen kiihdytys-/hidastusaikoihin.

Nopeus

EPZEAN

Kiihd. Hid.

—
! Aika

22.02 tai
22.04

22.03 tai
22.05

Huomaa: Kiihdytys-/hidastusaikoja voidaan
pidentaa automaattisesti maaritetyilla
momenttirajoilla.

19.01 Speed scaling
22.02 Acc time1
22.04 Acc time2
22.03 Dec time1
22.05 Dec time2

Valitse lahde, jonka avulla vaihdellaan kiihdytys-/
hidastusramppiparien 1 ja 2 valilla.

0 = Kiihdytysaika 1 / hidastusaika 1 on kaytossa,
1 = Kiihdytysaika 2 / hidastusaika 2 on kaytossa.

22.01 Acc/Dec sel

Momenttiohjeen asetus

Valitse momenttiohjesignaalin Iahde.

24.01 Torq ref1 sel

Maarita enimmais- ja vahimmaismomenttiohjeet.

24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Maarita momenttiohjeen ajat, joiden puitteissa
momenttiohje suurenee nollasta moottorin
nimellismomenttiin (kiihdytysramppi) ja painvastoin
(hidasturamppi).

24.06 Torq ramp up
24.07 Torq ramp down
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Analogiatulon AlI1/AI2 asetus (jos jompikumpi on valittu nopeus- tai momenttiohjeen
l&hteeksi)

Maarita analogiatulon suodatusaikavakio. 13.01 Al1 filt time or
13.06 Al2 filt time

()

% % Suodattamaton signaali
100

63 . Suodatettu signaali

I
O=Ix(1-efM

| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen 1aht6

t = aika

T = suodatusaikavakio

Maarita analogiatulon enimmais- ja vahimmaisarvot. | 13.02 Al1 max tai
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min tai

13.08 Al2 min
Maarita skalatut arvot, jotka vastaavat edellisessa 13.04 Al1 max scale tai
vaiheessa maaritettyja enimmais- ja 13.09 Al2 max scale
vahimmaisarvoja. Tama on kaytannollista, jos 13.05 Al1 min scale tai
tarvitaan taytta nopeutta matalilla 13.10 Al2 min scale
analogiatuloarvoilla.
Al (skaalattu)
A
13.04/13.09 | — — — — —
\
\
\
13.03/13.08 - AlmAN)
} 13.02/13.07
\
\
\
ffffff 13.05/13.10

Kun teksti Done OK tulee ohjauspaneelin nayttdon, suorita Assistant-apuohjelma ja
kayttdonotto loppuun painamalla OK-painiketta.
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Snabbguide for ACS850 med Standardmjukvara

Om denna guide

Detta guide beskriver de grundlaggande procedurerna for att kdra igang en ACS850-
frekvensomriktare (med Standardmjukvara). Beskrivningen forutsatter att man gor
alla installningar pa frekvensomriktaren med hjalp av mandéverpanelen till ACS850.

Obs: Endast de funktioner hos mandverpanelen som behdvs under processen
beskrivs i guiden. For ytterligare information, se ACS850 Control Panel User’s Guide
(BAUA0000050277 [engelskal]).

Sakerhetsanvisningar

VARNING! Allt elektriskt installations- och underhallsarbete pa
frekvensomriktaren skall utforas av behorig elektriker.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, bromschopperkretsen, motorkabeln eller
motorn nar systemet ar spanningssatt. Kontrollera alltid genom matning att ingen
spanning foreligger.
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Igangkorningsprocedur

Igangkoérningen skall utféras av behorig elektriker.

A Sakerhetsanvisningarna maste foljas under igangkérningsproceduren. Se
sakerhetsinstruktioner pa de inledande sidorna av motsvarande Beskrivning av
hardvara.

H Kontrollera installationen. Se Checklista i motsvarande Beskrivning av hardvara.

H Kontrollera att det inte medfér fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om
+ det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning, eller

» en normal ID-kérning kravs under igangkorning av frekvensomriktaren, om
lastmoment &r hogre an 20 % eller om mekaniken inte tal de nominella
momenttransienterna under ID-kérningen.

Spanningssattning, grundlaggande hantering av manoverpanel

Anslut mandverpanelen till frekvensomriktaren med
en kabel av kategori 5E.

Spanningssatt frekvensomriktaren. Efter en liten REM L 0.00rpm
stund visar displayen Mandverlage (hoger). O OO Hz
Obs: Visning av Mandverlage vaxlar med "Alarm A
2021 NO MOTOR DATA" tills en assistent aktiveras 6 O %
senare i processen. " 0
ROTR [ MENU
H Overga till lokal styrning fér att garantera att extern ||LOC & 0.00rpm

styrning &r deaktiverad. Tryck pa pa O OO Hz
mandverpanelen. Lokal styrning indikeras av texten

"LOC" pa displayens Oversta rad. 6 O A

o .. ° . . y
De bada falten pa displayens nedersta rad visar - h
aktuell funktion hos de tva funktionstangenterna ROTR [ MENU

|=77" och “X_| - Texteniifélten styrs av tillgangliga

alternativ pa den visade menyn.
[ |Tryck pa “X_J (MENU) fér att komma till LOC Y MAIN MENU 1

huvudmeny. PARAMETERS

| samtliga menyer galler att gallande val markeras.
Tryck pa <A™ och ¥~ fér att &ndra géllande éﬁiﬂi (SQESN-I-!’-ER

val. Aktivera géllande val genom att trycka pa ~Y_|
(ENTER) EXIT ENTER

Huvudmenyn utgdr utgangspunkt for de procedurer
som beskrivs nedan.
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Andring av parametervirden

Noter:
* Tryck nér som helst pa4 777 (CANCEL eller EXIT) fér att aterga till foregaende niva.

» Som standard visas inte alla parametrar. Satt parameter 16.15 Menu set sel till Load
long for att gora alla parametrar synliga.

For att andra en parameter inom en assistent:

« Anvand tangenterna /~A™ och \_¥_ tangenter for att andra installning. Tryck pa
SAVE for att acceptera markerad instéllning och fortsatta till till nasta parameter.

For att andra en parameter nar som helst:

* | Huvudmenyn, markera PARAMETERS och tryck p& “Y_] (ENTER).

« Anvand /~A™ och (¥ _~ for att bladdra i listan 6ver parametergrupper. Val]
Onskad grupp och tryck pa ﬁ (SEL) for att visa parametrarna inom den gruppen.

» Markera en parameter och tryck pa ﬁ (EDIT) for att tilldta andring.

« Anvand /~A™ och ¥ _~ for att justera installningen. Tryck pa SAVE for att spara
den installning som visas. For att aterga till huvudmenyn, tryck tva ganger pa EXIT.

Noter for mera komplicerade andringar:

» Med parametrar som definierar en digital kalla kan installningen Const anvandas for
att lasa vardet till 1 (C.TRUE) eller 0 (C.FALSE).

* Med parametrar som definierar en analog eller digital kélla kan instaliningen av
Pointer anvandas for att fritt valja ett godtyckligt parametervarde (analog) eller en
speciell Bit i en packad Boolesk parameter (digital) som kalla:

* Med en analog kalla specificeras LOCY PAR EDIT
arametergrupp och parameterindex. Efter val
P 9rupp och b 1501 AO1 src

av grupp, tryck pa NEXT for att ga till nasta .
indexinstallning. P.01. @E

Texten under markoren visar aktuell installning.

0106 Motor torque

Efter att ha stallt in index, tryck pa SAVE for att CANCEL SAVE
spara vardet. Tryck pa CANCEL nar som helst

for att avbryta installningsproceduren och

aterga till parameterlistan.

» Med en digital kalla specificeras LOCY PAR EDIT
parametergrupp, parameterindex och .
bitnummer. Efter installning av en komponent, 1002 Extl ,Start inl
tryck pa NEXT for att fiytta till nasta. P.02.4KR 00

0201 DI status
CANCEL NEXT

Texten under markoren visar aktuell installning.
Efter att ha valt det nya vardet, tryck pa SAVE
for att spara vardet. Tryck pa CANCEL nar som
helst for att avbryta installningsproceduren och
aterga till parameterlistan.

Andra sprak

Som forval visas all text pa engelska. Om sa 6nskas, byt sprak pa féljande satt.
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n | huvudmenyn, markera PARAMETERS och tryck LOC®™ MAIN MENU 1

pa ENTER. PARAMETERS

ASSTISTANTS
CHANGED PAR
- EXIT | ENTER

[] |Bléddra till parametergrupp 99 Start-up data och LOC L PAR GROUPS——99

tryck pa SEL. Observera att listvisningen hoppar 99 Start-up data
yexp g PP 01 Actual values

mellan grupperna 99 och 01 beroende pa 02 1/0 values
bladdringsriktning — det gar fortare att trycka pa 03 control values
A for att komma till grupp 99. 04 Appl values

EXIT SEL

H Markera parameter "9901 Language" och tryck pa LOC ™ PARAMETERS
EDIT. 9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

EXIT EDIT
H Valj 6nskat sprak och tryck pa SAVE. LOCY PAR EDIT
Fér att aterga till huvudmenyn, tryck tva ganger pa ||9901 Language
EXIT. Deutsch
[0407 hex]
CANCEL SAVE

Mjukvaruassistenter

Igangkorningsprocedurerna som beskrivs nedan anvander mjukvaruassistenter.
Assistenterna ar rutiner som leder anvandaren genom viktiga parameterinstallningar.

1 — Val av tillampningsmakro

H | huvudmenyn, markera PARAMETERS och tryck LOCY MAIN MENU 1
pa ENTER. PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

~ EXIT | [ ENTER
n Markera Firmware assistants och tryck pa SEL. LOCT ASSISTANTS 1

Firmware assistants
Application assistant

EXTIT SEL

H Markera Application Macro och tryck pa OK. LOCY CHOICE———m
valj assistent
Application Macro
Motor Set-up

EXTIT OK
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] Tilldampningsmakron ar fordefinierade Grundlaggande parametervarden

parameterinstallningar som du kan anvanda som for aktuellt makro visas.

utgangspunkt fére egna applikationer. Féljande

makron ar tillgangliga:

* Fabrik (for varvtalsreglerade tillampningar som
kraver ett enkelt start/stopp-granssnitt)

* Hand/Auto (for varvtalsreglerade tillampningar
dar tva externa styranordningar anvands)

* PID-reglering (for processtyrningstillampningar,
till exempel aterkopplande reglering av tryck, niva
eller flode)

* Momentreglering (for moment- och/eller
varvtalsreglering av en motor)

+ Sekvensstyrning (for varvtalsreglerade
tildmpningar dar flera konstanta varvtal och
ramptider for acceleration/retardation anvands
sekventiellt).

Mera information om makron finns i Beskrivning av
mjukvara.

Markera ett av makrona och tryck pa OK.

Nar texten "Done OK" visas pa mandverpanelen, tryck pa OK for att avsluta
mjukvaruassistenten.

2 — Motorinstallningar
L]

Kontrollera att informationen pa motorns markskylt och (vid behov) pulsgivardata finns
till hands.

H I huvudmenyn, markera PARAMETERS och tryck LOC® MAIN MENU
pa ENTER. PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER
n Markera Firmware assistants och tryck pa SEL. LOCYT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXIT SEL
H Markera Motor Set-up och tryck pa OK. LOCY CHOICE
Assistenten leder dig genom motorinstaliningarna. | |S€lect assistant

Application Macro
Iﬂ%ﬂﬂa

EXTIT OK

n Valj motortyp, AM (asynkron kortsluten AC-motor) | 99.04 Motor type
eller PMSM (permanentmagnetiserad
synkronmotor).

1
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0

Valj motorstyrningsmetod. DTC lampar sig i de
flesta fall.

Skalar styrning rekommenderas om

* motorns markstrom ar mindre an 1/6 av
frekvensomriktarens nominella utstrom

» frekvensomriktaren anvands for testandamal utan
nagon ansluten motor

» frekvensomriktaren matar flera motorer och
antalet matade motorer kan variera.

99.05 Motor ctrl mode

Mata in motordata fran motorns markskylt.
Exempel pa markskylt pa asynkronmotor:

- ABB Motors CE€ Jo

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55
| No

[ —

IP_55

[Ins.cl. F

\VJ Hz

kW r/min

A

cos P

IA/IN

tE/s

690 Y

50

30

1475

32.5

0.83

400 D

50

30

1475

56

0.83

660 Y

50

30

1470

34

0.83

380 D

50

30

1470

59

0.83

415D

50

30

1475

54

0.83

440D

60

35

1770

59

0.83

Cat. no

3GAA 202 001 - ADA

6312/C3

6210/C3

| 180 kg

&

IEC 34-1 @

Exempel pa markskylt pa permanentmagnetmotor:

@

ABB Motors C €

3 ~ motor

M2BJ 280SMB 10 B3

[

S1 SPEC INSUL.

| No 3424522

JK-21640-1

[Ins.cl. F | IP55

\ Hz

kKW  r/min A cos ¢ IAIN  tes

400 D 50

55 600 103 0.97

Prod. code

2GBJ285220-ADA405445477

6316/C3

6316/C3

= 630kg

IEC 34-1

N

©

Obs: Mata in exakt det varde
som anges pa motorns markskyilt.
Om motorns markvarvtal t.ex. ar
1470 rpm enligt markskylten
kommer drivsystemet att fungera
felaktigt om du anger 1500 rpm i
parameter 99.09 Mot nom speed.

Om du valjer D-data (delta),
D-koppla motorn.

Om du valjer Y-data (stjarna),
Y-koppla motorn.

* Motorns markstrom

Tilldtet omrade: cirka 1/6 x I, ...

2 % oy, for

frekvensomriktaren (0...2 x /5,4 om parameter

99.05 Motor ctrl mode = Scalar).

99.06 Mot nom current
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* Motorns markspanning

Tillatet omrade: 1/6 x Uy ... 2 x Uy for
frekvensomriktaren. (Uy avser den hogsta
spanningen i respektive markspanningsomrade).
Vid permanentmagnetmotorer ar markspanningen
lika med mot-EMK-spanningen (vid motorns
markvarvtal). Om spanningen anges som spanning
per rpm, t.ex. 60 V per 1000 rpm, blir spanningen for
markvarvtalet 3000 rpom 3 x 60 V =180 V.

Observera att markspanningen inte ar lika med den
ekvivalenta DC-motorspanningen (E.D.C.M.) som
anges av vissa motortillverkare. Markspanningen
kan beraknas genom att man dividerar E.D.C.M.-
spanningen med 1,7 (= kvadratroten av 3).

99.07 Mot nom voltage

* Motorns markfrekvens

Med permanentmagnetmotor: Om frekvensen inte
anges pa motorns markskylt maste den beraknas
med foljande ekvation:

f=nxp/60
dar p = antalet polpar, n = motorns markvarvtal.

99.08 Mot nom freq

* Motorns markvarvtal

99.09 Mot nom speed

* Motorns markeffekt

99.10 Mot nom power

Foéljande motordataparametrar kan stallas in for att 0ka styrnoggrannheten. Satt okanda

varden till O.

* Motorns nominella cos¢ (ej tillampligt for
permanentmagnetmotorer)

99.11 Mot nom cosfii

* Motorns markaxelmoment

99.12 Mot nom torque

Foljande parametrar definierar driftgranser for att sky

dda driven utrustning.

* Max varvtal

Detta varde skall vara hogre an 55 % av motorn
markvarvtal som definierats tidigare.

20.01 Maximum speed

* Min varvtal
Vardet maste vara mindre an eller lika med 0 rpm.

20.02 Minimum speed

* Max strom

Detta varde skall vara lika med eller hogre an
motorns markstrom som definierats tidigare.

20.05 Maximum current

« Max moment

Detta varde skall vara minst 100 % av motorns
markmoment som definierats tidigare.

20.07 Maximum torque1

* Min moment

20.08 Minimum torque1
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H Fragan "Do you want to perform id-run now?" visas. Under ID-kérningen faststaller
frekvensomriktaren motorns egenskaper for att kunna styra den optimalt.

Om du inte vill genomféra ID-kérningen vid detta tillfalle, valj No for att avsluta
motorinstaliningsassistenten. Fortsatt till avsnitt 3 — Start/stop-konfiguration.

Om du vill genomféra ID-kérningen, fortsatt med foljande steg INNAN du klickar pa Yes.

50 ... 100 % av markvarvtalet. KONTROLLERA ATT MOTORN KAN KORAS

VARNING! Vid normal och reducerad ID-kdrning varvar motorn upp till cirka
A UTAN RISK INNAN ID-KORNINGEN PABORJAS!

H Kontrollera motorns rotationsriktning. Under ID-
korningen (normal eller reducerad) roterar motorn i
framriktningen.

Om frekvensomriktarens
utgangsfaser U2, V2 och W2 ar
anslutna till motsvarande
motorplintar:

rotation rotation
framat bakat
Kontrollera att eventuella kretsar for Safe Torque Off
och Nédstopp ar slutna.
Valj Yes och tryck pa OK.
H Valj metod for ID-korning. 99.13 Idrun mode

ID-kérningen utfors vid nasta start av
frekvensomriktaren.

NORMAL ID skall alltid valjas da sa ar magjligt.

Obs: Den drivna utrustningen maste vara
bortkoppplad fran motorn under normal ID-kérning:

* om belastningsmoment ar hogre an 20 %, eller

» om den drivna utrustningen inte tal de nominella
momenttransienterna under ID-kérningen.

REDUCED ID-korning skall valjas istallet for normal
ID-kérning om de mekaniska forlusterna ar hogre an
20 %, dvs. om motorn inte kan frikopplas fran den
drivna utrustningen, eller om fullt fldde kravs for att
halla motorbromsen lyft (konisk motor).

STANDSTILL ID skall valjas endast om Normal eller
Reducerad ID-koérning inte ar mojlig pa grund av
restriktioner fran driven mekanisk utrustning (t.ex.
lyft- eller krantillampningar).
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Noter:

* Motoraxeln far INTE lasas och
belastningsmomentet maste vara < 20 % under
normal eller reducerad ID-kérning. Med
permanentmagnetmotor galler denna restriktion
aven for stillastaende ID-kdrning.

* En mekanisk broms lyfts inte av logiken for ID-
korning.

* ID-kérning kan inte utféras om parameter 99.05
Motor ctrl mode = Scalar.

Starta motorn (genom att trycka pa START) for att
L] ) 2
aktivera ID-korningen.

ID-koérning indikeras av larmsignalen ID-RUN pa Larm: ID-RUN
paneldisplayen.

Nar texten "Done OK" visas pa mandverpanelen, tryck pa OK for att avsluta
mjukvaruassistenten.

3 — Start/stop-konfiguration

H | huvudmenyn, markera ASSISTANTS och tryck pa |[LOC®, MAIN MENU 1
ENTER. PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
~ EXIT | [ ENTER

H Markera Firmware assistants och tryck pa SEL. LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXIT SEL
H Markera Start/Stop Control och tryck pa OK. LOCY® CHOICE
Foljande parametrar stélls in. Select assistant

Motor Set-u
Obs: Beroende pa vilka val du har gjort kan rutinen Start/sStop Eont ro

komma att férbiga nagra av parametrarna som listas

nedan. EXIT [ OK

] Valj start-/stopp-funktion och signalkallor for extern | 10.01 Ext1 start func
styrplats 1 (EXT1). Programmera forst parameter 10.02 Ext1 start in1
10.01 (start function), och sedan 70.02 och 10.03 fér | 10.03 Ext1 start in2
att valja kallor till startsignalen.

Alternativen fér parameter 70.01 ar:

In1: Signalen definierad i parameter 710.02 ar kalla
for startsignal (0 = stopp, 1 = start).
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3-wire: Start/stopp-kommandon styrs av de tva
kallor som har valts med parametrarna 70.02 och
10.03.

Status for kalla 1 [Status for kalla 2 [Kommando
(via par. 10.02) |(via par. 10.03)

0->1 1 Start
Godtyckligt 1->0 Stopp
Godtyckligt 0 Stopp

In1F In2R: Signalen definierad i parameter 10.02
startar drivsystemet i framriktning, medan signalen

definierad i 10.03 startar drivsystemet i backriktning.

In1St In2Dir: Signalen definierad i parameter 10.01
startar frekvensomriktaren (0 = stopp, 1 = start.).
Signalen definierad i parameter 70.03 andrar
motorns rotationsriktning (0 = framat, 1 = bakat).

Valj start-/stopp-funktion och signalkallor for extern
styrplats 2 (EXT2).

Samma valmgjligheter som for EXT1 ovan.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Definierar signalkalla for vaxling mellan de externa
styrplatserna EXT1 och EXT2 (0 = EXT1,1 =
EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel

Valj motorstartfunktion

Automatic ar den basta universalinstallningen. Den
tillater aven flygande start (start av roterande
motor).

Fast innebar formagnetisering av motorn. Denna
startmetod skall valjas om hogt
lossbrytningsmoment behdvs.

Const time skall valjas om konstant
férmagnetiseringstid ar ett krav. Tidfordrojningen
definieras av parameter 11.02 DC-magn time.

11.01 Start mode

Valj stoppsatt.

Coast: Matningen till motorn bryts. Motorn stannar
genom utrullning.

Ramp: Motorn stoppas genom retardation langs
aktiv retardationsramp (definieras senare).

11.03 Stop mode

Valj kalla till driftfrigivningssignalen.

Om signalen saknas kan drivsystemet inte startas.
Om systemet ar i drift stannar motorn genom
utrullning. 1 = Driftfrigivningssignal till.

10.11 Run enable

Valj kalla for nodstoppsignal OFF3.

Om signalen tas bort (med andra ord antar vardet 0)
stoppas drivsystemet langs nddstopprampen
(definierad av parameter 22.12 Em stop time).

10.13 Em stop off3
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Nar texten "Done OK" visas pa mandverpanelen, tryck pa OK for att avsluta
mjukvaruassistenten.

4 — Referensval

I huvudmenyn, markera PARAMETERS och tryck LOC® MAIN MENU

pa ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR
_EXIT | [ ENTER

Markera Firmware assistants och tryck pa SEL. LOCYT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXIT SEL
Markera Reference select och tryck pa OK. LOCY CHOICE
Foljande parametrar stalls in. Select assistant

ar ntrol
Obs: Beroende pa vilka val du har gjort kan rutinen e : Set

komma att férbiga nagra av parametrarna som listas

nedan. EXIT oK
Val av styrsatt for de externa styrplatserna EXT1 12.03 Ext1 ctrl mode
och EXT2. 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed: Varvtalsreglering.
Torque: Vridmomentreglering.

Min, Max, Add: Vridmomentboérvarde och utsignal
fran varvtalsregulatorn jamférs och behandlas med
en matematisk funktion (minst av, storst av,
addition).

Beroende pa vilka val som tidigare gjorts foljer
definition av signalkalla for varvtal, vridmoment eller
bada.

Installning av varvtalsreferens

Valj antalet konstanta varvtal som skall anvandas (om nagra).

Om du véljer ett eller flera konstanta varvtal far du fragan om startriktningen skall
paverka rotationsriktningen fér konstant varvtal.

No: Tecknet for vardet pa konstant varvtal bestdammer rotationsriktningen for varvtalet i
fraga.

Yes: Tecknet for vardet pa konstant varvtal multipliceras med riktningssignalens varde
for att faststalla rotationsriktningen nar konstant varvtal aktiveras.
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0

Du far fragan om varje valjare av konstant varvtal skall aktivera ett visst konstant

varvtal.

No: Konstanta varvtal 1...7 aktiveras av de kallor som definieras av parametrarna

26.02, 26.03 och 26.04 enligt foljande:

Kalla def. av par. Kalla def. av par. Kalla def. av par. |Aktivt konstant varvtal
26.02 26.03 26.04

0 0 0 Inget

1 0 0 Konstant varvtal 1
0 1 0 Konstant varvtal 2
1 1 0 Konstant varvtal 3
0 0 1 Konstant varvtal 4
1 0 1 Konstant varvtal 5
0 1 1 Konstant varvtal 6
1 1 1 Konstant varvtal 7

Yes: Konstanta varvtal 1...3 aktiveras av de kallor som definieras av parametrarna

26.02, 26.03 respektive 26.04.

H Valjer kallor for val av konstant varvtal. 26.02 Const speed sel1
26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3

H Ange konstanta varvtal. 26.06 Const speed1...

H Valj kalla for varvtalsreferenssignalen. 21.01 Speed reft sel

H Definiera absolut mingrans for varvtalsreferensen. | 21.09 SpeedRef min abs
Detta gransvarde galler for bade positivt och
negativt varvtalsomrade.

H Definiera varvtalsskalningen for accelerations-/ 19.01 Speed scaling
retardationstider. Definiera accelerations-/ 22.02 Acc time1
retardationstider. 22.04 Acc time2
Diagrammet nedan visar inverkan av parameter 22.03 Dec time1

22.05 Dec time2

19.01 Speed scaling pa accelerations-/
retardationstider.

Varvtal
| 1901 _
|
Acc | et.
|
0; : I _
22.02¢ller | 22.03eller Tid
22.04 2205

Obs: Accelerations-/retardationstider kan
automatiskt forlangas pa grund av aktuell
momentgrans.
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Valj signalkalla for vaxling mellan ramppar 1 och 2
for acceleration/retardation.

0 = Accelerationstid 1/Retardationstid 1 tillampas,
1 = Accelerationstid 2/Retardationstid 2 tillampas.

22.01 Acc/Dec sel

Stall in vridmomentborvarde

Valj kalla for vridmomentreferenssignalen.

24.01 Torq ref1 sel

Definiera max och min vridmomentreferens.

24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Definiera tiden fér vridmomentborvardet att 6ka fran
noll till nominellt motormoment (rampa upp) och vice
versa (rampa ned).

24.06 Torq ramp up
24.07 Torq ramp down

Installning av analog ingang Al1/Al2 (om nagon av dessa ar vald som referenskalla

for varvtal eller vridmoment)

Definierar filtertidskonstant fér analog ingang.

% , ,
% Ofiltrerad signal
100
63 \ Filtrerad signal
— t
T
O=Ix(1-efM

| = filteringang (steg)
O =filterutgang
t=tid

T = filtertidskonstant

13.01 Al filt time eller
13.06 Al2 filt time

Definiera max- och minvarden for den analoga
ingangen.

13.02 Al1 max eller
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min eller
13.08 Al2 min
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Definiera de skalade varden som motsvarar max- 13.04 Al1 max scale eller
L]
och minvardena som definierades i féregaende 13.09 Al2 max scale
steg. Detta ar till nytta om maximalt varvtal kravs vid | 13.05 Al1 min scale eller
lagre varden pa den analoga ingangen. 13.10 Al2 min scale
Al (skalat)
13.04/13.09 | — — — — —
\
\
\
13.03/13.08 - AlmAY)
; 13.02/13.07
\
\
\
ffffff 13.05/13.10
Nar texten "Done OK" visas pa mandéverpanelen, tryck pa OK for att avsluta
mjukvaruassistenten och igangkdérningsproceduren.
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Standart Kontrol Programli ACS850 i¢in Hizl
Devreye Alma Kilavuzu

Kilavuz hakkinda

Bu kilavuz ACS850 surucusunun (Standart Kontrol Programli) devreye alinmasi igin
gerekli temel proseduru igerir. Prosedur sirasinda surucu ayarlart ACS850 Kontrol
Paneli kullanilarak yapilir.

Not: Bu kilavuzda, Kontrol Panelinin sadece prosedur sirasinda ihtiya¢ duyulan
fonksiyonlari agiklanmistir. Daha fazla bilgi igin bkz. ACS850 Kontrol Paneli Kullanim
Kilavuzu (3AUA0000050277 [Tlrkge]).

Guvenlik talimatlari

UYARI! Surtcinun elektrik tesisati kurulumu ve bakim igleri yalnizca yetkili
elektrikgiler tarafindan yapiimalidir.

Surucu, fren kiyici devresi, motor kablosu ve motor Uzerinde surtcude elektrik varken
kesinlikle calismayin. Mutlaka dlgim yaparak gerilim bulunmadigindan emin olun.
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Devreye alma proseduru

2 Devreye alma sadece yeftkili bir elektrik¢i tarafindan gergeklestirilebilir.

Devreye alma prosediirii boyunca glivenlik talimatlarina uyulmalidir. iigili donanim
kilavuzunun ilk sayfalarindaki giivenlik talimatlarina bagvurun.

L

Montaji kontrol edin. Uygun donanim kilavuzundaki montaj kontrol listesine bagvurun.

Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi1 sokiin
+ yanlis yonde donus durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

 sUrlcu devreye alma sirasinda bir ID ¢alismasi gerekli, yik momenti %20'den daha
fazla veya ID galismasi sirasinda ekipman nominal momente dayanacak durumda
degilse.

Gili¢ verme, kontrol panelinin temel ozellikleri

Kontrol panelini, uygun bir Kategori 5E kablo
kullanarak surtcuye baglayin.

Suriclye gug verin. Birkag dakika sonra, panelde REM L 0.00rpm
Cikis modu (sag) gosterilir. 0.00 k2
Not: Prosedlriin daha sonraki asamalarinda bir A
asistan kurulana kadar ¢ikis modu ekraninda 0 O o
“Alarm 2021 NO MOTOR DATA” gosterilir. " %
DIR [ MENU

[] Harici kontroliin devre disi kaldigindan emin olmak |(LOC ® 0.00rpm
icin, kontrol panelindeki diigmesine basarak 0.00 uz
lokal kontrole gecin. Lokal kontrol, ekranin en st -
satirinda “LOC” metni ile gosterilir. 6 O A
Ekranin en alt satirindaki iki kutu |72 ve ~X_| " %
fonksiyon butonlarinin galisip ¢galismadigini gosterir. DIR [ MENU
Kutu igindekiler gorunur menul segimlerine baglidir.

[] Ana Menli icin ~Y_] (MENU) tusuna basin. LOCT MAIN MENU 1

;I'(um tr)penillgrin igindei,( i.st.enilen secim vurgulanir. PARAM ETERS
eni bir secim yapmak icin /A ve \.¥_/
tuslarina basm);/ N/ (ENTER) tusuna basarak éaiﬁéESNgiR

etkinlestirin.
® EXIT ENTER

Ana menu agagida agiklanan prosedurler igin
baslangi¢ noktasidir.

Parametre degerlerinin ayarlanmasi

Notlar:

* Herhangi bir agamada, 6nceki seviyeye dénmek igin 77 (CANCEL veya EXIT)
tusuna basin.

+ Varsayilan ayarda tum parametreler gosterilmez. Tum parametrelerin gosterilmesi
icin716.15 Menu set sel parametresini Load long olarak ayarlayin.
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Bir asistandaki bir parametreyi ayarlamak igin:

« Ayari yapmak icin /~A™ ve \_¥_~ tuglarini kullanin. Gosterilen ayari kabul etmek
ve sonraki parametreye ge¢mek i¢cin SAVE tusuna basin.

Bagka zamanlarda bir parametreyi ayarlamak igin:

* Ana menude, PARAMETERS sec¢enegini vurgulayin ve ﬁ (ENTER) tusuna
basin.

« Parametre gruplari listesine goz atmak icin /~A™ ve \_¥_~ tuslarini kullanin.
istediginiz grubu vurgulayin ve bu gruptaki parametreleri gériintilemek iginﬁ
(SEL) dugmesine basin.

* Degerini ayarlamak igin bir parametreyi vurgulayin ve ﬁ (EDIT) tusuna basin.

 Ayari yapmak icin /~A™ ve S _¥_~ tuglarini kullanin. Gosterilen ayari kabul etmek
icin SAVE tusuna basin. Ana menuye donmek igin EXIT tugsuna iki kez basin.

Daha karmasik diizenlemeler i¢in notlar:

+ Dijital bir kaynagi tanimlayan parametrelerle Const ayari, degeri sabit 1'e (C.TRUE)
veya 0'a (C.FALSE) sabitlemek igin kullanilabilir.

+ Dijital veya analog bir kaynagi tanimlayan parametrelerle, Pointer ayari, herhangi bir

parametre degerini (analog) veya 6zel bir toplu boolean parametresini (dijital) kaynak
olarak serbestce segmek icin kullanilabilir:

* Analog bir kaynakla, parametre grubu ve LOCY PAR EDIT
parametre dizini tanimlanir. Grubu sectikten
sonra, dizin ayarina gegmek igin NEXT tusuna 1501 Aol src

basin. P.01.34d

0106 Motor torque

imlecin altindaki metin gegerli ayari gosterir.

. . CANCEL SAVE
Dizini ayarladiktan sonra, degeri kabul etmek
icin SAVE tusuna basin. Herhangi bir
asamada, herhangi bir degisikligi iptale etmek
ve parametre listesine dénmek icin CANCEL
tusuna basin.

« Dijital bir kaynakla, parametre grubu, LOCY PAR EDIT
parametre dizini ve bit numarasi tanimlanir. Bir .
e : . 1002 Extl start inl
Ogeyi ayarladiktan sonra, bir sonraki 6geye

P.02.0§4 00

gec¢mek icin NEXT tusuna basin.
imlecin altindaki metin gegerli ayari gosterir.

Bit numarasi ayarlandiktan sonra, degeri kabul
etmek igin SAVE tusuna basin. Herhangi bir
asamada, herhangi bir degisikligi iptale etmek
ve parametre listesine dénmek icin CANCEL
tusuna basin.

Dilin degistirilmesi

Varsayilan olarak, goriintiilenen metnin dili ingilizce'dir. istenirse, agagidaki yolla dil
degistirilebilir.

0201 DI status
CANCEL NEXT




144 Standart Kontrol Programli ACS850 i¢in Hizli Devreye Alma Kilavuzu

n Ana menlude, PARAMETERS segeneginin LOC®™ MAIN MENU 1

vurgulandigindan emin olun ve ENTER tusuna PARAM ETERS

basin. ASSISTANTS
CHANGED PAR

- EXIT | [ ENTER

[] |99 Start-up data parametre grubuna gidin ve SEL ||LOC Y PAR_GROU PS——99

tusuna basin. Listenin 99 ve 01 gruplari arasinda 99 Start-up data

her iki yonde de kullanilabildigini unutmayin + grup 8% '%?5“3;1 \ngues

99 icin (A tusuna basilmasi islemi 03 control values
hizlandiracaktir. 04 Appl values
EXIT SEL
H “9901 Language” parametresinin vurgulandigindan [|LOC ¥, PARAMETERS
emin olun ve EDIT tusuna basin. 9901 Lagg%ggh

9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

~ EXIT | [ EDIT
H istenilen dili segin ve SAVE tusuna basin. LOCT PAR EDIT
Ana meniiye dénmek igin EXIT tusuna iki kez basin. |[9901 Language
Deutsch
[0407 hex]
"CANCEL | [ SAVE

Yazilim asistanlari

Asagida belirtilen devreye alma prosedurlerinde yazilim asistanlari kullanilir. Bunlar,
kullaniciy1 en 6nemli parametre ayarlarina yonlendiren rutinlerdir.

1 - Uygulama makrosunun seg¢ilmesi

H Ana menude, ASSISTANTS segenegini vurgulayin  [|[LOC T, MAIN MENU 1
ve ENTER tusuna basin. PARAM ETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER
n Firmware assistants segenegini vurgulayin ve SEL |[LOCT, ASSISTANTS 1
tusuna basin. F1irmware assistants
Application assistant

EXIT SEL
H Application Macro segenegini segin ve OK tusuna |[LOCYT CHOICE
basin. Select assistant

Application Macro
Motor Set-up

EXTIT OK
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Uygulama makrolari, kullanici uygulamalari igin
temel olarak kullanilabilecek dnceden tanimlanmig
parametre ayarlaridir. Asagidaki makrolar
bulunmaktadir:

» Factory (basit bir start/stop arabirimi gereken hiz
kontrolU uygulamalari igin)

» Hand/Auto (iki harici kontrol cihazi kullanilan hiz
kontrolU uygulamalari igin)

* PID control (kapali gevrim basing, seviye veya
akis kontrol sistemleri gibi proses kontrol
uygulamalari igin)

* Torque control (motorun moment ve/veya hiz
kontrolU igin)

+ Sequential control (birden fazla sabit hiz ve
hizlanma/yavaslama rampasi gereken ve sirali
olarak kullanilan hiz kontrolt uygulamalari igin).

Makrolar hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. Yazilim
Kilavuzu.

Makrolardan birini vurgulayin ve OK tugsuna basin.

Makronun parametre varsayilan
ayarlari uygulanir.

L]

Kontrol panelinde “Done OK” metni goruntulendiginde, yazilhim asistanini tamamlamak

icin OK tusuna basin.

2 - Motor ayarlari

Elinizde motor plakasinin ve enkoder verilerinin (gerekiyorsa) bulunmasini saglayin.

0

Ana menude, ASSISTANTS secgenegini vurgulayin
ve ENTER tusuna basin.

1

LOC T MAIN MENU
PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
~ EXIT | [ ENTER

Firmware assistants segenegini vurgulayin ve SEL
tusuna basin.

LOCTL ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL

Motor Set-up secgenegini vurgulayin ve OK tusuna
basin.

Asistan motor ayarlarinin yapilmasinda size
yardimci olacaktir.

LOCTY, CHOICE
Select assistant

Application Macro
Iﬂ%ﬂﬂa

EXTIT OK

Motor tipini segin, AM (sincap kafes asenkron AC
motor) veya PMSM (sabit miknatisli senkron motor).

99.04 Motor type
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H Motor kontrol modunu secin. DTC, birgcok durum igin | 99.05 Motor ctrl mode
uygundur.
Skaler mod agagidaki durumlarda onerilir
* motor nominal akiminin strdct nominal akiminin
1/6’sindan dislk olmasi,
* sdrtcundn, motor baglanmadan test amacli
kullaniimasi veya
* sdrtucundn birden fazla motoru kontrol etmesi ve
bagli motor sayisinin degisken olmasi.
Motor plakasindan motor degerlerini girin. Not: Motor degerini motor
Asenkron motor plakasi érnegi: plakasindaki degerin aynisi
olarak ayarlayin. Ornegin
(c N , . :
ABB Motors c € plakadaki motor nominal devri
3 1470 d/dak ise 99.09 Mot nom
~ motor M2AA 200 MLA 4 speed parametresinin degerini
IEC 200 M/L 55 [ —
[No 1500 d/dak olarak ayarlamak
[Ins.cl. F IP 55 surucunan yanhs galigsmasina yol
¥ Hz |kW | r/min | A |cos @{IAIN|[E/s acar.
690Y | 50 [30 |[1475 | 32,5 |0.83 - —_ A
2000 150 T30 1275 T 56 Tos3 D (uggep) verllerlysegllm|§se,
660y | 50 | 30 |1470 | 34 | o083 motoru t¢gen baglayin.
380D | 50 [30 [1470 | 59 ]0.83 Y (yildiz) verileri secilmigse,
415D | 50 |30 |1475 | 54 ]0.83 motoru yildiz baglayin.
440D |60 | 35 [1770 | 59 |0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 dm 6210/C3 | 180 kg
Q} IEC 34-1 G}
\S "/
Sabit miknatisli motor plakasi 6rnegi:
® ABB Motors C €
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Ins.cl. F | IP55
\% Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tes
400D 50 55 600 103 0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 6316/C3 630kg
IEC 34-1
ol motor nominal akimi 99.06 Mot nom current

izi

n verilen aralik: surtucunun yaklagik 1/6 x 12n ...

2 x [2n de@eri ( parametre 99.05 Motor ctrl mode =
Scalarise 0...2 x /2nd ).
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* motor nominal gerilimi

izin verilen aralik: siriictiniin 1/6 x UN ... 2 x UN
degeri. (UN, her nominal gerilim araligindaki en
yuksek gerilimi belirtir).

Sabit miknatish motorlarla nominal gerilim,
BackEMF gerilimidir (motor nominal devirdeyken).
Gerilim degeri gerilim / devir cinsinden, 6rnegin
60 V / 1000 d/dak seklinde verilmisse, 3000 d/dak
icin nominal devir 3 x 60 V = 180 V olur.

Nominal gerilimin, bazi motor Ureticileri tarafindan
verilen esdeger DC motor gerilimi (E.D.C.M.) degeri
ile ayni olmadigi unutulmamalidir. Nominal gerilim,
E.D.C.M. gerilimini 1.7'ye (yani 3'Un karekokune)
bolerek hesaplanabilir.

99.07 Mot nom voltage

* motor nominal frekansi

Sabit miknatish motorlarla: Frekans motor
plakasinda belirtiimemisse, su formul kullanilarak
hesaplanmalidir:

f=nxp/60

burada p = kutup ¢ifti sayisi, n = motor nominal
devri.

99.08 Mot nom freq

* motor nominal devri

99.09 Mot nom speed

* motor nominal gucu

99.10 Mot nom power

Kontrol hassasiyetini geligtirmek igin agsagidaki motor verisi parametreleri ayarlanabilir.

Bilinmeyen degerleri O olarak ayarlayin.

* motor nominal cosj (sabit miknatisli motorlar igin
gecerli degildir)

99.11 Mot nom cosfii

* motor nominal saft momenti

99.12 Mot nom torque

Asagidaki parametreler surtclyle kontrol edilen ekipmanin korunmasi i¢in operasyon

limitlerini belirler.

* maksimum hiz

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
devrinin %55'inden buyuk olmalidir.

20.01 Maximum speed

* minimum hiz
Bu, 0 d/dak degerinden kuguk veya esit olmalidir.

20.02 Minimum speed

* maksimum akim

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
akimina egit veya buyuk olmalidir.

20.05 Maximum current

* maksimum moment

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
momentinin en az %100'Une esit olmaldir.

20.07 Maximum torque1

* minimum moment

20.08 Minimum torque1
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Ekranda “id-run uygulamasini simdi ¢aligtirmak istiyor musunuz?” sorusu gosterilir. ID
calismasi (tanitma galismasi) optimum kontrol i¢cin motorun 6zelliklerini belirleyecektir.

Bu agsamada ID ¢alismasi yapmak istemiyorsaniz, Motor Ayarlari yazilim asistanini
tamamlamak igin No segenegini segin. 3 - Start/Stop konfiglirasyonu bélumuine gegin.

ID galismasi yapmak istiyorsaniz, Yes segenegini segmeden ONCE asagidaki adimlari
uygulayin.

%50...100'0 arasinda galigacaktir. ID CALISMASI GERCEKLESTIRMEDEN
ONCE MOTORU CALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI
KONTROL EDIN!

f UYARI! Normal veya Dusuk ID galismasinda motor, nominal hizin yaklagik

Motorun doénus yonunu kontrol edin. Calisma U2, V2 ve W2 siiriicii cikis
sirasinda (Normal ya da Duguk) motor ileri yonde faziarl ilgili motor terminallerine
donecektir.

baglandiginda:

ileri yon geri yon
Guvenli Moment Kapatma ve acil durdurma
devrelerinin (varsa) kapall oldugundan emin olun.
Yes secgenegdini segin ve OK tusuna basin.
ID galismasi yontemini segin. 99.13 Idrun mode

Surbcunun bir sonraki startinda ID ¢alismasi yapllir.

MUdmkidn olan her durumda NORMAL ID calismasi
secilmelidir.

Not: Normal ID galismasinda, surlcuyle kontrol
edilen ekipmanin motordan mekanik olarak
ayrilmasi gerekir:

* yuk momenti %20'den daha yuksekse veya

* ID calismasi sirasinda ekipman nominal
momente dayanacak durumda degilse.

Mekanik kayiplarin %20'den daha ylksek olmasi,
yani motorun surtcuyle kontrol edilen ekipmandan
mekanik olarak ayrilamamasi veya motor freninin
acik tutulmasi igin tam akinin gerekli olmasi
durumunda, Normal ID galismasi yerine REDUCED
ID calismasi secilmelidir.

STANDSTILL ID gcalismasi yalnizca, bagli mekanik
donanimlardan (6rn. kaldirma ve ving uygulamalari)
kaynaklanan kisitlamalar nedeniyle Normal veya
Dasuk ID ¢alismasinin kullanilamamasi durumunda
secilmelidir.
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Notlar:

* Normal ya da Dusuk ID galigmasi sirasinda motor
safti Kilitli olmamali ve yik momenti < %20
olmalidir. Sabit miknatisli motorlarda bu
sinirlama, Standstill ID ¢alismasi segcildiginde de
gegerlidir.

* Lojik, ID galismasi i¢cin mekanik freni agmaz.

« Parametre 99.05 Motor ctrl mode = Scalar ise ID
c¢alismasi uygulanamaz

H ID calismasini etkinlestirmek icin motoru calistirin
(START dugmesine basarak).

ID galismasi, ekrandaki ID-RUN alarmiyla gosterilir. | Alarm: ID-RUN

Kontrol panelinde “Done OK” metni goruntilendiginde, yazilim asistanini tamamlamak
icin OK tusuna basin.

3 - Start/Stop konfigurasyonu

] Ana menude, ASSISTANTS segenegini vurgulayin | [LOC ¥, MAIN MENU 1

ve ENTER tusuna basin. PARAMETERS
ASSTISTANTS

CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER_

LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

H Firmware assistants segenegini vurgulayin ve SEL
tusuna basin.

EXIT SEL
Start/Stop Control segenegini vurgulayin ve OK LOCY CHOICE
] .
tusuna basin. Select assistant

< ; Motor Set-up
Asagidaki parametreler ayarlanacaktir. Start/Stob Contro

Not: Rutin, segimlerinize bagh olarak asagidaki

listede verilen parametrelerin bazilarini atlayabilir. EXTT oK
H Harici kontrol konumu 1 (EXT1) igin start/stop 10.01 Ext1 start func
fonksiyonunu ve sinyal kaynaklarini segin. Start 10.02 Ext1 start in1

sinyal kaynagini se¢mek igin sirasiyla 10.01 (start 10.03 Ext1 start in2
fonksiyonu), 70.02 ve 10.03 program
parametrelerini secin.

10.01 parametresi i¢in segcenekler asagidadir:

In1:70.02 parametresinde tanimlanan sinyal, start
sinyalinin kaynagidir (0 = Stop, 1 = Start).




3 kablolu: Start/Stop komutlari 70.02 ve 10.03
parametreleri tarafindan segilen iki kaynak
temelinde belirlenir.

State of source 1 [State of source 2 [Command
(par. 10.02ile) [(par. 10.03ile)

0->1 1 Start

Any 1->0 Stop

Any 0 Stop

In1F In2R:70.02 parametresinde tanimlanan sinyal,
surtcuyu ileri yonde ve 10.03 parametresinde
tanimlanan sinyal, strGcuyu geri yonde baslatir.

In1St In2Dir: 710.01 parametresinde tanimlanan
sinyal, surdcuyu baglatir (O = Stop, 1 = Start).
10.03 parametresinde tanimlanan sinyal, motor
yonuna degistirir (0 = ileri, 1 = geri).
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Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin start/stop
fonksiyonunu ve sinyal kaynaklarini segin.

Secimler yukarida EXT1 igin verilenlerle aynidir.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Harici kontrol noktalari EXT1 ve EXT2 arasinda
gecis yapmak icin sinyal kaynagini tanimlayin
(0 = EXT1, 1 = EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel

Motor start fonksiyonunu segin.

Automatic, hizli baglatmaya da (motor donerken
baslatma) izin veren en kapsamli ve en iyi
secenektir.

Fast, motorda 6n miknatislama yapilmasini
gerektirir ve en yuksek kesme momenti gerektiginde
segcilmelidir.

Const time, sabit bir 6n miknatislama stiresi
gerektiginde secilmelidir. Sure,11.02 DC-magn time
parametresiyle ayarlanir.

11.01 Start mode

Stop modunu secer.

Coast: Motora giden gug kesilir. Motor yavaslayarak
durmaya birakilir.

Ramp: Motor, daha sonra tanimlanacak olan aktif

yavaglama rampasi boyunca yavaglatilarak
durdurulur.

11.03 Stop mode

Calisma izni sinyalinin kaynagini seger.
Sinyal kapali ise surucu ¢alismaz veya galigiyorsa
yavaglayarak durur. 1 = Calisma izni sinyali agik.

10.11 Run enable

OFF3 acil durdurma sinyalinin kaynagini seger.

Sinyal kaldinimissa (bagka bir ifadeyle, 0 olarak
degismisse), surlcu acil durdurma rampasinda
duracaktir (22.12 Em stop time parametresiyle
tanimlanir).

10.13 Em stop off3
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Kontrol panelinde “Done OK” metni goruntulendiginde, yazilim asistanini tamamlamak

icin OK tusuna basin.
4 + Referans se¢imi

Ana menude, ASSISTANTS secgenegini vurgulayin
ve ENTER tusuna basin.

LOCY MAIN MENU

PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR
_EXIT | [ ENTER

Firmware assistants segenegini vurgulayin ve SEL
tusuna basin.

LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL

Reference select segenegdini segin ve OK tusuna
basin.

Asagidaki parametreler ayarlanacaktir.

Not: Rutin, segimlerinize bagh olarak asagidaki
listede verilen parametrelerin bazilarini atlayabilir.

LOCY® CHOICE
Select assistant

Start/Stop Control

EXTIT OK

Harici kontrol konumlari EXT1 ve EXT2 icin kontrol
modunu segin.

Speed: Hiz kontrol(.

Torque: Moment kontrol(.

Min, Max, Add: Moment referansi ve hiz kontrol

cihazi ¢ikigi karsilastirilir ve matematiksel fonksiyon
uygulanir (daha kuguk, daha buyulk, toplama).

Secimlere bagl olarak, hiz veya moment referans
kaynagi (ya da ikisi birden) bir sonraki adimda
tanimlanir.

12.03 Ext1 ctrl mode
12.05 Ext2 ctrl mode

Hiz referansi ayari

Kullanilacak sabit hizlarin sayisini (varsa) segin.

Herhangi bir sabit hiz sectiyseniz, baglatma yonundn sabit hiz yonune etki edip

etmeyecegi sorulacaktir.

No: Sabit hiz etkinlegtirildiginde, sabit hiz isareti galisma yonunu dogrudan belirler.
Yes: Sabit hiz etkinlestirildiginde, ¢calisma yonunun belirlenmesi igin sabit hiz isareti,

Y&n sinyalinin degeriyle garpilir.
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Bu agsamada sizden her bir sabit hiz segicinin bir sabit hizi etkinlestirmesini isteyip

istemediginiz sorulacaktir.

No: 1-7 arasi sabit hizlar 26.02, 26.03 ve 26.04 parametreleriyle secilen kaynaklar

tarafindan asagidaki sekilde etkinlestirilir:

par. 26.02 ile par. 26.03 ile par. 26.04 ile Constant speed active
tanimlanan kaynak | tanimlanan kaynak | tanimlanan kaynak
0 0 0 None
0 0 Constant speed 1
0 1 0 Constant speed 2
1 1 0 Constant speed 3
0 0 1 Constant speed 4
1 0 1 Constant speed 5
0 1 1 Constant speed 6
1 1 1 Constant speed 7

Yes: 1-3 arasi sabit hizlar sirasiyla 26.02, 26.03 ve 26.04 parametreleriyle segilen

kaynaklar tarafindan etkinlestirilir:

26.02 Const speed sel1

H Sabit hiz segici kaynaklarini ayarlayin.

26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3

H Sabit hizlari girin. 26.06 Const speed1...

H Hiz referans sinyalinin kaynagini segin. 21.01 Speed reft sel

H Hiz referansi igin minimum mutlak limiti belirleyin. 21.09 SpeedRef min abs
Bu limit hem pozitif hem de negatif araliklar igin
gecerlidir.

H Hizlanmal/yavaglama sureleri igin kullanilan hiz 19.01 Speed scaling
Olceklemeyi belirleyin. Hizlanmal/yavaglama 22.02 Acc time1
surelerini belirleyin. 22.04 Acc time2
Asagidaki semada 719.071 Speed scaling 22.03 Dec time1

22.05 Dec time2

parametresinin hizlanma/yavaglama sureleri
Uzerindeki etkisi gosterilmistir.

ASpeed
| 1901 _
|
Acc | ec.
|
0 I : I -
22.02veya | 22.03veya
22.04 22.05

Not: Hizlanma/yavaglama sureleri mevcut moment

limitleri ile otomatik olarak uzatilabilir.

Time
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Hizlanma/ yavaslama rampasi ¢iftleri 1 ve 2
arasinda gegcis yapmak igin kaynagi segin.

0 = Hizlanma suresi 1/Yavaslama suresi 1 gegerlidir,
1 = Hizlanma suresi 2/Yavaglama suresi 2 gegerlidir.

22.01 Acc/Dec sel

Moment referans ayari

Moment referans sinyalinin kaynagini segin.

24.01 Torq ref1 sel

Maksimum ve minimum moment referanslarini
belirleyin.

24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Moment referansi icin sifirdan nominal motor
momentine yukselme surelerini (rampa yukari) ve
tersini (rampa asagi) belirleyin.

24.06 Torq ramp up
24.07 Torq ramp down

Analog input Al1/AI2 set-up (herhangi biri hiz veya
secilirse)

moment referans kaynagi olarak

Analog giris icin filtreleme slre sabitini belirleyin.

% , o
Filtrelenmemis sinyal

100 | - - L

63 Filtrelenmig sinyal

I
O=1x(1-e-t)

| = filtre girigi (adim)

O =filtre ¢ikisi

t=slre

T =filtreleme slre sabiti

13.01 Al1 filt time veya
13.06 Al2 filt time

Analog giris icin maksimum ve minimum degerleri
belirleyin.

13.02 Al1 max veya
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min veya
13.08 Al2 min
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Bir dnceki adimda belirlenen maksimum ve
minimum degerlere karsilik gelen olgekli degerleri
belirleyin. Bu, daha diguk analog giris degerlerinde
tam hiz gerektiginde kullanighdir.

Al (6lgeklendirilmis)
A

13.04/13.09  — — — — —

[
[
[
[

Al (MAIV)

13.03/13.08 |
| 13.02/13.07

777777 13.05/13.10

13.04 Al1 max scale veya
13.09 Al2 max scale

13.056 Al1 min scale veya
13.10 Al2 min scale

Kontrol panelinde “Done OK” metni goruntilendiginde
alma prosedurini tamamlamak i¢cin OK tusuna basin.

, yazihm asistanini ve devreye




Kpamkoe pykosodcmeo rno 88ody & skcrisiyamauuto npusoda ACS850
co cmaHOapmHou rnpogpammou yripasneHuss 155

KpaTtkoe pykoBoACTBO No BBOAY B 3KCNsyaTauuio
npuBoga ACS850 co ctaHpapTHOU NporpaMmmomu
ynpaBneHus

O6 aTom pykoBoacTBe

B HacToswem pykoBoacTBe onucbiBaeTcs obuas npouenypa, KoTopon Heobxogmmo
cnefosath Npv BBoAe B akcnnyaTtaumto npusoga ACS850 drive (co ctaHaapTHOM
nporpammMon ynpasneHus). lNpun BbINOSTHEHUM AaHHOW nNpoueaypbl NpuBosg,
HacTpanBaeTcs C nomoLlbto naHenu ynpasneHns ACS850.

NMpumeyaHue. B pyKoBOACTBE ONMUCLIBAOTCHA TOSTbKO T€ (PYHKUMM NaHENW
ynpasneHusd, KoTopble HeobxoanmMbl ANa JaHHOW npouenypsl. [LonosHUTENbHbIE
cBefleHns cogepxaTtca B JOKYyMeHTe Pykosodcmeo ronb3oeamerisi naHesnu
ynpasneHuss ACS850 (3AUA0000050277 (Ha aHrn. a3bike).

UHCTpYKUMM NO TeXHUKe 6e3o0nacHOCTU

BHUMAHME! Bce paboTbl N0 3neKTpu4eCckoMy MOHTaXy 1 0BCNyX1UBaHUIO
NPMBOLOB OOSMKHbLI NPOBOAMTLCS TONBKO KBaNUMuULUMpOBaHHbIMM
SneKkTpuKamu.

3anpeLuaeTcs BbINOMHATL paboTbl No 06cnyXneaHMo Npueoaa, TOPMO3HOM Lienu,
kabenewn n asuratens Npu BKMOYEHHOM BXOQHOM NuTaHuu. Nepea Tem Kak npucTynutb
K pabote, cnegyet N3amMepuTb HanpsxeHue, YTodbl yoeanTbCs B ero OTCyTCTBUN.
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Mpoueaypa 3anycka

TexHuKa 6e3onacHOCTHU

K BblNonHeHWo 3anycka NpuBoAa A0MNYyCKalTCs TONbKO KBannUUMpoBaHHbIe

A SNEKTPUKMN.
Mpwu 3anycke cniegyeT cobnoaaTb UHCTPYKLUMK MO TEXHMKE Ge30nacHOCTH.
NHCTpyKumMn No TexHuke 6e30nacHOCTU NpuBeadeHbl B Havarne COOTBETCTBYHOLLENO
PYKOBOACTBA M0 MOHTaXy W BBOAY B 3KCMyaTaumio.

I'IpOBepre MOHTaXx. CM. nepevyeHb KOHTPOJIbHbIX NPOBEPOK B COOTBETCTBYOLLIEM
pykoBOACTBE MO annapaTtHbIM cpeacTeaMm.

Ybenurtecb, 4To nycK Asuratena He co3gacTt onacHylo Cutyauuto.

OTcoeauHuTe I'IpVIBOAMMbIVI B ABNXXeHune MmexaHun3m B Criy4ae, ecim

¢ HenpaBwuiibHOE HanpaslieHe BpalleHNA MOXET NpuBeCTn K NOBpEXOAEHNIO
nogcoegnHeHHoOro 060pyﬂ,OBaHMﬂ, nn6o

* ecnv BO BpeMs 3anycka npueoga TpebyeTtcsi BbINONHEHNE HOPMarbHOMO
NOeHTUUKALMOHHOIO NPOroHa, Koraa KpyTawmnn MOMeHT Harpy3ku npesbiwaet 20 %
WUnNn Korga MalmnHHoe obopyaoBaHMe BO BpeMS MOEHTUMKALMOHHOIO NPOroHa He
CMOXET BblaepXaTb HOMUHAMNbHbIN NEPEXOOHON KPYTALLMA MOMEHT.

Knro4yeHue nutaHns, OCHOBHbLIE (byHKLIMM naHesnu ynpasrneHusi

MNogkntounTe K npmneoay naHerb ynpaBsrneHunda C
NOMOLLIbIO COOTBETCTBYIOLLIETO kabens KaTteropmm 5E.

Bkntounte nutaHue npueoaa. Yepes HecKomnbKo REM
MrHOBEHWI Ha MaHenm NosIBUTCA 3KpaH pexxmma O _ OO Hz
Output (BbiBoa) (cripasa).

MpumeuaHue. SkpaH pexxrma BbiBoaa dyaet 6 O ;
yepenoBatbces ¢ “ABapuiHbiM curHanom 2021 NO - °
MOTOR DATA” oo Tex nop, noka B Xo4e BbIMNOJ- DIR [ MENU

HEeHWsi Npoueaypbl He ByaeT 3anyLleHa kakas-nmbo
nporpaMmma Macrepa.

[] |UT0Bbl y6eanTses B 3anpeLLeHi BHeLuHero LOC &
yrpaBneHnsl, NepekioyunMTeCh Ha MeCTHOe O _ OO Hz
yripaBneHne, Ans Yero HaXMNUTE KHOMKY Ha
naHenu ynpasneHus. PexuM MecTHOro ynpasneHus . A
naguumpyetcs Hagnucbto “LOC” B BepxHeln CTpoke O . O %
avcrnnes. DIR [ MENU

B ABYX NPAAMOYronbHUKAX B HUXKHEN CTpoke
aucnnes otobpaxaetcst PyHKUMA ABYX
AporpamMmupyembix kHomok [~ n “Y_J.
CopaepxuMoe npsMOoYrofnibHUKOB 3aBUCUT OT
oToBpaxaeMbIX MyHKTOB MEHIO.
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[] |Haxwmure ~_J (MENU), uto6bl BbisBaTh rasHoe | (LOC YL, MAIN MENU 1

MEHIO. ] PARAMETERS
B ntoGoM MeHI0 BbIAENSAETCS HYXKHbI BapuaHT. ASSTISTANTS

YUTtoObl caenaTb HOBbLIN BbIOOP, HAXXMMAWNTE KHOMKW CHANG ED PAR

AN 1 \ ¥ _/; nogteepauTe BblGOp HaXaTnem

[maBHOE MEeHI0 ABMAETCHA NCXOOHOW TOYKOW A
OMUCaHHbIX HWXe npoueayp.

N3meHeHMe 3Ha4YeHUI NnapameTpoB

MpumeyaHus.

* B nto60oit MOMEHT, 4TOBbI BEpHYTLCA K NpeaplayLLemy YPOBHIO, HaxmuTe [—727°
(CANCEL nrm EXIT).

* [lo ymon4yaHuio otobpaxatoTcst He Bce napamMeTpbl. YTobbl caenate BUAUMbIMUK BCE
napameTpsbl, yctaHoBuTe aAnga napametpa 16.15 Menu set sel 3HadeHue Load long.

N3ameHeHne napameTpa u3 nporpaMmmbl Mactepa

« [1nsi uamMeHeHus napameTpa BOCNONb3ynNTecb KHonkamm AN\ n ¥/ . Haxmute
SAVE, 4ToGbl NPUHATL YKa3aHHOE 3HAYEHMWE, U NEePEXoanNTe K crieayoemMy
napameTpy.

BHeceHue n3meHeHNst B napameTpbl B No6Goe apyroe Bpemst
* B rmasHom meHio Bbigente PARAMETERS u Haxvute “X_| (ENTER).

+ [Ina npocMoTpa nepeyHs rpynn napaMeTpoB Mosb3yNTech KHOMKaMn AN 1
(Y. BolgenuTe xenaemyto rpynny n Haxmnte ~_| (SEL), 4To6bl 0T06pasnTh
napameTpbl, COAepXallLMecs B BbIGpaHHO rpynne.

* YTOObI M3MEHUTL 3HaYeHe NnapamMeTpa, BblAeniTe napameTp U HaKMUTe ﬁ (EDIT).

 [1ns 13ameHeHus napaMeTpa BOCMoNb3ynTech kKHoNkaMu ~ AN\ 1 \_¥_/ . Y1obbl
NPUHATL YKazaHHOe 3HayveHue, HaxmuTte SAVE. [1ns nepexoaa B rnmaBHOE MEHIO
ABaxabl Haxxmute EXIT.

3ameuaHus ona 6onee CNOXHbIX cny4dyaeB pegaktupoBaHuA

* B cnyyae napameTpoB, KOTOpble onpeaensoT LMgpoBOM NCTOYHKK, AN dukcaumnm
noctosiHHoro 3HayveHus 1 (C.TRUE) nnu 0 (C.FALSE) MOXeT ncnonb3oBaTbCs
3Ha4veHune Const.

B cnyyae napameTpoB, KOTOpble ONpeaensoT aHanoroBbli NN LMGPOBON UCTOUHMK,
AN Npon3BONbHOro Bbibopa Noboro napameTpa (aHanoroBoro) UM KOHKPETHOTo
6uTa napameTtpa B ynakoBaHHOM Normyeckom copmare (LMdpoBoro) B kKayecTse
MCTOYHMKA MOXET MUCMONb3oBaTbCs 3HaveHne Pointer:

B cnyyae aHanoroBoro nctoyHuka 3agatorced rpynna | |[LOC T PAR EDIT
napameTpoB 1 nHaekc napametpa. Mocne Bbibopa
rpynnbl Haxxmute NEXT, 4ToObl NEpenTm K ycTaHOBKE 1501 A0l src

MHOekca. P.01.94

0106 Motor torque
CANCEL SAVE

TekcT noa KypCOpOM OTpakaeT TeKyLlee 3Ha4eHne.

Mocne ycTtaHoBKkM nHAekca HaxmuTte SAVE, 4TtoObl
NPUHATL 3HadYeHne. B ntobon MOMEHT MOXHO
OTMEHUTb Ntobble N3MEHEHUS U BO3BPATUTLCS K
nepeyvHo NnapamMeTpoB; ANl 3TOro criefQyer Haxarb
CANCEL.
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B cnyyae undpoBoro nCTodHMka 3agatotca rpynna
napameTpoB, MHOEKC napameTpa n Homep buTa.
Mocne yctaHoBku anemeHTa HaxxmuTe NEXT, 4ToGbI
NnepemnTn K crneayroLlemy.

TekCT Noa KypCopoM OTpaXKaeT TekyLlee 3HadYeHune.

Mocne ycTtaHoBKM HoMmepa 6uta HaxxmnTe SAVE,
4YTOObI NPMHATL 3Ha4YeHne. B ntobor MOMEHT MOXHO
OTMEHUTb Ntobble N3MEHEHUs U BO3BPATUTLCS K
nepeyvHo napameTpoB; AN 3TOro cneayert HaxaTb
CANCEL.

LOCYT PAR EDIT
1002 Extl start inl

P.02.04EK. 00

0201 DI status
CANCEL NEXT

MN3meHeHUe A3bIKa

Mo YMOIN4YaHWUIO TEKCT BbIBOOUTCA Ha aHITINNCKOM $13blKe. A3bIK MOXHO U3MEHUTb

creayowmm obpasom.

L

Ybeautech, YTO B rMaBHOM MEHIO BblAerneHa onuus
PARAMETERS, n Haxxmnte ENTER.

LOCYL MAIN MENU 1

PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR

[ns nepexoga B rmaBHOE MEHIO ABaXabl
HaxmuTte EXIT.

EXIT ENTER
n MepeiianTe K rpynne napametpos 99 Start-up dataun ||[LOC & PAR GROUPS——99
HaxmMuTe SEL. VmeliTe B BUAY, 4TO NepeyeHs Byaet Sta r‘tu D ata
Npokpy4mBaTbcs mexay rpynnamv 99 n 01 — ana 02 é?(gu\%a'l \Lllgsues
Bbl6opa rpynnbl 99 beicTpee Byaer Haxatb AN . (03 control values
04 Appl values
EXIT SEL
H YbenuTtech, 4TO BblaeneH napameTp LOCY PARAMETERS—
“9901 Language”, n Haxmute EDIT. 9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current
EXIT EDIT
n BbibepuTe HyXHbI A3bIK 1 HaxmuTe SAVE. LOCY PAR EDIT

9901 Language

Deutsch
[0407 hex]
CANCEL SAVE

MacTtepbl N0 MUKponporpaMMHOMY obecneyeHuro

B onuncaHHbIX HMXe npouedypax 3anycka UCMorb3yTcs NporpamMmmbl-MacTepbl Mo
MUKponporpaMMHoMy obecneveHmnio. OHM NpeacTaBnsAoT coboii NporpaMmmel, KOTopble
NPOBOAAT NONb30BaTENS N0 3KpaHaM HACTPOWKM HEOBXOAMMbIX NapaMeTpoB.
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1 — BbI6op npuknagHoro makpoca

B rmaBHom meHto Bbigenute ASSISTANTS un
Haxkxmute ENTER.

LOCY MAIN MENU

PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR
~EXIT | [ ENTER

Bbigenute Firmware assistants n Haxxmute SEL.

LOCT ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL

BuiGepute Application Macro n Haxxmnte OK.

LOCT CHOICE

Select assistant
Application Macro
Motor Set-up

EXTIT IE

MpviknagHble Makpockl NPeacTaBnsaT cobom
npeaBapuTenbHO 3a4aHHble 3Ha4YeHUs MapaMeTpoB,
KOTOpPbIE MOXXHO WCMONNb30BaTh B KAYECTBE OCHOBbI
AN NPUNoXeHuii nonb3osarens. MNpeaycMoTpeHb!
crieqytoLime MaKpochbl.

* Factory (3aBoackne) — ons npunoXxeHumn c
perynMpoBaHMEM CKOPOCTW, Korga TpebyeTcs
NpoCTON MHTepenc nycka/octaHoBa

* Hand/Auto (py4Hoe/aBToMaTnyeckoe
ynpaeneHune) — ons NpUnoXeHun, B KOTOPbIX
MCMONb3YyTCA ABa BHELLHMX YCTPOWCTBA
ynpaeneHus.

* PID control ([M0-perynupoBaHne) — ons
ynpaeneHnst TEXHONOrn4eCcKnMm npoLeccamu,
Hanpumep Ans CUCTeM ¢ obpaTHOM CBA3bIO,
perynupyoLmMx gasneHne, ypoBeHb U pacxos

* Torque control (perynupoBaHve MOMeHTa) —
ANsi perynnupoBaHns KpyTSLLEro MOMeHTa uunum
CKOpPOCTW ABUraTtens

+ Sequential control (nocnegosatensHoe
ynpasneHune) — ans npunoXeHum c
perynupoBaHnemM CKOpPOCTH, B KOTOPbIX TpebyeTca
HECKOIMbKO (PMKCUPOBAHHbIX CKOPOCTEN U
y4YaCTKOB YCKOPEHMWs/3aMeaneHust.

[ononHuTenbHble CBEAEHNSA O Makpocax NpUBeaeHbI
B AOKYMeHTe Pyko8odcmeo 1o MUKpOrpo2paMmmMHOMy
obecrieyeHuro.

Bbigenute oamH 13 makpocos n Haxmunte OK.

Ons MaKpOCOB NMPUMEHATCA
napamMmeTpbl N0 YMOJT4YaHuIO.

[Mocne Toro kak Ha naHenu ynpasneHus nossutca Hagnuck “Done OK”, Haxxmute OK,
4YTOObI 3aBEPLWNTL PAbOTYy C MAcTeEPOM MO MUKPONPOrpaMMHOMY O0BecneveHmio.
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2 — YcTaHOBKa napamMeTpoB ABuUrartens
L]

Ons pa6OTbI HeobxoaMmMo pacnonaratb gaHHbIMW, YKa3aHHbIMA Ha I'IaCI'IopTHOI7I
Tabnuuke asuratens, U AaHHbIMW AaT4YnKa NONOXKeHUs (ecnm Tpe6yeTc;|).

B rmaBHom meHto Bbigennte ASSISTANTS u LOCYT MAIN MENU
Haxkmute ENTER. PARAM ETERS

ASSTISTANTS
CHANGED PAR
_EXIT | [ENTER_

H Bbigenute Firmware assistants n Haxxmute SEL. LOCY, ASSISTANTS 1

Application assistant

1

EXIT SEL
n Bbibepute Motor Set-up n Haxxmute OK. LOCUYL CHOIC_E
MacTep NMOMOXeT MPOU3BECTU HACTPOIIKY Select assistant
[BUraTens. AEEH cati on.Macro
EXIT IE
H Bbibepute T1n aBuratens: AM (aCUHXPOHHbIV 99.04 Motor type

ABuratenb NepeMeHHOro Toka ¢ KOPOTKO3aMKHYTbIM
poTtopom) nnu PMSM (CUHXPOHHLIN ABUraTens C
MOCTOSIHHBIMW MarHUTamm).

H Bbibepute pexmum ynpasnenus anektpoasuratenem. | 99.05 Motor ctrl mode
B 60nbLUMHCTBE Cry4YaeB MOXHO UCMONb30BaThb
pexum DTC (MNpsimoe ynpaBneHne MOMEHTOM).

CkansipHbli pexuM pekomeHayeTcs,

* €CIlM HOMUHAaIbHbIN TOK ABUraTenst cocTaBnseT
mMeHee 1/6 HOMUHaNbLHOro Toka NpUBoAA,

¢ Npu ncnbiTaHNAX Npmneoaa, Koraa K Hemy He
noaknyeH asuraternb, Uimn

* NpuBOA ynpaBnda€T HECKONbKMMU OBUrarensdamMmm, n
YMCNO NOOKIFOYEHHBIX ABUraTeNen N3MEHSETCS.
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Beegute gaHHble, YKa3aHHble Ha I'IaCI'IOpTHOlZ
Tabnunyke asuraTens.

MpyMep NacnopTHOW TabrnMykM aCUHXPOHHOTO
anekTpoaBuraTens:

(7 N
© ABB Motors CE€ ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kKW | r/min | A |cos ®|IA/N|[tE/s
690Y | 50 | 30 | 1475 | 32.5 | 0.83
400D | 50 | 30 | 1475 | 56 |0.83
660Y | 50 |30 [1470 | 34 [o0.83
380D | 50 | 30 [1470 | 59 [0.83
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83
440D | 60 | 35 |1770 | 59 |0.83
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 & 6210/C3 [ 180 kg
@} IEC 34-1 @

MpyMep nacnopTHol Tabnuyky asuratens
C NOCTOAAHHBIMU MarHUTamu:

@

ABB Motors

Ce)

3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
\ - T
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Inscl. F 1P 55
\Y; Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tes
400D 50 55 600 103  0.97
Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 mm 6316/C3 630kg
IEC 34-1

© 2

MpumeyaHue. YctaHoBUTE B
TOYHOCTM TE 3HAYEHWUSsI, KOTOpble
yKasaHbl Ha NacropTHON
Tabnudke gsuratens. Hanpuwvep,
€Cnn Ha NacnopTHoOM Tabnuyke
ABUratens ykasaHa HoM1MHanoHas
CKOPOCTb BpaLLeHusi ABuratens
1470 06/MuH, a Ans NnapameTpa
99.09 Mot nom speed ycTa-
HoBMneHo 3HavyeHne 1500 06/MuH,
npuBeog He byaet pabotatb
Hagnexalumm obpasom.

Ecnu BbIGpaHbl 4aHHble D
(TpeyronbHUK), BKIOYMTE
Asuraternb Mo cxeme
TpeyronbHuKa.

Ecnu BbibpaHbl gaHHble Y
(3Besga), BkOUMTE ABUraTenb
Mo cxeme 3Be3apl.

* HOMWHarbHbIA TOK ABUraTens

[lonycTumblin AnanasoH: npnbnuantensHo 1/6 x /o,
... 2X Iy, npuBoaa (0...2 x Inq, €CNKn NapameTp
99.05 Motor ctrl mode = Scalar).

99.06 Mot nom current
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[] |® HOMWHanbHoe Hanpsikenue asuratens 99.07 Mot nom voltage

Hdonyctumbin ananasoH: 1/6 x Uy ... 2 x Uy
npusoaa. (Uy paBHO MakcuMarnbHOMY HaMpsiKeHUIO
B KaXXAOM M3 ANana3oHOB HOMMUHAIbHbIX
HanpshKeHun Npueoaa).

[ns gBuratenen ¢ NOCTOSIHHbIMW MarHUTamm
HOMMHAIbHbIM HANPSHKEHNEM ABIAETCA HanNpsHkeHne
npotneo34C (Npy HOMUHANBLHOM CKOPOCTU
BpaLleHust auratens). Ecnu HanpspkeHne 3agaHo
kak B/o6/MuH, Hanpumep 60 B/100 o6/MuH,
HanpsbkeHne NpyM HOMUHAaNbHOWM CKOPOCTM BpaLLEHWS
3000 o6/mnH BygeT paBHo 3 x 60 = 180 B.

O6paTtuTe BHMMaHWE Ha TO, YTO HOMUHArbHOEe
HanpspbkeHne He paBHO 3HAYEHWIO HanpsXXeHus
9KBMBANEHTHOro ABuratens NoCTOSAHHOro Toka
(E.D.C.M.), ykasblBaeMOMY HEKOTOPbLIMU
n3rotoBuTENSIMU. HOMMHanNbHOE HanpsixeHne
MOXHO BbIYUCINTL, Nogenus Hanpsxenne E.D.C.M
Ha 1,7 (kBagpaTHbIN KOpeHb 13 3).

[] |° HOMMHanbHas yactota Asuratens 99.08 Mot nom freq

I'IpM NCNonb3oBaHUKN ABUraTenen ¢ NOCTOSAHHbIMK
MarHMTamun: eciin Ha I'IaCI'IOpTHOM Tabnuuke
AaBuratend 4actota He yKadaHa, ee cnenyer
BbIMNCITNTb NO cnep,yrou.l,em cbopmyne.

f=nxp/60
A€ P = YUCro nap NOMCOB, @ N = HOMUHANbHOE
yncno obopoToB ABUraTens.

[] |® HOMWHanbHoe 4ncno obopoToB aBuratens 99.09 Mot nom speed

ol HOMMHanNbHas MOLLHOCTb ABUratens 99.10 Mot nom power

[1ns1 NoBbIWEHNS TOYHOCTH perynmnposaHuna MoryTt ObITb yCTaHOBNEHbI cneayoline
napamMeTpbl ABUratend. Ecnu oHM He M3BECTHbI, yCTaHOBUTE NX paBHbIMU 0.

* HOMWHasbHbIN COS¢ ABUraTens (He OTHOCUTCA 99.11 Mot nom cosfii
K ABUraTensm ¢ NOCTOSAHHLIMW MarHMTamm)
* HOMWHAaIbHbIN KPYTALWNA MOMEHT Ha Bany 99.12 Mot nom torque
AsuraTens
Cnepywowne napameTpbl onpegenstoT paboyne npegens! 4N 3aLnTbl NPUBOAMMOrTO
obopygoBaHus.
[] |° MakcumanbHas ckopocTb 20.01 Maximum speed

37O 3HaYeHne O0MmMKHO bbiTb GonbLue 55 % ot
HOMWHambHOW CKOPOCTW ABUraTens, onpeneneHHomn
paHee.

[] |* MWHMManbHas ckopocTb 20.02 Minimum speed

OT0 3HaYeHne OOMKHO ObITb MEHbLUE UMW PaBHO
0 0O6/MUH.
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* MaKCUMarbHbIW TOK 20.05 Maximum current

370 3HaYeHne OOMKHO ObiTb BonblUe UMK paBHO
HOMWHArNbLHOMY TOKY ABUraTens, onpeaerneHHomy
paHee.

* MaKkcMMasibHbIN KPYTALWMA MOMEHT 20.07 Maximum torque1

ATO 3Ha4YeHne OoImKHO cocTaBnAaTb He meHee 100 %
OT HOMUWHAasbHOIO KPYTSALLIEro MOMEHTa ABUraTens,
onpeneneHHoro paHee.

* MUHMManbHbIA KPYTALWMA MOMEHT 20.08 Minimum torque1

Ha gucnnee nossnsietcs sonpoc “Do you want to perform id-run now?” (BeInonHuTb
naeHTUMKaUMOHHBIA NPOroH cenyac?). Npu BbINONHEHNN NOEHTUOUKALNOHHOIO
NporoHa NpvBo4 OonpenenseT xapakTepucTukn asuratensa ana obecnedeHms
ONTUMArnbHOro perynmpoBaHus.

Ecnu He TpebyeTca nponsBecTn MOEHTUMPUKALMOHHbBIV NMPOrOH B JAHHbLI MOMEHT,
BblGepuTte No, 4TOGbI 3aKOHYNTL PabOTy C MacTepoOM HAaCTPONKN MUKPOMPOrpamMMHOro
obecneveHus geuratens. MNepexogute Kk pasgeny 3 — KoHguaypuposaHue nycka/
ocmaHoea.

Ecnu TpebyeTtcs npoBeCcT MAEHTMUKALMOHHBIN NPOroH, BbINOSHUTE cneayoLwimne
onepaunn [10 BbIGOpa Yes.

NoeHTUdUKaLMOHHOIo NPOroHa ABuraTerb BpaLlaeTcsa Co CKOPOCTbIO,

coctasnstowen 50 — 100 % ot HommHanbHou. NMEPE[ BbINMOJTHEHVEM

MOEHTNOPUKALUMOHHOIO NMPOIMOHA HEOBXOOAMMO YBEANTLCA B
BE30OMACHOCTM 3TOM OMEPALINN!

: BHMUMAHMUE! Bo Bpems HopmanbHOro nnm YnpoLeHHOoro

[MpoBepbTe HanpaBneHne BpaleHus aBuraTens.
Bo Bpems naeHTnduKaLmMoHHOro nporoHa
(HopmarnbHoro nnu YnpoweHHoro) asuratenb
BpaLLaeTcs B MPSAMOM HanpasrieHuu.

Korga BbixogHble dhasbl
asuratensa U2, V2 n W2
NOAKMNIOYEHbI K
COOTBETCTBYIOLLMM KleMMaM
aBuratens:

npsimoe obpaTtHoe
BpalleHue BpallieHne

Y6egutecn, 4To 3aMkHyThl Lenn Safe Torque Off
N aBapUNHOrO OCTaHOBAa (ECNN UMEITCA).

Bibepute Yes n Haxmute OK.

BbiGepute cnocob BbinonHeHnsa ngeHTudunkaumoH- | 99.13 Idrun mode
HOro NPOroHa.

MAaeHTMdurKaunoHHbIM NPOroH 6yaet npoBeaeH npwm
crneayoLlem nycke npmeoga.
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Mo BO3MOXHOCTM crieqyeT BbibpaTb pexunm
NORMAL ID (HopmManbHbIN MAEHTU(PUKALNOHHbIN
NPOrOH)

MpumeyaHue. Npu HopmanbHOM naeHTUNKa-
LMOHHOM MPOroHe NpMBOAMMOE ABUraTenem
obopyaoBaHue AOMKHO OblTb OT HEFO OTCOEANHEHO:

* eCcnv MOMeHT Harpysku npesbiwaeT 20 % ot
HOMWHANbHOMO 3HA4YEHUS UNK:

¢ ecnn malnHHoe o6opyp,OBaHv1e BO BpeMsA
WJ,eHTM(*)MKaLI,MOHHOFO NporoHa He MOXeT
BblOepXXaTb HOMWHarbHbIN nepexonHoM
prTFILLl,MIZ MOMEHT.

Pexxum REDUCED ID cnegyet BbibpaTb BMECTO
HOpPMarbHOro MAEHTUMUKALMOHHOIO NPOroHa, ecnu
MexaHu4deckue notepu coctasnsioT 6onee 20 %,
T.e. ABUraTernb He MOXET BbITb OTCOEANHEH OT
npuBOAMMOro 060pyaOBaHUSA, UK ecnn Ans
nogaepXaHus TopMo3a ABuraTtens B
pPacTOPMOXXEHHOM COCTOSIHUM TpebyeTcs NOMHbIV
NOTOK (KOHUYECKUI anekTpoasuratesb).

Pexxum STANDSTILL ID (npu octaHOBREHHOM
Asuratene) cnegyeT BbibpaTh TONMbKO B TOM Crnyyae,
€Cnu BbINOSIHEHME MAEHTUUKALMOHHOIO NPOroHa B
pexume Normal ID nnun Reduced ID HEBO3MOXHO
BCNEACTBME OrpaHNYeHUn, Hanaraembix
NPUCOEANHEHHBIMWN K ABUraTentio MexaHn3mamm
(Hanpumep, ecnu gBuratenb YCTaHOBMNEH Ha nudTe
NN NOABLEMHOM KpaHe).

MpumeyaHus.

» Bo Bpems HOpManbHOro NN yNpPOLLLEHHOTO
noeHTUdUKaLMOHHOro NPoroHa Ban asurartens
HE pomkeH 6bITb 3abnokmMpoBaH, a BennimHa
MOMeHTa Harpy3ku gosmkHa coctaensatb < 20 %.
B cnyyae gBuratensi ¢ NOCTOAHHBIMW MarHUTaMm
3TO OrpaHM4yeHue Takke NPpUMEHNMOo, koraa
BblGpaH pexum Standstill ID run (naeHTMduKa-
LMOHHBIN NPOroH NPy HENOABWXHOM ABUraTene).

* MexaHn4ecknin TOpMO3 He pacToOpMaXKMBaeTCA
NOrnMYecKon CxeMon naeHTUmKaLMOHHOIo
nporoHa.

* peHTndnKaunoHHbIN NPOroH He MOXeT BbITb
npoeeaeH, ecnu napametp 99.05 Motor ctrl mode
= Scalar.
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YToObl Ha4YaTb MAEHTU(UKALNOHHBIN NPOroH,
3anyctuTe gsuratenb (HaxaB MyCKOBYH KHOMKY
START).

O npoBeneHUn naeHTUPUKaALNOHHOIO NPoroHa
cengetenbctByeT curHan ID-RUN Ha gucnnee
naHenu.

Curnan: ID-RUN

Mocne Toro kak Ha naHenu ynpasneHus nossutca Hagnuck “Done OK”, Haxxmunte OK,
4YTOObI 3aBEPLWNTL PAbOTY C MacTeEPOM MO MUKPONPOrpaMMHOMY OBecneveHmio.

3 — KoHdmrypupoBaHue nycka/octaHoBa

LOCY MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

B rmaBHom meHto Bbigenute ASSISTANTS
n Haxxmute ENTER.

EXIT ENTER
Bbigenute Firmware assistants v Haxxmute SEL. LOCT™, ASSISTANTS 1

Application assistant

EXTIT SEL

LOCY® CHOICE
Select assistant

Motor Set-up
Start/Stop Contro

EXTIT

Bbi6epute Start/Stop Control n HaxmuTte OK.
ByayT yctaHaBnMBaTbCs YKa3aHHbIE HUXE
napameTpbl.

I'IpumeanMe. B 3aBMcCMMOCTW OT caenaHHoro
Bbl60pa, nporpamMmma MOXeT Nponyckatb HEKOTOPbIE
N3 nepevncrieHHbIX HXXe napameTposB.

IE

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

BbibepuTte dyHKUMIO Nycka/OCTaHOBA U UCTOYHMKM
CUrHanoB 451 BHELLUHEro yCTPOWCTBA yNpaBneHns

1 (EXT1). CHauvana 3anporpammMmupyinTe napamerp
10.01 (pyHKUma nycka), 3atem napametpbl 10.02

n 10.03, 4Tobbl BbIOpATb NCTOYHMKM CUrHana nycka.

3HadeHuns napametpa 10.07:

In1: curhan, 3agaHHbin napametpom 710.02,
npeactaenser cobon NCTOYHMK cUrHana nycka
(0 = nyck, 1 = octaHoB).

3-wire: kOMaHabl Nycka/ocTaHOBa ONpeaensoTcs
Ha OCHOBE [BYyX MCTOYHMKOB, BbIOUPaeMbIX
napametpamn 10.02 n 10.03.

CocTosiHMe CocTosiHMe KomaHaa
MCTOYHUKA 1 MCTOYHUKA 2

(yepe3 napa- (yepes napa-

meTp 70.02) meTp 70.03)

0->1 1 Myck
JTtoboe 1>0 OcTaHoB
JTtoboe 0 OcTaHoB
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In1F In2R: curHan, 3agaHHbin napametpom 10.02,
3anyckaeTt NpyMBog B NPAMOM HanpasBneHuu, CurHan,
3agaHHbIi napametpom 70.03 , — B oGpaTHOM.

In1St In2Dir: curHan, 3agaHHbI napaMeTpom
10.01, 3anyckaet npuog (0 = octaHoB, 1 = Nyck).
CwurHan, 3agaHHbin napameTpom 70.03 namensiet
HanpaeneHue BpaweHusa asuratens (0 = Bnepes,
1 = Hasap).

H BbibepuTte pyHKUMIO NycKa/ocTaHOBA Y UCTOYHMKM
CMrHanoB Afs BHELIHEero yCTponcTBa ynpasneHus
2 (EXT2).

3HayeHuns Takme xe, Kak n B crniydae EXT1 Bbiwe.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

H OnpegennTe NCTOYHUK CUrHana ans nepeknioyeHms
MeXAy BHELWHUMW UCTOYHUKaMK curHana EXT1 n
EXT2 (0 = EXT1, 1 = EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel

|:| Bbl66pMTe pexum nycka apuratens.

Automatic (aBTomMaTnyeckuin) — Hauny4dLWwnm n3
BCEX PEXMMOB, KOTOPbIV Takxke AOonycKaeT MycK Ha
xogy (Myck BO BpeMs BpalleHus asuratens).

Fast (GbiCcTpbIl) NnpeaycmaTtpmnBaeT
npeaBapuTenbHOE HaMarHM4nBaHue asuratens, u
3TOT pexunm JormKeH BblbnpaTbes, ecnu Tpebyetcs
BONbLLON NYCKOBOW MOMEHT.

Const time (dmkcnpoBaHHOE BpeMS) AOMMKEH
BblOMpaTtbcs, ecnm Tpebyetcs MKCMpoBaHHOE
BpeMsi NpeaBapuTENbHOIO HaMarHminBaHus.
Bpems yctaHaBnusaetcs napametpom 11.02 DC-
magn time.

11.01 Start mode

[ BbiGepuTe pexumM ocTaHoBa.

Coast (Bbiber): nuTaHne aBuratens oTk4YaeTcs.
[Buratens octaHaBNUBaeTCS BblGErOM.

Ramp (3amegneHve): apuratenb ocTaHaBNIMBaETCS
3ameqsieHeM BO Bpemsi AeNCTBUS NIMHENHOTO
3amepnneHus (Oyaet onpeneneHo HUXe).

11.03 Stop mode

[ BbiGepute UCTOYHMK CUrHana paspeLleHns paboTbi.

Ecnu aToT curHan oTknoYeH, Npueog He 3anycTuTcs,
a B criyyae paboTbl — OCTAHOBUTCS BblGerom.
1 = curHan paspeLueHns paGoTbl BKITHOYEH.

10.11 Run enable

H BbibepurTe NCTOYHKK crrHana asapuinHoOro octaHosa
OFF3.

Ecnu curHan cHaT (apyrmmm cnoBamm, YMeHbLUEH
A0 Hyns1), NpMBOA4 OCTAHOBMUTCS MO 3aKOHY
aBapuIHOro OCTaHOBa C 3amMeanieHnemM
(onpepensetcsa napametpom 22.12 Em stop time).

10.13 Em stop off3

Mocrne Toro kak Ha naHenu ynpasneHus noasutca Hagnuce “‘Done OK”, Haxxmunte OK,
4YTOObI 3aBEPLNTL PAabOTy C MacTepoOM MO MUKPOMNPOrpaMMHOMY obecrneveHuo.
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4 — Bbibop 3agaHuA

B rmaBHom meHto Bbigenute ASSISTANTS LOCY, MAIN MENU

n Haxmnte ENTER. PARAM ETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR

~ EXIT | [ ENTER

Bbigenute Firmware assistants v Haxxmute SEL. LOCY ASSISTANTS 1

Application assistant

EXIT SEL
Buibepute Reference select 1 Haxmute OK. LOCT CHOICE
ByayT yctaHaBnNMBaThCs yKasaHHbIe HUXKe Select assistant

Start/Stop Control
napamerpsl.
I'IpumeanMe. B 3aBucumocTu ot caenaHHoro

Bbl60pa, nporpamMmma MOXeT Nponyckatb HEKOTOPbIE EXIT I—:'[FE—
N3 nepevncrieHHbIX HXXe napameTposB.

BbibepuTe pexum ynpasneHmsa Ans BHELLHNX 12.03 Ext1 ctrl mode
NMCTOYHMKOB curHanos ynpasnenus EXT1 n EXT2. | 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed: perynupoBaHne cKOpoCTW.

Torque: perynupoBaHue KpyTawero MoOMeHTa.
Min, Max, Add: nponsBoguTcsa cpaBHeHNe 3a0aHns
KPYTSILLErO MOMEHTA C BbIXOAHBIM CUTHArIom

perynsatopa CKOpOCTU U MPUMEHSEeTCA Matema-
Tnyeckas pyHKUMA (MeHbLUe, 6onbLue, CRoXeHne).

B 3aBMCUMOCTM OT BbIGPaHHbIX 3HAYEHWUIA 3aTEM
onpeaensieTcs UCTOYHMK 3a4aHns CKOPOCTU UIK
KpyTsILLero MomeHTa (nmbo v Toro, U Apyroro).

HacTtponka 3agaHus ckopocTtu

BbibepuTe 4ncno ncnonb3yemMbix PUKCMPOBAHHBLIX CKOPOCTEN (ECNN NMEKDTCS).

Ecnu BbIGnpatoTc Kakne-nmbo hnKCMpoBaHHbIE CKOPOCTU, 3a4aeTCa BOMNPOC, OOMKHO
N Ha4YanbHOE HanpaBneHne BNuATb Ha HanpaeneHne PUKCMPOBAHHOM CKOPOCTMW.

No: koraa akTuBmampyetcsa mKcMpoBaHHasi CKOPOCTb, 3HAK (PUKCUPOBAHHOM CKOPOCTU
HEMNOCPEeACTBEHHO onpeaensieT HanpaBneHne BpaLleHus.

Yes: Korga akTuBmM3npyeTcs (OUKCMpPOBaHHAA CKOPOCTb, 3HAK (PMKCMPOBAHHOM CKOPOCTH
YMHOXXaeTCA Ha 3Ha4YeHWe curHana HanpaeneHus C Lenbto oNpeaeneHns HanpaeneHus
BpaLLEHUs.
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n 3apaetcsa BONPOC, LOIMKEH NN KaXKAbIN cenekTop hMKCMpOBaHHOW CKOPOCTH
aKTUBM3MPOBATb OAHY (PMKCMPOBAHHYK CKOPOCTb.
No: dmkcmpoBaHHble CKOpOCTU 1 — 7 aKTUBM3MPYHOTCA UCTOMHUKAMMK, BbiIGUpaeMbIMu
napameTtpamm 26.02, 26.03 n 26.04, cnegytowmm obpasom.
UcTouYHuUK, UcTouYHMK, UcTouHMK, AKTBHas
onpeaeneHHbIN |onpeaeneHHbIN (onpeaeneHHbIn |PUKCMPOBaHHasi CKOPOCTb
napameTpom napamMeTpom napamMeTpom
26.02 26.03 26.04
0 0 0 Het
1 0 0 dunkcnmpoBaHHasa ckopocTb 1
0 1 0 durkcmpoBaHHas CKOpPOCTb 2
1 1 0 dunkcrmpoBaHHasa CKOpoCTb 3
0 0 1 dunkcnmpoBaHHasa CKoOpocTb 4
1 0 1 dunkcnmpoBaHHasa CKOpOCTb 5
0 1 1 dunkcrmpoBaHHasa CKOPOCTL 6
1 1 1 dunkcrmpoBaHHasa CKOpOCTb 7
Yes: ouKcuMpoBaHHble CKOpOCTH 1...3 aKTUBU3NPYHOTCA NCTOYHMKaMK, BbibnpaembimMn
napametpamun 26.02, 26.03 n 26.04, COOTBETCTBEHHO.

H YcTaHOBUTE UCTOYHUKN CENEKTOPOB 26.02 Const speed sel1
dMKCMpOBaHHbBIX CKOPOCTEN. 26.03 Const speed sel2

26.04 Const speed sel3

H BBeauTe dmkcrpoBaHHbIe CKOPOCTH. 26.06 Const speed1...

H BbibepuTte NCTOYHMK cUrHana 3agaHus CKOPoCTy. 21.01 Speed ref1 sel

H Onpepnennte abcontoTHoe 3HavyeHne MuHuMansHoro | 21.09 SpeedRef min abs

npegena gna 3agaHnAa CKOpPOCTW. 10T npegen
NPUMEHAETCA KaK K NMOJIOXKUTENbHbIM, TaK N K

oTpuuatenbHbIM gana3oHam.
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Onpeaenute macwtabupoBaHne CKOPOCTH, 19.01 Speed scaling
ncnonb3yemoe Ans 3HadeHun BpemeHmn yckopenuns/ | 22.02 Acc time1
3ameanenus. OnpegenuTte 3Ha4YeHUs1 BpEMEHN 22.04 Acc time2
yCcKopeHus/3ameaneHus. 22.03 Dec time1
MpuBeaeHHas HKe auarpaMma nokasbiBaet 22.05 Dec time2

BNuaHne napametpa 19.01 Speed scaling Ha
3Ha4YeHUs BpEMEHU YCKOpeHUs/3ameaneHums.

ASpeed
| 19.01
|
Yexkop | 3amean
|
0 L : | »
" 22.02unu | 22.03unu ' Bpems
22.04 22.05

I'Ipumeqal-wle: 3Ha4YeHunda BpemMeHun yCKOpeHMFI/
3amMmenneHna Moryt aBtTomatn4eckn yesernnimBaTbCaA
cyuwecCTBy oM npegenamMmm Kpytdauero MOMeHTa.

BbiGepuTte UCTOUHUK cUrHana aAns nepeknioveHns 22.01 Acc/Dec sel
MeXAy napamu y4acTKOB YCKOpPEHUsi/3ameaneHus
1n2.

0 = ncnonb3yeTtcs Bpemsa yckopeHus 1 / Bpems
3amegnenmns 1, 1 = ncnonb3yeTcsi Bpems yCKOpeHus
2 / Bpemsi 3ameaneHns 2.

HaCTpOMKa 3afaHuna KpyTtduiero MOMmeHTa

BbibepuTe ncTouHMK curHana 3aganus kpytawero | 24.01 Torq ref1 sel
MOMEHTa.

Onpegennte MakcumanbHOE N MUHUMAarbHOE 24.03 Maximum torq ref
3aaHnNa KpyTSLero MOMeHTa. 24.04 Minimum torq ref
Onpepenvte 3Ha4YeHN BPEMEHU YBESTMYEHUS 24.06 Torq ramp up
3aaHnNA KpyTSLLEero MOMeHTa OT Hyns 4O 24.07 Torq ramp down

HOMWHAaNbHOMO KPYTALLEro MOMEHTa ABuratens
(pasroH) n HaobopoT (3ameanexue).
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HacTtpowka aHanoroBoro Bxoga Al1/Al2 (ecnu kakon-nmbo M3 HUX BolbpaH B
Ka4yeCcTBe MCTOYHMKA 3a4aHUSA CKOPOCTU UMK KPYTALLETO MOMEHTA)

OnpenenuTe NOCTOSHHYO BpeMeHu punsTpa ans
aHarnoroeoro Bxoaa.

%
° Z Cwurnan 6e3 cunstpaumm
100 | - -
63
| CwurHan nocne cdunesrpa
T f
O=Ix(1-¢etT

| = curHan Ha Bxoge dunbTpa (nepenagn)
O = curHan Ha BbIxoge dunbeTpa

t = Bpemsi

T = nocTtosiHHasa BpeMeHN uneTpa

13.01 Al filt time unu
13.06 Al2 filt time

Onpe,qenMTe MakcnMmalsibHOe U MMHMaribHoe

13.02 Al1 max unu

3Ha4YeHus1 Ans aHarnoroBoro Bxoaa. 13.07 Al2 max

13.03 Al1 min unu

13.08 AI2 min
Onpenenvte macwTabnpoBaHHbIE 3HAYEHUS, 13.04 Al1 max scale unu
KOTOpble COOTBETCTBYIOT MaKCUMarbHOMY U 13.09 Al2 max scale

MUHMalNbHOMY 3Ha4eHUAM, onpeaerneHHbIM B
npeabiaywem nyHKTe. OTO nomnesHo, ecnu
Tpe6yeTc;| NnoJrHaaA CKOPOCTb NMpPU MOHWXXEHHbIX
3HAa4YeHNAX aHanoroBbIX BXOO4OB.

Al (macwtabupoBaHHoe)
A

13.04/13.09  — — — — —

[
[
[
[

13.03/13.08 Al (WA/B)

13.02/13.07

ffffff 13.05/13.10

13.05 Al1 min scale unu
13.10 Al2 min scale

Mocrne Toro kak Ha naHenu ynpasneHus noasutca Hagnuce “‘Done OK”, Haxxmunte OK,
4YTOObI 3aBEpPLINTL PAaboTy C MacTEPOM NO MUKPONPOrpaMMHOMY 0becneveHunto n

npoueaypy 3anycka.




Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting the
type designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB sales,
support and service contacts can be found by navigating to www.abb.com/drives and
selecting Sales, Support and Service network.

Product training

For information on ABB product training, navigate to www.abb.com/drives and select
Training courses.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Go to www.abb.com/drives and select
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet. Go
to www.abb.com/drives and select Document Library. You can browse the library or
enter selection criteria, for example a document code, in the search field.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.efesotomasyon.com/html/Abb_drive_inverter/ABB_DRIVE_INVERTER.html
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ABB Oy ABB Inc. ABB Beijing Drive Systems Co. Ltd.

AC Drives Automation Technologies No. 1, Block D, A-10 Jiuxiangiao Beilu

P.O. Box 184 Drives & Motors Chaoyang District

F1-00381 HELSINKI 16250 West Glendale Drive Beijing, P.R. China, 100015

FINLAND New Berlin, WI 53151 USA Telephone  +86 10 5821 7788

Telephone  +358 10 22 11 Telephone 262 785-3200 Fax +86 10 5821 7618

Fax +358 10 22 22681 800-HELP-365 Internet http://www.abb.com

Internet http://www.abb.com

Fax 262 780-5135
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