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ilgili kilavuzlar listesi

Siiriicii donanim kilavuzlari Kod (ingilizce)
ACQ810-04 suriict modulleri (1.1...45 kW, 1...60 hp)  3AUA00000557160 "
donanim kilavuzu

ACQ810-04 siiriicii moddilleri (55...160 kW, 70...200 hp) 3AUA0000055161 1)
donanim kilavuzu

ACQ810-04 siiriicti modiilleri (200...500 kW, 250...600 3AUA0000055155 1)
hp) donanim kilavuzu

Siiriici firmware kilavuzlari

ACQ810-04 suriici modiilleri devreye alma kilavuzu 3AUA0000068594 2)
ACQ810 standart pompa kontrol programi 3AUA0000055144 V)
yazilim kilavuzu

Secenek kilavuzlari

ACS-CP-U kontrol paneli IP54 montaj platformu seti 3AUA0000049072 2
(+J410) kurulum kilavuzu

1/0 uzatma moduilleri, fieldbus adaptérleri, vb. igin
kilavuzlar ve hizl kilavuzlar

1) Siriict modiilyle birlikte kilavuzlar CD'sinde PDF formatinda saglanr.

2) Siirtici veya opsiyonel ekipmanla birlikte baski olarak saglanir.

Tum kilavuzlar, Internette PDF formatinda bulunmaktadir. Arka kapagin i¢ kisminda
bkz. bélum Internet'teki Belge Kiitiiphanesi.
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Devreye alma kilavuzu - ACQ810-04

Kilavuz hakkinda

Bu kilavuz, Fabrika makrosu kullanarak ACQ810-04 siirlicii modilillerinin devreye
alinmasi hakkinda en temel bilgileri icermektedir. Tim belgeler uygun Donanim
kilavuzu'nda ve Firmware kilavuzu'nda bulunabilir; kilavuzlar listesi 6n kapakta yer
almaktadir.

Glvenlik talimatlan

UYARI! Suricinin elektrik tesisati kurulumu ve bakim isleri yalnizca yetkili
elektrikgiler tarafindan yapiimahdir.

Siriclye besleme gerilimi verildiginde striicl, motor kablosu ve motor lizerinde
islem yapmayin. Mutlaka dlgiim yaparak gerilim bulunmadigindan emin olun.

Giris
B Tekli pompa makrosu (Fabrika varsayilani)

Uygulama makrolari, kullanici uygulamalari igin temel olarak kullanilabilecek
o6nceden tanimlanmig parametre ayarlaridir. Bu kilavuz, tekli pompa makrosunu ele
almaktadir. Diger makrolar hakkinda bilgi i¢in bkz.Firmware kilavuzu.

Tekli pompa makrosu, strtictiniin tekli pompa sistemini kontrol ettigi uygulamalarda
kullanilir. Sistem, 6rnegin bir ACQ810-04 surlcd, bir pompa ve bir sensor igerebilir.
Sensor, genelde su akigi veya basincini élger ve pompanin ¢ikiginda yer alr.

Varsayilan olarak sure. referansi (ayar noktasi) %40'a ayarlidir ancak drnegin,
analog giris Al1 olarak da degistirilebilir. islemin gergek degeri veya geri besleme
sinyali, analog giris Al2'ye baglanmalidir. Start komutu DI1 dijital girisi Gzerinden
verilir.

Uyku fonksiyonu, tesisatin enerji verimliligini optimize etmek igin etkinlestirilir.
Varsayilan olarak motor hizi 60 saniyeden fazla bir stire boyunca motor nominal
degerinin %20 altindaysa surlcu durdurulur.
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

B Varsayilan I/O baglanti semasi

Harici gig girisi 3 _*24vi 1
24VDC,16A g GND 2
Réle gikisi RO1 [Hazir] 1< |_NO 1 &
250V AC/30VDC 8 COM 2
2A i NC 3
Réle gikist RO2 [Hata (-1)] | NO 4
250V AC/30VDC 8 COM 5
2A ' 6 Q
+24 V DC* +24VD 1
Dijital giris toprak hatti S DIGND 2
+24V DC* Q[ +2aw0 | 3
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak segim jumper'i Al1
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DIt 1 —9
Dijital giris DI2 [Sabit hiz 1] DI2 2 —
Dijital giris DI3 [Reset] 3 DI3 3 —e
Dijital giris DI4 x Dl4 4
Dijital giris DI5 [EXT1/EXT2 segimi] DI5 5 —
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A —
Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] o DIO1 1 —®—‘
Dijital giris/¢ikis DIO2 [Cikis: Calisiyor] Q DIO2 2 5
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) [Akim] [Hiz E Al1+ 4
referansi 1] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) [Akim] [Gergek Al2+ 6
islem degeri 1] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al
Al2 akim/gerilim segim jumper'i Al2
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] o 2O > :Q
Analog ¢ikis AO2 [Hiz d/dak] § RO2¢ 3 j)
AO2- 4
Siricl - sliriicti baglantisi sonlandirma jumper'i T
a B 1
Siirlict - stiriici baglantisi. a A 2
x BGND 3
OouT1 1 —l
Givenli moment kapatma. Siirliciiniin baglamasi igin her iki devre E OouT2 2 —,—.| \:; _ f )
kapatiimalidir. Q IN1 3 R P
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi

Bellek linitesi bagdlantisi
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Notlar:

[ACQ810 standart pompa kontrol programi (Fabrika makrosu) ile varsayilan ayar. Diger
makrolar igin bkz. Yazilim kilavuzu.]

*Toplam maksimum akim: 200 mA

Gosterilen kablolar yalnizca demonstrasyon amachdir. Konektorler ve jumper'larin kullanimi
hakkinda daha fazla bilgi igin uygun Donanim kilavuzu'na basvurun.

Kablo boyutlari ve sikma momentleri:

XPOW, XRO1, XRO2, XD24: 0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG). Moment: 0.5 N-m (5 Ibfing)
XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO: 0.5 ... 1.5 mm? (28...14 AWG). Moment: 0,3 N'm
(3 Ibf-ing)
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Devreye alma akis semasi

Bu akis semasi, devreye alma prosediiriinu kisaca anlatmaktadir. Her bir gérev
hakkinda daha fazla bilgi almak igin bkz. bélim Devreye alma, sayfa 8.

Gorev Ana menii segimi veya parametre

1 - Gug verme

Y

2 - Saat ve tarihi ayarlama TIME & DATE
3 - Tum parametreleri gérunur kilma 16.21 Menu selection
4 - Dili degistirme (gerekiyorsa) 99.01 Language

Y

99.05 Motor ctrl mode
99.06 Mot nom current
99.07 Mot nom voltage
99.08 Mot nom freq
99.09 Mot nom speed
99.10 Mot nom power
99.11 Mot nom cosfii
99.12 Mot nom torque
20.01 Maximum speed
20.02 Minimum speed
20.05 Maximum current
20.07 Maximum torque1
20.08 Minimum torque1
99.13 IDrun mode

5 - Motor ayarlari

6 - Uygulama makrosunu segme ASSISTANTS
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Kontrol sistemini segin

Y

y

Hiz/PID

PID

Tekli pompa makrosundaki parametreler (Fabrika varsayilani):

12.01 Ext1/Ext2 sel
10.02 Ext1 start in1
21.01 Speed ref sel
13.01 Al1 filt time
13.02 Al1 max

13.03 Al1 min

13.04 Al1 max scale
13.05 Al1 min scale
19.01 Speed scaling
22.02 Acc time
22.03 Dec time
26.02 Const speed sel1
26.06 Const speed1
10.05 Ext2 start in1
28.02 Act val 1 src
28.06 Act unit sel
28.05 Act max val
13.08 AI2 min

13.07 Al2 max

13.10 Al2 min scale
13.09 Al2 max scale
29.02 Setpoint 1 src
29.04 Internal set 1
27.12 PID gain
27.13 PID integ time
77.01 Sleep mode sel
77.02 Sleep int sel
77.03 Sleep level
77.04 Sleep delay
77.08 Wake up mode sel
77.10 Wake up level
77.11 Wake up delay

19.01 Speed scaling
22.02 Acc time

22.03 Dec time

26.02 Const speed sel1
26.06 Const speed1
10.05 Ext2 start in1
28.02 Act val 1 src
28.06 Act unit sel
28.05 Act max val
13.08 Al2 min

13.07 Al2 max

13.10 Al2 min scale
13.09 Al2 max scale
29.02 Setpoint 1 src
29.04 Internal set 1
27.12 PID gain

27.13 PID integ time
77.01 Sleep mode sel
77.02 Sleep int sel
77.03 Sleep level
77.04 Sleep delay
77.08 Wake up mode sel
77.10 Wake up level
77.11 Wake up delay
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Devreye alma

Devreye alma sadece yetkili bir elektrikci tarafindan gergeklestirilebilir.
Devreye alma prosediirii boyunca giivenlik talimatlarina uyulmahdir. llgili Donanim
kilavuzunun ilk sayfalarindaki guivenlik talimatlarina bagvurun.

0 Montaji kontrol edin. Uygun Donanim kilavuzundaki montaj kontrol listesine bagvurun.

0 Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin
» yanls yonde donus durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

+ slricl devreye alma sirasinda bir ID galismasi gerekli, yik momenti %20'den daha
fazla veya ID ¢alismasi sirasinda ekipman nominal momente dayanacak durumda
degilse.

1 - Gli¢ verme, kontrol panelinin temel 6zellikleri

0 Sirlcuye gug v?rin... Birk.a?g dakika sonra, panelde REM T,
Cikis modu (sag) gosterilir. O 00
Not: Proseduriin daha sonraki asamalarinda bir " Hz
asistan kurulana kadar ¢ikis modu ekraninda “Alarm . A
2021 MOTOR DATASI YOK” gésterili. 0.0 %
DIR MENU
H Harici kontroliin devre digl kaldigindan emin olmak | [ oC =,
icin, kontrol panelindeki diigmesine basarak 0.00 uz
lokal kontrole gecin. Lokal kontrol, ekranin en st "
satirinda “LOC” metni ile gsterilir. . A
Ekranin en alt satirindaki iki kutu ™7 ve . %
“_Jfonksiyon butonlarinin ¢alisip galismadigini DIR MENU

gOsterir. Kutularin igindekiler gérintr menu
secimlerine baglidir.

[] |Ana Meniye erismek igin X/ (MENUO) tusuna LOCT, MAIN MENU 1

basin. PARAMETERS

Tum mendilerin iginde, istenilen segim vurgulanir.

Yeni bir secim yapmak icin A ve \. ¥/ ASSI STANTS
tuslarina basin; “X_] (GIR) tusuna basarak CHANGED PAR
etkinlestirin. EXIT ENTER

Ana meni asagida agiklanan proseddirler igin
baslangi¢ noktasidir.
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2 - Saat ve tarihi ayarlama

“N_/ (SEL) tusuna basin.

AN ve N ¥ tuglarini kullanarak tarihin ilk
bolimini (segilen tarih formatina gére degisir)
ayarlayin ve “Y_] (OK) tusuna basin. Ayni iglemi
ikinci kisim igin tekrarlayin. Yili ayarladiktan sonra
“_J (OK) tusuna basin. Degisiklikleri iptal etmek
icin 777" (CANCEL) tusuna basin.

0 Ana menide, TIME & DATE segenegini vurgulayin [ 0oC &, MAIN MENU 1
ve ENTER tusuna basin. PARAM ETE RS
ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXTIT 00:00 | ENTER
LOCY TIME & DATE——1
CLOCK VISIBILITY
TIME FORMAT
DATE FORMAT
SET TIME
SET DATE
EXIT 00:00 SEL
| Saat formatini belirtin. Mentde TIME FORMAT LOCY TIME FORMAT—1
segin, @ tuguna (SEL) basin ve /A ve
¥ tuglariyla uygun bir format segin. 12-hour
Degisiklikleri kaydetmek igin “X_| (SEL) ya da iptal
etmek icin [77” (CANCEL) tusuna basin.
CANCEL | 00:00 SEL
| Tarih formatini belirtin. Mentide DATE FORMAT LOC Y, DATE FORMAT—1
segin, “X_] tusuna (SEL) basin ve ve uygun bir .mm.yy
format segin. mm/dd/yy
el
Degisiklikleri kaydetmek igin Y] (OK) ya daiptal |{mm YYYyy
etmek icin [77” (CANCEL) tusuna basin.
CANCEL | 00:00 oK
0 Zamani girin Meniide SET TIME segenegini segin LOCY, SET TIME
ve “X_J (SEL) tusuna basin.
AN ve N\ ¥ tuslariyla saati segin ve ~Y_| .
(TAMAM) tusuna basin. " 41
Daha sonra dakikalari belirtin. Degisiklikleri
kaydetmek igin 5] (OK) ya da iptal etmek igin CANCEL OK
7 (CANCEL) tusuna basin.
H Tarihi girin. Mentde SET DATE segenegini seginve |[LOC® SET DATE

FE]. 07.2009

CANCEL | 00:00 OK
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3 - Parametre degerlerini ayarlama

Notlar:
+ Herhangi bir asamada, énceki seviyeye dénmek igin [777” (CANCEL veya EXIT)
tusuna basin.

» Varsayllan ayarda tum parametreler gosterilmez. TiUm parametrelerin gdsterilmesi
icin16.21 Menii secimi parametresini Uzun olarak ayarlayin.

Bir asistandaki bir parametreyi ayarlamak igin:

+ Ayari yapmak igin <A™ ve ¥ _~ tuslarini kullanin. Gosterilen ayari kabul etmek
ve sonraki parametreye gegcmek icin SAVE tusuna basin.

Baska zamanlarda bir parametreyi ayarlamak igin:

* Ana menide, PARAMETERS segenegini vurgulayin ve f] (ENTER) tusuna
basin.

» Parametre gruplari listesine g6z atmak igin «~~a™ ve ¥ _ tuslarini kullanin.
Istediginiz grubu vurgulayin ve bu gruptaki parametreleri gériintiilemek igin T]
(SEL) digmesine basin.

» Degerini ayarlamak igin bir parametreyi vurgulayin ve ﬁ (EDIT) tusuna basin.

+ Ayari yapmak icin (A ve \_¥_~ tuslarini kullanin. Gosterilen ayari kabul etmek
icin SAVE tusuna basin. Ana meniye dénmek igin EXIT tusuna iki kez basin.

Daha karmasik diizenlemeler i¢in notlar:

« Dijital bir kaynagi tanimlayan parametrelerle Sabit ayari, degeri sabit 1'e (C.TRUE)
veya 0'a (C.FALSE) sabitlemek i¢in kullanilabilir.

« Dijital veya analog bir kaynagi tanimlayan parametrelerle, Pointer ayari, herhangi bir
parametre degerini (analog) veya 6zel bir toplu boolean parametresini (dijital) kaynak
olarak serbestce segmek igin kullanilabilir:

» Analog bir kaynakla, parametre grubu ve LOCY PAR EDIT
arametre dizini tanimlanmalidir. Grubu
Eegtikten sonra, dizin ayarina gegcmek igin 1501 Aol src

NEXT tusuna basin. P. 01 . m
0106 Motor torque

CANCEL SAVE

imlecin altindaki metin gecerli ayari gsterir.
Dizini ayarladiktan sonra, degeri kabul etmek
icin SAVE tusuna basin. Herhangi bir
asamada, herhangi bir degisikligi iptale etmek
ve parametre listesine donmek igin CANCEL
tusuna basin.

« Dijital bir kaynakla, parametre grubu, LOCY PAR EDIT
parametre dizini ve bit numarasi tanimlanir. Bir .
6geyi ayarladiktan sonra, bir sonraki 6geye 1002 Extl start inl

gegmek igin NEXT tusuna basin. 0205 - 02 -- 00
; ) ) . . . . DI status
Imlecin altindaki metin gecerli ayari gosterir.
98¢ varn g CANCEL NEXT

Bit numarasi ayarlandiktan sonra, degeri kabul
etmek igin SAVE tusuna basin. Herhangi bir
asamada, herhangi bir degisikligi iptale etmek
ve parametre listesine dénmek igin CANCEL
tusuna basin.
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4 - Dil degistirme

Varsayllan olarak, gériintiilenen metnin dili ingilizce'dir. Istenirse, asagidaki yolla dil
degistirilebilir.
| Ana menide, PARAMETERS segeneginin LOC ™, MAIN MENU 1
vurgulandigindan emin olun ve ENTER tusuna PARAM ETE RS
basin.
ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT ENTER
0 99 Start-up data parametre grubuna gidin ve SEL |[LOC®, PAR GROUPS——99
tuguna basin. Listenin 99 ve 01 gruplari arasinda 99 Start-up data
her iki yonde de kullanilabildigini unutmayin - grup 8% é\%usﬂ values
99 icin /A tusuna basiimasi iglemi 03 control values
hizlandiracaktir. 04 Appl values
EXTT SEL
| “9901 Dil” parametresinin vurgulandigindan emin LOC PARAMETERS |
olun ve EDIT tusuna basin. 9901 Language
English
9905 Motor ctrl mode
838675 Mot nom cu%"r'ent
Mot nom voltage
EXIT EDIT
| istenilen dili segin ve SAVE tusuna basin. LOC Y, PAR EDIT
Not: Bu kilavuzun yayinlanma tarihinde bagka diller {|9901 Language
desteklenmemektedir. En g -I 1S h
Ana menuye dénmek icin EXIT tusuna iki kez basin.
y ¢ s [0809 hex]
CANCEL SAVE
5 - Motor ayarlan
0 Elinizde motor plakasinin ve enkoder verilerinin (gerekiyorsa) bulunmasini saglayin.
| Ana menude, ASSISTANTS segenegini vurgulayin  |[LOC ®, MAIN MENU 1
ve ENTER tusuna basin. PARAMETERS
ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXTIT ENTER
H Firmware asistani segenegini vurgulayin ve SEL LOCY, ASSISTANTS 1
tusuna basin.
Application assistant
EXIT SEL
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0 Motor Set-up segenegini vurgulayin ve OK tusuna [[LOC® CHOICE
basin. Select assistant
Asistan motor ayarlarinin yapilmasinda size ' p i Ct" on Macro
yardimci olacaktir. otor Set-up
EXIT oK
0 Motor kontrol modunu segin. DTC, birgok durumigin | 99.05 Motor cntrl mod
uygundur.
Skaler mod asagidaki durumlarda 6nerilir
+ motor nominal akiminin strict nominal akiminin
1/6’sindan disiik olmasi,
+ sUruciniin, motor baglanmadan test amagli
kullaniimasi veya
+ slrtcinun birden fazla motoru kontrol etmesi ve
bagli motor sayisinin degisken olmasi.
Motor plakasindan motor degerlerini girin. Not: Motor degderini motor
Asenkron motor plakasi érnegi: plakasindaki degerin aynisi
olarak ayarlayin. Ornegin
(q} ABB Motors c € '(%)\' plakadaki motor nominal devri
1470 d/dak ise 99.09 Mot nom
8 ~ motor :\éiAg 02(?(134%?54 = hizi parametresinin degerini 1500
INo d/dak olarak ayarlamak
[Inscl. F IP 55 siriicinin yanlis calismasina yol
v Hz |kW | v/min [ A [cos @lia/N|tE/s acgar.
690 Y 0 |30 [1475 | 325 [0.83 . I _
200D go 20 1275 T 56 To83 D (ugge[\) verllerlvsegllm@se,
860Y | 50 | 30 | 1470 | 34 | 0.83 motoru Uggen baglayin.
380D [ 50 |30 |1470 | 59 [0.83 Y (yildiz) verileri segilmisse,
415D | 50 | 30 [1475 | 54 |0.83 motoru yildiz baglayin.
440D [e60 | 35 [1770 | 59 [0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 &8 6210/C3 [ 180 kg
.\@_ IEC 34-1 {%}j
0ol motor nominal akimi 99.06 Mot nom akim
izin verilen aralik: striictiniin yaklagik 1/6 x Ip, ... 2
x |, degeri ( parametre 99.05 Motor cntrl mod =
Skalerise 0...2 % /54 ).
0ol motor nominal gerilimi 99.07 Mot nom volt

izin verilen aralik: stiriiciniin 1/6 x Uy ... 2 x Uy
degeri. (Uy, her nominal gerilim araligindaki en
ylksek gerilimi belirtir).

Nominal gerilimin, bazi motor Ureticileri tarafindan
verilen esdeger DC motor gerilimi (E.D.C.M.) degeri
ile ayni olmadigi unutulmamalidir. Nominal gerilim,
E.D.C.M. gerilimini 1.7'ye (yani 3'in karekokiine)
bélerek hesaplanabilir.
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* motor nominal frekansi

99.08 Mot nom freq

O

* motor nominal devri

99.09 Mot nom speed

* motor nominal guict

99.10 Mot nom power

Kontrol hassasiyetini gelistirmek icin asagidaki motor verisi parametreleri ayarlanabilir.

Bilinmeyen degerleri 0 olarak ayarlayin.

* motor nominal cosj

99.11 Mot nom cosfii

+ motor nominal saft momenti

99.12 Mot nom torque

Asagidaki parametreler siricuyle kontrol edilen ekipmanin korunmasi igin operasyon

limitlerini belirler.

* maksimum hiz

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
devrinin %55'inden buyik olmalidir.

20.01 Maximum speed

* minimum hiz
Bu, 0 d/dak deg@erinden kiigik veya esit olmalidir.

20.02 Minimum speed

* maksimum akim

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
akimindan buyuk olmalidir.

20.05 Maximum current

* maksimum moment

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
momentinin en az %100'lne esit olmalidir.

20.07 Maximum torque1

* minimum moment

20.08 Minimum torque1

Ekranda “id-run uygulamasini simdi ¢alistirmak istiyor musunuz?” sorusu gosterilir. ID
calismasi (tanitma galismasi) optimum kontrol igin motorun 6zelliklerini belirleyecektir.

Bu agsamada ID galismasi yapmak istemiyorsaniz, Motor Ayarlari yazilim asistanini

tamamlamak igin No secenegini secin.

ID calismasi yapmak istiyorsaniz, Yes secenegini secmeden ONCE asagidaki adimlari

uygulayin.

%50...100'G arasinda galigacaktir. ID GALISMAS| GERGEKLESTIRMEDEN

2 UYARI! Normal veya Dusuk ID galismasinda motor, nominal hizin yaklasik

ONCE MOTORU GALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL

EDIN!
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O

Motorun déniis yoniind kontrol edin. Calisma
sirasinda (Normal ya da Dustuik) motor ileri yonde
doénecektir.

U2, V2 ve W2 siirtict ¢ykyp fa-
zlary ilgili motor terminallerine
badlandydynda:

ileri yon

geri yon

Start Kilidinin (DIIL) +24 V ile etkinlestirildiginden ve
Glvenli moment kapatma ve acil durum durdurma
devrelerinin (varsa) kapali oldugundan emin olun.

Yes segenegini secin ve OK tusuna basin.

ID galigmasi yontemini segin.

Sdrlcinin bir sonraki startinda ID galismasi yapllir.

MUmkdn olan her durumda NORMAL ID galismasi
secilmelidir.

Not: Normal ID ¢alismasinda, surucuyle kontrol
edilen ekipmanin motordan mekanik olarak
ayriimasi gerekir:

» yik momenti %20'den daha ylksekse veya

+ ID galigmasi sirasinda ekipman nominal
momente dayanacak durumda degilse.

Mekanik kayiplarin %20'den daha yiiksek olmasi,
yani motorun suricuyle kontrol edilen ekipmandan
mekanik olarak ayrilamamasi veya motor freninin
acik tutulmasi igin tam akinin gerekli olmasi
durumunda, Normal ID calismasi yerine REDUCED
ID calismasi segilmelidir.

STANDSTILL ID galismasi yalnizca, bagli mekanik
donanimlardan kaynaklanan kisitlamalar nedeniyle
Normal veya Dusuk ID galigsmasinin
kullanilamamasi durumunda segilmelidir.

99.13 IDrun mode
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Notlar:

» Normal ya da Dusuk ID galigmasi sirasinda motor
safti kilitli olmamali ve yiik momenti < %20
olmalidir.

* Lojik, ID galismasi igin mekanik freni agmaz.

» Parametre 99.05 Motor ctrl mode = Scalar ise 1D
calismasi uygulanamaz

ID galismasini etkinlestirmek igin motoru ¢alistirin
(START dugmesine basarak).

ID calismasi, ekrandaki ID-RUN alarmiyla gosterilir. | Alarm: ID-RUN
ID calismasi durdugunda alarm kalkacaktir.

Kontrol panelinde “Done OK” metni goriintilendiginde, motor ayarini tamamlamak igin
OK tusuna basin.
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Yazilim asistanlari

Asagida belirtilen devreye alma prosedurlerinde yazilim asistanlari kullanihr. Bunlar,
kullanicly1 en dnemli parametre ayarlarina yénlendiren rutinlerdir.

O

Ana menude, ASSISTANTS segenegini vurgulayin
ve ENTER tusuna basin.

6 - Uygulama makrosunun segilmesi

LOCYL MAIN MENU 2

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
TEXIT | [ENTER

Firmware assistants segenegini vurgulayin ve SEL
tusuna basin.

LOCYL ASSISTANTS 1

iruare assistants
Application assistant

EXIT SEL

Application Macro segenegini segin ve OK tusuna
basin.

Uygulama makrolari, kullanici uygulamalari igin
temel olarak kullanilabilecek énceden tanimlanmis
parametre ayarlardir.

LOCY CHOICE
Select assistant

Application Macro
Motor Set-up

EXIT oK

Makrolardan birini vurgulayin ve OK tusuna basin.
Tekli pompa makrosu (Fabrika varsayilani) bu
kilavuzda tanitilmaktadir. Makrolar hakkinda daha
fazla bilgi igin bkz. Yazilim kilavuzu.

LOCYL CHOICE
How many pumps?

d D
Multi Pump
EXTIT OK

n Uygulama segenegini secin ve OK tusuna basin. LOCY, CHOICE
Select application
Factory default
External control
EXIT OK
O Yes secgenegini secin ve OK tusuna basin. LOCY, CHOICE
Makronun parametre varsayilan ayarlari uygulanir. ||Factory defaults will
be selected?
No
EXTIT OK
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Asistan kullanmaya devam etmek istiyorsaniz Yes
segenegini secin. Aksi takdirde No secenegini
segin.

LOCL CHOICE—————
|;))o You need assistant

No
EXIT oK

Kontrol sistemini vurgulayin ve Tamam tusuna
basin.

Speed/PID kontrol sistemi, Speed ve PID modlari
arasinda degisir. Speed modu, hiz referansi kullanir,
PID modu PID logic kullanir. Speed/PID kontrol
sistemi, hiz kontrol uygulamalari igin tasarlanmisgtir,
PID kontrol sistemi islem kontrol uygulamalari igin
tasarlanmistir.

Asistan, bu segimle ilgili parametre ayarlarini
g6zden gecirmeye baslar.

LOCY CHOICE——m
Select control system

PID

EXIT OK

Hiz/PID

Harici kontrol noktalari EXT1 ve EXT2 arasinda
gecis yapmak icgin sinyal kaynagini tanimlayin.

12.01 Ext1/Ext2 sel

Hiz modunda start sinyalinin kaynagdini segmek igin
program parametresi 10.02.

10.02 Ext1 start in1

Hiz modunda hiz referans sinyalinin kaynagini
segin.

21.01 Speed ref sel

o] oy o] d

Analog giris icin filtreleme sure sabitini belirleyin.

0,
% Filtrelenmemis sinyal

100 Z
63 ‘ = Filtrelenmis sinyal
- t
T
O=1x(1-etM
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikigl
t = siire

T = filtreleme sire sabiti

13.01 Al filt time
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0 Analog girig Al1 icin maksimum ve minimum 13.02 Al1 max
degerleri belirleyin. 13.03 Al1 min
Bir 6nceki adimda belirlenen maksimum ve 13.04 Al1 max scale
minimum degerlere karsilik gelen 6lgekli degerleri 13.05 Al1 min scale
belirleyin. Bu, daha dusuk analog giris dederlerinde
tam hiz gerektiginde kullaniglidir.
Al (6lgeklendirilmis)
A
13.04/13.09 | — — — — —
13.03/13.08 Al (mAV)
| 13.02/13.07
[
[
[
777777 13.05/13.10
H Hizlanma/yavaslama sureleri igin kullanilan hiz 19.01 Speed scaling

Olgeklemeyi belirleyin. Hizlanmal/yavaslama
surelerini belirleyin.

Asagidaki semada 719.01 Speed scaling
parametresinin hizlanma/yavaslama streleri
Uzerindeki etkisi gosterilmisgtir.

22.02 Acc time
22.03 Dec time

Hiz
_19.01 _
|
Acc. | ec.
|
0 L : | >
2202 | 2203 Zaman

0 Sabit hiz segici kaynagini ayarlayin. 26.02 Const speed sel1

0 Sabit hiz girin. 26.06 Sabit speed1

0 Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin sinyal kaynagini | 10.05 Ext2 start in1

seger.




Devreye alma kilavuzu - ACQ810-04

19

islem gercek degerinin parametrelerini ayarlayin:

* islem gercek degeri 1'in kaynagi

* hem iglem gergek degeri hem de islem ayar
noktasi igin birim. Genelde 6lgllen miktar segilir.

+ gercek degerin 6lgeklendiriimesi. Ayar, islem ayar
noktasinin %100'une esittir ve genelde sensér
araliginin Ust ucuna karsilik gelen degere
ayarlanir.

28.02 Act val 1 src
28.06 Act unit sel

28.05 Act max val

Analog girig Al2 igin maksimum ve minimum
degerleri ve Olgeklendirilmis degerleri tanimlayin.
Referans igin, bkz. Al1 ayarlari ve sayfa 718'daki
sema.

13.08 Al2 min

13.07 Al2 max
13.10 AlI2 min scale
13.09 Al2 max scale

islem referans (ayar noktasi) parametrelerini

ayarlayin:

+ iglem ayar noktasi 1'in kaynagi

+ parametre 29.02, Int set 1'e ayarlandiginda islem
ayar noktasi 1.

29.02 Setpoint 1 src
29.04 Internal set 1

Islem PID kontrol parametrelerini ayarlayin.

PID kontrol cihazi basing, akis veya sivi seviyesi
gibi proses degiskenlerini kontrol etmek icin
kullanihir. Proses PID kontrollinde, striiclye hiz
referansi yerine bir proses referansi (set degeri)
baglanir. Ayni zamanda bir gercek deger bilgisi
(proses geri besleme) de suriictiye geri verilir.
Proses PID kontroli, 6lglilen proses miktarini
(gercek deger) istenen seviyede (set degeri)
tutabilmek igin sirtci hizini ayarlar.

Hata/Kontrol cihazi gikisi

ax1q
ox1q |

| = kontrol cihaz girisi (hata)
O = kontrol cihazi ¢ikisi

G = kazang

Ti = entegral sire

Zaman

27.12 PID gain
27.13 PID integ time
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O

Uyku siiresi boyunca enerji tasarrufu igin uyku 77.01 Sleep mode sel

fonksiyonu parametrelerini ayarlayin. 77.02 Sleep int sel

Uyku fonksiyonu yavas motor doniist tespit eder ve | 77-03 Sleep level

uyku gecikmesi gectikten sonra olusan gereksiz 77.04 Sleep delay

pompalamayi stop ettirir. 77.08 Wake up mode sel
77.10 Wake up level
77.11 Wake up delay

Nominalin
ty = Uyku gecikmesi (77.04)
twg = Uyanma gecikmesi (77.11)
, twd
’ A
Tseviyesi NC /T ONU D Lo
77.99 | Uvmoou 1 f  Zemen
sToP START

Kontrol panelinde “Done OK” metni gérintilendiginde, yazilim asistanini tamamlamak
icin OK tusuna basin.
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PID

O

Hizlanmalyavaglama sureleri igin kullanilan hiz
Olgeklemeyi belirleyin. Hizlanma/yavaslama
surelerini belirleyin. Bkz. 718. sayfadaki sema.

19.01 Speed scaling
22.02 Acc time
22.03 Dec time

degerleri ve dlceklendiriimis degerleri tanimlayin.
Referans igin, bkz. Al1 ayarlari ve sayfa 718'daki
sema.

| Sabit hiz segici kaynagini ayarlayin. 26.02 Const speed sel1
0 Sabit hiz girin. 26.06 Const speed1
H Harici kontrol konumu 2 (EXT2) i¢in sinyal kaynagini | 10.05 Ext2 start in1
seger.
0 islem gercek degerinin parametrelerini ayarlayin:
+ islem gergek degeri 1'in kaynagi 28.02 Act val 1 src
+ hem iglem gergek degeri hem de islem ayar 28.06 Act unit sel
noktasi igin birim. Genelde 6lgllen miktar segilir.
+ gercek degerin dlceklendiriimesi. Ayar, islem ayar
noktasinin %100'iine esittir ve genelde sensor | 28.05 Act max val
araliginin Ust ucuna karsilik gelen degere
ayarlanir.
Analog girig Al2 igin maksimum ve minimum 13.08 Al2 min

13.07 Al2 max

13.10 AlI2 min scale
13.09 Al2 max scale

islem referans (ayar noktasi) parametrelerini

ayarlayin:

+ islem ayar noktasi 1'in kaynagi

+ parametre 29.02, Int set 1'e ayarlandiginda iglem
ayar noktasi 1.

29.02 Setpoint 1 src
29.04 Internal set 1

islem PID kontrol parametrelerini ayarlayin. Bkz. 79.
sayfadaki sema.

27.12 PID gain
27.13 PID integ time

Uyku suresi boyunca enerji tasarrufu igin uyku
fonksiyonu parametrelerini ayarlayin. Bkz. 20.
sayfadaki sema.

77.01 Sleep mode sel
77.02 Sleep int sel

77.03 Sleep level

77.04 Sleep delay

77.08 Wake up mode sel
77.10 Wake up level
77.11 Wake up delay

Kontrol panelinde “Done OK” metni gériintulendiginde, yazilim asistanini tamamlamak

icin OK tusuna basin.
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UL kontrol listesi

ACQ810-04 surtcu moduli (IP20 kasa tipi A - E; IP00 kasa tipi G; UL Aclik Tip),
Isitmali, kapali kontrollli bir ortamda kullanim igin tasarlanmistir. Strtict
muhafaza sinifina uygun temiz hava kosullarinda kurulmaldir. Sogutma
havasinin temiz, korozif materyallerden ve elektrik agisindan iletken tozlardan
arinmig olmasi gerekir. Ayrintili 6zellikler i¢in uygun Donanim Kilavuzu'na
basvurun.

Nominal akimda maksimum ortam hava sicakligi 40 °C'dir (104 °F). A-E
arasindaki kasa tiplerinde akim 40'tan 55 °C'ye diger (104'ten 131 °F'ye) ve
kasa tipi G icin 40'tan 50 °C'ye diser (104'den 122 °F'ye).

Sadece G kasa tipi igin: Sirlict, maksimum 500 V’luk 100.000 rms simetrik
amperden fazla saglama kapasitesi olmayan devrede kullanim igin uygundur.

Motor devresinde bulunan kablolar UL uyumlu tesisatlarda en az 75 °C (167 °F)
icin uygun olmalidir.

Giris kablosu sigortalarla ya da devre kesicilerle korunmalidir. Devre kesiciler,
ABD Uyumlu IEC'de sigortasiz kullanilmamalidir(tim kasa tipleri icin sinif gG; E
ve G kasa tipleri igin sinif aR) ve UL (tiim kasa tipleri igin sinif T; G kasa tipi igin
sinif L) sigortalari Donanim kilavuzu'nun Teknik veriler kisminda listelenmektedir.
Uygun devre kesiciler icin yerel ABB temsilciniz ile iletisim kurun.

ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasi, Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve tim
yurarlikteki yerel yasalarla uygun olarak saglanmalidir. Bu gereksinimi
karsilamak i¢in UL sinifi sigortalar kullanin.

Kanada'da gerceklestirilecek kurulumlar igin dal devresi korumasi Kanada
Elektrik Yasalarina ve yurirlikteki tiim yerel yasalara uygun olarak saglanmalidir.
Bu gereksinimi kargilamak igin UL sinifi sigortalar kullanin.

Sirtci, Ulusal Elektrik Yasasina (NEC) uygun asiri yik korumasi saglamaktadir.
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tiirli sorunuzu, sdz konusu nitenin tip etiketi ve seri numarasi ile
birlikte yerel ABB temsilcinize yoéneltin. ABB satig, destek ve servis noktalarinin
listesine www.abb.com/drives adresindeki Sales, Support and Service network
(Satis, Destek ve Servis agi) baglantisindan ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi

ABB Uriin egitimi hakkinda bilgi almak icin www.abb.com/drives adresine gidin ve
Training courses (Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB Sirucu kilavuzlari hakkinda geri bildirimde
bulunulmasi

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine
gidin ve Document Library - Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge
Kituphanesi — Kilavuz geri bildirim formu (LV AC surictleri)) secenegini segin.

Internet'teki Belge Kiituphanesi

Kilavuzlari ve diger urlin belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kutliphanesi)
segenegini secin Kutliphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi
secim Kkriterleri girebilirsiniz.
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